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Warnings

For your safety and to obtain an automation system with a correct operation,

make sure that the following conditions are met:

»

»

»

»

»

»

»

The gate structure must be adequate for the automation system

Make sure that the gates move correctly and evenly, without friction,
along the entire length of their path

The wheels and rails of the gates must be in good condition, free of rust
and well greased

The gates must be able to open and close freely, without obstacles

It is recommended to install a gate stop for the open position

DO NOT weld when the bearing is on the bearing sets, because it does
not have perfect contact with the bearings and they get burr trying to
make the table.

DO NOT weld with the motor mounted, as the motherboard will heat up
and the wiring on the board will fail.

Safety information

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Do not replace components and accessories other than those included or
recommended by the manufacturer.

Before powering the system, make sure that all connections and cables
are in good condition.

Turn off the power when performing maintenance operations.

Avoid the water control panel to avoid short circuits.

Do not power the motor, control panel or other accessories directly to
the power source.

Do not pass through the gates when they open or close.

Keep the remote control in a safe place away from children.

Read all information and warnings in this manual carefully before putting
the system into operation.

During the installation of the automation system, take measures regarding
the safety of people and maintaining the integrity of the space in which
you work.

The system has an overvoltage protection function to prevent damage to
the device or injuries.

Install the automation system taking into account the weight, length and
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height of the gate.
»  Safety sensors may not detect small obstacles such as children, animals or
objects. It is your duty to ensure the safe operation of the gates.

Note: We do not take responsibility for any accidents or defects caused by
improper installation of the gate automation system.

Package contents:

«  Control unit

. 2 xremote controls

«  2xkeys

4 x mounting dowels
2 xlimit trigger brackets
« TxLamp

« 2xIR Sensors

Installation scheme

U Guide

Physical Gate Stop
(Installed just past the
maximum open position)

1.Drive motor
2. Lamp

3. Antenna

4 Left limit-switch trigger bracket
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)
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Technical speciﬁcations

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Engine working temperature: -26°C ~ + 80°C
Control unit power supply: 230V

Power: 350W

Transmission mode output: M = 4

Torque: 30.0 N.m

Opening / closing speed: 12m / min

Rotations: 1400rpm

Pull force: 100N (Newton)

Maximum load supported: 800 kg

Maximum communication distance with remote control: 50 m

English

Main features

»

»

»

»

Possibility to connect the photocell (included), access keyboard, access
button and other access control accessories

Possibility to connect the safety lamp (included)

Automatic closing

Adjustable sensitivity

Dimensions:

[ 2&5 ]

|mportant notes

»

»

Power the control unit to a separate 10A power supply.
Keep a distance between the rack and the gear of the engine so as not to
overload the engine.



» Install the stop in the opening direction of the gate to prevent the engine
from running uncontrollably.

English

Engine installation

»  Choose your engine installation location carefully.

»  Temporarily place the engine mounting base at a distance of 35 mm from
the gate. (Diagram 1)

»  Put the engine on the stand.

» Test with a piece of rack positioned on the gear wheel if the engine is at
the right height.

»  Make a drawing around the engine mounting bracket.

» Lower the engine from the bracket.

»  Mark on the ground where you need to drill the 4 holes to fix the support.
(Diagram 2)

»  Make 4 holes in the marked places.

»  Secure the bracket and motor using screws and dowels.

3I5mm
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Motor Base Plate |

Rack installation (rack not included)

»  With the key included in the package, open and pull the lever to manually
close the gate.



»

»

»

»

»

English

Position the first piece of rack on the gear leaving a space of 2-3 mm
between the rack and the wheel, then fix it on the gate.

Manually move the gate back and forth to make sure the rack slides well
on the gear.

Assemble the following pieces of rack, making sure they are perfectly in
line with each other.

Manually move the gate back and forth after each piece of rack installed
to make sure the gate slides easily.

Rack 1 § oerrlgac on of Rack 2

The stops must be installed now. They are mounted on the rack and lock
the engine when the rack reaches the end, when the gate is opened or
closed.
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Power supply and installation testing

¥

Check the cables and connections again

Close the gate manually

»  Connect the system to a 10A power supply

»  Press the number 1 key on the remote control

»  The gate should open and stop when it reaches the end of the race

M

Mainboard

13.7

Limit Switch option |D1 D2 D3D4|

13:8

LED Indictor

13.8

13.6

Terminal Stop
Detection

4

13.1

13.2
Sensitivity of Blocked

18.5LED
D8

13.4

Start Motor
Connect the capacitor

13.1 - Paring remote control

Press the LEARN button on the board (13.1). The DS LED will flash for 10
seconds. During this time, press any key on the remote control. If the code
has been learned, the D5 LED will flash twice. The remote control is now
paired.

If no button is pressed, the D5 LED will turn off after 10 seconds, and the
system will automatically exit the learning mode.

Hold down the LEARN button for 6 seconds, the D5 LED will flash, release



the button. Now all the codes that were saved have been deleted.

The system can learn a maximum of 20 remote controls. If you try to pair
more than that, the D5 LED will flash 5 times to confirm that the maximum
number of remote controls has been reached.

In the remote control learning process, if you press button 1 or button 2 on
the remote control, then button 1 will control the gate in “from car” mode:
open-stop-closed, and button 2 will operate the gate in “pedestrian” mode.
Buttons 3 and 4 have no function.

In the learning process the remote control, if you press button 3 or button
4 on the remote control, then button 3 will control the gate in “car” mode:
open-stop-closed, and button 4 will operate the gate in “pedestrian” mode.
Thus, you can pair the same remote control with 2 automation systems.

13.2 - Obstacle detection

We can set two sensitivity levels: High and Low.

A. High sensitivity: if the gate is opening or closing and encounters a small
obstacle, then the engine will stop.

B. Low sensitivity: if the gate is opening or closing and encounters a large
obstacle, then the engine will stop.

13.3 - Programming

1.

OFF position: the engine is in NC mode, Normal Close (default)
ON position: the engine is in NO, Normal Open mode

OFF position: photocell is in NO mode (default)
ON position: the photocell is in NC mode

and 4 in the OFF position: deactivates the automatic closing function
(default)

on the ON position and 4 on the OFF position: when the gate is fully
open, it will close automatically after 10 seconds .

on the OFF position and 4 on the ON position: when the gate is fully
open, it will close automatically after 30 seconds.

on the ON position and 4 on the ON position: when the gate is fully

open, it will close automatically after 60 seconds.

English
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8.

and 6 in the OFF position: disables the automatic closing function in
“pedestrian” mode (default)

on the ON position and 6 on the OFF position: in the “pedestrian”
mode, when the gate is completely open, it will close automatically after
5 seconds.

on the OFF position and 6 on the ON position: in the “pedestrian” mode,
when the gate is completely open, it will close automatically after 10
seconds.

on the ON position and 6 on the ON position: in “pedestrian” mode,
when the gate is fully open, it will close automatically after 30 seconds.

Notes:

Buttons 2 and 4 (depending on how the remote control was paired)
operate the gate in “pedestrian” mode.

If the engine runs and the 2 or 4 button on the remote control is pressed,
the engine will stop automatically.

If you press button 2 or 4 on the remote control to open the gate, it will
close after the programmed time (5, 10 or 30 seconds) or will remain
open (if automatic closing has been deactivated) or press button 2 or 4
again to close the gate immediately.

OFF position: deactivates the condominium mode
ON position: activates the condominium mode

Note: In condominium mode, when the gate is open, if you press the buttons
on the remote control or other connected access terminal (access button or
access keypad), they will not work until the gate is fully open. When the gate
is closed, if you press the buttons on the remote control or other connected
access terminal, the gate will stop and reopen completely.

13.4 Capacitors for starting the engine

The capacitors are connected to the motherboard. Make sure the capacitor
interface is secure. Please refer to the motherboard conﬁguration in the
image on the previous page.



13.5 LED indicators

D1: LED on - the gate is not completely closed

Led off - the gate is completely closed
D2: LED on - the gate is not fully open

Led off - the gate is fully open
D3: LED on - if you give, for example, the opening command from two
connected access terminals, the LED will flash to warn that the same
command has been given.
D4: Led on - infrared sensors have not detected any obstacles

LED off - infrared sensors have detected an obstacle. The engine will stop.
D6: Led on - gate opening
D7: Led on - door closed
D8: LED on - the motherboard is powered

13.6 Terminal stop detection interface:
It has 2 modes: one opens the gate and one closes the gate in normal operation.

13.7 Open / close limit setting (J1):

Jumper J1 communicates to the terminal 13.6 the direction of opening and
closing the gate. Jumper J1 variants:

1. NO1-NO2 - Normal opening (Motor on the left of the gate inside);

2. NO2-NQO3 - Opening in the opposite direction. (Motor to the right of
the gate inside) It requires changing the direction of the motor supply (see
installation and motor connection chapter).

Electrical components installation diagram

CRUNCECNCRCNCRONCRONOIIONCRONONONONO,
o o o | e e e
T T O O
E 25 J

[ I
I I_UI T T | T |N|L
>

Q) o < 0
o o Q ]
=] 3 © 3

1INV
Hels

9s0|D

T
]
©
1)
=]
1

8s0|D
=
(@]
<
[0]
=
@u

leubig Il

» Terminals 6 and 7 are for 230V connection
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We recommend installing the engine to the right of the gate (seen from the
inside):

\:f C')_/ \y

» Terminal 3 - connect the red wire to the motor
»  Terminal 4 - connect the yellow wire to the motor
» Terminal 5 - connect the blue wire to the motor

Installing the engine to the left of the gate (seen from the inside):
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» Terminal 4 - connect the red wire to the motor
» Terminal 5 - connect the blue wire to the motor
»  Terminal 3 - connect the yellow wire to the motor

Note: For mounting the motor on the right side of the gate (inside view),
when you change the black and the green wire, check if the motor closes
and stops normally. If not, change the position of jumper J1 in the opposite
direction. For example, if J1 is now on position 1 and 2, then change J1 to
position 2 and 3.



Warning |amp connection

English
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Flashing light

Infrared sensor connection
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Remove the wire between terminal 14 and 15.
Connect terminal 15 to the COM terminal and terminal 14 to the OUT

terminal of the sensor.
Terminals 12 and 13 power the sensor. Thus, connect terminal 12 to “+”

(plus), and terminal 13 to “-“ (minus).



Note: From the factory, the system board is set to connect the NO photocell.

English

Therefore, keep the jumper in the NO position, as seen in the image above.

Opening device connection (not included)

If you do not want to use the remote control to control the gates, connect

the external gate actuator to the terminal 11, such as the access button, the
access keypad, etc.

Push button

Diagram example when connecting an access button:
Connect the access button to terminals 10 and 11. Terminals 12 and 13 are for
powering the access button.

Maintenance instructions

»

»

»

»

»

The rack and gear must always be kept clean, free of objects that could
become an obstacle in opening or closing the doors.

Lubricants all moving parts of the automation system once every 3
months.

If the control panel is powered by a backup battery, check the battery
monthly and replace it if necessary.

Periodically check the condition of cables and connections.

Make sure that no water enters the engine.



MpeaynpesxaeHns

3a Bawara 6e30nacHOCT 1 3a ga NoJy4ymTe CUCTEMA 33 aBTOMATMU3aLMA

C NpaBuaHa paboTa, yBepeTe Ce, Ye ca U3MNbJAHEHWN CAeaHUTE YCAOBUA:

» CTpyKTypaTa Ha nopTtaTta TpAabBa Aa e NoAXoAALLa 3a cMcTemaTa 3a
aBToMaTMU3aumA

» YBepeTe ce, Ye BpaTUTE Ce ABMKAT NPaBWUIHO M paBHOMepHO, 6e3
TpUeHe, NO UANaTa Ab/KMHA HA CBOA NbT

» Konenata n pencute Ha Bpatute TpAabea Aa ca B 4OOPO CbCTOAHME,
6e3 pbKaa n aobpe rpecnpaHm

» TNopTuTte TpAbBa Aa mMoraT ga ce OTBAPAT M 3aTBapAT cBOb60AHO, 6e3
npenATCTBUA

» [penopbyMTeNHO € Aa WMHCTanMpaTe OrpaHMYMTen Ha BpaTaTa 3a
OTBOPEHO NONOXKEHNE

» HE 3aBapsBaliTe, KOraTo narepbT € BbPXy KOMMAEKTUTE narepw,
3aW0TO HAMA nepdeKTeH KOHTAKT C narepute U Te noJjyyaBaT
rpanasuMHW, ONUTBAMKK Ce Aa HAaNpaBAT MacarTa.

» HE 3aBapABaliTe C MOHTUpPAH ABUraTe, Tbil KaTo AbHHATA NAaTKa We
ce Harpee 1 oKabensBaHeTO Ha NaaTKaTa LWe ce NoBpeau.

NHbopmauma 3a 6esonacHocT

» HenoameHANTe KOMMNOHEHTU M aKCecoapu, PasINYHUN OT BKAOYEHNUTE
AN NpenopbYaHUTe OT MPOU3BOAUTENA.

» [pepun fa 3axpaHBaTe cMcTemaTa, YBEPETE Ce, Ye BCUYKU BPB3KKU U
Kabenu ca B 4Ob6po cbcTOAHME.

» WM3KnwueTe 3axpaHBAHETO, KOraTo W3BbplIBaTe onepauum no
noALpbiKKa.

» W3bareaiTe naHena 3a ynpaBaeHMe Ha BOAATA, 3a Aa n3berHeTe Kbco
CbeAMHeHMe.

» He3axpaHBalTe ABUraTeNA, KOHTPONHUA MAHEN UAW APYTU aKCecoapu
OMPEKTHO KbM M3TOYHMKA HA 3aXpaHBaHe.

» He MWHaBaiTe npes3 NOpPTUTE, KOraTo Ce OTBAPAT UM 3aTBAPAT.

» [IpbKTE AUCTAHLMOHHOTO ynpaB/ieHne Ha 6€30MacHO MACTO, faney
oT Aeua.

» [poyeTeTe BHMMATENHO UANaTa MHGOPMaLMA U NpeaynpeXxaeHna B
TOBa PbKOBOACTBO, MpeAu Aa NycCHeTe cMCTeMaTa B eKcnaoaTauma.

Bbarapckm
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»

»

»

»

Mpn MOHTaXKa Ha cucTemaTa 3a aBTOMATM3auUMA B3emMeTe MepPKM
3a 6e3onacHOCTTa Ha XopaTa M noAaAbp)kaHe UuenocTTa Ha
NPOCTPaAHCTBOTO, B KOETO paboTuTe.

CuctemaTa Mma QyHKUMA 3a 3almMTa OT MNpeHanpexeHwe, 3a Aa
npenoTBpaTM NoBpeaa Ha YCTPOMCTBOTO MM HapaHABaHMA.
NHcTanmpalite cuctemata 3a aBTOMaTM3aLMsA, KaTo B3emeTe npeasna
TErnoTo, Ab/IKMHATA M BUCOYMHATA Ha NopTaTa.

CeH3opuTe 32 6€30NaCHOCT MOXKe Aa He OTKPUAT MaJIKM NPenaTCTBUA
KaTo Aeua, XMBOTHM WAM npegmeTu. Balwe 3aabsikeHve e aa
ocurypute 6e3onacHoTo GyHKLMOHUPAHE HA NOPTUTE.

3abenexka: HMe He noemame OTrOBOPHOCT 3a 3/I0MOYKM UK fedeKTH,
NPUYMHEHW OT HEMPABMIHA MHCTAALMA HAa CMCTeMATa 32 aBTOMaTM3aumnA
Ha nopTara.

CbAabprKaHWe Ha NakeTa:

bnok 3a ynpasneHue

2 X ANCTAHLMUOHHM yNpaBaeHNA

2 X KNtova

4 X MOHTaXKHW arobenu

2 X OrpaHUYnTENHN CKOOW 3a 3a4elCTBAHE
1 x lamna

2 x IR ceH3opa

Cxema Ha MOHTax

U Guide

X

Physical Gate Stop
(Installed just past the
maximum open position)|

1.Drive motor
2. Lamp

3. Antenna
4.Left limit-switch trigger bracket T~ r'] 4
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)




TexHuuyecku cneymndunKauum

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

PaboTHa TemnepaTypa Ha asuratens: -26°C ~ + 80°C
3axpaHBaHe Ha 6/10Ka 3a ynpasneHue: 230V
MouwHocT: 350W

M3xop B pexknm Ha npegasaHe: M =4

BbpTaw, momeHT: 30.0 N.m

CKopoOCT Ha oTBapaHe/3aTBapsaHe: 12m/MuUH
O6opoTu: 1400 06/MuH

TernutenHa cuna: 1100N (HioToH)

MaKcumanHo nogabprkaHo HatoBapsaHe: 800 Kr
MaKcnumanHo pascToaHMe 3a KOMYHUKALMA C AUCTaHULMOHHO
ynpasneHue: 50 m

OcHoOBHUTE PYHKLMUMU

»

»

»

»

»

»

Bb3MOXHOCT 3a cBbp3BaHe Ha GOTOKNETKA (BK/IOUYEHA), KNaBMaTypa
33 goctbn, BYTOH 33 AOCTHN M APYrM aKcecoapu 3a KOHTPOA Ha
[0CTbN

Bb3MOXKHOCT 33 CBbp3BaHe Ha Npegna3Ha namna (BKAYeHa)
ABTOMATUYHO 3aTBapAHEe

Perynnpyema 4yBCTBUTENHOCT

3awmTa OT NPenAaATCTBMA: NopTaTa CnNMpa U ce OTBapA OTHOBO, aKo
cpelwHe npenATCTBME MPU 3aTBapAHe; mopTaTa CNupa, ako CpeLuHe
npenATcTBUe, A0KATO ce oTBapA. CunaTta, Npm KOATO BpaTaTa cnmpa,
KOraTo cpeliHe npenAaTcTBMe, Ce perynpa KakTo npu 3aTBapsHe,
TaKa u nNpu oTBapsaHe.

Bb3MOXKHOCT 3@ MOHTMpPaAHe Ha 2 MOTopa B OrnenanoTo (cpelty) 3a
y4,BOABAHE HA Ab/IKMHATA Ha BpaTaTa/oTBapsaemaTa 30Ha. Taka egHa
nopTa ce oTBapA OT/IABO U eAHa OTAACHO.

Bbarapckm
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Pasmepwu:

BarkHU 6enexxku

»

»

»

»

3axpaHeTe KOHTPONHMA 610K KbM oTaenHO 10A 3axpaHBaHe.
CrenaxbT TpAbBa Aa 6bAe MOHTUPAH Ha NpaBa ANHMA, ycnopeaHa
Ha nopTara.

Cna3BaiiTe pa3CcToAHME MeXAay perKkata M 3bOHOTO KONeno Ha
ABuraTtens, 3a ia He NpeToBapBeaTe ABUraTens.

MoHTupaiiTe orpaHMunTENA B MOCOKaTa Ha OTBapAHe Ha BpaTaTa, 3a
A3 NpefoTBpaTUTE HEKOHTPOMPYeMa paboTa Ha gBuraTens.

MoHTa)K Ha gBuraTen

»

»

»

»

»

»

»

»

»

N36epeTe BHUMATENHO MACTOTO 33 MHCTA/IMPAHE Ha BalUWA ABUraTen.
BpemeHHO MocTaBeTe OCHOBATa 3a 3aKpenBaHe HAa ABWUraTens Ha
pa3sctosaHue 35 mm oT nopTaTa. (Aunarpama 1)

MocTaBeTe ABUraTena Ha CTOMKaTa.

TecTBanTe ¢ napye 3bOHa pelika, NOCTaBEHO BbPXY 3bOHOTO Koseno,
[anv ABUraTeNAT e Ha NPaBM/IHATA BUCOUYMHA.

HanpaBeTe yepTe OKONO MOHTAXKHATa CKOba Ha ABUraTens.
CnycHeTe aguratens ot ckobara.

MapKupaiTe Ha 3emATa Kbae TpAbBa Aa npobueTe 4-Te AynKy, 3a Aa
¢duKcupate onopata. (Ouarpama 2)

Ha mapKkupaHuTe mecTta HanpaseTe 4 AynKku.

3akpeneTe ckobaTa 1 gBUraTensa c NOMOLLTa Ha BUHTOBE U atobenu.



35mm

iagram lagram f UO O OD©
000,

GATE

Motor Base Plale

MoOHTa)XX Ha cTena)ku

»

»

»

»

»

C KAwoYa, BKAKOYEH B MaKeTa, oTBOpETE U APbNHETE N0CTa, 3a Aa

3aTBOpPUTE PBYHO NopTarTa.

MocTaBeTe NbpBOTO Napye 3bOHa perika Bbpxy 3bOHOTO KON1eN10, KaTo
OCTaBWUTE Pa3CTosHMe OT 2-3 mm MeXKay 3bbHaTa peika U KonenoTo,
cnepn KoeTo A dMKcupaliTe BbpXy BpaTaTa.

MpemecTeTe pbYHO BpaTaTa Hanpeps 1 Ha3ag, 3a Aa CTe CUTYPHU, Ye
CTOWKaTa ce NAb3ra fo6pe Bbpxy 3bOHOTO KoNeno.

CrnobeTe cnegHUTe YacTM OT CTeNarka, KaTo ce yBepuTe, Yye ca
naeanHo efiHa CNpAMO Apyra.

PbYHO NpemecTeTe NopTaTa Hanpes, v Ha3ag cnes BCAKO MOHTUPAHO
napuye CTeNax, 3a ga CTe CUTypHU, Ye nopTaTa ce NaAb3ra JIeCHO.

bbarapcku
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.\ orrection of Rack 2
Rack 1 tci-le rac.;_tll(

» CronoseTe TpsabBa Aa 6bAaT MOHTMPaAHM cera. Te ce MOHTMPAT Ha
pelikaTa u bnoKMpaT ABuraTens, KoraTo peilkaTta CTUrHe A0 Kpas,
KoraTo BpaTaTa ce OTBaps UK 3aTBaps.

i . <
// N Diagram 6 [
[ Motor | | Motor |
N / /
S 7 % e 7 L7
Vs
[ Motor \J Spring is bent when triggered

Spring is straight when NOT triggered \

g 7 J 7 AN AN g RN

Limit switch striker Limit switch striker

3axpaHBaHe U TeCTBaHe Ha MHCTalauuAaTa

» [poBepeTe OTHOBO KabenuTe 1 BPb3KUTE

» 3aTBopeTe nopTaTa pbyHO

» CBbprKeTe cuctemarta KbM 10A 3axpaHBaHe

» HaTucHeTe Knasuw Homep 1 Ha AUCTAHLMOHHOTO yNpaBaeHue

» [llopTaTa TpabBa Aa ce OTBOPM U Aa Crpe, KOrato AOCTUIHe KpadA Ha
Xo4a cu

[JbHHA NnaTKa



13.7

Limit Switch option |D1 D2 D3D4|

136 JEm— .
e B e R
: LED Indictor
13.3
! > 13.1
i D7

13.2

Sensitivity of Blocked

18.5LED
D8

13.4

Start Motor
Connect the capacitor

13.1 - Paring the remote control

HaTucHete 6yToHa LEARN Ha abckaTa (13.1). CBeTtoamoawst D5 we mura
3a 10 cekyHau. lMpe3 ToBa Bpeme HaTUCHeTe NpPou3BoJsieH BYTOH Ha
AMCTaHUMOHHOTO yrnpaBaeHme. AKO KOAbT e Hay4deH, ceeToanoast D5 we
Mura aga nbtu. JUCTaHUMOHHOTO ynpaB/ieHMe BeYe e CABOEHO.

AKO He ce HaTuCHe byToH, cBeToaMoabT D5 wie nsracHe cneg 10 cekyHam
M CUCTEMATa aBTOMATUYHO LLLE M3/1e3€e OT PerKMMa Ha obyyeHue.
3agpbKTe HaTucHaT byToHa LEARN 3a 6 cekyHau, ceetogmoabT D5 e
MUra, otTnycHeTe byToHa. Cera BCMYKM KOLOBE, KOUTO ca 61K 3anaseHy,
ca U3TpuTu.

CuctemaTa MoXKe ga Hayuum makcumym 20 AUCTAHUMOHHWU ynpaBaeHUs.
AKOo ce onuTaTte Aa cABOMTe MoBeye OT TOBa, cBetoamoabwT D5 we
mura 5 nbTH, 33 ga NOTBbPAM, Ye e AOCTUIHAT MAKCMMANHUAT Gpon
OVNCTAHUMOHHW yNpaBaeHus.

B npoueca Ha obyyeHne Ha ANCTaHLLMOHHOTO yNpaB/ieHNe, ako HaTUCHETe
6yTOH 1 namn byToH 2 Ha AUCTAaHUMOHHOTO ynpaBaeHMe, Torasa byToH 1
e ynpasaABa noptaTa B PEXMUM ,,0T KONa“: 0TBOPEHO-CTON-3aTBOPEHO,
a 6yTOH 2 uie ynpas/saBa nopTata B ,MewWexodeH pexum” ” pexum.
ByToHM 3 1 4 HAMAT PyHKLMS.

bbarapcku
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B npoueca Ha obyyeHMe ANCTAHUMOHHOTO yNpaB/ieHMe, ako HaTUCHeTe
6yTOH 3 UK 6YTOH 4 Ha AUCTAHLMOHHOTO ynpaBaeHune, Torasa 6yToH 3
e ynpaBaaBa noprtata B PEXKUM ,KoNa“: OTBOPEHO-CTOMN-3aTBOPEHO, a
OYTOH 4 uwe ynpasBasBa nopraTa B ,MeWexoAeH” pexum. ” pesxkum.

Mo TO3W HauMH MOXeTe Aa CABOUTE eAHO U CblOo AUCTaHLMOHHO
ynpaB/ieHune ¢ 2 CUCTEMM 33 aBTOMATM3aLMA.

13.2 - OTKpuBaHe Ha NpPenATCTBUA

Morem fa 3apafem ABe HUBA Ha YyBCTBUTE/IHOCT: BUCOKO U HUCKO.

A. Bucoka YYBCTBUTENIHOCT: aKO MNMOPTaTa Ce O0TBapA WM 3aTBapAa U
cpelwHe MaslKo NpenAaATCcTBue, ToOraBa ABUraTeNAT LWe Crnpe.

B. HMCKa 4yBCTBMTENHOCT: aKO nopTaTa ce OTBapA UM 3aTBapA U CpeLLHe
roNAMO NpenaTcTBne, ToraBa ABUraTeNAT e cnpe.

13.3 - MporpamupaHe

1. Nosuumna OFF: asuratenar e B pexkxum NC, HOpmaiHO 3aTBOPEHO (No
noapasbupane)
MNosunuma ON: asuratenat e 8 NO, HOpMmaaHO OTBOPEH peXnm

2. Nosuuua OFF: doTokneTKaTa e B pexkum NO (no nogpasbupaHe)
Mo3uuna ON: doTokneTKaTa e B pexkmum NC

3. n 4 B nosmuma OFF: peaktusupa OyHKUMATA 338 aBTOMATMYHO
3aTBapsHe (no noapasbupaHe)

3. B nonoxeHue BKJ/l. u 4 B nonoxenme U3KJl.: Korato nopraTta e
HaNBb/IHO OTBOPEHA, TA LLLe Ce 3aTBOPM aBTOMATUYHO cnies, 10 cekyHAM.

4. Ha no3numa OFF un 4 Ha nosmumAa ON: Korato nopTaTta € Hamb/AHO
OTBOPEHa, TA LWe ce 3aTBOpPU aBTOMaTU4YHO cnep 30 cekyHau.

5. Ha nosuuma ON mn 4 Ha no3uuma ON: Korato noprtaTa € Hamb/HO
OTBOpPEHA, TA LLLe Ce 3aTBOPM aBTOMATUYHO cnieg 60 ceKkyHaun.

5. n 6 B no3nuua OFF: peaktusmpa O yHKUMATA 3@ aBTOMATMYHO
3aTBapsHe B pexum ,newexoael” (no nogpasbupaxe)

6. B nonoxeHue BKJ1. n 6 B nonoxkeHne N3KJL.: B pexxkum ,newexoqey,”,
KOraTo nopTaTa e Hanmb/IHO OTBOPEHaA, TA Le Ce 3aTBOPM aBTOMATUYHO
cnepn S cekyHau.

7. Ha no3numa OFF u 6 Ha no3unumsa ON: B pexum ,newexogel’, Korato



nopTaTa e Hanb/IHO OTBOPEHA, TA LLLE Ce 3aTBOPM aBTOMATUYHO cnes
10 cekyHAau.

8. Ha nosuumsa ON 1 6 Ha no3numa ON: B pexmm ,newexoaeLl”, Korato
nopTaTa e Hanb/IHO OTBOPEHA, TA LLLE Ce 3aTBOPM aBTOMATUYHO cnes
30 cekyHAaMW.

benexku:

* bByTOHM 2 N 4 (B 3aBMCMMOCT OT TOBA KaK e CABOEHO ANCTAHLUMOHHOTO
ynpaB/ieHWE) ynpaBiaBaT NopTaTa B PeXum ,newexogew”.

e AKo pgBuratensat pabotm u 6YyTOHBT 2 MAK 4 HAa AUCTAHUMOHHOTO
yrnpaB/ieHWE € HAaTUCHAT, ABUraTENAT LWe Crpe aBTOMAaTUYHO.

® AKO HaTucHeTe OyTOH 2 MM 4 Ha AMCTAHUMOHHOTO YMpPaBAEHME,
3a 4a OTBOpMTE NOPTATa, TA We ce 3aTBOPU cael, NPOorpammpaHoTo
Bpeme (5, 10 munm 30 ceKyHAM) UM LWe OCTaHe OTBOpeHa (aKo
aBTOMaTUYHOTO 3aTBapsAHE e AeaKTUBUPAHO) NN HAaTUCHETE OTHOBO
6yTOH 2 nnn 4 He3abaBHO Aa 3aTBOPM NopTaTa.

7. NonokeHne N3K/L.: oeakTUBUPA pPeKMMA Ha eTaxkHa COOCTBEHOCT
Mo3sunumna ON: aKTMBMpPaA PEXMM Ha eTaxKHa cobCcTBEHOCT

3abenerkka: B pexmm Ha eTaxHa cobcTBEHOCT, KoraTto nopTtaTa e
OTBOPEHA, aKO HaTUCHeTe BYTOHUTE Ha AWUCTAHLMOHHOTO ynpaB/ieHue
WAW ApYyr CBbP3aH TepMMHAA 3a [oCTbn (ByTOH 3a A0CTbN MAM
KnaBmaTypa 3a AOCTbM), Te HAMa Aa paboTAT, AOKaTo nopTtaTa He ce
OTBOPM HaMb/IHO. KoraTto nopTaTa e 3aTBOPEHa, ako HaTUCHeTe byToHuTe
Ha AWCTAHUMOHHOTO YynpaB/ieHVMe WAW APYyr CBbp3aH TEPMWUHaAN 3a
A0CTbM, NOPTaTa e CMNpe U We ce OTBOPM OTHOBO HaMbJIHO.

13.4 KoHpeH3aTopu 3a cTapTUpaHe Ha ABUraTens

KoHpeH3aTopuTe ca CBbp3aHM KbM [AbHHATa MaTka. YeepeTe
ce, Ye WHTepPeNCHT Ha KOHAEeH3aTopa e 3awuTeH. Monsa, BUKTe
KOHPUrypaumaTa Ha AbHHATA NaaTKa B U300parkeHMeTo Ha npeauLlHaTa
CTpaHuua.

Bbarapckm



Bbarapckm

13.5 LED nngukatopu

D1: LED cBeTu - BpaTaTa He € Hanb/1HO 3aTBOPEHa

CBeToamMoAbT € U3KAOYEH - NOPTaTa € HaMb/IHO 3aTBOPEHA
D2: LED cBeTu - nopTaTa He e Hanb/IHO OTBOPEHA

CBeToaMoOAbT € U3KAOYEH - NOpTaTa € HaMb/IHO OTBOPEHA
D3: LED BK/AIOYEH - aKO gafeTe Hanpumep KomaHaa 3a OTBapsAHe OT
ABa CBbP3aHM TepPMMHANA 3a AOCTbM, CBETOAMOALT Lie MMUra, 3a Aa
npeaynpeau, 4ye e nogageHa efHa M Cblla KOMaHAA.
D4: CseTogmonbT CBETU - MHOPAYEPBEHUTE CEH30PU HE Ca OTKPUAM
HMKAKBM NPenATCTBUA

CBeToAMOADBbT € U3KAKOYEH - MHDpPAYepPBEHUTE CEH30PU Ca OTKPUIU

npenaTtcTeuMe. lBuratenar we cnpe.
D6: CBeToaAnoOAbT CBETU - BpaTaTa ce OTBapA
D7: CBeToaMoabT CBETU - BpaTaTa € 3aTBOPeEHa
D8: LED cBeTu - gbHHATa NaaTKa e 3axpaHeHa

13.6 MIHTepdelic 3a OTKpMBaAHE Ha CNUpPAHe Ha TEPMUHaNa:
Mma 2 pexkuma: eauH oTBaps mopTtata M eAuH 3aTBapA mopTaTta npwu
HopMmanHa paborTa.

13.7 OrpaHunyeHue 3a oTBapsaHe / 3atBapsaHe (J1):

Oxbmnep J1 cbobuwasa Ha kKAema 13.6 nocoKaTa Ha OTBapsAHe MU
3aTBapAHe Ha BpaTaTa. BapmnaHTtu Ha Jumper J1:

1. NO1-NO2 - HopmasiHo oTBapsiHe (MoTop oTAsBO Ha BpaTaTa BbTpe);
2. NO2-NO3 - OtBapsaHe B 0bpaTHa nocoka. (MoTop oTAACHO Ha BpaTaTa
BbTPe) M3nckBa NpomsAHa Ha NOCOKATa Ha 3axpaHBaHe Ha ABuraTens
(BMXKTe rnaBaTa 3a MOHTA) U CBbpP3BaHE Ha ABuraTens).

Cxema 32 MOHTaX Ha ENEKTPUYECKHU KOMIOHEHTH
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» Knemun 6 n 7 casa 230V Bpb3Ka

MpenopbyBame fa MHCTaNMpaTe ABUraTens oTAACHO Ha nopTaTa (reaaH
oTBBbTPE):

» Knema 3 - cBbpKETE YEPBEHUA NPOBOAHUK KM ABUraTeNA
» Knema 4 - cBbpKETE X bBATUA NPOBOAHUK KbM ABUraTeENA
» Knema 5 - cBbpKETE CUHUA NPOBOAHMK KbM ABUraTens

MOHTMpaHe Ha ABWUraTenAa OTAABO Ha NOPTAaTa (I'IOI'J'Ie,CI,HaTO OTBpre)Z

(ONONONONONORO)

T T
NTL Qg 2 { J
Power | |3 3@% Lame

» Knema 4 - cBbpKeTe YepBeHUA NPOBOAHUK KbM ABUraTens
» Knema 5 - cBbpKeTe CMHMA NPOBOAHUK KbM ABUraTens
» Knema 3 - cBbpKeTe Xb/ATUA NPOBOAHUK KbM ABUratens

Knema 4 - cBbpiKeTe YepBeEHUA NPOBOAHUK KbM ABUraTeNs
Knema 5 - cBbprKeTe CMHMA NPOBOAHMK KbM ABUraTens
Knema 3 - cBbpiKeTe XKbATUA NPOBOAHUK KbM ABUraTENA.
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CBbp3BaHe Ha NpeaynpeauTenHaTa namna
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OTcTpaHeTe NPOBOAHMKA Mexay Knemu 14 n 15.
CebprkeTe Knema 15 Kbm Knemata COM un Knema 14 Kbm Knemata

OUT Ha ceH3o0pa.
Knemu 12 n 13 3axpaHBaT ceH3opa. TaKka cBbprKeTe Kaema 12 kbm “+”

(nntoc), a knema 13 KbMm “-“ (MUHYC).



3abenexka: PabpuyHO cucTemMHaTa MiaTKa e HacTpoeHa Aa CBbp3Ba
¢doToknetka NO. 3aToBa gpbXTe Axbmnepa B no3muma NO, KakTo ce
BMX A Ha n3obparkeHMeTo no-rope.

OTBapsHe Ha BPb3Ka C YCTPOMCTBO

AKO He ucKaTe 4a wu3nonssaTe AMCTAaHUMOHHOTO ynpasiaeHue 3a
ynpaB/ieHNe Ha NOPTUTE, CBbPKETE BbHLUHWA 334BMKBALL, MEXaHU3bBM Ha
nopTaTa KbM Knema 11, KaTo Hanpumep 6yToHa 3a AOCTbN, KNaBMaTypaTa
3a 4OCTBbN U Ap..
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Push button

MpumepHa guarpama npu cesbp3BaHe Ha 6YTOH 3a AOCTbN:
CebprkeTe OyTOHa 3a A0CTbN KbM Knemu 10 n 11. Knemn 12 n 13 ca 3a
3axpaHBaHe Ha byTOHa 3a 4OCTbI.

NHCTPYKUMK 33 NOAAPBIKKA

»

»

»

PadTbT M CbopbKEHUATA TpAbBa BUHArK Aa ce NOALbPNKAT YUCTH,
6e3 npeameTn, Konto bMxa MorIn ga ce NpPeBbPHAT B Npeyka npu
OTBapsiHe UK 3aTBAapsAHE Ha BpaTUTe.

CMasBa BCUYKM ABUMKELLM Ce YaCTU HA CMCTemaTa 3a aBToMaTM3auma
BEAHDBXK Ha BCEKM 3 meceLla.

AKO KOHTPOJIHMAT NaHen ce 3axpaHBa OT pe3epBHA baTtepwus,
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»

»

nposepABanTe baTepuATa exemeceyHO W A CMeHeTe, aKo e
HeobxoaMmo.

MepnoanyYHO NpoBepPABANTE CbCTOAHMETO HA KabenuTe 1 Bpb3KUTE.
YBeperTe ce, 4e B ABUraTeNA He B/M3a BOAaA.



Warnungen

Stellen Sie zu lhrer Sicherheit und zum Erhalt eines korrekt funktionierenden
Automatisierungssystems sicher, dass die folgenden Bedingungen erfullt sind:

»

»

»

»

»

»

»

Die Torstruktur muss fur das Automatisierungssystem geeignet sein
Achten Sie darauf, dass sich die Tore Uber die gesamte Lange ihres Weges
korrekt und gleichmalig ohne Reibung bewegen

Die Rader und Schienen der Tore mussen in gutem Zustand, rostfrei und
gut gefettet sein

Die Tore mussen sich ungehindert 6ffnen und schliel3en lassen

Eswird empfohlen, einen Toranschlag fur die offene Position zu installieren
Schweil3en Sie NICHT, wenn sich das Lager auf den Lagersatzen befindet,
da es keinen perfekten Kontakt mit den Lagern hat und sie beim Versuch,
den Tisch zu erreichen, Grate bekommen.

Schweil3en Sie NICHT bei montiertem Motor, da sich die Hauptplatine

erwarmt und die Verdrahtung auf der Platine ausfallt.

Sicherheitsinformation

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Ersetzen Sie nur die vom Hersteller mitgelieferten oder empfohlenen
Komponenten und Zubehorteile.

Stellen Sie vor dem Einschalten des Systems sicher, dass alle Anschlisse
und Kabel in gutem Zustand sind.

Schalten Sie das Gerat aus, wenn Sie Wartungsarbeiten durchfihren.
Vermeiden Sie das Wasserbedienfeld, um Kurzschlusse zu vermeiden.
Schlie3en Sie den Motor, das Bedienfeld oder andere Zubehorteile nicht
direkt an die Stromquelle an.

Gehen Sie nicht durch die Tore, wenn sie sich offnen oder schlieBen.
Bewahren Sie die Fernbedienung an einem sicheren Ort auf3erhalb der
Reichweite von Kindern auf.

Lesen Sie alle Informationen und Warnungen in diesem Handbuch
sorgfaltig durch, bevor Sie das System in Betrieb nehmen.

Treffen Sie wahrend der Installation des Automatisierungssystems
Mafnahmen zur Sicherheit von Personen und zur Aufrechterhaltung der
Unversehrtheit des Raums, in dem Sie arbeiten.

Das System verflgt Uber eine Uberspannungsschutzfunktion, um
Schaden am Gerat oder Verletzungen zu vermeiden.
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» Installieren Sie das Automatisierungssystem unter Bertcksichtigung des
Gewichts, der Lange und der Hohe des Tors.

»  Sicherheitssensoren erkennen moglicherweise kleine Hindernisse wie
Kinder, Tiere oder Gegenstande nicht. Es ist Ihre Pflicht, fur den sicheren
Betrieb der Tore zu sorgen.

Hinweis: Wir ibernehmen keine Verantwortung fur Unfalle oder Defekte, die
durch unsachgemalle Installation des Torautomatisierungssystems verursacht
werden.

Packungsinhalt:

+  Steuergerat

+ 2% Fernbedienungen

o 2 *Schlissel

+ 4 x Montagedubel

+ 2 x Limit-Trigger-Halterung
«  TxLampe

« 2xIR-Sensoren

Installationsschema

U Guide

Physical Gate Stop
(Installed just past the
maximum open position)

1.Drive motor
2. Lamp

3. Antenna

4 Left limit-switch trigger bracket
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)

¥




Technische Spezifikationen

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Motorbetriebstemperatur: -26°C ~ + 80°C
Stromversorgung der Steuereinheit: 230 V
Leistung: 350W

Ubertragungsmodus Ausgang: M = 4
Drehmoment: 30,0 Nm
@FFnungs-/SchIieBgeschwindigkeit: 12m/min
Umdrehungen: 1400 U/min

Zugkraft: 1100 N (Newton)

Maximale Traglast: 800 kg

Maximale Kommunikationsent{:ernung mit Fernbedienung: 50 m

Haupteigenschaften

»

»

»

»

»

Anschlussmoglichkeit fur Lichtschranke, Zugangstastatur, Zugangstaster
und weiteres Zubehor fur die Zugangskontrolle

Moglichkeit zum Anschluss der Sicherheitslampe

Automatische Schliel3ung

Einstellbare Empfindlichkeit

Hindernisschutz: Das Tor stoppt und offnet sich wieder, wenn es beim
SchlieBen auf ein Hindernis trifft; das Tor stoppt, wenn es beim Offnen
auf ein Hindernis trifft. Die Kraft, mit der das Tor stoppt, wenn es auf
ein Hindernis trifft, ist sowohl beim SchlieRen als auch beim Offnen
einstellbar.

Malle:
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Wichtige Notizen

»

»

»

»

Versorgen Sie die Steuereinheit mit einem separaten 10-A-Netzteil.

Die Zahnstange muss auf einer geraden Linie parallel zum Tor installiert
werden.

Abstand zwischen der Zahnstange und dem Getriebe des Motors
einhalten, um den Motor nicht zu uberlasten.

Montieren Sie den Anschlag in éﬁnungsrichtung der Klappe, um ein

unkontrolliertes Laufen des Motors zu verhindern.

Motoreinbau

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Wahlen Sie lhren Einbauort fur den Motor sorgfaltig aus.

Platzieren Sie den Motorlagersockel provisorisch in einem Abstand von
35 mm vom Tor. (Diagramm 1)

Stellen Sie den Motor auf den Stander.

Testen Sie mit einem Stuck Zahnstange auf dem Zahnrad, ob der Motor
in der richtigen Hohe steht.

Machen Sie eine Zeichnung um die Motorhalterung herum.

Senken Sie den Motor von der Halterung ab.

Markieren Sie auf dem Boden, wo Sie die 4 Locher bohren mussen, um
die Stltze zu befestigen. (Diagramm 2)

Machen Sie 4 Locher an den markierten Stellen.

Befestigen Sie die Halterung und den Motor mit Schrauben und Dubeln.

35mm

Diagram 1 Diagram 2

('O00"
000,

Motor Base Plate

Rack-Installation

»

Mit dem im Lieferumfang enthaltenen Schlussel den Hebel offnen und
ziehen, um das Tor manuell zu schlief3en.



»

»

»

»

»

Positionieren Sie das erste Zahnstangenstuck auf dem Getriebe, lassen
Sie einen Abstand von 2-3 mm zwischen Zahnstange und Rad und
befestigen Sie es dann am Tor.

Bewegen Sie das Tor manuell hin und her, um sicherzustellen, dass die
Zahnstange gut auf dem Zahnrad gleitet.

Montieren Sie die folgenden Teile des Gestells und stellen Sie sicher, dass
sie perfekt aufeinander ausgerichtet sind.

Bewegen Sie das Tor nach jedem installierten Zahnstangenteil manuell
hin und her, um sicherzustellen, dass das Tor leicht gleitet.

\ Rack 1 i ﬁ_loerrl%%tll(on of %, Rack 2

Die Anschlage mussen jetzt eingebaut werden. Sie werden an der
Zahnstange montiert und sperren den Motor, wenn die Zahnstange das
Ende erreicht, wenn das Tor geoffnet oder geschlossen wird.
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Diagram 6

Motor

Spring is straight when NOT triggered

N7 N
Spring is bent when triggered

> N

T A% B ~J g A N \ng 4

Limit switch striker Limit switch striker

Stromversorgung und |nsta||ationspri.ifung

»

»

»

»

»

Uberprijfen Sie die Kabel und Anschlusse erneut

Schliel3en Sie das Tor manuell

Schliefen Sie das System an eine 10-A-Stromversorgung an

Dricken Sie die Zifferntaste 1 auf der Fernbedienung

Das Tor muss sich offnen und stoppen, wenn es das Ende seines Laufs
erreicht

Hauptplatine

/

Benutzerhandbuch

13.7

Limit Switch option |D1 D2 D3D4 |

13:8

LED Indictor

13.8

13.6
Terminal Stop
Detection

13.1

13.2
Sensitivity of Blocked

18.5LED
D8

13.4
Start Motor
Connect the capacitor

34



13.1 - Koppeln der Fernbedienung

Drucken Sie die LEARN-Taste auf der Platine (13.1). Die D5-LED blinkt 10
Sekunden lang. Driicken Sie wahrend dieser Zeit eine beliebige Taste auf der
Fernbedienung. Wenn der Code gelernt wurde, blinkt die LED D5 zweimal.
Die Fernbedienung ist jetzt gekoppelt.

Wenn keine Taste gedriickt wird, erlischt die DS-LED nach 10 Sekunden und
das System verlasst automatisch den Lernmodus.

Halten Sie die LEARN-Taste 6 Sekunden lang gedrickt, die DS-LED blinkt,
lassen Sie die Taste los. Jetzt sind alle gespeicherten Codes geloscht.

Das System kann maximal 20 Fernbedienungen lernen. Wenn Sie versuchen,
mehr als das zu koppeln, blinkt die D5-LED 5 Mal, um zu bestatigen, dass die
maximale Anzahl von Fernbedienungen erreicht wurde.

Wenn Sie wahrend des Lernvorgangs der Fernbedienung Taste 1 oder Taste
2 auf der Fernbedienung dricken, steuert Taste 1 das Tor im ,vom Auto“-
Modus: Auf-Stopp-Zu, und Taste 2 steuert das Tor im ,,Ful3ganger-Modus®.
“Modus. Die Tasten 3 und 4 haben keine Funktion.

Wenn Sie wahrend des Lernvorgangs der Fernbedienung Taste 3 oder Taste
4 auf der Fernbedienung drucken, steuert Taste 3 das Tor im Modus ,,Auto®
Auf-Stopp-Zu, und Taste 4 steuert das Tor im Modus ,,FuBganger®. “Modus.
Somit konnen Sie dieselbe Fernbedienung mit 2 Automatisierungssystemen

koppeln.
13.2 - Hinderniserkennung

Wir konnen zwei Empfindlichkeitsstufen einstellen: Hoch und Niedrig.
A. Hohe Empfindlichkeit: Wenn sich das Tor offnet oder schlie8t und auf ein
kleines Hindernis trifft, stoppt der Motor.

B. Geringe Empfindlichkeit: Wenn sich das Tor offnet oder schlie8t und auf
ein grofBes Hindernis trifft, stoppt der Motor.

13.3 - Programmierung

1. AUS-Position: Der Motor befindet sich im NC-Modus, Normal Close
(Standard)
Position ON: Der Motor befindet sich im Modus NO, Normal Open

2. OFF-Position: Fotozelle ist im NO-Modus (Standard)
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Position ON: Die Fotozelle befindet sich im NC-Modus

3. und 4 in Position OFF: deaktiviert die automatische SchlieRfunktion
(Default)

3. auf Position ON und 4 auf Position OFF: Wenn das Tor vollstandig
geoffnet ist, schliel3t es automatisch nach 10 Sekunden .

4. auf Position OFF und 4 auf Position ON: Wenn das Tor vollstandig
geoffnet ist, schliel3t es automatisch nach 30 Sekunden.

5. auf Position ON und 4 auf Position ON: Wenn das Tor vollstandig
geoffnet ist, schliel3t es automatisch nach 60 Sekunden.

5. und 6 in Position OFF: deaktiviert die automatische Schlie3funktion im
»FuBganger“-Modus (Standard)

6. auf Position ON und 6 auf Position OFF: Im Modus ,,FuBganger® schlie3t
sich das vollstandig geoffnete Tor automatisch nach 5 Sekunden.

7. auf Position OFF und 6 auf Position ON: Im Modus ,,FuBganger schliel3t
sich das vollstandig geoffnete Tor automatisch nach 10 Sekunden.

8. auf Position ON und 6 auf Position ON: Im Modus ,,Fullganger® schlie3t
sich das vollstandig geoffnete Tor automatisch nach 30 Sekunden.

Anmerkungen:

+ DieTasten 2 und 4 (je nachdem, wie die Fernbedienung gekoppelt wurde)
steuern das Tor im ,,Ful3ganger“-Modus.

« Wenn der Motor lauft und die Taste 2 oder 4 auf der Fernbedienung
gedruckt wird, stoppt der Motor automatisch.

«  Wenn Sie die Taste 2 oder 4 auf der Fernbedienung driicken, um das
Tor zu offnen, schlie3t es nach der programmierten Zeit (5, 10 oder
30 Sekunden) oder bleibt offen (wenn die automatische SchlieBung
deaktiviert wurde) oder drucken Sie die Taste 2 oder 4 erneut das Tor
sofort zu schlief3en.

7. Position OFF: Deaktiviert den Eigentumswohnungsmodus

Position ON: aktiviert den Eigentumswohnungsmodus

Hinweis: Wenn Sie im Eigentumswohnungsmodus bei geoffnetem Tor
die Tasten auf der Fernbedienung oder einem anderen angeschlossenen
Zugangsterminal (Zugangstaste oder Zugangstastatur) driicken, funktionieren
diese nicht, bis das Tor vollstandig geoffnetist. Wenn das Tor geschlossen ist und
Sie die Tasten auf der Fernbedienung oder einem anderen angeschlossenen
Zugangsterminal dricken, stoppt das Tor und offnet sich wieder vollstandig.



13.4 Kondensatoren zum Starten des Motors

Die Kondensatoren sind mit der Hauptplatine verbunden. Stellen Sie sicher,
dass die Kondensatorschnittstelle sicher ist. Bitte beziehen Sie sich auf die
Mainboard-Konfiguration im Bild auf der vorherigen Seite.

13.5LE D-Anzeigen

D1: LED an - das Tor ist nicht vollstandig geschlossen

Led aus - das Tor ist vollstandig geschlossen
D2: LED an - das Tor ist nicht vollstandig geoffnet

Led aus - das Tor ist vollstandig gecffnet
D3: LED an - wenn Sie zum Beispiel den OFFnungsbeFehl von zwei
angeschlossenen Zugangsterminals geben, blinkt die LED, um darauf
hinzuweisen, dass derselbe Befehl gegeben wurde.
D4: LED an - Infrarotsensoren haben keine Hindernisse erkannt

LED aus - Infrarotsensoren haben ein Hindernis erkannt. Der Motor

stoppt.
D6: Led an - Toroffnung
D7: Led an - Tur geschlossen
D8: LED an - das Mainboard wird mit Strom versorgt

13.6 Endstopp-Erkennungsschnittstelle:
Eshat 2 Modi: Einer offnet das Tor und einer schlieRt das Tor im Normalbetrieb.

13.7 OFFnungs /SchlieBbegrenzungseinstellung (J1):

Der Jumper J1 teilt der Klemme 13.6 die Offnungs- und SchlieBrichtung des
Tors mit. Jumper J1 Varianten:

1. NO1-NO2 - Normale OFFnung (Motor links vom Tor innen);

2. NO2-NO3 - Offnen in die entgegengesetzte Richtung. (Motor rechts
neben dem Tor innen) Es erfordert eine Anderung der Richtung der
Motorversorgung (siehe Kapitel Installation und Motoranschluss).

|nsta||ationsp|an fur elektrische Komponenten
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Die Klemmen 6 und 7 sind fur den 230-V-Anschluss

»

Wir empfehlen, den Motor rechts neben dem Tor (von innen gesehen)

einzubauen):

Klemme 3 - SchlielRen Sie das rote Kabel an den Motor an
Klemme 4 - Schliel3en Sie das gelbe Kabel an den Motor an
Klemme 5 - Schliel3en Sie das blaue Kabel an den Motor an

»
»
»

Einbau des Motors links vom Tor:




» Klemme 4 - Schliel3en Sie das rote Kabel an den Motor an
» Klemme 5 - Schlief3en Sie das blaue Kabel an den Motor an
» Klemme 3 - SchlieBen Sie das gelbe Kabel an den Motor an

Hinweis: Wenn Sie den Motor auf der rechten Seite des Tors (Innenansicht)
montieren, Uberprifen Sie, wenn Sie das schwarze und das grine Kabel
wechseln, ob der Motor normal schlie8t und stoppt. Wenn nicht, andern Sie
die Position von Jumper J1 in die entgegengesetzte Richtung. Wenn sich J1
beispielsweise jetzt auf Position 1 und 2 befindet, andern Sie J1 auf Position

2 und 3.

Anschluss Warnlampe
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« Entfernen Sie das Kabel zwischen Klemme 14 und 15.

«  Verbinden Sie Klemme 15 mit der COM-Klemme und Klemme 14 mit
der OUT-Klemme des Sensors.

« Die Klemmen 12 und 13 versorgen den Sensor. Verbinden Sie dazu
Klemme 12 mit ,,+* (Plus) und Klemme 13 mit ,,-“ (Minus).

Hinweis: Werkseitig ist die Systemplatine fur den Anschluss der NO-
Fotozelle eingestellt. Lassen Sie daher den Jumper in der NO-Position, wie
im Bild oben zu sehen.

Geréteverbindung offnen

Wenn Sie die Fernbedienung nicht zur Steuerung der Tore verwenden
mochten, schlieen Sie den externen Toraktor an Klemme 11 an, z. B. den
Zugangstaster, die Zugangstastatur usw.

CRTNONORONONE
o il ol il i

Push button
Diagrammbeispiel beim Anschluss eines Zutrittstasters:

Schlieen Sie den Zugangstaster an die Klemmen 10 und 11an. Die Anschlusse
12 und 13 dienen der Stromversorgung des Zugangstasters.

Wartu ngshinweise

»  Die Zahnstange und das Getriebe mussen immer sauber gehalten werden,
frei von Gegenstanden, die ein Hindernis beim Offnen oder Schlief3en



»

»

»

»

der Turen darstellen konnten.

Alle 3 Monate alle beweglichen Teile des Automatisierungssystems
schmieren.

Wenn die Zentrale von einer Pufferbatterie versorgt wird, Uberprifen Sie
die Batterie monatlich und tauschen Sie sie bei Bedarf aus.

Uberpr(jfen Sie regelmallig den Zustand von Kabeln und Anschlussen.
Achten Sie darauf, dass kein Wasser in den Motor eindringt.
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Advertencias

Por su seguridad y para obtener un sistema de automatizacion con un correcto

funcionamiento, aseglrese de que se cumplan las siguientes condiciones:

»

»

»

»

»

»

»

La estructura de la puerta debe ser adecuada para el sistema de
automatizacion.

Aseglrese de que las puertas se muevan correcta y uniformemente, sin
friccion, a lo largo de todo su recorrido.

Las ruedas y rieles de los portones deben estar en buen estado, libres de
oxido y bien engrasados.

Las puertas deben poder abrirse y cerrarse libremente, sin obstaculos

Se recomienda instalar un tope de puerta para la posicion abierta

NO suelde cuando el cojinete esta sobre los juegos de cojinetes, porque
no tiene un contacto perfecto con los cojinetes y se rebaban al intentar
hacer la mesa.

NO suelde con el motor montado, ya que la placa base se calentara y el
cableado de la placa fallara.

Informacion de seguridad

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

No reemplace componentes y accesorios que no sean los incluidos o
recomendados por el fabricante.

Antes de alimentar el sistema, asegirese de que todas las conexiones y
cables estén en buenas condiciones.

Desconecte laalimentacion cuando realice operaciones de mantenimiento.
Evite el panel de control de agua para evitar cortocircuitos.

No alimente el motor, el panel de control u otros accesorios directamente
a la fuente de alimentacion.

No pase por las puertas cuando se abren o cierran.

Mantenga el control remoto en un lugar seguro fuera del alcance de los
ninos.

Lea atentamente toda la informacion y advertencias de este manual antes
de poner en funcionamiento el sistema.

Durante la instalacion del sistema de automatizacion, tome medidas con
respecto a la seguridad de las personas y el mantenimiento de la integridad
del espacio en el que trabaja.

El sistema tiene una funcion de proteccion contra sobretensiones para



evitar danos en el dispositivo o lesiones.

» Instale el sistema de automatizacion teniendo en cuenta el peso, la
longitud y la altura de la puerta.

»  Los sensores de seguridad pueden no detectar pequenos obstaculos como
ninos, animales u objetos. Es su deber garantizar el funcionamiento seguro
de las puertas.

Nota: No nos hacemos responsables de ningln accidente o defecto causado
P g
por una instalacion incorrecta del sistema de automatizacion de la puerta..

Contenidos del paquete:

« Unidad de control

. 2 controles remotos

. 2llaves

+ 4 xtacos de montaje

+ 2 xsoportes de gatillo de limite
+ 1lampara.

2 sensores infrarrojos

Esquema de instalacion

U Guide

1.Drive motor Physical Gate Stop
2. Lamp (Installed just past the
3. Antenna maximum open position)

4.Left limit-switch trigger bracket
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)

Espanol
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Especiﬁcaciones tecnicas

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Temperatura de trabajo del motor: -26°C ~ + 80°C
Fuente de alimentacion de la unidad de control: 230V
Potencia: 350W

Salida del modo de transmision: M = 4

Par: 30,0 Nm

Velocidad de apertura/cierre: 12m/min

Rotaciones: 1400rpm

Fuerza de traccion: 100N (Newton)

Carga maxima soportada: 800 kg

Distancia maxima de comunicacion con mando a distancia: 50 m

Principales caracteristicas

»

»

»

»

»

»

Posibilidad de conectar la fotocélula (incluida), teclado de acceso, boton
de acceso y otros accesorios de control de acceso

Posibilidad de conectar la lampara de seguridad (incluida)

Cierre automatico

Sensibilidad ajustable

Proteccion contra obstaculos: la puerta se detiene y vuelve a abrir si
encuentra un obstaculo durante el cierre; la puerta se detiene si encuentra
un obstaculo en su apertura. La fuerza con la que la cancela se detiene
cuando encuentra un obstaculo es regulable tanto en cierre como en
apertura.

La posibilidad de montar 2 motores en el espejo (opuesto) para duplicar
la longitud de la puerta/area de apertura. Asi se abre una puerta a la
izquierda y otra a la derecha.



Dimensiones:

i

Notas importantes

»

»

»

»

Alimente la unidad de control a una fuente de alimentacion separada de
10A.

La cremallera debe instalarse en linea recta, paralela a la puerta.
Mantenga una distancia entre la cremallera y el engranaje del motor para
no sobrecargar el motor.

Instale el tope en la direccion de apertura de la puerta para evitar que el
motor funcione sin control.

Instalacion del motor

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Elija cuidadosamente la ubicacion de instalacion de su motor.

Coloque temporalmente la base de montaje del motor a una distancia de
35 mm de la puerta. (Diagrama 1)

Ponga el motor en el soporte.

Pruebe con un trozo de cremallera colocado en la rueda dentada si el
motor esta a la altura correcta.

Haga un dibujo alrededor del soporte de montaje del motor.

Baje el motor del soporte.

Marcar en el suelo donde hay que perforar los 4 agujeros para fijar el
soporte. (Diagrama 2)

Haga 4 agujeros en los lugares marcados.

Asegure el soporte y el motor con tornillos y tacos.

Espanol
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Motor Base Plate

Instalacion de cremallera

» Con la llave incluida en el paquete, abra y tire de la palanca para cerrar
manualmente la puerta.

»  Coloque la primera pieza de cremallera en el engranaje dejando un espacio
de 2-3 mm entre la cremallera y la rueda, luego fijela en la puerta.

» Mueva manualmente la compuerta hacia adelante y hacia atras para
asegurarse de que la cremallera se deslice bien sobre el engranaje.

» Ensamble las siguientes piezas de rejilla, asegurandose de que estén
perfectamente alineadas entre si.

» Mueva manualmente la puerta hacia adelante y hacia atras después de
instalar cada pieza del estante para asegurarse de que la puerta se deslice
facilmente.
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Rack 1 i ﬁ_loerrreacgll(on of Rack 2

» Los topes deben instalarse ahora. Se montan en la cremallera y bloquean
el motor cuando la cremallera llega al final, cuando se abre o se cierra la
puerta..

y N Diagram 6 4
[ Motor | { Motor )

S 7 SR% aEm— N NE%

) Spring is bent when triggered
Spring is straight when NOT triggered ( Motor ) pring ! W 199

T N 7 Y NN AN AN 0 I

Limit switch striker Limit switch striker

Pruebas de instalacion y suministro de energia

»  Vuelva a revisar los cables y conexiones

»  Cerrar la puerta manualmente

»  Conecte el sistema a una fuente de alimentacion de 10A

»  Presione la tecla niGmero 1 en el control remoto

» La puerta debe abrirse y detenerse cuando llega al final de su carrera..
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Placa base

13.7

Limit Switch option |D1 D2 D3D4|

13:8

LED Indictor

13.8

13.6

Terminal Stop
Detection

Ve

13.1
13.2

Sensitivity of Blocked

18.5LED
D8

13.4

Start Motor
Connect the capacitor

13.1 - Emparejamiento del mando a distancia

Presione el boton APRENDER en el tablero (13.1). EI LED D5 parpadeara
durante 10 segundos. Durante este tiempo, presione cualquier tecla en el
control remoto. Si se ha aprendido el codigo, el LED D5 parpadeara dos
veces. El control remoto ahora esta emparejado.

Sino se presiona ningln boton, el LED D5 se apagara después de 10 segundos
y el sistema saldra automaticamente del modo de aprendizaje.

Mantenga presionado el boton LEARN durante 6 segundos, el LED D5
parpadeara, suelte el boton. Ahora todos los codigos que se guardaron se han
eliminado.

El sistema puede aprender un maximo de 20 mandos a distancia. Si intenta
emparejar mas que eso, el LED D5 parpadeara 5 veces para confirmar que se
ha alcanzado la cantidad maxima de controles remotos.

En el proceso de aprendizaje del control remoto, si presiona el boton 1 o el
boton 2 en el control remoto, el boton 1 controlara la puerta en modo “desde
el automovil”: abre-para-cierra, y el boton 2 operara la puerta en modo

“peaton”. “ modo. Los botones 3 y 4 no tienen funcion.



En el proceso de aprendizaje del control remoto, si presiona el boton 3 o el
boton 4 en el control remoto, entonces el boton 3 controlara la puerta en
modo “automovil”: abre-stop-cierra, y el boton 4 operara la puerta en modo
“peaton”. “ modo.

Por lo tanto, puede emparejar el mismo control remoto con 2 sistemas de

automatizacion.
13.2 - Deteccion de obstaculos

Podemos establecer dos niveles de sensibilidad: Alto y Bajo.

A. Alta sensibilidad: si la puerta se abre o se cierra y encuentra un pequeno
obstaculo, el motor se detendra.

B. Baja sensibilidad: si la puerta se esta abriendo o cerrando y encuentra un
gran obstaculo, el motor se detendra.

13.3 - Programacion

1. Posicion OFF:elmotorestaenmodo NC, Normal Close (predeterminado)
Posicion ON: el motor esta en NO, modo Normal Abierto

2. Posicion OFF: la fotocélula esta en modo NO (predeterminado)
Posicion ON: la fotocelula esta en modo NC

3. y 4 en posicion OFF: desactiva la funcion de cierre automatico
(predeterminado)

3. en la posicion ON y 4 en la posicion OFF: cuando la puerta esta
completamente abierta, se cerrara automaticamente despues de 10
segundos.

4. en la posicion OFF y 4 en la posicion ON: cuando la puerta esta
completamente abierta, se cerrara automaticamente después de 30
segundos.

S. en la posicion ON y 4 en la posicion ON: cuando la puerta esta
completamente abierta, se cerrara automaticamente después de 60
segundos.

5. y 6 en posicion OFF: desactiva la funcion de cierre automatico en modo
“peaton” (por defecto)
6. enlaposicion ON'y 6 en la posicion OFF: en el modo “peaton”, cuando la

Espanol
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puerta esta completamente abierta, se cerrara automaticamente después
de 5 segundos.

en la posicion OFF y 6 en la posicion ON: en el modo “peaton”, cuando la
puerta esta completamente abierta, se cerrara automaticamente después
de 10 segundos.

en la posicion ON y 6 en la posicion ON: en modo “peaton”, cuando la
puerta esta completamente abierta, se cerrara automaticamente después

de 30 segundos.

Notas:

Los botones 2 y 4 (segin el emparejamiento del mando a distancia)
accionan la cancela en modo “peatonal”.

Si'el motor funciona y se presiona el boton 2 0 4 en el control remoto, el
motor se detendra automaticamente.

Si pulsa el boton 2 o 4 del mando a distancia para abrir la cancela, ésta
se cerrara transcurrido el tiempo programado (5, 10 o 30 segundos) o
permanecera abierta (si se ha desactivado el cierre automatico) o pulse de
nuevo el boton 2 o 4 para cerrar la puerta inmediatamente.

Posicion OFF: desactiva el modo condominio
Posicion ON: activa el modo condominio

Nota: En modo condominio, cuando el porton esta abierto, si presiona los
botones del control remoto u otro terminal de acceso conectado (boton
de acceso o teclado de acceso), no funcionaran hasta que el porton esté
completamente abierto. Cuando la puerta esta cerrada, si presiona los
botones en el control remoto u otro terminal de acceso conectado, la puerta
se detendra y se volvera a abrir por completo.

13.4 Condensadores para arrancar el motor

Los condensadores estan conectados a la placa base. Asegirese de que la
interfaz del capacitor esté segura. Consulte la configuracion de la placa base
en la imagen de la pagina anterior.

13.5 Indicadores LED

D1: LED encendido - la puerta no esta completamente cerrada

Led apagado - la puerta esta completamente cerrada



D2: LED encendido - la puerta no esta completamente abierta

Led apagado - la puerta esta completamente abierta
D3: LED encendido - si da, por ejemplo, la orden de apertura desde dos
terminales de acceso conectados, el LED parpadeara para advertir que se ha
dado la misma orden.
D4: Led encendido - los sensores infrarrojos no han detectado ningln

obstaculo
LED apagado: los sensores infrarrojos han detectado un obstaculo. El

Espanol

motor se detendra.

D6: Led encendido - apertura cancela

D7: Led encendido - puerta cerrada

D8: LED encendido: la placa base esta alimentada

13.6 Interfaz de deteccion de parada de terminal:
Tiene 2 modos: uno abre la puerta y otro cierra la puerta en funcionamiento

normal.

13.7 Configuracion de limite de apertura/cierre (J1):
El puente J1 comunica al borne 13.6 el sentido de apertura y cierre de la

cancela. Puente J1 variantes:

1. NO1-NO2 - Apertura normal (Motor a la izquierda de la cancela en el
interior);

2. NO2-NO3 - Apertura en sentido contrario. (Motor a la derecha de la
cancela interior) Requiere cambiar el sentido de alimentacion del motor (ver
capitulo instalacion y conexionado del motor).

Diagrama de instalacion de componentes electricos
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Recomendamos instalar el motor a la derecha de la puerta (visto desde el
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»  Terminal 3: conecte el cable rojo al motor
»  Terminal 4: conecte el cable amarillo al motor
»  Terminal 5: conecte el cable azul al motor

Instalacion del motor a la izquierda de la puerta (visto desde el interion):

(ONONONORONONO)

»  Terminal 4: conecte el cable rojo al motor
»  Terminal 5: conecte el cable azul al motor
»  Terminal 3: conecte el cable amarillo al motor

Nota: Para montar el motor en el lado derecho de la puerta (vista interior),
cuando cambie el cable negro y el verde, verifique si el motor cierra y se
detiene normalmente. De lo contrario, cambie la posicion del puente J1 en la
direccion opuesta. Por ejemplo, si J1 ahora esta en la posicion 1y 2, cambie J1
ala posicion 2y 3.



Conexion de la |émpara de advertencia
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Conexion del sensor de infrarro_jos
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Retire el cable entre los terminales 14 y 15.
Conecte el terminal 15 al terminal COM y el terminal 14 al terminal OUT
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del sensor.
Los terminales 12 y 13 alimentan el sensor. Por lo tanto, conecte el

terminal 12 a “+” (mas) y el terminal 13 a “-” (menos).
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Nota: De fabrica, la placa del sistema esta configurada para conectar la
fotocelula NO. Por lo tanto, mantenga el puente en la posicion NO, como se
ve en laimagen de arriba.

Conexion del dispositivo de apertura

Si no desea utilizar el control remoto para controlar las puertas, conecte el
actuador de puerta externo al terminal 11, como el boton de acceso, el teclado

de acceso, etc.
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Push button
Ejemplo de diagrama al conectar un boton de acceso:

Conecte el boton de acceso a los terminales 10 y 11. Los terminales 12y 13 son
para alimentar el boton de acceso.

Instrucciones de mantenimiento

»

»

»

»

»

La cremallera y el equipo deben mantenerse siempre limpios, libres de
objetos que puedan obstaculizar la apertura o el cierre de las puertas.
Lubrica todas las partes moviles del sistema de automatizacion una vez
cada 3 meses.

Si el panel de control funciona con una bateria de respaldo, verifique la
bateria mensualmente y reemplacela si es necesario.

Verifique periodicamente el estado de los cables y conexiones.
Aseglrese de que no entre agua en el motor.



Avertissements

Pour votre sécurité et pour obtenir un automatisme avec un fonctionnement
correct, assurez-vous que les conditions suivantes sont remplies :

»

»

»

»

»

»

»

La structure du portail doit étre adaptée au systéme d’automatisation
Assurez-vous que les portails se déplacent correctement et uniformément,
sans frottement, sur toute la longueur de leur trajectoire

Les roues et les rails des portails doivent étre en bon état, exempts de
rouille et bien graisses

Les portails doivent pouvoir souvrir et se fermer librement, sans obstacles
Il est recommandé d’installer une butée de portail pour la position ouverte
NE PAS souder lorsque le roulement est sur les ensembles de roulements,
car il na pas un contact parfait avec les roulements et ils obtiennent des
bavures en essayant de faire la table.

NE PAS souder avec le moteur monté, car la carte mere chauffera et le
cablage sur la carte tombera en panne.

Information sur la securite

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Ne remplacez pas les composants et accessoires autres que ceux inclus ou
recommandés par le fabricant.

Avant de mettre le systeme sous tension, assurez-vous que toutes les
connexions et tous les cables sont en bon état.

Coupez lalimentation lorsque vous effectuez des opérations de
maintenance.

Evitez le panneau de contréle de I'eau pour éviter les courts-circuits.
N’alimentez pas le moteur, le panneau de commande ou dautres
accessoires directement a la source d’alimentation.

Ne franchissez pas les barrieres lorsqu’elles souvrent ou se ferment.
Conservez la téléecommande dans un endroit sir, hors de portée des
enfants.

Lisez attentivement toutes les informations et tous les avertissements
contenus dans ce manuel avant de mettre le systeme en service.

Lors de Iinstallation du systeme d’automatisation, prenez des mesures
concernant la sécurité des personnes et le maintien de l'intégrité de
I'espace dans lequel vous travaillez.

Le systeme dispose d’'une fonction de protection contre les surtensions

Frangais
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pour éviter d’endommager |’apparei| ou de vous blesser.

¥

Installez 'automatisme en tenant compte du poids, de la longueur et de la
hauteur du portail.

»  Les capteurs de securité peuvent ne pas détecter de petits obstacles tels
que des enfants, des animaux ou des objets. |l est de votre devoir d'assurer
le fonctionnement sécuritaire des portes.

Remarque : Nous déclinons toute responsabilité en cas d’accidents ou de

defauts causes par une mauvaise installation du systeme d’automatisation du
p Y

portail.

Contenu du colis:

»  Unité de controle

» 2 xtélecommandes

» 2xcles

» 4 x chevilles de montage

» 2 xsupports de déclenchement de limite
» 1xLampe

» 2 x capteurs infrarouges

Schema d’installation

U Guide

Physical Gate Stop
(Installed just past the
maximum open position)

1.Drive motor
2. Lamp

3. Antenna

4 Left limit-switch trigger bracket
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)

¥




Spéciﬁcations techniques

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Température de fonctionnement du moteur : -26°C ~ + 80°C
Alimentation centrale : 230V

Puissance : 350W

Sortie mode transmission : M = 4

Couple: 30,0 N.m

Vitesse d’ouverture/fermeture : 12m/min

Rotations : 1400 tr/min

Force de traction : 100N (Newton)

Charge maximale supportée : 800 kg

Distance de communication maximale avec télecommande : 50 m

Caractéristiques principales

»

»

»

»

»

»

Possibilité de connecter la photocellule (incluse), le clavier d’acces, le
bouton d’acces et d’autres accessoires de controle d’acces

Possibilite de connecter la lampe de securite (incluse)

Fermeture automatique

Sensibilite réglable

Protection contre les obstacles : le portail sarréte et se rouvre s'il
rencontre un obstacle en se fermant ; le portail s'arréte s'il rencontre un
obstacle lors de son ouverture. La force avec laquelle le portail sarréte
lorsqu’il rencontre un obstacle est réglable aussi bien en fermeture qu'en
ouverture.

Possibilité de monter 2 moteurs dans le miroir (en face) pour doubler la
longueur de la zone portail/ouverture. Ainsi une porte s'ouvre a gauche
et une a droite.
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Dimensions:

Notes importantes

»

»

»

»

Alimentez 'unité de contrdle sur une alimentation 10A séparée.

La cremaillere doit étre installée en ligne droite, parallele au portail.
Gardez une distance entre la cremaillére et I'engrenage du moteur afin de
ne pas surcharger le moteur.

Installez la butée dans le sens d’'ouverture du portail pour éviter que le
moteur ne tourne de maniere incontrolable.

Installation du moteur

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Choisissez soigneusement I'emplacement d’installation de votre moteur.

Placer provisoirement le support moteur a une distance de 35 mm du
portail. (Schema 1)

Mettez le moteur sur le support.

Testez avec un morceau de créemaillere positionné sur la roue dentée si le
moteur est a la bonne hauteur.

Faites un dessin autour du support de montage du moteur.

Abaissez le moteur du support.

Marquez au sol ou vous devez percer les 4 trous pour fixer le support.
(Schema 2)

Faites 4 trous aux endroits marqués.

Fixez le support et le moteur a I'aide de vis et de chevilles.
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Diagram 1 Diagram 2

000"
000,

Francais

Motor Base Plale

Montage du cremaillere

»  Avec la clé incluse dans 'emballage, ouvrez et tirez le levier pour fermer
manuellement le portail.

»  Positionner le premier morceau de crémaillere sur le pignon en laissant un
espace de 2-3 mm entre la crémaillere et la roue, puis le fixer sur le doigt.

»  Déplacez manuellement la porte d’avant en arriére pour vous assurer que
la crémaillere glisse bien sur I'engrenage.

» Assemblez les éléments de crémaillere suivants en vous assurant qu’ils
sont parfaitement alignés les uns avec les autres.

» Deéplacez manuellement la porte d’avant en arriere apres chaque piece de
rack installée pour vous assurer que la porte glisse facilement.

Rack 1 i ﬁ'loerrl%%tll(on of Rack 2
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»

Les butées doivent étre installees maintenant. lls sont montés sur la
créemaillere et verrouillent le moteur lorsque la cremaillére arrive en fin de
course, lorsque le portail est ouvert ou ferme.

Diagram 6

>~ N

Spring is straight when NOT triggered

Motor

NV NV
Spring is bent when triggered

R A%

Limit switch striker

N N NV \nZ 1}

Limit switch striker

Test d’alimentation et d’installation

»
»
»
»

»

Veérifiez a nouveau les cables et les connexions

Fermez le portail man

uellement

Connectez le systéeme a une alimentation 10A
Appuyez sur la touche numéro 1 de la téelecommande
Le portail doit s'ouvrir et sarréter lorsqu’il atteint la fin de sa course

Carte mere

13.7

Limit Switch option

D1D2 D3D4

13.6

Terminal Stop
Detection

e

Manuel utilisateur

13.5

LED Indictor

13.3

13.1
13.2

Sensitivity of Blocked

13.5LED
D8

13.4
Start Motor
Connect the capacitor

60



13.1- Appairage de la telecommande

Appuyez sur le bouton LEARN sur la carte (13.1). La LED D5 clignotera
pendant 10 secondes. Pendant ce temps, appuyez sur n'importe quelle touche
de la télecommande. Si le code a été appris, la LED D5 clignotera deux fois.
La telecommande est maintenant couplée.

Si‘aucun bouton nest enfoncé, la LED D5 s’éteindra apres 10 secondes et le
systéme quittera automatiquement le mode d’apprentissage.

Maintenez le bouton LEARN enfoncé pendant 6 secondes, la LED D5
clignote, relachez le bouton. Maintenant, tous les codes qui ont été enregistrés
ont eté supprimes.

Le systeme peut apprendre un maximum de 20 télécommandes. Si vous
essayez d’appairer plus que cela, la LED D5 clignotera 5 fois pour confirmer
que le nombre maximum de téléecommandes a été atteint.

Dans le processus d’apprentissage de la télecommande, si vous appuyez sur le
bouton 1 ou le bouton 2 de la télécommande, alors le bouton 1 commandera
le portail en mode “depuis la voiture™ ouvert-arrét-ferme, et le bouton 2
actionnera le portail en mode “piéton”. mode “ Les boutons 3 et 4 n'ont
aucune fonction.

Dans le processus d’apprentissage de la téelecommande, si vous appuyez sur le
bouton 3 ou le bouton 4 de la télecommande, alors le bouton 3 commandera
le portail en mode “voiture” : ouvert-arrét-fermé, et le bouton 4 fera
fonctionner le portail en mode “piéton”. mode .

Alinsi, vous pouvez appairer la méme télécommande avec 2 automatismes.

13.2 - Détection d’obstacles

Nous pouvons définir deux niveaux de sensibilité : haut et bas.

A. Haute sensibilité : si le portail souvre ou se ferme et rencontre un petit
obstacle, le moteur s’arréte.

B. Faible sensibilité : si le portail souvre ou se ferme et rencontre un obstacle
important, le moteur sarréte.

13.3 - Programmation

1. Position OFF : le moteur est en mode NC, Normal Close (par défaut)
Position ON : le moteur est en mode NO, Normal Open

Frangais
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Position OFF : la photocellule est en mode NO (par défaut)
Position ON : la photocellule est en mode NF

et 4 en position OFF : désactive la fonction de fermeture automatique
(par défaut)

sur la position ON et 4 sur la position OFF : lorsque le portail est
complétement ouvert, il se referme automatiquement au bout de 10
secondes .

sur la position OFF et 4 sur la position ON : lorsque le portail est
complétement ouvert, il se referme automatiquement au bout de 30
secondes.

sur la position ON et 4 sur la position ON : lorsque le portail est
complétement ouvert, il se referme automatiquement apres 60 secondes.

et 6 en position OFF : désactive la fonction de fermeture automatique en
mode « piéton » (par défaut)

sur la position ON et 6 sur la position OFF : en mode « piéton », lorsque
le portail est completement ouvert, il se referme automatiquement au
bout de 5 secondes.

sur la position OFF et 6 sur la position ON : en mode « piéton », lorsque
le portail est completement ouvert, il se referme automatiquement au
bout de 10 secondes.

sur la position ON et 6 sur la position ON : en mode “piéton”, lorsque le
portail est complétement ouvert, il se referme automatiquement au bout
de 30 secondes.

Remarques:

Les boutons 2 et 4 (selon 'appairage de la télécommande) commandent
le portail en mode “piéton”.

Si le moteur tourne et que la touche 2 ou 4 de la telecommande est
enfoncée, le moteur sarréte automatiquement.

Si vous appuyez sur le bouton 2 ou 4 de la télecommande pour ouvrir
le portail, celui-ci se fermera apres le temps programme (5, 10 ou
30 secondes) ou restera ouvert (si la fermeture automatique a été
désactivée) ou appuyez a nouveau sur le bouton 2 ou 4 fermer la porte
immédiatement.

7. Position OFF : désactive le mode copropriéteé

Position ON : active le mode copropriete



Remarque : En mode copropriété, lorsque le portail est ouvert, si vous appuyez
sur les boutons de la telecommande ou d’une autre borne d’acces connectée
(bouton d’acces ou clavier d’acces), ils ne fonctionneront qu’une fois le portail
completement ouvert. Lorsque le portail est ferme, si vous appuyez sur les
boutons de la télecommande ou d'une autre borne d’acces connectée, le
portail sarréte et se rouvre complétement.

13.4 Condensateurs pour le demarrage du moteur

Les condensateurs sont connectés ala carte mere. Assurez-vous que l'interface
du condensateur est sécurisée. Veuillez vous référer a la configuration de la
carte mere dans |’image de la page precédente.

13.5 Voyants LED

D1: LED allumeée - le portail n'est pas complétement ferme
Voyant éteint - le portail est completement ferme
D2 : LED allumée - le portail nest pas completement ouvert
Voyant éteint - le portail est completement ouvert
D3 : LED allumée - si vous donnez, par exemple, la commande d’ouverture a
partir de deux bornes d’acces connectées, la LED clignotera pour avertir que
la méme commande a été donnée.
D4 : LED allumée - les capteurs infrarouges n'ont detecté aucun obstacle
LED éteinte - les capteurs infrarouges ont détecté un obstacle. Le
moteur sarrétera.
D6 : Led allumée - ouverture du portail
D7 : Led allumée - porte fermée
D8 : LED allumée - la carte mere est alimentée

13.6 Interface de détection d’arrét de borne :
Il a 2 modes : un ouvre le portail et un ferme le portail en fonctionnement
normal.

13.7 Réglage fin de course ouverture/fermeture (J1) :

Le cavalier J communique a la borne 13.6 le sens d’ouverture et de fermeture
du portail. Variantes du cavalier J1:

1. NO1-NQO2 - Ouverture normale (Moteur a gauche du portail a I'intérieur) ;
2. NO2-NQO3 - Ouverture dans le sens oppose. (Moteur a droite du portail
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a l'intérieur) Nécessite de changer le sens d’alimentation du moteur (voir

chapitre installation et raccordement moteur).

Schema d’installation des composants électriques
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»  Les bornes 6 et 7 sont pour la connexion 230V

Il 'est conseillé d’installer le moteur a droite du portail (vu de I'intérieur):

» Borne 3 - connectez le fil rouge au moteur
» Borne4 - connecter le ﬁljaune au moteur
» Borne 5 - connectez le fil bleu au moteur

Installation du moteur a gauche du portail (vu de I'intérieun):
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» Terminal 4 - connect the red wire to the motor
» Terminal 5 - connect the blue wire to the motor
»  Terminal 3 - connect the yellow wire to the motor

Remarque : Pour le montage du moteur sur le coté droit du portail (vue
intérieure), lorsque vous changez le fil noir et le fil vert, vérifiez si le moteur se
ferme et sarréte normalement. Sinon, changez la position du cavalier J1 dans
le sens opposé. Par exemple, si J1 est maintenant sur les positions 1 et 2, alors
changez J1 sur les positions 2 et 3.

Connexion du voyant d’avertissement
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e i
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1BMOd JO0ION  duwef
Flashing light
Connexion du capteur inFrarouge
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E--»Jumper
NO
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o Retirez le fil entre les bornes 14 et 15.

« Connectez la borne 15 a la borne COM et la borne 14 a la borne OUT du

capteur.
+ Lesbornes 12 et 13 alimentent le capteur. Ainsi, connectez la borne 12 au

“+” (plus) et la borne 13 au “-” (moins).

Remarque : En usine, la carte systeme est configurée pour connecter la cellule
q ) Y g p

photoélectrique NO. Par conséquent, maintenez le cavalier en position NO,
comme le montre |’image ci-dessus.

Ouverture de la connexion de I’appareil

Sivous ne souhaitez pas utiliser la télecommande pour controler les portails,
connectez l'actionneur externe du portail a la borne 11, tel que le bouton
d’acces, le clavier d’acces, etc.

® O © 6
=E=g==

>0 O O
Z o ©T o
= o @ 3 3
D =}
leubis

Push button

Exemple de schéma lors de la connexion d’un bouton d’acces:
Connectez le bouton d’acces aux bornes 10 et 11. Les bornes 12 et 13 sont

destinees a 'alimentation du bouton d’acces.

Consignes d’entretien

» La cremaillere et 'engrenage doivent toujours étre maintenus propres,



»

»

»

»

exempts d’objets qui pourraient constituer un obstacle a 'ouverture ou a
la fermeture des portes.

Lubrifie toutes les pieces mobiles du systeme d’automatisation une fois
tous les 3 mois.

Sila centrale est alimentée par une batterie de secours, vérifiez la batterie
tous les mois et remplacez-la si nécessaire.

Verifiez périodiquement I’état des cables et des connexions.
Assurez-vous que I'eau ne pénetre pas dans le moteur.

Frangais
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Figyelmeztetesek

AzOn biztonsaga és a megfeleld mlikodésl automatizalasi rendszer beszerzése
erdekében gy6zédjon meg arrol, hogy a kovetkezd feltételek teljesulnek:

»

»

»

»

»

»

»

A kapuszerkezetnek meg kell felelnie az automatizalasi rendszernek
Ugyeljen arra, hogy a kapuk helyesen és egyenletesen, sirlodas nelkdl
mozogjanak az Gtjuk teljes hosszaban

A kapu kerekeinek és sineknek jo allapotinak, rozsdamentesnek és jol
zsirozottnak kell lenniuk

A kapuknak szabadon, akadalyok nélkul kell nyilniuk és zarniuk

A nyitott helyzethez ajanlott egy kapuutkozét beépiteni

NE hegesszen, amikor a csapagy a csapagykeszleteken van, mert nem
erintkezik tokeletesen a csapagyakkal, es sorja keletkezik az asztal
elkeszitésekor.

NE hegesszen felszerelt motorral, mert az alaplap felmelegszik, és a tablan
levo vezetekek meghibasodnak.

Biztonségi informaciok

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Ne cserélje kia gyarto altal mellékelt vagy ajanlottakon kivuli alkatrészeket
és tartozékokat.

Mielott bekapcsolna a rendszert, gyszédjon meg arrol, hogy minden
csatlakozas és kabel jo allapotban van.

Karbantartasi miveletek vegrehajtasa kozben kapcsolja ki az aramellatast.
A rovidzarlat elkerulése érdekében kertlje a vizvezérls panelt.

Ne csatlakoztassa kozvetlenul az aramforrashoz a motort, a vezérlopanelt
vagy mas tartozékokat.

Ne menjen at a kapukon, amikor azok nyilnak vagy zarodnak.

Tartsa a taviranyitot biztonsagos helyen, gyermekektal elzarva.

A rendszer uzembe helyezése el6tt figyelmesen olvassa el az ebben a
kézikonyvben talalhato osszes informaciot és figyelmeztetést.

Az automatizalasi rendszer telepitése soran tegyen intézkedéseket az
emberek biztonsaga és a munkaterulet épségének megérzése erdekeben.
A rendszer talfesziltseg-védelmi  funkcioval rendelkezik, amely
megakadalyozza a készilek karosodasat vagy a seruléseket.

Az automatizalasi rendszert a kapu silyanak, hosszanak és magassaganak



figyelembevételével telepitse.
»  Elcfordulhat, hogy a biztonsagi érzekelok nem erzekelnek kis akadalyokat,
peldaul gyerekeket, allatokat vagy targyakat. Az On kotelessége a kapuk

biztonsagos mukodesének biztositasa.

Magyar

Megjegyzeés: Nem vallalunk felelosseget a kapuautomatizalasi rendszer nem
megfelelS telepitésebol eredd balesetekert vagy hibakert.

Csomag tartalma:

»  VezérlGegyseg

»  2xtaviranyito

»  2x kulcs

» 4 x rogzits dubel

» 2 x hatarerték kioldo tarto
» 1xlampa

»  2x IR érzékelo

Telepitési sema

U Guide

Physical Gate Stop
(Installed just past the
maximum open position)

1.Drive motor
2. Lamp

3. Antenna

4 Left limit-switch trigger bracket
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)
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Mszaki adatok

¥

»

»

»

»

»

»

»

»

Motor Uzemi homerséklet: -26°C ~ + 80°C
Vezérloegyseg tapellatasa: 230V
Teljesitmeny: 350W

Atviteli mod kimenet: M = 4

Nyomaték: 30,0 Nm

Fordulatszam: 1400 rpm

Hazoero: 1100 N (Newton)

Maximalis terhelhetdseg: 800 kg

Maximalis kommunikacios tavolsag taviranyitoval: 50 m

Fobb jellemzoi

»

»

»

»

»

»

Lehetdseg a fotocella (tartozek), beleptetd billentylzet, beléptets gomb
es egyeb beleptetd tartozekok csatlakoztatasara

Lehetdseg a biztonsagi lampa csatlakoztatasara (tartozek)

Automatikus zaras

Allithaté érzékenység

Akadalyvédelem: a kapu megall és Gjra kinyilik, ha zaras kozben akadalyba
utkozik; a kapu megall, ha nyitas kozben akadalyba utkozik. Az az erg,
amelyre a kapu megall, amikor akadalyba Utkozik, zaraskor es nyitaskor is
allithato.

Lehetéség van 2 motor beszerelésére a tukorbe (szemben), hogy
megduplazza a kapu/nyitasi terulet hosszat. |gy nyilik egy kapu balra és
egy jobbra.



Meéretek:
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Fontos jegyzetek

Taplalja a vezérlcegyseget egy kulon 10A-es tapegységre.

Az allvanyt egyenesen, a kapuval parhuzamosan kell felszerelni.

Tartson tavolsagot a fogasléc és a motor fogaskereke kozott, hogy ne terhelje
tal a motort.

Szerelje fel az Gtkozot a kapu nyitasi iranyaba, hogy megakadalyozza a motor
iranyithatatlan mikodeset.

Motor beszereles

Gondosan valassza ki a motor beépitési helyét.

|deiglenesen helyezze a motortarto alapot 35 mm tavolsagra a kaputol. (1.
diagram)

Helyezze a motort az allvanyra.

Ellendrizze a fogaskeréken elhelyezett fogasléccel, hogy a motor megfeleld
magassagban van-e.

Keszitsen rajzot a motortarto konzol kordl.

Engedje le a motort a tartobol.

Jelolje meg a talajon, ahol a 4 lyukat kell farnia a tarto rogzitésehez. (2.
diagram)

A megjelolt helyeken készitsen 4 lyukat.

Rogrzitse a tartot és a motort csavarok és tiplik segitsegével.
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Diagram 1 | Diagram 2

(Y000"
NeJeler

Motor Base Plate |

Rack telepités

»

»

»

»

»

A csomagban talalhato kulccsal nyissa ki és hizza meg a kart a kapu keézi
bezarasahoz.

Helyezze a fogasléc elsé darabjat a fogaslécre, hagyjon 2-3 mm-es helyet
a fogaslec és a kerék kozott, majd rogzitse a kapun.

Kézzel mozgassa a kaput eldre-hatra, hogy megbizonyosodjon arrol, hogy
a fogasléc jol csuszik a fogaskereken.

Szerelje ossze akovetkezé allvanydarabokat, ugyelve arra, hogy tokéletesen
illeszkedjenek egymashoz.

Kézzel mozgassa a kaput elore-hatra minden egyes behelyezett
allvanydarab utan, hogy megbizonyosodjon arrol, hogy a kapu konnyen
csUszik.

.\ ﬁ_loerrlgacétll(on of




»

Az utkozoket most fel kell szerelni. Az allvanyra vannak felszerelve, és
lezarjak a motort, amikor a fogasléc eléri a véget, amikor a kaput kinyitjak

ik s
vagy Za rJa . %0
=
P N
Diagram 6
Motor
B4 \U; \D/ \u/ \U/

- ’ ) Spring is bent when triggered
Spring is straight when NOT triggered

R A N ~J hnZg pZ g R 4

Limit switch striker Limit switch striker

Tépellétés és telepités tesztelese

»

»

»

»

»

Ellendrizze Gjra a kabeleket és a csatlakozasokat

Kezzel zarja be a kaput

Csatlakoztassa a rendszert egy 10A-es tapegységhez

Nyomja meg az 1-es szamgombot a taviranyiton

A kapunak ki kell nyilnia és meg kell allnia, amikor eléri a futasanak vegét

Fo tabla

73

13.7
Limit Switch option [[D1D2 D3D4

13.5

LED Indictor

13.3

13.6

Terminal Stop
Detection

e

13.1
13.2

Sensitivity of Blocked

13.5LED
D8

13.4
Start Motor
Connect the capacitor

Hasznalati utasitas
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13.1 - A taviranyito parositasa

Nyomja meg a LEARN gombot a tablan (13.1). A D5 LED 10 masodpercig
villog. Ezalatt nyomja meg barmelyik gombot a taviranyiton. Ha a kodot
megtanulta, a DS LED ketszer felvillan. A taviranyito most parositasra kerdilt.
Ha nem nyomnak meg gombot, a DS LED 10 masodperc mulva kialszik, és a
rendszer automatikusan kilép a tanulasi modbol.

Tartsa lenyomva a LEARN gombot 6 masodpercig, a DS LED villogni kezd,
engedje fel a gombot. Most az 6sszes mentett kodot torolték.

A rendszer legfeljebb 20 taviranyitot tud megtanulni. Ha ennél tobbet probal
meg parositani, a DS LED 5-szor felvillan, jelezve, hogy elérte a taviranyitok
maximalis szamat.

A taviranyito tanulasi folyamataban, ha megnyomja a taviranyito 1-es vagy
2-es gombjat, akkor az 1-es gomb ,autobol” modban vezérli a kaput: nyit-
megall-zar, a 2-es gomb pedig ,,gyalogos” izemmodban mikodteti a kaput. ”
modban. A 3-as és 4-es gombnak nincs funkcioja.

A tanulasi folyamatban a taviranyito, ha megnyomja a 3-as vagy a 4-es
gombot a taviranyiton, akkor a 3-as gomb ,,aut6” modban vezérli a kaput:
nyit-megall-zar, a 4-es gomb pedig ,gyalogos” lUzemmodban mikodteti a
kaput. ” modban.

igy ugyanazt a taviranyitot 2 automatizalasi rendszerrel parosithatja.

13.2 - Akadalyeészlelés

Ket erzekenyseégi szintet allithatunk be: magas és alacsony.

V. Magas érzekenyseg: ha a kapu nyilik vagy zar, és kis akadalyba utkozik,
akkor a motor leall.

B. Alacsony érzékenység: ha a kapu nyilik vagy zar, és nagy akadalyba utkozik,

akkor a motor leall.
13.3 - Programozas

1. OFF allas: a motor NC Gzemmodban van, normal zaras (alapértelmezett)
BE allas: a motor NO, normal nyitott uzemmaodban van

2. Kl helyzet: a fotocella NO modban van (alapértelmezett)
BE allas: a fotocella NC uzemmodban van



7.

8.

ées 4 OFF allasban: kikapcsolja az automatikus zarasi funkciot
(alapertelmezett)

BE allasban es 4 Kl allasban: ha a kapu teljesen nyitva van, 10 masodperc
malva automatikusan bezarodik.

OFF allasban és 4 BE allasban: ha a kapu teljesen nyitva van, 30 masodperc
malva automatikusan bezarodik.

BE allasban és 4 BE allasban: ha a kapu teljesen nyitva van, 60 masodperc
mulva automatikusan bezar.

és 6 OFF allasban: letiltja az automatikus zarast ,gyalogos” modban
(alapertelmezett)

ON allasban és 6 OFF allasban: ,,gyalogos” uzemmaodban, amikor a kapu
teljesen nyitva van, 5 masodperc muilva automatikusan bezarodik.

OFF allasban és 6 ON allasban: ,,gyalogos” uzemmaodban, amikor a kapu
teljesen nyitva van, 10 masodperc mulva automatikusan bezarodik.

ON allasban és 6 ON allasban: ,,gyalogos” uzemmaodban, amikor a kapu

teljesen nyitva van, 30 masodperc mulva automatikusan bezarodik.

Megjegyzések:

A 2-es és 4-es gombok (a taviranyito parositasatol fuggden) a kaput
»gyalogos” modban mikodtetik.

Ha a motor jar, & megnyomja a taviranyito 2 vagy 4 gombjat, a motor
automatikusan leall.

Ha megnyomja a taviranyito 2-es vagy 4-es gombjat a kapu kinyitasahoz,
az a beprogramozott id6 (5, 10 vagy 30 masodperc) letelte utan bezarul,
vagy nyitva marad (ha az automatikus zaras ki van kapcsolva), vagy nyomja
meg Ujra a 2-es vagy 4-es gombot. hogy azonnal becsukja a kaput.

OFF allas: kikapcsolja a tarsashaz uzemmodot
ON allas: aktivalja a tarsashaz uzemmodot

Megjegyzés: Tarsashazi modban, amikor a kapu nyitva van, ha megnyomja

a taviranyito vagy mas csatlakoztatott beléptets terminal gombjait

(belepsgomb vagy beléptetd billentylzet), azok nem mikodnek, amig a kapu

teljesen ki nem nyilik. Ha a kapu zarva van, ha megnyomja a taviranyito vagy

mas csatlakoztatott beléptetd terminal gombjait, a kapu leall, és teljesen Ujra

kinyilik.

Magyar
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13.4 Kondenzatorok a motor inditasahoz

A kondenzatorok az alaplaphoz csatlakoznak. Gy6zédjon meg arrol, hogy a

el6z6 oldalon lévo kepen.
13,5 LED-es visszajelzok

D1: LED vilagit - a kapu nincs teljesen bezarva
Led ki - a kapu teljesen zarva
D2: LED vilagit - a kapu nincs teljesen nyitva
Led ki - a kapu teljesen nyitva van
D3: LED vilagit - ha példaul nyitasi parancsot ad ki két csatlakoztatott
hozzaférési terminalrol, a LED villogni kezd, figyelmeztetve, hogy ugyanazt
a parancsot adta ki.
D4: Led vilagit — az infravoros erzékelok nem észleltek semmilyen akadalyt
LED nem vilagit - az infravoros érzekelok akadalyt észleltek. A motor
leall.
D6: Led vilagit - kapunyitas
D7: Led vilagit - ajt6 zarva
D8: LED vilagit - az alaplap aram alatt van

13.6 Terminal leallas eszlelési interfész:

2 uzemmodja van: normal uzemmodban az egyik nyitja a kaput és egy bezarja
a kaput.

13.7 Nyitasi/zarasi hatarérték beallitasa (J1):

A J1 athidalo kozli a 13.6 csatlakozoval a kapu nyitasanak és zarasanak iranyat.
Jumper J1 valtozatok:

1. NO1-NO2 - Normal nyitas (motor a kapu bal oldalan beltl);

2. NO2-NQO3 - Ellenkezs iranyd nyitas. (A motor beldl a kaputol jobbra)

aaaaa

motorcsatlakozas fejezetet).
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» A 6-0s és 7-es kapocs 230 V-os csatlakozasra szolgal

Javasoljuk, hogy a motort a kaputol jobbra szerelje (belulrol nézve):
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3. kapocs - csatlakoztassa a piros vezeteket a motorhoz
4. kapocs - csatlakoztassa a sarga vezetéket a motorhoz
S. kapocs - csatlakoztassa a kek vezeteket a motorhoz

»
»

»

A motor felszerelése a kaputol balra (belulrol nézve):
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4. kapocs - csatlakoztassa a piros vezetéeket a motorhoz
5. kapocs - csatlakoztassa a kék vezetéeket a motorhoz
3. kapocs - csatlakoztassa a sarga vezeteket a motorhoz

Megjegyzés: Ha a motort a kapu jobb oldalara szereli (belllnézet), a fekete
és a zold vezeték cseréjekor ellendrizze, hogy a motor megfelelGen zar-e és
leall-e. Ha nem, valtoztassa meg a J1 jumper helyzetét az ellenkezs iranyba.
Peldaul, ha J1 most az 1. és 2. pozicioban van, akkor modositsa a J1-et 2. és 3.

poziciora.

Figyelmezteté' |émpa csatlakozasa
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+ Tavolitsa el a vezeteket a 14. és 15. kapocs kozott.

+  Csatlakoztassa a 15. kapcsot a COM csatlakozohoz és a 14. kapcsot az
érzékelo OUT kivezetesehez.

«  A12.é&s13. kapocs taplalja az érzékelct. igy csatlakoztassa a 12-es terminalt
a ,+"-hoz (plusz), a 13-as terminalt pedig a ,,-“-hoz (minusz).

Magyar

Megjegyzés: Gyarilag az alaplap Ggy van beallitva, hogy csatlakoztassa a NO
fotocellat. Ezért tartsaa jumpert NEM allasban, ahogy a fenti kepen is lathato.

Keszulekesatlakozas megnyitésa

Ha nem kivanja a taviranyitot hasznalni a kapuk vezérlésere, csatlakoztassa
a kuls6 kapu mikodtetdt a 11-es terminalhoz, példaul a belepteto gombot, a
belepteto billentylzetet stb.

@® @ @

9s0|D
uadQ

Push button

Példa a diagramhoz hozzaféreési gomb csatlakoztatasakor:
Csatlakoztassa a hozzaférési gombot a 10-es és 11-es kapcsokhoz. A 12-es és
13-as kapcsok a hozzaferési gomb tapellatasat szolgaljak.

Karbantartasi utasitasok

» Az allvanyt és a felszerelést mindig tisztan kell tartani, olyan targyaktol
mentesen, amelyek akadalyozhatjak az ajtok kinyitasat vagy zarasat.
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»

»

»

»

3 havonta egyszer keni az automatizalasi rendszer minden mozg6 részet.
Ha a vezérlopanel tartalek akkumulatorral mikodik, havonta ellendrizze
az akkumulatort, és szikseg eseten cserélje ki.

Rendszeresen ellencrizze a kabelek és csatlakozasok allapotat.

Ugyeljen arra, hogy ne kerdljon viz a motorba.



Avvertenze

Perlavostrasicurezzae per ottenere unsistema di automazione con un corretto
funzionamento, assicuratevi che siano soddisfatte le seguenti condizioni:

»

»

»

»

»

»

»

La struttura del cancello deve essere adeguata all'impianto di automazione
Assicurarsi che i cancelli si muovano correttamente e in modo uniforme,
senza attriti, lungo I'intera lunghezza del loro percorso

Le ruote e le rotaie dei cancelli devono essere in buone condizioni, prive di
ruggine e ben ingrassate

| cancelli devono potersi aprire e chiudere liberamente, senza ostacoli

Si consiglia di installare un fermo cancello per la posizione di aperto
NON saldare quando il cuscinetto e sui gruppi di cuscinetti, perche non
ha un contatto perfetto con i cuscinetti e si sbavano cercando di fare la
tavola.

NON saldare con il motore montato, poiché la scheda madre si surriscalda
e il cablaggio sulla scheda si guasta.

Informazioni sulla sicurezza

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Non sostituire componenti e accessori diversi da quelli inclusi o consigliati
dal produttore.

Prima di alimentare il sistema, assicurarsi che tutti i collegamenti ei cavi
siano in buone condizioni.

Spegnere I'alimentazione durante le operazioni di manutenzione.

Evitare il pannello di controllo dell’acqua per evitare cortocircuiti.

Non alimentare il motore, il pannello di controllo o altri accessori
direttamente alla fonte di alimentazione.

Non passare attraverso i cancelli quando si aprono o si chiudono.
Conservare il telecomando in un luogo sicuro lontano dalla portata dei
bambini.

Leggere attentamente tutte le informazioni e le avvertenze in questo
manuale prima di mettere in funzione il sistema.

Durante linstallazione dell’impianto di automazione, adottare misure
relative alla sicurezza delle persone e al mantenimento dell’integrita dello
spazio in cui si opera.

Il sistema ha una funzione di protezione da sovratensione per prevenire

|taliano
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danni al dispositivo o lesioni.

» Installare l'automazione tenendo conto del peso, della lunghezza e
dell’altezza del cancello.

» | sensori di sicurezza potre\bbero non rilevare piccoli ostacoli come

bambini, animali o oggetti. E vostro dovere garantire il funzionamento
sicuro dei cancelli.

Nota: Non ci assumiamo alcuna responsabilita per eventuali incidenti o difetti
causati da un’installazione impropria dell’automazione del cancello.

Contenuto della confezione:

»  Unita di controllo

» 2 telecomandi

» 2 chiavi

» 4 tasselli di montaggio

» 2 staffe per trigger limite
» 1lampada

» 2sensori IR

Schema di installazione

U Guide

Physical Gate Stop
(Installed just past the
maximum open position)

1.Drive motor
2. Lamp

3. Antenna
4.Left limit-switch trigger bracket
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)

z¥




Specifiche tecniche

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Temperatura di esercizio del motore: -26°C ~ + 80°C
Alimentazione centralina: 230V

Potenza: 350 W

Uscita modalita di trasmissione: M = 4

Coppia: 30,0 Nm

Velocita di apertura/chiusura: 12m/min

Rotazioni: 1400 giri/min

Forza di trazione: 1100 N (Newton)

Carico massimo supportato: 800 kg

Massima distanza di comunicazione con telecomando: 50 m

Caratteristiche principali

»

»

»

»

»

»

Possibilita di collegare la fotocellula (inclusa), la tastiera di accesso, il
pulsante di accesso e altri accessori per il controllo degli accessi
Possibilita di collegare la lampada di sicurezza (inclusa)

Chiusura automatica

Sensibilita regolabile

Protezione ostacoli: il cancello si ferma e riapre se incontra un ostacolo in
chiusura; il cancello si ferma se incontra un ostacolo durante l'apertura.
La forza alla quale il cancello si ferma quando incontra un ostacolo e
regolabile sia in chiusura che in apertura.

Possibilita di montare 2 motori nello specchio (di fronte) per raddoppiare
la lunghezza del cancello/zona di apertura. Cosi un cancello si apre a
sinistra e uno a destra.

Dimensioni:
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Note importanti

»

»

»

»

Alimentare l'unita di controllo con un alimentatore separato da 10 A.

La cremagliera deve essere installata in linea retta, parallela al cancello.
Mantenere una distanza tra la cremagliera e I'ingranaggio del motore per
non sovraccaricare il motore.

Installare il fermo nella direzione di apertura del cancello per evitare che il
motore giri in modo incontrollabile.

Installazione del motore

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Scegli con attenzione la posizione di installazione del motore.

Posizionare provvisoriamente la base porta motore ad una distanza di 35
mm dal cancello. (Diagramma 1)

Metti il motore sul cavalletto.

Testare con un pezzo di cremagliera posizionato sulla ruota dentata se il
motore ¢ alla giusta altezza.

Disegna un disegno attorno alla staffa di montaggio del motore.
Abbassare il motore dalla staffa.

Segna a terra dove € necessario praticare i 4 fori per fissare il supporto.
(Diagramma 2)

Fai 4 fori nei punti segnati.

Fissare la staffa e il motore con viti e tasselli.

3I5mm

Diagram1 | Diagram 2

GATE

'000"%)
000,

Motor Base Plate

Installazione della cremagliera

»

Con la chiave inclusa nella confezione, aprire e tirare la leva per chiudere
manualmente il cancello.



»

»

»

»

»

Posizionare il primo pezzo di cremagliera sull’ingranaggio lasciando uno
spazio di 2-3 mm tra la cremagliera e la ruota, quindi fissarlo sul cancello.
Muovi manualmente il cancello avanti e indietro per assicurarti che la
cremagliera scorra bene sull'ingranaggio.

Assembla i seguenti pezzi di cremagliera, assicurandoti che siano
perfettamente allineati tra loro.

Spostare manualmente il cancello avanti e indietro dopo ogni pezzo di
cremagliera installato per assicurarsi che il cancello scorra facilmente.

Rack 1 § oerrlgac on of Rack 2

Le fermate devono essere installate ora. Sono montati sulla cremagliera
e bloccano il motore quando la cremagliera raggiunge la fine, quando il
cancello e aperto o chiuso.

<
y Diagram 6
k Motor Motor

/

m

> N — S % J
= - / ) Spring is bgnt when tri e\id
Spring is straight when NOT triggered \ Motor pring 99
NV p ~J LV g R g R 4

Limit switch striker Limit switch striker
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Alimentazione e test di installazione

»

»

»

»

»

Controllare nuovamente i cavi e le connessioni

Chiudere il cancello manualmente

Collegare il sistema a un alimentatore da 10 A

Premere il tasto numero 1 sul telecomando

Il cancello dovrebbe aprirsi e fermarsi quando raggiunge la fine della corsa

Scheda principale

Ve

13.7

Limit Switch option |D1 D2 D3D4|

13:8

LED Indictor

13.8

13.6

Terminal Stop
Detection

13.1
13.2

Sensitivity of Blocked

18.5LED
D8

13.4

Start Motor
Connect the capacitor

13.1 - Abbinamento del telecomando

»

»

»

Premere il pulsante APPRENDIMENTO sulla lavagna (13.1). Il LED
DS lampeggera per 10 secondi. Durante questo tempo, premere un
tasto qualsiasi sul telecomando. Se il codice e stato appreso, il LED D5
lampeggera due volte. |l telecomando € ora accoppiato.

Senonviene premutoalcun pulsante, il LED D5sispegneradopo 10 secondi
e il sistema uscira automaticamente dalla modalita di apprendimento.

Tenere premuto il pulsante LEARN per 6 secondi, il LED D5 lampeggera,



»

»

»

»

rilasciare il pulsante. Ora tutti i codici che erano stati salvati sono stati
cancellati.

Il sistema puo apprendere un massimo di 20 telecomandi. Se si tenta di
accoppiare piu di quello, il LED D5 lampeggera 5 volte per confermare
che e stato raggiunto il numero massimo di telecomandi.

Nel processo di apprendimento del telecomando, se si preme il pulsante 1
o il pulsante 2 del telecomando, il pulsante 1 gestira il cancello in modalita
“da cabina”: apre-stop-chiuso, e il pulsante 2 aziona il cancello in modalita
“pedonale “ modalita. | pulsanti 3 e 4 non hanno alcuna funzione.
Durante il processo di apprendimento il telecomando, se si preme
il pulsante 3 o il pulsante 4 del telecomando, il pulsante 3 comanda il
cancello in modalita “auto™ apre-stop-chiuso e il pulsante 4 comanda il
cancello in modalita “pedonale “ modalita.

In questo modo e possibile abbinare lo stesso telecomando a 2 sistemi di
automazione.

13.2 - Rilevamento ostacoli

Possiamo impostare due livelli di sensibilita: Alta e Bassa.
A. Alta sensibilita: se il cancello e in apertura o in chiusura e incontra un
piccolo ostacolo, il motore si ferma.

. Bassa sensibilita: se il cancello si sta aprendo o chiudendo e incontrando un
B.B bilit | I ta aprend hiudend trand
grosso ostacolo, il motore si fermera.

13.3 - Programmazione

Posizione OFF: il motore e in modalita NC, Normal Close (default)
Posizione ON: il motore € in modalita NO, Normal Open

Posizione OFF: la fotocellula & in modalita NO (default)

Posizione ON: la fotocellula € in modalita NC

e 4 in posizione OFF: disattiva la funzione di chiusura automatica (default)
in posizione ON e 4 in posizione OFF: quando il cancello € completamente
aperto, dopo 10 secondi si chiudera automaticamente.

in posizione OFF e 4 in posizione ON: a cancello completamente aperto
si chiudera automaticamente dopo 30 secondi.

in posizione ON e 4 in posizione ON: a cancello completamente aperto
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si chiudera automaticamente dopo 60 secondi.

e 6 in posizione OFF: disabilita la funzione di chiusura automatica in
modalita “pedonale” (default)

in posizione ON e 6 in posizione OFF: in modalita “pedonale”, quando
il cancello e completamente aperto, dopo S secondi si chiudera
automaticamente.

in posizione OFF e 6 in posizione ON: in modalita “pedonale”, quando
il cancello e completamente aperto, dopo 10 secondi si chiudera
automaticamente.

in posizione ON e 6 in posizione ON: in modalita “pedonale”, quando
il cancello e completamente aperto, dopo 30 secondi si chiudera
automaticamente.

Appunti:

»

»

»

| pulsanti 2 e 4 (a seconda di come é stato abbinato il telecomando)
azionano il cancello in modalita “pedonale”.

Se il motore gira e viene premuto il pulsante 2 o 4 sul telecomando, il
motore si spegnera automaticamente.

Se si preme il pulsante 2 o 4 del telecomando per aprire il cancello si
chiudera dopo il tempo programmato (5, 10 0 30 secondi) oppure rimarra
aperto (se e stata disattivata la chiusura automatica) oppure si premera
nuovamente il pulsante 2 o 4 chiudere immediatamente il cancello.

Posizione OFF: disattiva la modalita condominiale
Posizione ON: attiva la modalita condominiale

Nota: In modalita condominiale, a cancello aperto, se si premono i pulsanti
del telecomando o di altro terminale di accesso collegato (pulsante di accesso
o tastiera di accesso), non funzioneranno fino a quando il cancello non sara
completamente aperto. A cancello chiuso, se si premono i pulsanti del
telecomando o di altro terminale di accesso collegato, il cancello si ferma e si
riapre completamente.

13.4 Condensatori per 'avviamento del motore

| condensatori sono collegati alla scheda madre. Assicurarsi che I'interfaccia
del condensatore sia sicura. Fare riferimento alla conﬁgurazione della scheda
madre nell'immagine nella pagina precedente.



13.5 Indicatori LED

D1: LED acceso - il cancello non € completamente chiuso

Led spento - il cancello & completamente chiuso
D2: LED acceso - il cancello non e completamente aperto

Led spento - il cancello € completamente aperto
D3: LED acceso - se si da, ad esempio, il comando di apertura da due terminali
di accesso collegati, il LED lampeggera per segnalare che e stato impartito lo
stesso comando.
D4: Led acceso - i sensori infrarossi non hanno rilevato ostacoli

LED spento - i sensori a infrarossi hanno rilevato un ostacolo. Il motore

si fermera.
D6: Led acceso - cancello in apertura
D7: Led acceso - porta chiusa
D8: LED acceso - la Mainboard e alimentata

13.6 Interfaccia di rilevamento dell’arresto del terminale:

Dispone di 2 modalita: una apre il cancello e I'altra chiude il cancello durante
il normale funzionamento.

13.7 Impostazione del limite di apertura/chiusura (J1):

Il ponticello J1 comunica al morsetto 13.6 il verso di apertura e chiusura del
cancello. Varianti del ponticello J1:

1. NO1-NO2 - Apertura normale (Motore a sinistra del cancello interno);
2.NO2-NO3 - Apertura in direzione opposta. (Motore a destra del cancello
Interno

e) Richiede la modifica della direzione dell’alimentazione del motore (vedere il
capitolo Installazione e collegamento del motore).
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Schema di installazione dei componenti elettrici
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» | terminali 6 e 7 sono per il collegamento a 230V

Si consiglia di installare il motore a destra del cancello (visto dall'interno):
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» Morsetto 3 - collegare il filo rosso al motore
»  Morsetto 4 - collegare il filo giallo al motore
»  Morsetto 5 - collegare il filo blu al motore

Installazione del motore a sinistra del cancello (visto dall’interno):

(ORONONORONORO)




»  Morsetto 4 - collegare il filo rosso al motore
»  Morsetto 5 - collegare il filo blu al motore
»  Morsetto 3 - collegare il filo giallo al motore
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Nota: Per il montaggio del motore sul lato destro del cancello (vista interna),

quando si cambia il filo nero e il filo verde verificare se il motore chiude e si

arresta normalmente. In caso contrario, modificare la posizione del ponticello

J1 nella direzione opposta. Ad esempio, se J1 & ora in posizione 1 e 2, cambia
PP P10, P ;

J1in posizione 2 e 3.

Collegamento spia di avvertimento
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Collegamento del sensore a infrarossi
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|taliano

« Rimuovere il filo tra il terminale 14 e 15.
+  Collegare il terminale 15 al terminale COM e il terminale 14 al terminale

OUT del sensore.
+ |l terminali 12 e 13 alimentano il sensore. Pertanto, collegare il terminale 12
a “+” (pi) e il terminale 13 a “-” (meno).

Nota: di fabbrica, la scheda di sistema & impostata per collegare la fotocellula
NO. Pertanto, mantieni il ponticello in posizione NO, come mostrato
nell’immagine sopra.

Apertura della connessione del dispositivo

Se non si desidera utilizzare il telecomando per comandare i cancelli, collegare
Iattuatore cancello esterno al morsetto 11, come il pulsante di accesso, la
tastiera di accesso, ecc.

Push button

Esempio di diagramma quando si collega un pulsante di accesso:
Collegare il pulsante di accesso ai terminali 10 e 11. | terminali 12 e 13 servono
per alimentare il pulsante di accesso.

Istruzioni per la manutenzione

a cremagliera e I'ingranaggio devono essere sempre mantenuti puliti
» L gl lingranagg P puliti,



»

»

»

»

privi di oggetti che potrebbero diventare di ostacolo all'apertura o chiusura
delle ante.

Lubrifica tutte le parti mobili del sistema di automazione una volta ogni 3
mesi.

Sela centrale e alimentata da una batteria tampone, controllare la batteria
mensilmente e sostituirla se necessario.

Controllare periodicamente lo stato dei cavi e delle connessioni.
Assicurarsi che non entri acqua nel motore.

|taliano
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Waa rschuwingen

Voor uw veiligheid en om een automatiseringssysteem met een correcte

werking te verkrijgen, moet u ervoor zorgen dat aan de volgende voorwaarden
wordt voldaan:

»

»

»

»

»

»

»

De poortstructuur moet geschikt zijn voor het automatiseringssysteem
Zorg ervoor dat de poorten correct en gelijkmatig bewegen, zonder
wrijving, over de gehele lengte van hun pad

De wielen en rails van de poorten moeten in goede staat zijn, vrij van roest
en goed ingevet

De poorten moeten vrij kunnen openen en sluiten, zonder obstakels

Het wordt aanbevolen om een poortstopper te installeren voor de open
positie

NIET lassen wanneer het lager op de lagersets zit, omdat het geen perfect
contact heeft met de lagers en ze bramen krijgen als ze de tafel proberen
te maken.

NIET lassen terwijl de motor is gemonteerd, omdat het moederbord dan
warm wordt en de bedrading op het bord uitvalt.

Veiligheidsinformatie

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Vervang geen andere onderdelen en accessoires dan die zijn meegeleverd
of aanbevolen door de fabrikant.

Zorg ervoor dat alle aansluitingen en kabels in goede staat verkeren
voordat u het systeem van stroom voorziet.

Schakel de stroom uit wanneer u onderhoudswerkzaamheden uitvoert.
Vermijd het waterbedieningspaneel om kortsluiting te voorkomen.

Sluit de motor, het bedieningspaneel of andere accessoires niet
rechtstreeks aan op de stroombron.

Ga niet door de poorten wanneer ze open of dicht gaan.

Bewaar de afstandsbediening op een veilige plaats uit de buurt van
kinderen.

Lees alle informatie en waarschuwingen in deze handleiding aandachtig
door voordat u het systeem in gebruik neemt.

Neem tijdens de installatie van het automatiseringssysteem maatregelen
met betrekking tot de veiligheid van mensen en het handhaven van de



integriteit van de ruimte waarin u werkt.

» Het systeem heeft een overspanningsbeveiligingsfunctie om schade aan
het apparaat of letsel te voorkomen.

» Installeer het automatiseringssysteem rekening houdend met het gewicht,
de lengte en de hoogte van de poort.

» Veiligheidssensoren detecteren mogelijk geen kleine obstakels zoals
kinderen, dieren of voorwerpen. Het is uw plicht om de veilige werking
van de poorten te verzekeren.

Opmerking: wij nemen geen verantwoordelijkheid voor eventuele
ongevallen of defecten veroorzaakt door onjuiste installatie van het
poortautomatiseringssysteem.

Verpakkingsinhoud:

»  Besturingseenheid

» 2 xafstandsbedieningen
» 2 xsleutels

» 4 x montagepluggen

» 2 x limiettrekkerbeugels
» 1xLamp

» 2 x|R-sensoren

Installatieschema:

U Guide

1.Drive motor Physical Gate Stop

2. Lamp (Installed just past the
3. Antenna maximum open position)
4 Left limit-switch trigger bracket T ¥

5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)

Nederlands
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Technische speciﬁcaties

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Werktemperatuur motor: -26°C ~ + 80°C
Voeding besturingseenheid: 230V
Vermogen: 350W

Uitgang transmissiemodus: M = 4

Koppel: 30,0 N.m

Openings- / sluitingssnelheid: 12m / min
Rotaties: 1400rpm

Trekkracht: 100N (Newton)

Maximale ondersteunde belasting: 800 kg

Maximale communicatieafstand met afstandsbediening: 50 m

Belangrijkste kenmerken:

»

»

»

»

»

»

Mogelikheid om de fotocel (meegeleverd), toegangstoetsenbord,
toegangsknop en andere accessoires voor toegangscontrole aan te sluiten
Mogelijkheid om de veiligheidslamp aan te sluiten (meegeleverd)
Automatisch sluiten

Instelbare gevoeligheid

Obstakelbeveiliging: het hek stopt en gaat weer open als het tijdens het
sluiten een obstakel tegenkomt; de poort stopt als deze bij het openen een
obstakel tegenkomt. De kracht waarmee het hek stopt wanneer het een
obstakel tegenkomt, is zowel bij het sluiten als bij het openen instelbaar.
De mogelijkheid om 2 motoren in de spiegel te monteren (tegenover) om
de lengte van het poort/openingsgebied te verdubbelen. Zo opent links
een poort en rechts een poort.

Dimensies:

BT




Belangrijke aantekeningen

»

»

»

»

Voorzie de besturingseenheid van een aparte 10A-voeding.

Het rek moet op een rechte lijn worden geinstalleerd, evenwijdig aan de
poort.

Houd afstand tussen de tandheugel en het tandwiel van de motor om de
motor niet te overbelasten.

Monteer de aanslag in de openingsrichting van de poort om te voorkomen
dat de motor ongecontroleerd loopt.

Motor installatie

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Kies de installatielocatie van uw motor zorgvuldig.

Plaats de motorophangingsbasis tijdelijk op een afstand van 35 mm van
de poort. (Diagram 1)

Zet de motor op de standaard.

Test met een stuk tandheugel op het tandwiel of de motor op de juiste
hoogte staat.

Maak een tekening rond de motorsteun.

Laat de motor uit de beugel zakken.

Markeer op de grond waar u de 4 gaten moet boren om de steun te
bevestigen. (Diagram 2)

Maak 4 gaten op de gemarkeerde plaatsen.

Zet de beugel en de motor vast met schroeven en pluggen.

3smm

Diagram 1 iagram i UO O OD
000,

o
®

Motor Base Plate

Rack-installatie

»

Open en trek aan de hendel met de sleutel in het pakket om het hek
handmatig te sluiten.

Nederlands
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»

»

»

»

»

Plaats het eerste stuk tandheugel op het tandwiel en laat een ruimte van
2-3 mm tussen tandheugel en wiel en bevestig het vervolgens op de poort.
Beweeg de poort handmatig heen en weer om ervoor te zorgen dat de
tandheugel goed op het tandwiel schuift.

Monteer de volgende stukken rek en zorg ervoor dat ze perfect op elkaar
aansluiten.

Beweeg de poort handmatig heen en weer na elk stuk rek dat is
geinstalleerd om ervoor te zorgen dat de poort gemakkelijk kan schuiven.

orrection of Rack 2
Rack 1 the rac

De aanslagen moeten nuworden aangebracht. Ze worden op de tandheugel
gemonteerd en vergrendelen de motor wanneer de tandheugel het einde
bereikt, wanneer de poort wordt geopend of gesloten.

<.
y Diagram 6
k Motor Motor

/

.

D N NZa J S S Namve
= - / ) Spring is bgnt when tri e\id
Spring is straight when NOT triggered \ Motor pring 99
N NV RE g 7 N Ang png 4

Limit switch striker Limit switch striker



Voeding en installatie testen

»  Controleer de kabels en aansluitingen opnieuw

»  Sluit de poort handmatig

»  Sluit het systeem aan op een 10A voeding

»  Druk op de cijfertoets 1 op de afstandsbediening

» Het hek moet openen en stoppen wanneer het het einde van zijn run
bereikt

Moederbord

13.7
Limit Switch option |D1 D2 D3 D4|
13.6 k<

Terminal Stop
Detection

4

13:8

LED Indictor

13.8

13.1

13.2
Sensitivity of Blocked

18.5LED
D8

BEODDE afe - 1 3 4
. Start Motor
Connect the capacitor

13.1-De afstandsbediening koppelen

Druk op de LEARN-knop op het bord (13.1). De D5 LED zal 10 seconden
knipperen. Druk gedurende deze tijd op een willekeurige toets op de
afstandsbediening. Als de code is geleerd, knippert de D5-LED twee keer.
De afstandsbediening is nu gekoppeld.

Als er geen knop wordt ingedrukt, gaat de D5-LED na 10 seconden uit en

verlaat het systeem automatisch de leermodus.

Nederlands
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Houd de LEARN-knop 6 seconden ingedrukt, de DS-LED knippert, laat de
knop los. Nu zijn alle opgeslagen codes verwijderd.

Het systeem kan maximaal 20 afstandsbedieningen leren. Als u meer dan dat
probeert te koppelen, knippert de DS-LED 5 keer om te bevestigen dat het
maximale aantal afstandsbedieningen is bereikt.

In het leerproces van de afstandsbediening, als u op knop 1 of knop 2 op de
afstandsbediening drukt, zal knop 1 de poort in “van auto” -modus bedienen:
open-stop-gesloten, en knop 2 zal de poort bedienen in “voetgangers”. modus.
Knoppen 3 en 4 hebben geen functie.

In het leerproces zal de afstandsbediening, als u op knop 3 of knop 4 van de
afstandsbediening drukt, dan zal knop 3 de poort in “auto” -modus bedienen:
open-stop-gesloten, en knop 4 zal de poort in “voetgangers” bedienen.
modus.

Zo koppel je dezelfde afstandsbediening aan 2 automatiseringssystemen.

13.2 - Obstakeldetectie

We kunnen twee gevoeligheidsniveaus instellen: Hoog en Laag.

A. Hoge gevoeligheid: als de poort opent of sluit en een klein obstakel
tegenkomt, stopt de motor.

B. Lage gevoeligheid: als de poort opent of sluit en een groot obstakel
tegenkomt, stopt de motor.

13.3 - Programmeren

1. UlT-stand: de motor staat in NC-modus, Normaal Gesloten (standaard)
ON-positie: de motor staat in de NO, Normal Open-modus;

2. UlT-stand: fotocel staat in NO-modus (standaard)
ON-positie: de fotocel staat in NC-modus

3. en 4 in de UlT-stand: deactiveert de automatische sluitingsfunctie
(standaard)

3. op de AAN-stand en 4 op de UlIT-stand: wanneer de poort volledig open
is, zal deze na 10 seconden automatisch sluiten.

4. opde UlT-stand en 4 op de AAN-stand: wanneer de poort volledig open
is, zal deze na 30 seconden automatisch sluiten.

5. op de ON-stand en 4 op de ON-stand: wanneer de poort volledig open



is, zal deze na 60 seconden automatisch sluiten.

6. en 6 in de UlT-stand: schakelt de automatische sluitingsfunctie uit in de
modus “voetganger” (standaard)

7. op de AAN-positie en 6 op de UlT-positie: in de “voetganger”-modus,
wanneer het hek volledig open is, zal het automatisch sluiten na 5
seconden.

8. op de UlT-positie en 6 op de AAN-positie: in de “voetganger”modus,
wanneer het hek volledig open is, zal het automatisch sluiten na 10
seconden.

9. op de ON-positie en 6 op de ON-positie: in de “voetganger”-modus,
wanneer het hek volledig open s, zal het automatisch sluiten na 30
seconden.

Opmerkingen:

+  Knoppen 2 en 4 (afhankelijk van hoe de afstandsbediening is gekoppeld)
bedienen het hek in de modus “voetganger”.

+ Als de motor loopt en de knop 2 of 4 op de afstandsbediening wordt
ingedrukt, stopt de motor automatisch.

+ Alsuopknop 2 of 4 van de afstandsbediening drukt om het hek te openen,
zal het na de geprogrammeerde tijd (5, 10 of 30 seconden) sluiten of
open blijven (indien automatisch sluiten gedeactiveerd is) of nogmaals op
knop 2 of 4 drukken om de poort onmiddellijk te sluiten.

7. UlT-stand: deactiveert de condominiummodus
AAN-stand: activeert de condominiummodus

Opmerking: als u in condominiummodus, wanneer de poort open is, op de
knoppen op de afstandsbediening of een andere aangesloten toegangsterminal
(toegangsknop of toegangstoetsenbord) drukt, zullen ze niet werken totdat
de poort volledig open is. Als de poort gesloten is en u drukt op de knoppen
op de afstandsbediening of een andere aangesloten toegangsterminal, zal de
poort stoppen en volledig openen.

13.4 Condensatoren voor het starten van de motor
De condensatoren zijn aangesloten op het moederbord. Zorg ervoor dat

de condensatorinterface goed vastzit. Raadpleeg de conﬁguratie van het

moederbord in de aneelding op de vorige pagina.
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13.5 LED-indicatoren

D1: LED aan - de poort is niet volledig gesloten

Led uit - de poort is volledig gesloten
D2: LED aan - de poort is niet volledig open

Led uit - de poort is volledig open
D3: LED aan - als u bijvoorbeeld het openingscommando geeft vanaf twee
aangesloten toegangsterminals, zal de LED knipperen om te waarschuwen dat
hetzelfde commando is gegeven.
D4: Led aan - infraroodsensoren hebben geen obstakels gedetecteerd

LED uit - infraroodsensoren hebben een obstakel gedetecteerd. De

motor zal stoppen.
D6: Led aan - poort openen
D7: Led aan - deur gesloten
D8: LED aan - het moederbord is ingeschakeld

13.6 Terminal stop detectie-interface:
Het heeft 2 modi: éen opent de poort en één sluit de poort in normaal bedrijf.

13.7 Open/dicht limiet instelling (J1):

Jumper J1 communiceert naar de terminal 13.6 de richting van het openen en
sluiten van de poort. Jumper J1 varianten:

1. NO1-NO2 - Normale opening (motor aan de linkerkant van de poort
binnen);

2.NO2-NO3 - Opening in de tegenovergestelde richting. (Motor rechts van
de poort binnenin

e) Het vereist een verandering van de richting van de motorvoeding (zie
hoofdstuk installatie en motoraansluiting).



Installatieschema elektrische componenten:
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»  Klemmen 6 en 7 zijn voor 230V aansluiting

We raden aan om de motor rechts van de poort te installeren (van binnenuit

gezien)):

»  Terminal 3 - sluit de rode draad aan op de motor

» Terminal 4 - sluit de gele draad aan op de motor

»  Terminal 5 - sluit de blauwe draad aan op de motor

Montage van de motor links van de poort (van binnenuit gezien):
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»  Terminal 4 - sluit de rode draad aan op de motor
» Terminal 5 - sluit de blauwe draad aan op de motor
»  Terminal 3 - sluit de gele draad aan op de motor

Opmerking: Voor het monteren van de motor aan de rechterkant van de
poort (binnenaanzicht), controleer bij het verwisselen van de zwarte en de
groene draad of de motor normaal sluit en stopt. Zo niet, verander dan de
positie van jumper J1 in de tegenovergestelde richting. Als J1 nu bijvoorbeeld
op positie 1 en 2 staat, verander dan J1in positie 2 en 3.

Aansluiting waarschuwingslampje
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Infrarood sensor aansluiting
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+  Verwijder de draad tussen klem 14 en 15.

+  Sluit klem 15 aan op de COM-klem en klem 14 op de OUT-klem van de
sensor.

+  Klemmen 12 en 13 voeden de sensor. Sluit dus klem 12 aan op “+” (plus)
en klem 13 op “-” (min).

Nederlands

Opmerking: In de fabriek is de systeemkaart ingesteld om de NO-fotocel aan
te sluiten. Houd daarom de jumper in de NEE-positie, zoals te zien is in de

afbeelding hierboven.

Apparaatverbinding openen

Als u de afstandsbediening niet wilt gebruiken om de poorten te bedienen,
sluit dan de externe poortactuator aan op klem 11, zoals de toegangsknop, het
toegangstoetsenbord, enz.

Push button

Schemavoorbeeld bij het aansluiten van een toegangsknop:
Sluit de toegangsknop aan op klemmen 10 en 11. De klemmen 12 en 13 zijn
voor het voeden van de toegangsknop.

Onderhoud instructies

» Het rek en de uitrusting moeten altijd schoon worden gehouden, vrij van



Nederlands

»

»

»

»

voorwerpen die een obstakel kunnen vormen bij het openen of sluiten van
de deuren.

Smeert alle bewegende delen van het automatiseringssysteem eens per
3 maanden.

Als de centrale van stroom wordt voorzien door een back-up batterij,
controleer dan maandelijks de batterij en vervang deze indien nodig.
Controleer regelmatig de staat van kabels en aansluitingen.

Zorg ervoor dat er geen water in de motor komt.



Ostrzezenia

Dla wfasnego bezpieczenstwa i uzyskania prawidtowego dziatania systemu
automatyki upewnij sig, ze spetnione sg nastepujace warunki:

»

»

»

»

»

»

»

Konstrukcja bramy musi byc adekwatna do systemu automatyki

Upewnij sig, ze bramy poruszaja sig prawidtowo i rownomiernie, bez tarcia,
na catej dtugosci ich sciezki

Kofa i szyny bram muszg byc w dobrym stanie, wolne od rdzy i dobrze
nasmarowane

Bramy muszg miec mozliwosc swobodnego otwierania i zamykania, bez
przeszkod

Zaleca sie zainstalowanie ogranicznika bramy w pozycji otwartej

NIE spawac, gdy tozysko znajduje sie na zespotach tozysk, poniewaz nie
ma idealnego kontaktu z fozyskami i podczas wykonywania stotu powstajg
zadziory.

NIE spawac z zamontowanym silnikiem, poniewaz ptyta gtowna nagrzewa
sie, a okablowanie na ptycie ulegnie awarii.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Nie wymieniaj elementow i akcesoriow innych niz dotaczone lub zalecane
przez producenta.

Przed wtaczeniem systemu upewnij sie, ze wszystkie potaczenia i kable sg
w dobrym stanie.

Wytacz zasilanie podczas wykonywania czynnosci konserwacyjnych.
Unikaj panelu sterowania woda, aby uniknac zwarc.

Nie podtaczaj silnika, panelu sterowania ani innych akcesoriow
bezposrednio do zrodta zasilania.

Nie przechodz przez bramy, gdy sie otwieraja lub zamykaja.

Przechowuj pilota w bezpiecznym miejscu, z dala od dzieci.

Przeczytaj uwaznie wszystkie informacje i ostrzezenia zawarte w niniejsze;
instrukeji przed uruchomieniem systemu.

Podczas instalacji systemu automatyki podejmij dziatania dotyczace
bezpieczenstwa ludzi i utrzymania integralnosci przestrzeni, w ktore;
pracujesz.

System posiada funkcje ochrony przed przepigeciami, aby zapobiec
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uszkodzeniu urzadzenia lub urazom.

»  Zainstaluj system automatyki biorgc pod uwage wage, dtugosc i wysokosc
bramy.

»  Czujniki bezpieczenstwa moga nie wykrywac matych przeszkod, takich
jak dzieci, zwierzeta lub przedmioty. Twoim obowigzkiem jest zapewnienie
bezpiecznego dziatania bram.

Uwaga: Nie ponosimy odpowiedzialnosci za wypadki i usterki powstate w
wyniku nieprawidtowego montazu automatyki bramowe;.

Zawartosc Paczki:

» Jednostka sterujaca

»  2x piloty zdalnego sterowania

»  2x klucze

» 4 x kotki montazowe

» 2 x wsporniki wyzwalacza ograniczajacego
» 1xlampa

» 2 x czujniki podczerwieni

Schemat instalac_ji

U Guide

Physical Gate Stop
(Installed just past the
maximum open position)

1.Drive motor
2. Lamp

3. Antenna
4.Left limit-switch trigger bracket
5.Right limit-switch trigger bracket
6.Gear Rack

7. Exit Button

8.Safety PE Sensors (Stand Mounted)
9.Safety PE Sensors (Post Mounted)

z¥




Specyfikacja techniczna

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Temperatura pracy silnika: -26°C ~ + 80°C
Zasilanie centrali: 230V

Moc: 350 W

Wyjscie trybu transmisji: M = 4

Moment obrotowy: 30,0 Nm

Predkosc otwierania / zamykania: 12m / min
Obroty: 1400 obr./min

Sita ciggu: MOON (Newton)

Maksymalne obstugiwane obcigzenie: 800 kg
Maksymalna odlegtosc komunikacji z pilotem: 50 m

Gtowne cechy

»

»

»

»

»

»

Mozliwosc podtaczenia fotokomorki (w zestawie), klawiatury dostepu,
przycisku dostepu i innych akcesoriow kontroli dostepu

Mozliwosc podtaczenia lampy bezpieczenstwa (w zestawie)
Automatyczne zamykanie

Regulowana czufosc

Ochrona przed przeszkodami: brama zatrzymuje sie i otwiera ponownie,
jesli podczas zamykania napotka na przeszkode; brama zatrzymuje sie, jesli
podczas otwierania napotka przeszkode. Sita, z jakg brama zatrzymuje sie
po napotkaniu przeszkody, jest regulowana zarowno podczas zamykania,
jak i otwierania.

Mozliwosc zamontowania 2 silnikow w lusterku (naprzeciw) w celu
podwojenia dtugosci bramy/obszaru otwierania. W ten sposob brama
otwiera sie po lewej i jedna po prawej stronie.

Wymiary:
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Wazne notatki

»

»

»

»

Podfacz jednostke sterujacg do oddzielnego zasilacza 10A.

Regat musi byc zainstalowany w linii prostej, rownolegle do bramy.
Zachowaj odlegtosc miedzy zebatkg a przektadnig silnika, aby nie przecigzac
silnika.

Zamontuj ogranicznik w kierunku otwierania bramy, aby zapobiec
niekontrolowanej pracy silnika.

|nsta|acja silnika

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Starannie wybierz miejsce instalacji silnika.

Tymczasowo umiesc podstawe mocowania silnika w odlegtosci 35 mm od
bramy. (Schemat 1)

Umiesc silnik na stojaku.

Sprawdz z kawatkiem zgbatki umieszczonej na kole zebatym, czy silnik jest
na odpowiedniej wysokosci.

Zrob rysunek wokof wspornika montazowego silnika.

Opusc silnik ze wspornika.

Zaznacz na ziemi, gdzie musisz wywiercic 4 otwory, aby przymocowac
wspornik. (Schemat 2)

Zrob 4 otwory w zaznaczonych miejscach.

Zamocuj wspornik i silnik za pomoca srub i kotkow.

35mm

Diagram 1 Diagram 2 i UO O O[] @
000,

GATE

Motor Base Plate

|nsta|acja w stojaku

Kluczem dotgczonym do opakowania otworz i pociggnij dzwignie, aby recznie
zamknac brame.



»

»

»

»

»

Umiesc pierwszy element zebatki na zebatce pozostawiajagc 2-3 mm
odstep miedzy zebatkg a kotem, a nastepnie przymocuj go do bramy.
Recznie przesun brame do przodu i do tytu, aby upewnic sie, ze zgbatka
dobrze slizga sie na przektadni.

Ztoz nastepujace elementy stelaza, upewniajac sie, ze sg idealnie
dopasowane do siebie.

Recznie przesuwaj brame w przod i w tyt po zainstalowaniu kazdego
elementu stelaza, aby upewnic sie, ze brama tatwo sie przesuwa.

Rack 1 l:u::'arrlgaac on of % Rack 2

Ograniczniki musza byc teraz zainstalowane. Montowane sa na zgbatce
i blokuja silnik, gdy zebatka osiggnie koniec, gdy brama jest otwarta lub
zamknieta.

<
y Diagram 6
k Motor Motor

/

m

> N — S % J
= - / ) Spring is bgnt when tri e\id
Spring is straight when NOT triggered \ Motor pring 99
NV p ~J LV g R g R 4

Limit switch striker Limit switch striker
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Testowanie zasilania i instalac_ji

»

»

»

»

»

Sprawdz ponownie kable i potgczenia

Zamknij brame recznie

Podtacz system do zasilacza 10A

Nacisnij klawisz numer 1 na pilocie!

Brama musi si¢ otworzyc i zatrzymac, gdy osiggnie koniec swojego biegu

Mainboard

4

13.7

Limit Switch option |D1 D2 D3D4|

13:8

LED Indictor

13.8

13.6

Terminal Stop
Detection

13.1

13.2
Sensitivity of Blocked

18.5LED
D8

13.4

Start Motor
Connect the capacitor

13.1 - Parowanie pilota

Nacisnij przycisk LEARN na tablicy (13.1). Dioda D5 bedzie migac przez
10 sekund. W tym czasie nacisnij dowolny klawisz na pilocie. Jesli kod zostat
nauczony, dioda DS mignie dwa razy. Pilot jest teraz sparowany.

Jesli zaden przycisk nie zostanie nacisnigty, dioda D5 wytaczy sie po 10
sekundach, a system automatycznie wyjdzie z trybu uczenia.

Przytrzymaj przycisk LEARN przez 6 sekund, dioda D5 zacznie migac, zwolnij

przycisk. Teraz wszystkie zapisane kody zostaty usuniete.



System moze nauczyc¢ sie maksymalnie 20 pilotow. Jesli sprobujesz sparowac
wiecej, dioda D5 mignie 5 razy, aby potwierdzic, ze osiagnieto maksymalng
liczbe pilotow.

W procesie uczenia pilota, jesli nacisniesz przycisk 1lub przycisk 2 na pilocie,
to przycisk 1 bedzie sterowat brama w trybie ,z samochodu”™ otworz-stop-
zamknij, a przycisk 2 bedzie sterowat brama w trybie ,,pieszy “ tryb. Przyciski
314 nie petnig zadnej funkgji.

W procesie uczenia pilota, jesli nacisniesz przycisk 3 lub przycisk 4 na pilocie,
to przycisk 3 bedzie sterowat brama w trybie ,samochod”™ otworz-stop-
zamknij, a przycisk 4 bedzie sterowat brama w trybie ,,pieszy”. “ tryb.

W ten sposob mozna sparowac tego samego pilota z 2 systemami automatyki.

13.2 - Wykrywanie przeszkéd

Mozemy ustawic dwa poziomy czutosci: Wysoki i Niski.

A. Wysoka czutosc: jesli brama otwiera sie lub zamyka i napotka maty
przeszkodeg, silnik sie zatrzyma.

B. Niska czufosc: jesli brama otwiera sig lub zamyka i napotka duza przeszkode,
silnik sie zatrzyma.

13.3 - Programowanie

1. Pozycja OFF: silnik jest w trybie NC, Normal Close (domysinie)
Pozycja ON: silnik jest w trybie NO, normalnie otwarty;

2. Pozycja OFF: fotokomorka jest w trybie NO (domyslnie)
Pozycja ON: fotokomorka jest w trybie NC

3. i 4 w pozycji OFF: dezaktywuje funkcje automatycznego zamykania
(domyslnie)

3. wpozycji ONi4 w pozycji OFF: gdy brama jest w petni otwarta, zamknie
sie automatycznie po 10 sekundach.

4. w pozycji OFF i 4 w pozycji ON: gdy brama jest w petni otwarta, zamknie
sie automatycznie po 30 sekundach.

5. wpozycji ONi 4 w pozycji ON: gdy brama jest w petni otwarta, zamknie

sie automatycznie po 60 sekundach.

S. i 6w pozycji OFF: wytacza funkcje automatycznego zamykania w trybie

Polskie
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»pieszym” (domyslnie)

6. w pozycji ON i 6 w pozycji OFF: w trybie ,pieszy”, gdy brama jest
catkowicie otwarta, zamknie si¢ automatycznie po 5 sekundach.

7. w pozycji OFF i 6 w pozycji ON: w trybie ,pieszy”, gdy brama jest
catkowicie otwarta, zamknie si¢ automatycznie po 10 sekundach.

8. w pozycji ONi 6 w pozycji ON: w trybie ,pieszy”, gdy brama jest w petni
otwarta, zamknie si¢ automatycznie po 30 sekundach.

Uwagi:

Przyciski 2 1 4 (w zaleznosci od sposobu sparowania pilota) sterujg bramg w

trybie ,,pieszym”.

Jesli silnik pracuje i zostanie nacisniety przycisk 2 lub 4 na pilocie, silnik

zatrzyma sie automatycznie.

Jesli nacisniesz przycisk 2 lub 4 na pilocie, aby otworzyc brame, zamknie

sie ona po zaprogramowanym czasie (5, 10 lub 30 sekund) lub pozostanie

otwarta (jesli automatyczne zamykanie zostato wytaczone) lub ponownie

nacisnij przycisk 2 lub 4 natychmiast zamknac brame.

7. Pozycja OFF: dezaktywuje tryb kondominium
Pozycja ON: aktywuje tryb kondominium

Uwaga: W trybie kondominium, gdy brama jest otwarta, jesli nacisniesz
przyciski na pilocie lub innym podtaczonym terminalu dostepu (przycisk
dostepu lub klawiatura dostepu), nie beda one dziatac, dopoki brama nie
zostanie catkowicie otwarta. Gdy brama jest zamknieta, jesli nacisniesz
przyciski na pilocie lub innym podtagczonym terminalu dostepu, brama
zatrzyma sie i catkowicie otworzy.

13.4 Kondensatory do rozruchu silnika

Kondensatory sg podtgczone do ptyty glownej. Upewnij sig, ze interfejs
kondensatora jest bezpieczny. Prosze zapoznac sie z konfiguracjg ptyty
gfownej na obrazku na poprzedniej stronie.

13.5 Wskazniki LED

D1: dioda swieci - brama nie jest catkowicie zamknieta
Zgaszona - brama jest catkowicie zamknieta
D2: dioda swieci - brama nie jest w petni otwarta



Zgaszona - brama jest w petni otwarta

D3: dioda swieci - jesli wydasz np. polecenie otwarcia z dwoch podtgczonych
terminali dostepowych, dioda zacznie migac, aby ostrzec, ze wydano to samo
polecenie.
D4: Dioda swieci - czujniki podczerwieni nie wykryty zadnych przeszkod

Dioda wyfaczona — czujniki podczerwieni wykryty przeszkode. Silnik sie
zatrzyma.
D6: Swieci sie dioda - otwieranie bramy
D7: Dioda swieci - drzwi zamkniete

D8: dioda LED swieci - ptyta gtowna jest zasilana

13.6 Interfejs wykrywania zatrzymania terminala:
Posiada 2 tryby: jeden otwiera brame i drugi zamyka brame podczas normalnej

pra Cy.

13.7 Ustawienie limitu otwarcia/zamkniecia (J1):
Zworka J1 komunikuje zaciskowi 13.6 kierunek otwierania i zamykania bramy.

Warianty zworki J1:
1. NO1-NO2 - Normalne otwarcie (Silnik po lewej stronie bramy wewnatrz);
2. NO2-NO3 - Otwarcie w przeciwnym kierunku. (Silnik po prawej stronie

bramy wewnatrz
e) Wymaga zmiany kierunku zasilania silnika (patrz rozdziat |nsta|ac_ja i

podtaczenie silnika).

Schemat instalac_ji elementow elektrycznych

CRUNCHCRCRCNCRORCRORONIONONO)
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»  Zaciski 617 sa do podtaczenia 230V

Zalecamy montaz silnika po prawej stronie bramy (patrzac od wewnatrz)):
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(ONONONONONONO)
ol i i e
N 8g R
Power 3 Lamp

| —ee
/ Blue Yellow Red
/ /

\:'~‘.C”:/
»  Zacisk 3 - podfacz czerwony przewod do silnika
» Zacisk 4 - podtacz zotty przewod do silnika
» Zacisk 5 - podfacz niebieski przewod do silnika

Montaz silnika po lewej stronie bramy (widok od wewnatrz):

(ONONONORONONO)

i o
NI Rg [8 [
Power ngg tomp

/ Blue Red Yellow

\_‘(C‘)J

» Zacisk 4 - podtacz czerwony przewod do silnika
» Zacisk 5 - podfacz niebieski przewod do silnika
» Zacisk 3 - podfacz zotty przewod do silnika

Note: For mounting the motor on the right side of the gate (inside view),
when you change the black and the green wire, check if the motor closes
and stops normally. If not, change the position of jumper J1 in the opposite
direction. For example, if J1 is now on position 1 and 2, then change J1 to

position 2 and 3.



Podtaczenie lampki ostrzegawczej

Polskie

ONONONORONONO,
e e i
T el T [l 15
1®MO0d JOJOIN  dwef

Hwi

Flashing light

Podtaczenie czujnika podczerwieni

(CRUNCRCRCRCRCRORONONO)
o o o ol il i i il i i
I>]QIOIE]:31815:]9]8]0[9]
jleupis 1|UJ|1
[== s H—Jumper
NO
L= 7 =] [ovr}-
+% Elcorvlﬁ

Usun przewod miedzy zaciskiem 14115,
Podtacz zacisk 15 do zacisku COM, a zacisk 14 do zacisku OUT czujnika.

Zaciski 12 113 zasilajg czujnik. Dlatego potacz zacisk 12 z ,+” (plus), a zacisk

13z ,-” (minus).

Uwaga: Fabrycznie ptyta systemowa jest ustawiona na podtaczenie

fotokomorki NO. Dlatego trzymaj skoczka w pozycji NO, jak widac na



powyzszym obrazku.

e

Polsk

Otwieranie pofaczenia urzadzenia

Jesli nie chcesz uzywac pilota do sterowania bramami, podfacz zewnetrzny
sifownik bramy do zacisku 11, np. przycisk dostepu, klawiatura dostepu itp.

CRUNORCRCNCRCNORTCRONO)

L1
L1

1INV

8s0|D

Push button

Przyktadowy schemat podtaczenia przycisku dostepu:
Podtacz przycisk dostepu do zaciskow 10 i 11. Zaciski 12 i 13 stuza do zasilania
przycisku dostepu.

|nstrukcje konserwacji

»

»

»

»

»

Regat i sprzet muszg byc zawsze utrzymywane w czystosci, wolne od
przedmiotow, ktore mogtyby stanowic przeszkode w otwieraniu lub
zamykaniu drzwi.

Smaruje wszystkie ruchome czesci systemu automatyki raz na 3 miesigce.
Jesli centrala jest zasilana z baterii zapasowej, nalezy jg sprawdzac co
miesigc | w razie potrzeby wymienic.

Okresowo sprawdzaj stan kabli i pofaczen.

Upewnij sig, ze do silnika nie dostata sie woda.



Atentionari

Pentru siguranta dvs. si pentru obtinerea unui sistem de automatizare cu o

functionare corecta, asigurati-va ca sunt indeplinite urmatoarele conditii:

»

»

»

»

»

»

»

Structura portii trebuie sa fie adecvata sistemului de automatizare
Asigurati-va ca portile se misca corect si uniform, fara frecare, pe toata
lungimea traseului lor

Rotile si sinele portilor trebuie sa fie in stare buna, fara rugina si sa fie bine
gresate

Portile trebuie sa poata fi deschise si inchise in mod liber, fara obstacole
Se recomanda instalarea unui limitator de cursa pentru pozitia deschis
NU sudati cand poarta este pe seturile de rulmenti, deoarece nu are
contact perfect la rulmenti si acestia capata bavura incercand sa faca
masa.

NU sudati cu motorul montat, deoarece se incalzeste placa de baza a
motorului si se defecteaza cablajul de pe placa.

Informatii de siguranta

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Nu inlocuiti componente si accesorii cu altele decat cele incluse sau
recomandate de producator.

Inainte de a alimenta sistemul, asigurati-va ca toate conexiunile si cablurile
sunt in stare buna.

Intrerupeti alimentarea cand efectuati operatiuni de intretinere.

Feriti panoul de control de apa, pentru a evita producerea de scurtcircuite.
Nu alimentati motorul, panoul de control sau alte accesorii direct la sursa
de curent.

Nu treceti prin dreptul portilor cand acestea se deschid sau se inchid.
Pastrati telecomanda intr-un loc sigur, ferit de copii.

Cititi cu atentie toate informatiile si atentionarile din acest manual inainte
de punerea in functiune a sistemului.

In timpul instalarii sistemului de automatizare, luati masuri privind
siguranta persoanelor si pastrarea integritatii spatiului in care lucrati.
Sistemul are o functie de protectie la supratensiune, pentru a preveni
deteriorarea dispozitivului sau accidentarile.

Instalati sistemul de automatizare tinand cont de greutatea, lungimea si
inaltimea portii.

Romana
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»  Senzorii de siguranta pot sa nu detecteze obstacole mici cum ar fi copii,
animale sau obiecte. Este datoria dvs. sa asigurati functionarea in conditii
de siguranta a portilor.

Nota: Nu ne asumam raspunderea pentru eventualele accidente sau defectiuni

cauzate de instalarea necorespunzatoare a sistemului de automatizare porti.

Continut pachet:

« Unitate de control

e 2 xtelecomenzi

o 2xchei

+ 4 xdibluri montaj

+ 2 xlimitatoare capete cursa

+ Txlampa de semnalizare

2 x fotocelule pentru control porti

Schema de instalare

U Guide

1. Motor
2.Lampa
3. Antena
4. Limitator cursa stanga
5. Limitator cursa dreapta
6. Cremaliera

7.Buton acces

8. Senzori PE

9. Senzori PE

Opritor deschidere poarta

4

&

Specificatii tehnice

» Temperatura de lucru pentru motor: -26°C ~ +80°C
»  Alimentare unitate de control: 230V
»  Putere: 350W



»

»

»

»

»

»

»

lesire modul de transmisie: M=4

Cuplu: 30.0 N.m

Viteza de deschidere/inchidere: 12m/min

Rotatii: 1400rpm

Forta de tragere: 1100N (Newton)

Sarcina maxim suportata: 800 kg

Distanta maxima de comunicare cu telecomanda: 50 m

Caracteristici principale

»

»

»

»

Posibilitate conectare fotocelula, tastatura de acces, buton de acces si
alte accesorii de control acces

Posibilitate conectare lampa de avertizare

Inchidere automata

Sensibilitate reglabila

Dimensiuni:

29

Note importante

»

»

»

Alimentati unitatea de control la o sursa de curent separata cu siguranta
de 10A.

Asigurati o distanta intre cremaliera (nu este inclusa) si roata dintata a
motorului pentru a nu incarca excesiv motorul.

Instalati limitatorul de cursa in directia de deschidere a portii pentru a
evita ca motorul sa ruleze fara control.
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Instalare motor

»

»

»

»

»

»

»

»

»

Alegeti cu grija locatia de instalare a motorului.

Amplasati temporar baza de fixare a motorului la o distanta de 35 mm de
poarta. (Diagrama 1)

Puneti motorul pe suport.

Testati cu o bucata de cremaliera pozitionata pe roata dintata a motorului
daca motorul este la inaltimea potrivita.

Faceti un desen in jurul suportului de fixare a motorului.

Dati motorul jos de pe suport.

Marcati pe sol locul in care trebuie sa dati cele 4 gauri pentru fixarea
suportului. (Diagrama 2)

Faceti 4 gauri in locurile marcate.

Fixati suportul si motorul folosind suruburi si dibluri.

35mm

Diagrama 1

GATE

| Diagrama 2 4 UO OOU@
Bazamotor UO O OD

Y

Instalare cremaliera (nu este inclusa)

»

Cu cheia inclusa in pachet, deschideti si trageti maneta pentru a inchide
manual poarta.




»

»

»

»

»

Pozitionati prima bucata de cremaliera pe roata dintata lasand un spatiu
de 2-3 mm intre cremaliera si roata, apoi fixati-o pe poarta.

M:iscati manual poarta inainte si inapoi pentru a va asigura ca cremaliera
aluneca bine pe roata dintata.

Montati si urmatoarele bucati de cremaliera asigurandu-va ca sunt perfect
in linie una cu alta.

Miscati manual poarta inainte si inapoi dupa fiecare bucata de cremaliera
instalata pentru a va asigura ca poarta culiseaza usor.

. : . Cremaliera 2
Cramualiera 1 Corectie cromaliera

Limitatoarele de cursa trebuie instalate acum. Ele se monteaza pe
cremaliera si blocheaza motorul cand cremaliera ajunge la capat, la
deschiderea sau inchiderea portii.

Diagrama 6 (

>~ 7 T omm—

Arcul este drept cand nu este declansat (\ Motor /J Arcul este curb cand nu este declansat

. N A O o 0 A7 A NEZN
Limita Limita

Alimentarea si testarea instalatiei

»

»

»

»

»

Mai verificati inca o data cablurile si conexiunile

Inchideti poarta manual

Conectati sistemul la o sursa de alimentare de 10A

Apasati tasta numarul 1 de pe telecomanda

Poarta ar trebui sa se deschida si sa se opreasca cand ajunge la capatul
cursei

Romana



Romana

Placa de baza

13.7

Optiune intrerupator limita |D1 D2 D3 D4|

13:8

Indicator LED

13.8

13.6

Detectie stop
terminal

Ve

13.1
13.2

Sensibilitate blocat

18.5LED
D8

13.4
Start Motor
Conectati condensatorul

13.1 - Imperechere telecomanda

Apasati butonul LEARN de pe placa (13.1). Ledul D5 va clipi timp de 10
secunde. In acest timp, apasati orice tasta de pe telecomanda. Daca a
fost invatat codul, ledul D5 va clipi de doua ori. Telecomanda este acum
imperecheata.

Daca nu se apasa nici un buton, ledul D5 se va stinge dupa 10 secunde, iar
sistemul va iesi automat din modul de invatare.

Tineti apasat butonul LEARN timp de 6 secunde, ledul D5 va clipi, eliberati
butonul. Acum, toate codurile care au fost memorate au fost sterse.
Sistemul poate invata maxim 20 de telecomenzi. Daca incercati sa
imperecheati mai mult de atat, ledul D5 va clipi de 5 ori pentru a confirma ca
numarul maxim de telecomenzi a fost atins.

In procesul de invatare telecomanda, daca apasati butonul 1 sau butonul 2 de
pe telecomanda, atunci butonul 1 va comanda poarta in modul “din masina®:
deschis-stop-inchis, iar butonul 2 va actiona poarta in modul “
Butoanele 3 si 4 nu au nici o functie.

In procesul de invatare telecomanda, daca apasati butonul 3 sau butonul 4 de

pieton®.



pe telecomanda, atunci butonul 3 va comanda poarta in modul “din masina®:

deschis-stop-inchis, iar butonul 4 va actiona poarta in modul “pieton®.

Astfel, puteti imperechea aceeasi telecomanda cu 2 sisteme de automatizare.

13.2 - Detectie obstacol

Putem seta doua niveluri de sensibilitate: High (mare) si Low (mica).

A.Sensibilitate mare: daca poarta este in deschidere sau inchidere si intampina

un obstacol mic, atunci motorul se va opri.

B. Sensibilitate redusa: daca poarta este in deschidere sau inchidere si

intampina un obstacol mare, atunci motorul se va opri.

13.3 - Programare

1.

w

Pozitia OFF: motorul este in modul NC, Normal Close (implicit)
Pozitia ON: motorul este in modul NO, Normal Open

Pozitia OFF: fotocelula este in modul NO (implicit)
Pozitia ON: fotocelula este in modul NC

si 4 pe pozitia OFF: dezactiveaza functia inchidere automata (implicit)
pe pozitia ON si 4 pe pozitia OFF: cand poarta este complet deschisa,
se va inchide automat dupa 10 secunde.

pe pozitia OFF si 4 pe pozitia ON: cand poarta este complet deschisa,
se va inchide automat dupa 30 secunde.

pe pozitia ON si 4 pe pozitia ON: cand poarta este complet deschisa, se
va inchide automat dupa 60 secunde.

si 6 pe pozitia OFF: dezactiveaza functia de inchidere automata in modul
“pieton (implicit)

pe pozitia ON si 6 pe pozitia OFF: in modul “pieton®, cand poarta este
complet deschisa, se va inchide automat dupa 5 secunde.

pe pozitia OFF si 6 pe pozitia ON: in modul “pieton®, cand poarta este
complet deschisa, se va inchide automat dupa 10 secunde.

pe pozitia ON si 6 pe pozitia ON: in modul “pieton, cand poarta este
complet deschisa, se va inchide automat dupa 30 secunde.

Romana



Romana

Note:

+ Butoanele 2 si 4 (in functie de cum a fost imperecheata telecomanda)
actioneaza poarta in modul “pieton®.

+ Daca motorul ruleaza si se apasa butonul 2 sau 4 de pe telecomanda,
motorul se va opri automat.

+ Dacaseapasabutonul 2sau4 de pe telecomanda pentru a deschide poarta,
aceasta se va inchide dupa timpul programat (5, 10 sau 30 secunde) sau va
ramane deshisa (daca a fost dezactivata inchiderea automata) sau apasati
din nou butonul 2 sau 4 pentru a inchide imediat poarta.

7. Pozitia OFF: dezactiveaza modul condominiu
Pozitia ON: activeaza modul condominiu

Nota: in modul condominiu, cand poarta este in deschidere, daca se apasa
butoanele de pe telecomanda sau de pe alt terminal de acces conectat (buton
de acces sau tastatura de acces), acestea nu vor functiona pana cand poarta
nu este complet deschisa. Cand poarta se inchide, daca se apasa butoanele de
pe telecomanda sau de pe alt terminal de acces conectat, poarta se va opri si
se va redeschide complet.

13.4 Condensatoare pentru pornirea motorului

Condensatoarele sunt conectate pe placa de baza. Asigurati-va ca interfata
condensatoarelor este sigura. Va rugam sa consultati conﬁgurarea placii de
baza in imaginea de pe pagina anterioara.

13.5 Indicatoare LED

D1: Led aprins - poarta nu este complet inchisa

Led stins - poarta este complet inchisa
D2: Led aprins - poarta nu este complet deschisa

Led stins - poarta este complet deschisa
D3: Led aprins - daca dati, de exemplu, comanda de deschidere din doua
terminale de acces conectate, ledul va clipi pentru a avertiza ca s-a dat aceeasi
comanda.
D4: Led aprins - senzorii infrarosu nu au detectat nici un obstacol

Led stins - senzorii infrarosu au detectat un obstacol. Motorul se va opri.

D6: Led aprins - poarta in deschidere



D7: Led aprins - poarta in inchidere
D8: Led aprins - placa de baza este alimentata

13.6 Terminal interfata detectie oprire:
Are 2 moduri: unul deschide poarta si unul inchide poarta in modul normal de

functionare.

13.7 Setare limita deschidere/inchidere (J1):

Jumperul J1 comunica terminalului 13.6 directia de deschidere si de inchidere

a portii. Variante Jumper JI:
1. NO1-NO2 - Deschidere normala ( Motor in stanga portii in interior);
2.NO2-NO3 - Deschidere in sens Opus . (Motor in dreapta portii in interior)

Necesita schimbarea sensului de alimentare motor (vezi capitol instalare si

conectare motor).

Diagrama instalare componente electrice
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»  Terminalul 6 si 7 sunt pentru conectarea la 230V

Recomandam instalarea motorului in dreapta portii (privita din interior):
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»  Terminalul 3 - conectati firul rosu de la motor
»  Terminalul 4 - conectati firul galben de la motor
»  Terminalul 5 - conectati firul albastru de la motor

Instalarea motorului in stanga portii (privita din interior):
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»  Terminalul 4 - conectati firul rosu de la motor
»  Terminalul 5 - conectati firul albastru de la motor
»  Terminalul 3 - conectati firul galben de la motor

Nota: Pentru montare motor in dreapta portii (privire din interior) cand
schimbati firul negru si cel verde, verificati daca motorul inchide si se opreste
in mod normal. Daca nu, schimbati pozitia jumper-ului J1 in directia opusa.
De exemplu, daca J1 este acum pe porzitia 1'si 2, atunci schimbati J1 pe pozitia

2si 3.

Conectare |ampa de avertizare (inclusa)
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Conectare senzor infrarosu
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+ Indepartati firul dintre terminalul 14 si 15.
« Conectati terminalul 15 la terminalul COM si terminalul 14 la terminalul

OUT al senzorului.

« Terminalul 12 si 13 alimenteaza senzorul. Astfel, conectati terminalul 12 la
“+” (plus), iar terminalul 13 la “-“ (minus).

Nota: din fabrica, placa de baza este setata sa conecteze fotocelula NO. De
aceea, pastrati jumperul pe pozitia NO, dupa cum se vede in imaginea de mai

Sus.

Conectare dispozitiv de deschidere (nu este inclus)

Daca nu doriti sa folositi telecomanda pentru a controla portile, conectati
la terminalul 11 dispozitivul extern de actionare a portilor, cum ar fi buton de
acces, tastatura de acces etc.
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Exemplu de diagrama in cazul conectarii unui buton de acces:
Conectati butonul de acces la terminalul 10 si 11. Terminalele 12 si 13 sunt

pentru alimentarea butonului de acces.

Instructiuni de intretinere

»

»

»

»

»

Cremaliera si roata dintata trebuie tot timpul pastrate curate, fara obiecte
care ar putea deveni un obstacol in deschiderea sau inchiderea portilor.
Lubrifiantii toate partile mobile ale sistemului de automatizare o data la 3
luni.

Daca panoul de control este alimentat de la o baterie de backup, verificati
bateria lunar si inlocuit-o daca este necesar.

Verificati periodic starea cablurilor si conexiunilor.

Asigurati-va ca nu intra apa la motor.



EN:

EU Simplified Declaration of Conformity

ONLINESHOP SRL declares that Sliding gate automation kit PNI AP800D complies with
the Directive EMC 2014/30/EU and RED 2014/53/UE. The full text of the EU declaration of
conformity is available at the following Internet address:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

BG:

OnpocTeHa geKknapauus 3a cboTeetcTeme Ha EC

ONLINESHOP SRL peknapupa, 4ye KomnaeKkr 3a aBTomaTtusauma Ha nab3rawa ce spata PNI
AP800D cnassa aupektmusata EMC 2014/30/EU v RED 2014/53/UE. MbaHUAT TeKcT Ha EC
AeKnapaumaTa 3a CbOTBETCTBME € AOCTbMNEH Ha CAeAHUA UHTEPHET aapec:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

DE:

Vereinfachte EU- Konformitatserklarung

ONLINESHOP SRL erklart, dass das Automatisierungskit fiir Schiebetore PNI AP800D der
Richtlinie EMC 2014/30/EU und RED 2014/53/UE entspricht. Sie finden den ganzen Text der
EU-Konformitatserklarung an der folgenden Internetadresse:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

ES:

Declaracién UE de conformidad simplificada

ONLINESHOP SRL declara que el Kit de automatizacién para puertas correderas PNI AP800D
cumple con la Directiva EMC 2014/30/EU y la Directiva RED 2014/53/EU. El texto completo de
la declaracion de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion de Internet:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

FR

Déclaration de conformité simplifiée de 'UE

ONLINESHOP SRL déclare que Kit automatisme pour portail coulissant PNI AP800D est
conforme ala directive EMC 2014/30/EU et RED 2014/53/UE. Le texte complet de la déclaration
de conformité UE est disponible a 'adresse Internet suivante:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

HU:

Egyszerusitett EU Megfelelési Kozlemény

ONLINESHOP SRL kijelenti azt, hogy a Tolékapu automatizalasi készlet PNI AP800D megfelel
az EMC 2014/30/EU és RED 2014/53/UE iranyelvnek. Az EU-megfeleléségi nyilatkozat teljes
szovege a kovetkezd internetes cimen érhet el:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

IT:

Dichiarazione UE di conformita semplificata

ONLINESHOP SRL dichiara che il Kit automazione per cancelli scorrevoli PNI AP800D &
conforme alla direttiva EMC 2014/30/UE e alla direttiva RED 2014/53/UE. Il testo completo



della dichiarazione di conformita europea e disponibile al seguente indirizzo Internet:
https://www.mypni.eu/products/9862/down|oad/certiﬁcations

NL:

Vereenvoudigde EU-conformiteitsverklaring

ONLINESHOP SRL verklaart dat Automatiseringskit voor schuifpoorten PNI AP800D
voldoet aan de richtlijn EMC 2014/30/EU en RED 2014/53/UE. De volledige tekst van de EU-
conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

PL:

Uproszczona deklaracja zgodnosci UE

ONLINESHOP SRL oswiadcza, ze Zestaw automatyki do bramy przesuwnej PNI AP800D jest
zgodny z dyrektywg EMC 2014/30/EU i RED 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE
dostepny jest pod nastepujgcym adresem internetowym:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications

RO:

Declaratie UE de conformitate simplificata

ONLINESHOP SRL declara ca Kit automatizare porti autoportante PNI AP800D este in
conformitate cu Directiva EMC 2014/30/EU si Directiva RED 2014/53/UE. Textul integral al
declaratiei UE de conformitate este disponibil la urmatoarea adresa de internet:
https://www.mypni.eu/products/9862/download/certifications









