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Usage scenario

Sonar receiver (portable)

Sonar transmitter |
(floating on the water) ~— “**«..,

Connection method

Sonar reflection
signal

Antenna

Screen

Power key/down key
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‘Magnetic charging port

O-Seal ring
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Insulating gasket =«==+++++++-

_.Build-in antenna
CR-2032battery:------ceccc- Lol ) [T Lo

Battery box

Metal probe"'
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Operating instructions
1. Attach the wireless sonar transmitter to the fishing line.

Note: The fishing line can be passed and fixed through hole A or through
hole B. Do not hang objects heavier than 30 grams from hole B.

2. Throw the wireless transmitter in water.

3. Turn on the sonar receiver.
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Screen information description

1.

2.

1 4
2
3
5
6
8
7

Wireless signal indicator
Water depth: the distance between the wireless transmitter and the
bottom of the water.

Note: does not display anything if the water depth exceeds the limit
supported by the device.

3.

8.

Water temperature: The sonar transmitter has an integrated
temperature sensor that measures the surface water temperature in
the area where it is located.

Battery level indicator

The “Fish” icon indicates the presence of fish in the area of action of
the sensor based on the transmitted signal.

Depth of location over

Detection range: indicates the depth range in which the fish detector
identifies the underwater conditions of a fish.

Underwater environment: the fish detector determines the
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underwater contour generated based on the feedback transmitted
by the sonar signal. The darker the color, the higher the density, the
harder the bottom; the lighter the color, the lower the density and
the softer the bottom.

Functions

Turn On / Off

Press the power key to turn on the device. The logo appears on the
screen, then the device enters normal operation mode.
Press the power key to turn off the device.

Note: when in the menu, if you do not perform any operation for 5
seconds, the screen returns to the main display interface.

Switch between normal operating mode and demo mode
The sonar receiver comes from the factory preset to the normal operation
mode. Press the MENU key to switch to Demo mode. Press ENTER to

confirm the setting.
Do the same to return to normal operation.

Screen brightness

9 brightness levels are available. Level 1is the darkest and level 9 is the

brightest.
Unit
Choose the unit for depth and temperature.

Alarm

Depth alarm. When the water depth is less than the set value, the device
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will sound an alarm to warn you that the water depth is too small..

Low battery alarm. When the battery voltage is lower than the set value,
the device will sound an alarm to warn you that the battery needs to be
replaced..

Energy saving mode

If no operation is performed for 3 minutes or no fish is detected, the
device enters the power saving mode. The screen closes. The device
automatically exits economy mode when a key is pressed.

Fish identification mode

1. Normal mode: this mode is suitable for fish ponds, fish ponds and other
similar environments.

2. Shallow water mode: this mode is suitable for waters with a depth
between 0.7 meters and 4 meters.

3. Deep water mode: this mode is suitable for waters with a depth
exceeding 4 meters.

4. Slope land mode: this mode is suitable for fishing in mountain waters.

Frequency of data update

The more frequently the data is updated, the more accurate the data
displayed on the screen. A large amount of transmitted data may slow
down the response speed of the device.

Setting parameters

1. Sonar sensitivity. The higher the sensitivity, the more feedback signals
and screen information you will get. However, if the water is shallow,
excessive sensitivity may cause too many beeps to reflect erroneous data
on the screen. Also, if the water is deep, too little sensitivity can lead to
difficulty acquiring underwater information.

We recommend setting a low sensitivity for shallow water and a high
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sensitivity for shallower water.

2. Depth range. It refers to the situation of the fish and the information -

about the water background in the depth range displayed on the screen.
When the depth range is set to automatic, the device will automatically
display all the information from the surface to the bottom of the water
with the change of the currently detected depth. When the depth range
is set manually, the device will display information about the status of the
fish in the selected depth range. If the current detection depth is greater
than the lower depth limit you set, the lower contour beyond the set
range will not be displayed on the screen..

“Fish” icon display setting

The “fish” icon appears in response to the signal processing to identify the
returned sound waves. Detected fish information is accurately displayed
on the screen.

You can choose to display a “fish” icon or a “bow” icon.

Troubleshooting

No signal or unstable signal

1. The distance between the receiver and the wireless transmitter exceeds
the maximum reception distance.

2. If there is an obstacle between the wireless transmitter and the
receiver, the wireless signal will be disturbed. We recommend use in an
open environment.

3. The wireless transmitter is moving too fast, resulting in unstable
wireless signals. Waves on the surface of the water cause wireless signal
interruptions. We recommend use in a stable environment.

4. Check for water in the wireless transmitter. Tighten the lid tightly
before putting it in the water.

Incorrect information about water depth
1. Fishfinder must be used in natural waters.

2. Do not use other fishing detectors in the same area.
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3. Check the device battery.
4. Check for water in the wireless transmitter. Tighten the lid tightly
before putting it in the water.
5. The PNl sonar is recommended for use in waters with a depth greater

than 0.7 m.

The sonar does not detect any fish
1. There are no fish in those waters
2. Check the alarm settings and the “fish” icon.

Maintenance

1. When not using the sonar, we recommend removing the battery.

2. After use in a salt water environment, rinse the probe with clean water.
3. Do not place the sonar under the front window of the car or in a high
temperature environment. This may cause sonar damage.

Technical specifications

«  Maximum detection depth: 45 m
Sonar frequency: 125 KHz
«  Detection angle: 90°
«  Operating distance: 100 m
- Battery: 3.7V rechargeable lithium battery
« Connection method: wireless
« Screensize: 3.5 inches

Simplified EU Declaration of Conformity

SC ONLINESHOP SRL declares that the Portable sonar for fishing
PNI Fish Seeker US600 is in accordance with RED Directive 2014/53
/ EU. The full text of the EU Declaration of Conformity is available at
the following internet address:
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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CueHapuit Ha U3non3BaHe

CoHapeH npremMHuK (MpeHocnMm)
.

Bvnrapcku

CoHapeH npepasaten
(CoHapeH npegaBaTéf

MeTop Ha cBbp3BaHe
nnyBsa no Bogara)

aHTeHa
EkpaH
Harope
knaesuw ENTER
MeHto (OK)
HansBso npaBuIiHO

Crapt-Cton / Hagony
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Bbnrapckn

.............. MarHuTteH

) nopT 3a 3apexa;
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Kanak Ha oTAeneHneTo ---cccecceeefccce 3 YNAbTHATENEH
3abatepn 0 === NpPbCTEH
M30naumoHeH yNmbTHUATEN «wxxseeeeeeee aHTeHa

L
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.
L

CR2032 6aTepV|$| .............

OTneneHue 3a 6aTepumn

MeTtanHa coHaa
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NHCTpyKumMm 3a paboTa

1. MpukpeneTe 6e3KNYHMA COHapeH npeagasatesl KbM BbauLaTa.

Bvnrapcku

3abenexka: BbamuaTta moxe aa 6bae npekapaHa n dukcupaHa npes
oTBop A nnu npes oTeop B. He okausalnTe npeameTu, NO-TEXKN OT
30 rpama oT oTBOp B.

2. XBbpneTe 6e3KNYHUA NpeaaBaTes BbB BOAA.

3. BKAtoyeTe COHAapHUA NPUEMHMUK.
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Bbnrapckn

OnuncaHue Ha eKpaHHaTa MHbOpPMaLMS

1 4
2
3
5
6
8
7

1. MHAauKaTop 3a 6e3XKnyeH curHan
2. ObnbouynmHa Ha BOAaTa: PaA3CTOAHUETO Mexay be3KuyHuA
npegasaTesn U AbHOTO Ha BoAaTa.

3abenexka: He nOKa3Ba HWULWO, akKo AbnboynmHaTa Ha BojaTa
HaABULIABA OrPaHUYEHUETO, NOAAbPMKAHO OT YCTPOMCTBOTO.

3. TemnepaTtypaHaBoaaTta:CoHapHuATNpeaaBaTeNUMaNHTErPUPaH
TEeMnepaTypeH CeH30p, KOWTO W3MepBa TemnepaTypata Ha
NMOBBbPXHOCTHATA BOAaA B palloHa, KbAETO Ce HamMMmpa.

4. WMHAWKATOp 33 HUBOTO Ha baTepumaTa

5. WKoHaTa ,Pnba“ nokasBa Hanumumeto Ha puba B 30HaTa Ha
[EenCcTBME Ha CEH30pa Bb3 OCHOBA Ha NpPeAaBaHMA CUrHan.

6. ObnboymHaTa Ha MECTOMNOJIOXKEHNETO HaA,

7. O6xBaT Ha OTKpMBaHe: NOKa3Ba AMana3oHa Ha AbnboyunHaTa, B
KOWTO AeTeKTOPbT 3a puba naeHtudpuumpa noasoaHUTE YC0BUA
Ha puba.
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8. MNoaBoaHa cpena: AeTeKTOP®LT 3a puba onpeaens NoABoAHMA
KOHTYp, reHepunpaH Bb3 OCHOBa Ha 0bpaTHaTa Bpb3Ka, NpeaBaHa
OT COHapHMA cUrHan. KoMIKOTo No-TbMEH € LBEeTHT, TO/IKOBA No-
BMCOKa € MABTHOCTTA, TO/IKOBa MO-TBbPAO € AbHOTO; KOJIKOTO
NO-CBETH/ € LiBETHT, TONIKOBA NO-HUCKA € NABTHOCTTa U MO-MeKo
A bHOTO.

PyHKUNM

Bkatouete / U3KknoyeTe

HaTucHeTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe, 3a Aa BK/OYUTE YCTPOMUCTBOTO.
JloroTto ce nosBaABa Ha eKkpaHa, c/ej KOeTo YCTPOMCTBOTO B/M3A B
HOPManeH pexmm Ha paboTa.

HaTucHeTe 6yTOHa 3a 3axpaHBaHe, 3a A3 U3KIOUMTE YCTPOMCTBOTO.

3abenexkKa: KoraTto CTe B MEHIOTO, aKO He M3BbPLIMTE HUKAKBA
onepauma B NPOAb/KEHNE Ha 5 CEKyHAM, eKPaHBT Ce BPbLLA KbM
OCHOBHUA MHTepderc Ha aucnnes.

MpeBKAtoYeTe MeXay HOPMANEeH pPeXMm Ha paboTta u
AEMO PEXKUM

COHApPHUAT NPUEMHMK UABa 0T GabpUyHUTE HACTPOIKMN B HOPMANEH
peXXum Ha paboTa. HatucHete 6yToHa MENU, 3a ga npeBkaounTe B

demo pexum. HatucHete ENTER, 3a ga noTBbpAuTE HAaCTPOMKaATAa.
HanpaBeTe cbLL,0TO, 32 Aa Ce BbpHETE KbM HOPMaHa paboTa.

APKOCT Ha eKpaHa

HannyHm ca 9 HMBa Ha ApKocT. HMBO 1 e HaN-TbMHOTO, @ HMBO 9 e
Hal-CBETNOTO.
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Bbnrapckn

MepHa egnHuMLa

MN3bepeTe egmHMLaTa 33 AbNO0OUYMHA U TemnepaTypa.

Anapma

Anapma 3a Abnb6o4nHa. Korato AbnboymHaTa Ha BOAaTa € N0-MaJ/ika
OT 3aZlaZleHaTa CTOMHOCT, YCTPOMCTBOTO Le U3aaae anapma, 3a Aa
BM nNpeaynpeau, 4ye AbnboymHaTa Ha BoAaTa e TBbpAe MasKa.

Anapma 3a nstouleHa 6atepua. Korato HanpexeHneTo Ha baTtepusaTa
e MNO-HMUCKO OT 3ajajeHaTa CTOMHOCT, YCTPOWCTBOTO Lie M3gaje
anapma, 3a ga BW npeaynpeau, ye batepusaTta Tpabsa aAa 6bae
CMeHeHa.

PeXnm 3a necteHe Ha eHeprua

AKO He ce U3BBbPLUM HUKAKBA OnepaLma B NPOAbXKEHNE Ha 3 MUHYTH
WAW He ce OTKpMe puba, yCTPOMCTBOTO B/IM3a B PEXKMM Ha NecTeHe Ha
eHeprua. EKpaHbT ce 3aTBapA. YCTPOMUCTBOTO aBTOMATUYHO M3/1M3a
OT MKOHOMMYEH PEXUM NPU HaTUCKAHE Ha K/1aBULL.

Pexxmm Ha naeHTMdmnKauma Ha pmba

1. HopmaneH pexum: TO3n pexkum e NoaxoaALl 3a e3epa, e3epa u
ApYyrn noaobHu cpeau.

2. Pexxum nAuTKa BOAA: TO3M pPeXMm e noAxoAdl, 3a BoAWU C
AbnbounHa mexay 0,7 meTtpa n 4 meTpa.

3. Pexkum Ha gbnboka BoAa: TO3M pPeEXMM € NOAXOASAL, 33 BOAM C
AbnbounHa Hag 4 meTpa.

4. PeXXMM Ha HAKNIOH: TO3W pexum e noaxoasw, 3a pubonos B
NAAHUHCKU BOAM.

Frequency of data update

KonkoTo no-yecto ce AKTYaan3npaTt AaHHUTE, TOJIKOBaA MO-TOYHU
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Ca AaHHUTE, NOKA3aHM Ha eKpaHa. [0N1AMO KONMYecTBO npeaaBaHu
[laHHW MOKe Aa 3abaBM CKOPOCTTA HA peaKuMsa Ha YCTPOMCTBOTO.

3a4aBaHe Ha NapameTpu

1.CoHapHa4yBCTBUTE/NIHOCT. KONKOTOMO-BMCOKAEYYBCTBUTENIHOCTTA,
TO/IKOBA NOBe4Ye cuUrHaAn 3a obpaTHa Bpb3Ka M MHPOpMaumA
Ha eKpaHa LWe nosayyuTe. Bbnpekn ToBa, akKO BoAaTa € MN/UTKA,
npeKkomepHaTa YyBCTBUTE/IHOCT MOXe Aa NPUYUHU TBBPAE MHOIO
3BYKOBW CUTHaNU, 33 @ OTPasu rpewwHn AaHHW Ha ekpaHa. OcseH
TOBa, aKO BogaTa e AbnboKa, TBbpAEe HWUCKATa YyBCTBUTENHOCT
MOXe Oa gosede A0 TPYAHOCTM MpWM MNOJly4aBaHe Ha NoABOAHA
nHdopmaums.

MpenopbyBame aa 3afafeTe HUCKA YYBCTBUTENHOCT 3a MNJIMTKA BOAa
M BUCOKA YYBCTBUTENHOCT 3a NO-NMUTKA BOAA.

2. AnanasoH Ha gbnbounHaTta. OTHacA ce 4,0 NONI0KEHNEeTO Ha pubaTa
n nHbopmaumaTa 3a BoagHMA POH B AMana3zoHa Ha AbN6OYMHATA],
MoKasaHa Ha eKpaHa. KoraTo Avanas3oHbT Ha AbnbouymHaTa e
HaCTPOEeH Ha aBTOMATUYEH, YCTPOMNCTBOTO aBTOMATMYHO LLLe MOKaXKe
uanata MHGopmauma oT MOBBPXHOCTTA A0 ABHOTO Ha BOAATA C
NPOMsHaTa Ha TeKywaTta OTKpuTa AbabounHa. Korato AnanasoHbT
Ha AbnbouMHaTa e 33JaZeH PbYHO, YCTPOMCTBOTO Lie MOKaXKe
nHdopmayma 3a CbCTOAHMETO Ha pmbaTta B M3bpaHMA AMaNa30H Ha
Abnb6o4nHa. AKo TekywaTta Abnb0YMHA Ha OTKPMBAHE € MOo-roAMa
OT 4ONHATA rpaHuua Ha AbnboYMHaTa, KOATO CTe 3a4anu, AOSHUAT
KOHTYP M3BbH 33a434€eHNA ANANa30H HAMA 3 Ce NOKa3Ba Ha eKpaHa.

HacTpoiKka Ha gucnaea Ha ukoHarta ,,Pnba”“.

MKoHaTa ,,pnba“ ce noaBaBa B OTroBOp Ha 06paboTKkaTa Ha CUrHanNa,
33 ga MAeHTUPMUMPA BbPHATUTE 3BYKOBM BbAHU. MHPOpmauuATa
3a OTKpUTaTa pmnba ce NoKasBa TOYHO Ha eKpaHa.

MoskeTe ga n3bepete Aa NOKa*KeTe MKOoHa ,,pnba“ nm nKoHa ,NbK”..
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Bbnrapckn

Troubleshooting

Hama curdHan unm e HectabuneH curHan

1. PascTosHMETO MexAay NPUEMHMKA M 6es3KMyHMA npepasaTen
Ha/ZBMLIABA MAKCMMA/ZIHOTO Pa3CTOsHME 3a NpMeMaHe.

2. AKO MMa npenatcTBue Mmexay 6e3XKuyHMA npegasaten w
NPUeMHMKa, 6E3XKUYHMAT CUrHaA e 6bae HapyLweH. MpenopbyBame
ynoTtpeba B OTKpuTa cpeaa.

3. Be3KUYHMAT NpenaBaTen ce ABUXKM TBbpAe 6bp30, KOeTo BOAMU
[0 HecTabwunHM 6Ee3)KMYHM CUTHaNU. BbaHWTE Ha MOBBPXHOCTTA
Ha BOZaTa NPUYMHABAT NPEKbCBAHUSA Ha OE3KUYHMA CUrHan.
MpenopbyBame ynoTpeba B cTabuiHa cpeaa.

4. MNpoeepeTe 3a BoAa B 6e3KMYHMA NpegasaTen. 3aTerHeTe NAbTHO
Kanaka, npeau Aa ro noctasuTe BbB BoAaTa.

HenpasunHa nHpopmauusa 3a gbnbounHata Ha Bogara

1. Fishfinder TpabBa ga ce M3non3Ba B €CTECTBEHU BOAMW.

2. He nsnonssanTe Apyru getektopu 3a pubosos B CblaTa 30Ha.

3. MpoBepeTe HaTepmsaTa Ha YCTPOICTBOTO.

4. MposepeTe 3a BOAa B 6e3KMYHUA NpeaaBaTen. 3aTerHeTe NAbTHO
Kanaka, npean fa ro noctasuTe BbB BOAATA.

5. CoHapbT PNIce npenopbyBa 3a M3Noa3BaHe BbB BOAM C Ab160YMHA
no-ronama ot 0,7 m.

CoHapbT He OTKpuBa puba
1. B Te3n Bogum HAma puba
2. lpoBepeTe HAaCTPOMKMTE Ha anapmaTta U MKOHaTa ,pnba“.

MopapbXKa

1. Korato He u“3non3BaTe COHAapa, MpenopbyBame ga U3BaguTe
b6aTepusTa.

2. Cnep n3nonseaHe B cpefa CbC COIEHA BOAA, U3MAKHETE COHAaTa
C YncTa BoAa.

3. He nocTtaBaiTe coHapa nog npeaHua npo3opew, Ha asBTomobuna
WA B cpefia C BUCOKA TemnepaTypa. ToBa MOXe Aa MPUUUHMU
nospesa Ha coHapa.
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TexHuuyecku cneymndunKauum

MakcmMmanHa gbnboynHa Ha oTKpUBaHe: 45 m
YecTtoTa Ha coHapa: 125 KHz

broa Ha 3acnyaHe: 90°

PaboTHO pa3cToaHme: 100 m

batepus: 3,7 V akymynatopHa nutmnesa batepusa
MeToz Ha cBbp3BaHe: HesKnyeH

Pasmep Ha eKpaHa: 3,5 nHua

OnpocteHa EC geknapauma 3a cboTBeTcTBUE

SC ONLINESHOP SRL peknapupa, 4e NOpPTAaTUBHWUAT COHap 3a
pubonos PNI Fish Seeker US600 e B cboTBeTcTBME ¢ RED [AnpeKkTmBa
2014/53 / EC. NbaHMAT TeKcT Ha EC geknapauuaATa 3a CboTBETCTBUE
€ AOCTbMNEH Ha CAeAHMA MHTePHET agpec:
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Deutsche

Nutzungsszenario

Sonarempfanger (tragbar)

Verbindungsmethode

Antenne

Bildschirm
Hoch
Enter-Taste
Menu (OK)
Links Recht

Start-Stopp / Runter
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Magnetischer
Ladeanschluss

Batteriefachabdeckung «:eceeceeeee Siegelring

Isolierdichtung ............. _Antenne
CR2032-Batterig ----eeeeeeee Lol ) [ eees"

Batteriefach

Sonde aus Metal] Loch A
LochB
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Bedienungsanleitu ng

1. Befestigen Sie den drahtlosen Sonarsender an der Angelschnur.

Deutsche

Hinweis: Die Angelschnur kann durch Loch A oder durch Loch B gefihrt
und befestigt werden. Hangen Sie keine Gegenstande, die schwerer als

30 Gramm sind, an Loch B.

2. Werfen Sie den drahtlosen Sender in Wasser.

3. Schalten Sie den Sonarempfanger ein.
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Beschreibung der Bildschirminformationen

1.

2.

1 4
2
3
5
6
8
7

Drahtlose Signalanzeige
Wassertiefe: Der Abstand zwischen dem drahtlosen Sender und dem

Grund des Wassers.

Hinweis: zeigt nichts an, wenn die Wassertiefe die vom Gerat unterstutzte

Grenze uberschreitet.

3.

oA

o

Wassertemperatur: Der Sonarsender verfugt uber einen integrierten
Temperatursensor, der die Temperatur des Oberflachenwassers in
dem Bereich misst, in dem er sich befindet.

Batteriestandsanzeige

Das Symbol ,Fisch® zeigt anhand des gesendeten Signals die
Anwesenheit von Fischen im Wirkungsbereich des Sensors an.
Tiefenlage vorbei

Detektionsbereich: Gibt den Tiefenbereich an, in dem der
Fischdetektor die Unterwasserbedingungen eines Fisches erkennt.
Unterwasserumgebung: Der Fischdetektor bestimmt die erzeugte

23 Benutzerhandbuch
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Deutsche

Unterwasserkontur anhand der vom Sonarsignal ubermittelten

Ruckmeldung. Je dunkler die Farbe, desto hoher die Dichte, desto
harter der Boden; Je heller die Farbe, desto geringer die Dichte und
desto weicher der Boden.

Funktionen

An / Ausschalten

Press the power key to turn on the device. The logo appears on the
screen, then the device enters normal operation mode.
Press the power key to turn off the device.

Note: when in the menu, if you do not perform any operation for 5
seconds, the screen returns to the main display interface.

Umschalten zwischen normalem Betriebsmodus und
Demomodus

Der Sonarempfanger ist ab Werk im normalen Betriebsmodus
voreingestellt. Drucken Sie die MENU-Taste, um in den Demo-Modus

zu wechseln. Dricken Sie ENTER, um die Einstellung zu bestatigen.
Gehen Sie genauso vor, um zum normalen Betrieb zurickzukehren.

Bildschirmhelligkeit

Es stehen 9 Helligkeitsstufen zur Verfugung. Stufe 1 ist am dunkelsten
und Stufe 9 am hellsten.

Nit messen

Wahlen Sie die Einheit fur Tiefe und Temperatur.

Benutzerhandbuch 24



Alarm

Tiefenalarm. Wenn die Wassertiefe unter dem eingestellten Wert liegt,
gibt das Gerat einen Alarm aus, um Sie zu warnen, dass die Wassertiefe
zu gering ist.

Alarm bei schwacher Batterie. Wenn die Batteriespannung unter dem
eingestellten Wert liegt, gibt das Gerat einen Alarm aus, um Sie darauf
hinzuweisen, dass die Batterie ausgetauscht werden muss.

Energiesparmodus

Wenn 3 Minuten lang keine Bedienung erfolgt oder kein Fisch erkannt
wird, wechselt das Gerat in den Energiesparmodus. Der Bildschirm
schheBt sich. Das Gerat verlasst automatisch den Sparmodus, wenn eine
Taste gedruckt wird.

Fischidentifikationsmodus

1. Normalmodus: Dieser Modus eignet sich fur Fischteiche, Fischteiche
und andere ahnliche Umgebungen.

2. Flachwassermodus: Dieser Modus eignet sich fur Gewasser mit einer
Tiefe zwischen 0,7 Metern und 4 Metern.

3. Tiefwassermodus: Dieser Modus eignet sich fur Gewasser mit einer
Tiefe von mehr als 4 Metern.

4. Slope-Land-Modus: Dieser Modus eignet sich zum Angeln in

Berggewassern.

Haufigkeit der Datenaktualisierung
Je haufiger die Daten aktualisiert werden, desto genauer sind die auf

dem Bildschirm angezeigten Daten. Eine groBe N\enge an Ubertragenen
Daten kann die Reaktionsgeschwindigkeit des Gerats verlangsamen.
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Parameter einstellen

1. Sonarempfindlichkeit. Je hoher die Empfindlichkeit, desto mehr
Feedback-Signale und Bildschirminformationen erhalten Sie. Wenn das
Wasserjedochflachist,kanneineubermallige Empfindlichkeitdazufuhren,
dass zu viele Pieptone falsche Daten auf dem Bildschirm wiedergeben.
Wenn das Wasser tief ist, kann eine zu geringe Empfindlichkeit auch dazu
fUhren, dass es schmerlg wird, Unterwasserinformationen zu erhalten.
Wir empfehlen fur seichtes Wasser eine niedrige Empfindlichkeit und
fur flacheres Wasser eine hohe Empfindlichkeit einzustellen.

2. Tiefenbereich. Es bezieht sich auf die Lage der Fische und die auf
dem Bildschirm angezeigten Informationen Uber den Wasserhintergrund
im Tiefenbereich. Wenn der Tiefenbereich auf Automatisch eingestellt
ist, zeigt das Gerat automatisch alle Informationen von der Oberflache
b|s zum Grund des Wassers mit der Anderung der aktuell erkannten
Tiefe an. Wenn der Tiefenbereich manuell eingestellt wird, zeigt das
Gerat Informationen uber den Status der Fische im ausgewahlten
Tiefenbereich an. Wenn die aktuelle Erkennungstiefe grof3er als die
von lhnen eingestellte untere Tiefengrenze ist, wird die untere Kontur
aul3erhalb des eingestellten Bereichs nicht auf dem Bildschirm angezeigt.

Anzeigeeinstellung ,,Fisch“-Symbol

Das ,,Fisch“-Symbol erscheint als Reaktion auf die Signalverarbeitung,
um die zuruckgeworfenen Schallwellen zu identifizieren. Erkannte
Fischinformationen werden genau auf dem Bildschirm angezeigt.

Sie konnen wahlen, ob ein ,Fisch“-Symbol oder ein ,,Bogen®-Symbol
angezeigt werden soll.

Fehlerbehebung

Kein Signal oder instabiles Signal

1. Die Entfernung zwischen dem Empfanger und dem drahtlosen Sender
uberschreitet die maximale Empfangsentfernung.

2. Befindet sich ein Hindernis zwischen Funksender und Empfanger
wird das Funksignal gestort. Wir empfehlen die Verwendung in einer
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offenen Umgebung.
3. Der Funksender bewegt sich zu schnell, was zu instabilen
Funksignalen fuhrt. Wellen auf der Wasseroberflache verursachen
Funksignalunterbrechungen. Wir empfehlen die Verwendung in einer
stabilen Umgebung.
4. Uberprufen Sie den Funksender auf Wasser. Ziehen Sie den Deckel

fest, bevor Sie ihn ins Wasser legen.

Falsche Angaben zur Wassertiefe

1. Fischfinder mussen in naturlichen Gewassern verwendet werden.

2. Verwenden Sie keine anderen Angeldetektoren im selben Bereich.

3. Uberprufen Sie den Akku des Gerats.

4. Uberprifen Sie den Funksender auf Wasser. Ziehen Sie den Deckel
fest, bevor Sie ihn ins Wasser legen.

5. Das PNI-Echolot wird fur den Einsatz in Gewassern mit einer Tiefe
von mehr als 0,7 m empfohlen.

Das Sonar erkennt keine Fische
1. In diesen Gewassern glbt es keine Fische

2. Uberprufen Sie die Alarmeinstellungen und das ,,Fisch“-Symbol.

Wartung

1. Wenn Sie das Sonar nicht verwenden, empfehlen wir, die Batterie zu
entfernen.
2.SpulenSiedieSondenachderVerwendungineinerSalzwasserumgebung
mit sauberem Wasser ab.

3. Platzieren Sie das Sonar nicht unter der Frontscheibe des Autos oder
in einer Umgebung mit hoher Temperatur. Dies kann Sonarschaden
verursachen.

Technische Spezifikationen

+ Maximale Erkennungstiefe: 45 m

«  Sonarfrequenz: 125 KHz
Erfassungswinkel: 90°

« Reichweite: 100 m
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Deutsche

Batterie: 3,7 V wiederaufladbare Lithiumbatterie
Verbindungsmethode: drahtlos
Bildschirmgrof3e: 3,5 Zoll

Vereinfachte EU-Konformitatserklarung
SC ONLINESHOP SRL erklart, dass das tragbare Sonar zum Fischen
PNI Fish Seeker US600 der RED-Richtlinie 2014/53 / EU entspricht.

Der vollstandige Text der EU-Konformit'eitserklé'rung ist unter Folgender
Internetadresse abrufbar

https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Escenario de uso

Receptor de sonda (portatil)

Transmisor de sonda .,
(flotaenelagua)  “**e..,,

Método de conexion

Pantalla
Arriba
Clave ENTER
Menu (OK)
Izquierda Derecha

Arranque-Parada / Abajo
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Espanol

......................... Puerto de

) carga magnético
0

Tapa del compartimento ............Ceo ) | Anillo de
delabateria =0 0 Se——=X..." sellado
Junta de aislamiento «-cccceeeeee. Antena

.
oo®
o
.
0o’

Bateria CR2032 «ceeeceeeeee

Compartimiento
e la bateria

.
LT
°e

Sonda metalica Agujero A

AgujeroB ° -
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Instrucciones de operacién

1. Conecte el transmisor de sonda inalambrico al hilo de pescar.

Espanol

Nota: La linea de pesca se puede pasary ﬁ_jar a traves del orificio A o del
orificio B. No cuelgue objetos que pesen mas de 30 gramos del orificio

B.

2. Tire el transmisor inalambrico al agua.

3. Encienda el receptor de sonda.
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Espanol

Descripcién de la informacion de la pantalla

1 4
2
3
5
6
8
7

1. Indicador de senal inalambrica
2. Profundidad del agua: la distancia entre el transmisor inalambrico y
el fondo del agua.

Nota: no muestra nadasi la proFundidad del agua supera el limite admitido
por el dispositivo.

3. Temperatura del agua: El transmisor de sonda tiene un sensor de
temperatura integrado que mide la temperatura del agua superﬁcial
en el area donde se encuentra.

4. Indicador de nivel de bateria

S. Elicono “Pez” indica la presencia de peces en el area de accion del
sensor en funcion de la senal transmitida.

6. Profundidad de ubicacion sobre

7. Rango de deteccion: indica el rango de profundidad en el que el
detector de peces identifica las condiciones subacuaticas de un pez.
8. Entorno submarino: el detector de peces determina el contorno
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submarino generado en funcion de la retroalimentacion transmitida
por la senal del sonar. Cuanto mas oscuro es el color, mayor es la
densidad, mas duro es el fondo; cuanto mas claro es el color, menor
es la densidad y mas suave el fondo.

Funciones

Encender / apagar

Presione la tecla de encendido para encender el dispositivo. El |ogotipo
aparece en la pantalla, luego el dispositivo ingresa al modo de operacion
normal.

Pulse la tecla de encendido para apagar el dispositivo.

Nota: cuando esta en el mend, si no realiza ninguna operacion durante 5
segundos la pantalla vuelve a |a interfaz de visualizacion principal.

Cambiar entre el modo de funcionamiento normal y el modo de
demostracion

El receptor de sonda viene predeterminado de fabrica en el modo de
funcionamiento normal. Pulse la tecla MENU para cambiar al modo de

demostracion. Presione ENTER para confirmar la configuracion.
Haga lo mismo para volver al funcionamiento normal.

Brillo de la pantalla

Hay 9 niveles de brillo disponibles. El nivel 1 es el mas oscuro y el nivel 9
es el mas brillante.

Unidad

E|ija la unidad de profundidad y temperatura.

Alarma
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Alarma de profundidad. Cuando la profundidad del agua es inferior al
valor establecido, el dispositivo emitira una alarma para advertirle que la
profundidad del agua es demasiado pequena.

Alarma de bateria baja. Cuando el voltaje de la bateria es inferior al valor
establecido, el dispositivo hara sonar una alarma para advertirle que la
bateria debe ser reemplazada.

Modo de ahorro de energia

Si no se realiza ninguna operacion durante 3 minutos o no se detecta
ningun pez, el dispositivo entra en el modo de ahorro de energia.
La pantalla se cierra. El dispositivo sale automaticamente del modo
economico cuando se presiona una tecla.

Modo de identificacion de peces

1. Modo normal: este modo es adecuado para estanques de peces,

estanques de peces y otros entornos similares.

2. Modo de aguas poco profundas: este modo es adecuado para aguas

con una profundidad de entre 0,7 metros y 4 metros.

3. Modo de aguas profundas: este modo es adecuado para aguas con una
rofundidad superior a 4 metros.

4. Modo de tierra en pendiente: este modo es adecuado para pescar en

aguas de montana.

Frecuencia de actualizacion de datos
Cuanto mas frecuentemente se actualicen los datos, mas precisos seran

los datos que se muestran en la pantalla. Una gran cantidad de datos
transmitidos puede ralentizar la velocidad de respuesta del dispositivo.

Conﬁguracién de parametros

1. Sensibilidad del sonar. Cuanto mayor sea la sensibilidad, mas senales
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de retroalimentacion e informacion de pantalla obtendra. Sin embargo,
si el agua es poco profunda, una sensibilidad excesiva puede causar
demasiados pitidos que reflejen datos erroneos en la pantalla. Ademas, si
el agua es profunda, una sensibilidad demasiado baja puede dlﬁcultar la
adquisicion de informacion submarina.

Recomendamos establecer una sensibilidad baja para aguas poco
profundas y una sensibilidad alta para aguas menos profundas.

2. Rango de profundidad. Se refiere a la situacion de los peces y la
informacion sobre el fondo del agua en el rango de profundidad que se
muestra en la pantalla. Cuando el rango de profundidad se establece
en automatico, el dispositivo mostrara automaticamente toda la
informacion desde la superficie hasta el fondo del agua con el cambio de
la profundidad detectada actualmente. Cuando el rango de profundidad
se configura manualmente, el dispositivo mostrara informacion sobre
el estado de los peces en e| rango de profundidad seleccionado. Si la
profundidad de deteccion actual es mayor que el limite de profundidad
inferior que establecio, el contorno inferior mas alla del rango establecido
no se mostrara en la pantalla.

Conﬁguracién de visualizacion del icono “Pez”

El icono de “pez” aparece en respuesta al procesamiento de la senal
para identificar las ondas sonoras devueltas. La informacion de los peces
etectados se muestra con precision en la pantalla.

detectad t p I pant I

Puede optar por mostrar un icono de pez o un icono de “arco”.

Solucion de problemas

Sin senal o senal inestable

1. La distancia entre el receptor y el transmisor inalambrico supera la
distancia maxima de recepcion.

2. Si hay un obstaculo entre el transmisor inalambrico y el receptor, la
senal inalambrica se vera afectada. Recomendamos su uso en un entorno
abierto.

3. El transmisor inalambrico se mueve demasiado rapido, lo que genera
senales inalambricas inestables. Las olas en la superficie del agua provocan
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interrupciones en la senal inalambrica. Recomendamos su uso en un
entorno estable.

4. Compruebe si hay agua en el transmisor inalambrico. Apriete bien la
tapa antes de ponerla en el agua.

Informacion incorrecta sobre la profundidad del agua

1. El buscador de peces debe usarse en aguas naturales.

2. No utilice otros detectores de pesca en la misma zona.

3. Verifique la bateria del dispositivo.

4. Compruebe si hay agua en el transmisor inalambrico. Apriete bien la
tapa antes de ponerla en el agua.

5. Se recomienda el uso del sonar PNI en aguas con una profundidad
superior a 0,7 m.

El sonar no detecta ningun pez.
1. No hay peces en esas aguas
2. Compruebe la configuracion de la alarma y el icono de “pez”.

Mantenimiento

1. Cuando no utilice la sonda, le recomendamos que retire la bateria.

2. Despues de su uso en un entorno de agua salada, enjuague la sonda
con agua limpia.

3. No coloque el sonar debajo de la ventana delantera del automovil o en
un ambiente de alta temperatura. Esto puede causar danos en el sonar..

Especiﬁcaciones tecnicas

« Profundidad maxima de deteccion: 45 m

« Frecuencia de sonda: 125 KHz

« Angulo de deteccion: 90°

« Distancia de funcionamiento: 100 m

- Bateria: bateria de litio recargable de 3,7 V
« Método de conexion: inalambrico

« Tamano de pantalla: 3,5 pulgadas
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Declaracion de conformidad de la UE simplificada

SC ONLINESHOP SRL declara que el Sonar portatil para pesca PNI
Fish Seeker US600 es conforme a la Directiva RED 2014/53/EU. El
texto completo de la Declaracion de conformidad de la UE esta disponible
en la siguiente direccion de Internet:
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Francais

Scenario d’utilisation

Récepteur sonar (portatif)

Transmetteur sonar .,
(flotte sur l'eau) ~ ""*ee.,,

Méthode de connexion

Antenne

Ecran

En haut

La touche Entrée
(OK)

Droit

Marche-Arrét / Descente
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Port de charge
magnétique

Couvercle du .....cc.....

compartiment a piles ~ Se——=~H~A ... 5‘2?::chéité
Joint d'isolation «cccccoccceecCC—0 | Antenne
Pile CR2032 «weeveeeeee ol ) [ o™
Compartiment a piles:-=+=--
Sonde métalliqli;e Tr.c.)u A

Trou B
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Mode d’emploi
1. Fixez ’émetteur sonar sans fil a la ligne de péche.
Remarque : La |igne de péche peut étre passee et fixee a travers le trou

A ou a travers le trou B. Ne suspendez pas d’objets pesant plus de 30
grammes au trou B.

2. Jetez ’emetteur sans fil dans I'eau.

3. Allumez le recepteur sonar.

Manuel utilisateur



Description des informations d’ecran

1.

2.

1 4
2
3
5
6
8
7

Indicateur de signal sans fil
Profondeur de 'eau : la distance entre I’émetteur sans fil et le fond
de l'eau.

Remarque : n'affiche rien si la profondeur de l'eau dépasse la limite
supportee par |’apparei|.

3.

o

Température de I'eau : 'émetteur sonar dispose d’un capteur de
tempeérature intégré qui mesure la température de l'eau de surface
dans la zone ou il se trouve.

Indicateur de niveau de batterie

Uicone « Poisson » indique la présence de poissons dans la zone
d’action du capteur en fonction du signal émis.

Profondeur d’'emplacement sur

Plage de detection : indique la plage de profondeur dans laquelle
le detecteur de poissons identifie les conditions sous-marines d’'un
poisson.
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o

Environnement sous-marin : le détecteur de poissons détermine le
contour sous-marin généré en fonction de la rétroaction transmise
par le signal sonar. Plus la couleur est foncée, plus la densité est
elevée, plus le fond est dur ; plus la couleur est claire, plus la densité
est faible et plus le fond est doux.

Les fonctions

Allume / éteint

Appuyez sur la touche d’alimentation pour allumer |’apparei|. Le |ogo
apparait a 'écran, puis l'appareil passe en mode de fonctionnement
normal.

Appuyez sur la touche d’alimentation pour éteindre l'appareil.

Remarque : une fois dans le menu, si vous n'effectuez aucune opération
q , P
pendant 5 secondes, I'écran revient a I'interface d’affichage principale.

Basculer entre le mode de fonctionnement normal et le mode déemo
Le récepteur sonar est prereglé en usine sur le mode de fonctionnement
normal. Appuyez sur la touche MENU pour passer en mode Démo.

Appuyez sur ENTER pour confirmer le réglage.

Faites de méme pour revenir au fonctionnement normal.

Luminosite de I’ecran

9 niveaux de luminosité sont disponibles. Le niveau 1 est le plus sombre
et le niveau 9 est le plus clair.

Unite

Choisissez I'unité de profondeur et de tempeérature.
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Alarme

Alarme de profondeur. Lorsque la profondeur de l'eau est inferieure
a la valeur définie, I'appareil émet une alarme pour vous avertir que la
profondeur de I'eau est trop petite.

Alarme de batterie faible. Lorsque la tension de la batterie est inférieure
a la valeur définie, I'appareil émet une alarme pour vous avertir que la
batterie doit étre remplacee.

Mode economie d’énergie

Si aucune opération n'est effectuée pendant 3 minutes ou si aucun
poisson nest déetecte, |’apparei| passe en mode d’économie d’énergie
LCéecran se ferme. Lapparell quitte automatiquement le mode économie
lorsqu’une touche est enfoncee.

Mode d’identification des poissons

1. Mode normal : ce mode convient aux etangs a poissons, étangs a
gsap ] g
poissons et autres environnements similaires.
2. Mode eaux peu profondes : ce mode convient aux eaux dont la
peu p!
proFondeur est comprise entre 0,7 metre et 4 metres.
3. Mode eaux profondes : ce mode convient aux eaux dont la profondeur
P P

dépasse 4 metres.

4. Mode terre en pente : ce mode convient a la peche en eaux de
p p

montagne.

Frequence de mise a jour des donneées
Plus les données sont mises a jour frequemment, plus les données

affichées a I'écran sont précises. Une grande quantité de donnees
transmises peut ralentir la vitesse de réponse de l'appareil.
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Réglage des paramétres

1. Sensibilite du sondeur. Plus la sensibilité est elevee, plus vous obtiendrez
de signaux de retour et d’informations sur I’ecran. Cependant, si I'eau est
eu profonde, une sensibilité excessive peut provoquer trop de bips pour
refleter des données erronées sur I'écran. De plus, si I'eau est proFonde
une sensibilité trop faible peut entrainer des difficultés a acquerir des
informations sous-marines.
Nous vous recommandons de régler une faible sensibilité pour les eaux
peu profondes et une sensibilite élevée pour les eaux peu profondes.

2. Plage de profondeur. |l fait référence a la situation du poisson et aux
informations sur le fond d’eau dans la plage de profondeur affichée
a I'écran. Lorsque la plage de profondeur est réglée sur automatique,
lappareil afhchera automatiquement toutes les informations de la surface
au fond de l'eau avec le changement de la profondeur actuellement
détectée. Lorsque la plage de profondeur est définie manuellement,
lappareil affiche des informations sur I'etat du poisson dans la plage
de profondeur sélectionnée. Si la profondeur de détection actuelle est
supérieure a la limite de profondeur inférieure que vous avez définie, le
contour inférieur au-dela de la plage définie ne s'affichera pas a I'écran.

Réglage de I'affichage de I'icone “Poisson”

Licone ° p0|sson apparalt en reponse au traitement du S|gna| pour
identifier les ondes sonores renvoyees Les informations sur les poissons
detectes sont affichées avec preC|S|on sur I’écran.

Vous pouvez choisir d’afficher une icone “poisson” ou une icone “arc”.

Dépannage

Pas de signal ou signal instable

1. La distance entre le récepteur et I’emetteur sans fil dépasse la distance
de réception maximale.

2. S’il 'y a un obstacle entre I'émetteur sans fil et le recepteur, le signal
sans fil sera perturbé. Nous recommandons une utilisation dans un
environnement ouvert.
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3. LUémetteur sans fil se déplace trop rapidement, ce qui entraine des
signaux sans fil instables. Les vagues a la surface de I'eau provoquent des
interruptions du signal sans fil. Nous recommandons une utilisation dans
un environnement stable.

4. Verifiez la présence d’eau dans 'émetteur sans fil. Bien serrer le
couvercle avant de le mettre dans 'eau.

Francais

Informations incorrectes sur la profondeur de I'eau

1. Le sondeur doit étre utilisé dans les eaux naturelles.

2. N'utilisez pas d’autres détecteurs de péche dans la méme zone.

3. Verifiez la batterie de l'appareil.

4. Verifiez la présence d'eau dans I’emetteur sans fil. Bien serrer le
couvercle avant de le mettre dans 'eau.

S. Le sonar PN est recommandé pour une utilisation dans des eaux d’une
profondeur supérieure a 0,7 m.

Le sonar ne détecte aucun poisson
1.1 n’y a pas de poisson dans ces eaux
2. Veérifiez les parametres d’alarme et I'icone “poisson”.

Entretien

1. Lorsque vous n'utilisez pas le sondeur, nous vous recommandons de
retirer |la batterie.

2. Apres utilisation dans un environnement d’eau salée, rincez la sonde a
I'eau claire.

3. Ne placez pas le sonar sous la vitre avant de la voiture ou dans un
environnement a haute température. Cela peut endommager le sonar.

Spécifications techniques

« Profondeur de détection maximale : 45 m
 Frequence sonar : 125 KHz

« Angle de déetection : 90°

« Distance de fonctionnement : 100 m

- Batterie : batterie au lithium rechargeable de 3,7 V
« Méthode de connexion : sans fil
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« Taille de I'écran : 3,5 pouces

Déclaration de conformitée UE simplifiée

SC ONLINESHOP SRL deéclare que le sonar portable pour la péche
PNI Fish Seeker US600 est conforme a la directive RED 2014/53 /
EU. Le texte complet de la déclaration de conformite UE est disponible
a l'adresse Internet suivante :
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Hasznalati Forgaték&inyv

Szonar vevd .(hordozhaté)

Magyar

Szonarado ..,
(lebeg a vizen) ~ **e..,

Csatlakozasi méd

Antenna
Képernyd
Fel
Enter gomb
Menu (OK)
Bal Jobb

Start-Stop / Le
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Magyar

Magneses
téltécsatlakozo

Szonar ado bemutatasa

Elemtarté rekesz ............lee = ) | Toémitégyirdi
fedele — ...
Szigeteld tomités «ecocccccccecC—0 | Antenna
CR2032 elem «cccoeeeeccec gl ) [ Joee=""
Elemtartd

Fém szonda’

LyukB
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Hasznalati utasitasok

1. Rogzitse a vezetéek nelkuli szonar adot a damilhoz.

Magyar

N\egjegyzés: A damil atvezetheto ées rbgzitheté' az A lyukon vagy a B
lyukon. Ne akasszon fel 30 grammnal nehezebb targyakat a B lyukba.

2. Dobja vizbe a vezetek nelkali jeladot.

3. Kapcsolja be a szonarvevot.
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Magyar

Képerny6 informacio leirasa

1 4
2
3
5
6
8
7

1. Vezetek nelkulijel jelzo
2. Vizmelyseg: a vezetéek nelkuli ado és a viz alja kozotti tavolsag.

Megjegyzés: nem jelenit meg semmit, ha a vizmélyseg meghaladja a
keszulek altal tamogatott hatarerteket.

3. Vizhomerseklet: A szonar ado integralt homerséklet-erzekelovel
rendelkezik, amely meri a felszini viz hmersekletet azon a teruleten,
ahol talalhato.

4. Akkumulator toltottsegi szint jelzo

5. A, Hal” ikon jelzi a halak jelenlétét az érzékel6 mukodesi teriletén a
tovabbitott jel alapjan.

6. A hely mélysege vége

7. Erzekelesi tartomany: azt a melysegi tartomanyt jelzi, amelyben a
halerzekeld azonositja a hal viz alatti allapotat.

8. Viz alatti kornyezet: a halerzekel6 a szonar jele altal tovabbitott
visszacsatolas alapjan hatarozza meg a generalt viz alatti kontdrt.
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Minél sotétebb a szin, annal nagyobb a sliriség, annal keményebb az
alja; minel vilagosabb a szin, annal kisebb a sirlseg es annal lagyabb
az alja.

Magyar

Funkciok

Be / Kikapcsolni

Nyom_ja meg a bekapcso|6gombot a készulek bekapcsolasahoz. A |og6
megjelenik a kepernyon, majd a keészulek normal uzemmodba lep.
Nyomja meg a bekapcsologombot a keszulek kikapcsolasahoz.

Megjegyzés: a menuben, ha 5 masodpercig nem végez semmilyen
muveletet, a képernyd visszateér a f6 kijelzofeluletre.

Valtas a normal uzemmod es a bemutato mod kozott
A szonarvevo a gyarilag elore beallitott normal uzemmodba kerdl.
Nyom_ja meg a MENU gombot a Demo modba valtashoz. Nyom_ja meg

az ENTER-t a beallitas megerositesehez.
Tegye ugyanezt a normal mikodeéshez valo visszatéreshez.

Képernyo fenyereje

9 fenyerdszint all rendelkezeésre. Az 1. szint a legsotéetebb és a 9. szint a

legvilagosabb.

Mertekegyseg

Valassza ki a melyseg es a homerseklet mertekegyseget.
Riasztas

Mélysegi riasztas. Ha a vizmélyseg kisebb, mint a beallitott erték, a
keszulek riasztast ad, hogy figyelmeztesse, hogy a vizmelység tal kicsi.
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Alacsony akkumulatorriaszto. Haazakkumulator feszultsége alacsonyabb,
mint a beallitott ertek, a keszulek riasztast ad, hogy figyelmeztesse, hogy
az akkumulatort cserélni kell.

Energiatakarékos mod

Ha 3 percig nem vegez semmilyen miveletet, vagy nem eszlel halat,
a keszulek energiatakarékos Uzemmodba lép. A képernyd bezarul. A
keszulek automatikusan kilep a gazdasagos uzemmodbol egy gomb
megnyomasakor.

Hal azonositasi mod

1. Normal mod: ez az uzemmod halastavakhoz, halastavakhoz és mas
hasonlo kornyezetekhez alkalmas.

2. Sekely viz mod: ez az uizemmod 0,7 méter és 4 méter kozotti melysegl
vizekhez alkalmas.

3. Mélyviz mod: ez az uizemmaod 4 métert meghalado mélységi vizekhez
alkalmas.

4. Lejtos szarazfoldi mod: ez az uzemmod hegyi vizeken torteno
horgaszatra alkalmas.

Az adatok frissitesenek gyakorisaga

Minél gyakrabban frissilnek az adatok, annal pontosabbak a kepernyon
megjelend adatok. A nagy mennyisegl tovabbitott adat lelassithatja az
eszkoz valaszidejet.

Parameterek beallitasa

1. Szonar érzékenysege. Minél nagyobb az érzekenység, annal tobb
visszajelzést és kepernyginformaciot kap. Ha azonban a viz sekely, a talzott
erzekenyseég tul sok hangjelzest okozhat, hogy hibas adatokat tukrozzen
a kepernyon. Ezenkivul, ha a viz mely, a tdl alacsony erzekenyseg
nehézségeket okozhat a viz alatti informaciok megszerzéseben.

Javasoljuk, hogy alacsony erzekenyseget allitson be sekeély vizhez, és
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magas érzékenységet sekelyebb vizhez.

2. Melyseg tartomany A kepernyon megjelené mélysegi tartomanyban
a hal helyzetére és a vizhattér informacioira utal. Ha a melysegtartomany
automatikusra van allitva, a készulek automatikusan megjeleniti az osszes
informaciot a felszintol a viz fenekéig az aktualisan eszlelt mélyseg
valtozasaval. Ha a melységtartomany manualisan van beallitva, a keszulek
informaciokat jelenit meg a kivalasztott melysegtartomanyban levo halak
allapotarol. Ha az aktualis erzekelesi melyseg nagyobb mint az On altal
beallitott also melyseghatar, a beallitott tartomanyon tali also kontar
nem jelenik meg a kepernyon.

»Hal” ikon megjelenitési beallitasa

A ,hal” ikon megjelenik a jelfeldolgozas hatasara, hogy azonositsa a
visszateré hanghullamokat. Az észlelt haladatok pontosan megjelennek
a kepernyaon.

Valaszthat a ,,hal” vagy az ,ij” ikon megjelenitese kozott.

Hibaelharitas

Nincs jel vagy instabil jel

1. A vevoé és a vezetek nélkuli ado kozotti tavolsag meghaladja a maximalis
vételi tavolsagot.

2. Ha akadaly van a vezeték nélkuli ado és a vevo kozott, a vezetéek nélkuli
Jel zavart lesz. Javasoljuk, hogy nyilt kornyezetben hasznalja.

3. A vezeték nélkdli ado tal gyorsan mozog, ami instabil vezetek nelkali
jeleket eredmeényez. A viz felszinen felleps hullamok vezetek nelkdli
Jelmegszakitasokat okoznak. Javasoljuk, hogy stabil kornyezetben
hasznalja.

4. Ellendrizze, hogy nincs-e viz a vezeték nélkuli adoban. Szorosan hizza
meg a fedelet, mielGtt a vizbe helyezi.

Hibas informacio a vizmelysegrol

1. A Fishfindert természetes vizekben kell hasznalni.

2. Ne hasznaljon mas horgaszérzekel6t ugyanazon a teruleten.
3. Ellenorizze a készulek akkumulatorat.

53 Hasznalati utasitas

Magyar



4. Ellendrizze, hogy nincs-e viz a vezeték nélkuli adoban. Szorosan hizza
L mega Fede|et mielott a vizbe helyezi.
>~ 5. A PNI szonar hasznalata 0,7 m-nél nagyobb meélysegl vizekben
E Javaso|t

A szonar nem erzekel halat
1. Azokban a vizekben nincs hal
2. Ellenorizze a riasztas beallitasait es a ,,hal” ikont.

Karbantartas

1. Ha nem hasznalja a szonart, javasoljuk, hogy tavolitsa el az akkumulatort.
2. Sos vizes kornyezetben torténd hasznalat utan oblitse le a szondat
tiszta vizzel.

3. Ne helyezze a szonart az auto elsc ablaka ala vagy magas homersekletd
kornyezetbe. Ez a szonar karosodasat okozhatja.

Mduszaki adatok

«  Maximalis érzékelési melyseg: 45 m

«  Szonar frekvencia: 125 KHz

«  Erzekelesi szog: 90°

« Mikodesi tavolsag: 100 m

«  Akkumulator: 3,7 V-os Gjratolthetd litium akkumulator
« Csatlakozasi mod: vezetek nelkuli

« Kepernyo merete: 3,5 huvelyk

Egyszerusitett EU-megfelelb'ségi nyilatkozat

Az SC ONLINESHOP SRL kijelenti, hogy a PNI Fish Seeker US600
horgaszszonar megfelel a 2014/53 / EU RED iranyelvnek. Az EU-
megfeleldsegi nyilatkozat teljes szovege az alabbi internetes cimen érhetc
el:

https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Scenario di utilizzo

Ricevitore sonar (portatile)

Italiano

Metodo di connessione

Antenna

Schermo
Su
Tasto Enter
Menu (OK)
Sinistra Giu

Start-Stop / Down
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......................... Porta di ricarica

magnetica
0

Coperchio var!o ............... Anello di tenuta
batteria — L
Guarnizione isolante -««ccccccoeee G 2 | Antenna
Batteria CR2032¢++----+--- Lol ) [ fee="
Compartimento della

batteria

Sonda in metallo”

Foro B
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Istruzioni per Puso

1. Collegare il trasmettitore sdel onar wireless alla lenza.

Italiano

Nota: la lenza puo essere fatta passare e fissata attraverso il foro A o
attraverso il foro B. Non appendere oggetti piu pesanti di 30 grammi dal
foro B.

2. Gettare il trasmettitore wireless in acqua.

3. Accendere il ricevitore dell’ecoscandaglio.
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Descrizione delle informazioni sullo schermo

1 4
2
3
5
6
8
7

1. Indicatore di segnale wireless
2. Profondita dell’acqua: la distanza tra il trasmettitore wireless e il
fondo dell’acqua.

Nota: non visualizza nulla se la profondita dell’acqua supera il limite
supportato dal dispositivo.

3. Temperatura dell’acqua: il trasmettitore sonar ha un sensore
di temperatura integrato che misura la temperatura dell’acqua
superficiale nell’area in cui si trova.

4. Indicatore del livello della batteria

S. Licona “Pesce” indica la presenza di pesci nell'area di azione del
sensore in base al segnale trasmesso.

6. Profondita della posizione finita

7. Range dirilevamento: indica I'intervallo di profondité in cui il rilevatore
di pesci identifica le condizioni subacquee di un pesce.
8. Ambiente subacqueo: il rilevatore di pesci determina il proﬁlo
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subacqueo generato in base al feedback trasmesso dal segnale sonar.
Pid scuro e il colore, maggiore ¢ la densita, pit duro e il fondo; pid
chiaro ¢ il colore, minore ¢ la densita e piu morbido € il fondo.

Funzioni

Accendi / spegni

Premere il tasto di accensione per accendere il dispositivo. Il logo appare
sullo schermo, quindi il dispositivo entra in modalita di funzionamento
normale.

Premere il tasto di accensione per spegnere il dispositivo.

Nota: all'interno del menu, se non si esegue alcuna operazione per 5
secondi, lo schermo torna all’interfaccia del display principale.

Passa dalla modalita operativa normale alla modalita demo
Il ricevitore de||’ecoscandag|io e preimpostato in fabbrica sulla modalita
di funzionamento normale. Premere il tasto MENU per passare alla

modalita Demo. Premere ENTER per confermare I'impostazione.
Fare lo stesso per tornare al normale funzionamento.

Luminosita dello schermo

Sono disponibili 9 livelli di luminosita. Il livello 1 e il piu scuro e il livello 9
e il piu luminoso.

Unita
Scegli I'unita per profondita e temperatura.

Allarme

Allarme di profondita. Quando la profondita dell'acqua e inferiore al
valore impostato, il dispositivo emettera un allarme per avvisarti che la
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profondita dell’acqua e troppo piccola..

Allarme batteria scarica. Quando la tensione della batteria e inferiore al
valore impostato, il dispositivo emettera un allarme per avvisarti che la
batteria deve essere sostituita..

Modalita risparmio energetico

Se non viene eseguita alcuna operazione per 3 minuti o non viene rilevato
alcun pesce, il dispositivo entra in modalita di risparmio energetico. Lo
schermo si chiude. Il dispositivo esce automaticamente dalla modalita
economica alla pressione di un tasto.

Modalita di identificazione dei pesci

1. Modalita normale: questa modalita e adatta per stagni per pesci, stagni
per pesci e altri ambienti simili.

2. Modalita acque basse: questa modalita e adatta per acque con una
profondita compresa tra 0,7 metri e 4 metri.

3. Modalita acque profonde questa modalita e adatta per acque con
profondlta superiore a 4 metri.

4. Modalita Slope Land: questa modalita € adatta per la pesca in acque
di montagna.

Frequenza di aggiornamento dei dati

Piu frequentemente i dati vengono aggiornati, piu accurati saranno i
dati visualizzati sullo schermo. Una grande quantita di dati trasmessi puo
rallentare la velocita di risposta del dispositivo.

|mpostazione dei parametri

1. Sensibilita dell’ecoscandaglio. Maggiore ¢ la sensibilita, piu segnali di
feedback e informazioni sullo schermo otterrai. Tuttavia, se |’acqua 2
bassa, una sensibilita eccessiva pud causare troppi segnall acustici per
rlﬂettere dati errati sullo schermo. Inoltre, se I'acqua e profonda, una
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sensibilita insufficiente puo comportare difficolta nell’acquisizione di
informazioni subacquee.

Si consiglia di impostare una sensibilita bassa per acque poco profonde e
una sensibilita alta per acque poco profonde.

2. Gamma di profondita. Si riferisce alla situazione del pesce e alle
informazioni  sullo sfondo dell'acqua nell'intervallo di profondita
visualizzato sullo schermo. Quando I'intervallo di profondita e impostato
su automatico, il dispositivo visualizzera automaticamente tutte le
informazioni dalla superficie al fondo dell'acqua con la modifica della
profondita attualmente rilevata. Quando l'intervallo di profondita viene
impostato manualmente, il dispositivo visualizzera le informazioni sullo
stato del pesce nell’'intervallo di profondita selezionato. Se la profondita
di rilevamento corrente € maggiore del limite di profondita inferiore
impostato, il contorno inferiore oltre I'intervallo impostato non verra
visualizzato sullo schermo.

|mpostazione della visualizzazione dell’icona “Pesce”.

Licona “pesce” appare in risposta all'elaborazione del segnale per
identificare le onde sonore restituite. Le informazioni sui pesci rilevati
vengono visualizzate accuratamente sullo schermo.

Puoi scegliere di visualizzare un’icona “pesce” o un’icona “arco”.

Risoluzione dei problemi

Nessun segnale o segnale instabile

1. La distanza tra il ricevitore e il trasmettitore wireless supera la distanza
massima di ricezione.

2.Se c’e un ostacolo tra il trasmettitore wireless e il ricevitore, il segnale
wireless sara disturbato. Si consiglia l'uso in un ambiente aperto.

3. I trasmettitore wireless si sta muovendo troppo velocemente,
causando segnali wireless instabili. Le onde sulla superficie dell'acqua
causano interruzioni del segnale wireless. Si consiglia I'uso in un ambiente
stabile.

4. Verificare la presenza di acqua nel trasmettitore wireless. Chiudere
bene il coperchio prima di immergerlo nell’acqua.
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Informazioni errate sulla profondita dell’acqua

1. Lecoscandaglio deve essere utilizzato in acque naturali.

2. Non utilizzare altri rilevatori di pesca nella stessa area.

3. Controllare la batteria del dispositivo.

4. Verificare la presenza di acqua nel trasmettitore wireless. Chiudere
bene il coperchio prima di immergerlo nell’acqua.

5. Lecoscandaglio PNI e consigliato per 'uso in acque con profondita
superiore a 0,7 m.

Il sonar non rileva alcun pesce
1. Non ci sono pesci in quelle acque
2. Verificare le impostazioni dell’allarme e I'icona “pesce”.

Manutenzione

1. Quando non si utilizza il sonar, si consiglia di rimuovere la batteria.

2. Dopo l'uso in un ambiente con acqua salata, sciacquare la sonda con
acqua pulita.

3. Non posizionare il sonar sotto il finestrino anteriore dell’auto o in un
ambiente ad alta temperatura. Cio potrebbe causare danni al sonar.

Specifiche tecniche

« Profondita massima di rilevamento: 45 m

« Frequenza sonar: 125 KHz

«  Angolo di rilevamento: 90°

« Distanza operativa: 100 m

« Batteria: batteria al litio ricaricabile da 3,7 V
« Metodo di connessione: wireless

+  Dimensioni dello schermo: 3,5 pollici

Dichiarazione di conformita UE semplificata

SC ONLINESHOP SRL dichiara che I'ecoscandaglio portatile per la
pesca PNI Fish Seeker US600 e conforme alla Direttiva RED 2014/53/
UE. Il testo completo della Dichiarazione di conformita UE e disponibile
al seguente indirizzo Internet:
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Gebruiksscenario

Sonarontvanger (draagbaar

Sonarzender ..,
(drifft op het water) " "*ee.,

Metodo di connessione

Fish sonar signaal

Antenne

Scherm

Omhoog

Enter toets
(OK)
Rechts

Start-Stop / Omlaag
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Magnetische
oplaadpoort

Presentatie sonarzender

Deksel van het ............Cee - ) |
batterijcompartiment — ...

Isolatie pakking «ccccooccccccCe—"20 | Antenne
CR2032-batterij -+ ool ) [

Batterijcompartiment

Afsluitring

Metalen sonde ="~

GatB
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Handleiding

1. Attach the wireless sonar transmitter to the fishing line.

Nederlands

Note: The fishing line can be passed and fixed through hole A or through
hole B. Do not hang objects heavier than 30 grams from hole B.

2. Gooi de draadloze zender in het water.

3. Schakel de sonarontvanger in.
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Beschri_jving van scherminformatie

1.

2.

1 4
2
3
5
6
8
7

Draadloze signaalindicator
Waterdiepte: de afstand tussen de draadloze zender en de bodem van
het water.

Let op: geeft niets weer als de waterdiepte de door het apparaat
ondersteunde limiet overschrijdt.

3.

oA

o

8.

Watertemperatuur: De sonarzender heeft een geintegreerde
temperatuursensor die de oppervlaktewatertemperatuur meet in het
gebied waar hij zich bevindt.

Indicator batterijniveau

Het pictogram “Vis” geeft op basis van het verzonden signaal de
aanwezigheid van vissen in het actiegebied van de sensor aan.

Diepte van locatie over

Detectiebereik: geeft het dieptebereik aan waarin de visdetector de
onderwatercondities van een vis identificeert.
Onderwateromgeving: de visdetector bepaalt de onderwatercontour
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die wordt gegenereerd op basis van de feedback die door het
sonarsignaal wordt verzonden. Hoe donkerder de kleur, hoe hoger
de dichtheid, hoe harder de bodem; hoe lichter de kleur, hoe lager de
dichtheid en hoe zachter de bodem

Functies

Zet aan / uit

Druk op de aan/uit-toets om het apparaat in te schakelen. Het
logo verschijnt op het scherm, waarna het apparaat in de normale
bedrijfsmodus gaat.

Druk op de aan/uit-toets om het apparaat uit te schakelen.

Opmerking: als u in het menu gedurende 5 seconden geen bewerking
uitvoert, keert het scherm terug naar de hoofddisplay-interface.

Schakelen tussen normale bedrijfsmodus en demomodus
De sonarontvanger gaat van de Fabrieksinstelling naar de normale
bedrijfsmodus. Druk op de MENU-toets om naar de demomodus te

gaan. Druk op ENTER om de instelling te bevestigen.
Doe hetzelfde om terug te keren naar de normale werking.

Scherm helderheid

Er zijn 9 helderheidsniveaus beschikbaar. Niveau 1 is het donkerst en
niveau 9 is het helderst.

Eenheid

Kies de eenheid voor diepte en temperatuur.
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Alarm

Diepte alarm. Wanneer de waterdiepte kleiner is dan de ingestelde
waarde, zal het apparaat een alarm geven om u te waarschuwen dat de
waterdiepte te klein is.

Alarm batterij bijna leeg. Wanneer de batterijspanning lager is dan de
ingestelde waarde, zal het apparaat een alarm geven om u te waarschuwen
dat de batterij vervangen moet worden.

Energiebesparende modus

Als er gedurende 3 minuten geen handeling wordt uitgevoerd of geen vis
wordt gedetecteerd, gaat het apparaat in de energiebesparende modus.
Het scherm sluit. Het apparaat verlaat automatisch de spaarmodus
wanneer een toets wordt ingedrukt.

Vis identificatie modus

1. Normale modus: deze modus is geschikt voor visvijvers, visvijvers en
andere soortgelijke omgevingen.

2. Ondiep water modus: deze modus is geschikt voor wateren met een
diepte tussen 0,7 meter en 4 meter.

3. Diepwatermodus: deze modus is geschikt voor wateren met een diepte
van meer dan 4 meter.

4. Slope land-modus: deze modus is geschikt voor vissen in bergwater.

Frequentie van gegevensupdate
Hoe vaker de gegevens worden bijgewerkt, hoe nauwkeuriger de

gegevens die op het scherm worden weergegeven. Een grote hoeveelheid
verzonden gegevens kan de reactiesnelheid van het apparaat vertragen.

Parameters instellen

1. Sonargevoeligheid. Hoe hoger de gevoeligheid, hoe meer
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Feedbacksigna|en en scherminformatie je krijgt. Als het water echter
ondlep is, kan overmatige gevoeligheid ervoor zorgen dat er te veel
pleptonen zun om foutieve gegevens op het scherm weer te geven. Als
het water diep is, kan een te lage gevoeligheid ook leiden tot problemen
bij het verkrugen van onderwaterinformatie.

We raden aan om een lage gevoeligheid in te stellen voor ondiep water en
een hoge gevoeligheid voor ondieper water.

2. Dieptebereik. Het verwijst naar de situatie van de vis en de informatie
over de waterachtergrond in het dieptebereik dat op het scherm wordt
weergegeven. Wanneer het dieptebereik is ingesteld op automatisch,
geeft het apparaat automatisch alle informatie weer van het oppervlak
tot de bodem van het water met de verandering van de momenteel
gedetecteerde diepte. Wanneer het dieptebereik handmatig is ingesteld,
geeft het apparaat informatie weer over de status van de vis in het
geselecteerde dieptebereik. Als de huidige detectiediepte groter is dan
de onderste dieptelimiet die u instelt, wordt de onderste contour buiten
het ingestelde bereik niet op het scherm weergegeven.

“Vis” pictogramweergave-instelling

Het “vis”™-pictogram verschijnt als reactie op de signaalverwerking om
de geretourneerde geluidsgolven te identificeren. Gedetecteerde
visinformatie wordt nauwkeurlg weergegeven op het scherm.

U kunt ervoor kiezen om een “vis”-pictogram of een “boog”-pictogram
weer te geven.

Probleemoplossen

Geen signaal of onstabiel signaal

1. De afstand tussen de ontvanger en de draadloze zender is groter dan de
maximale ontvangstafstand.

2. Als er een obstakel is tussen de draadloze zender en de ontvanger,
wordt het draadloze signaal gestoord. We raden gebruik in een open
omgeving aan.

3. De draadloze zender beweegt te snel, wat resulteert in onstabiele
draadloze signalen. Golven op het wateroppervlak veroorzaken draadloze
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signaalonderbrekingen. We raden gebruik in een stabiele omgeving aan.
4. Controleer op water in de draadloze zender. Draai het deksel stevig
vast voordat u het in het water legt.

Onjuiste informatie over waterdiepte

1. Fishfinder moet in natuurlijke wateren worden gebruikt.

2. Gebruik geen andere visdetectoren in hetzelfde gebied.

3. Controleer de batterij van het apparaat.

4. Controleer op water in de draadloze zender. Draai het deksel stevig
vast voordat u het in het water legt.

5. De PNI-sonar wordt aanbevolen voor gebruik in wateren met een
diepte van meer dan 0,7 m.

De sonar detecteert geen vis
1. Er zijn geen vissen in die wateren
2. Controleer de alarminstellingen en het “vis” icoon.

Onderhoud

1. Als u de sonar niet gebruikt, raden we aan de batterij te verwijderen.
2. Spoel de sonde na gebruik in een zoutwateromgeving af met schoon
water.

3. Plaats de sonar niet onder de voorruit van de auto of in een omgeving
met hoge temperaturen. Dit kan sonarschade veroorzaken.

Technische speciﬁcaties

+ Maximale detectiediepte: 45 m

«  Sonarfrequentie: 125 KHz

« Detectiechoek: 90°

« Bedrijfsafstand: 100 m

- Batterij: oplaadbare lithiumbatterij van 3,7 V
« Verbindingsmethode: draadloos

«  Schermgrootte: 3,5 inch
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Vereenvoudigde EU-conformiteitsverklarin

SC ONLINESHOP SRL verklaart dat de draagbare sonar voor het vissen
PNI Fish Seeker US600 in overeenstemming is met de RED-richtlijn
2014/53/EU. De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is
beschikbaar op het volgende internetadres:
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Polskie

Scenariusz uiytkowania

Odbiornik songru (przenosny)

....... Metoda potgczenia

Instrukcja obstugi

W gore

Przycisk ENTER
Menu (OK)
Lewy Prawidtowy

Start-Stop / W dot
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Magnetyczny
port tadowania

Pokrywa komory ...........€.e Y | Uszczelka
baterii — ..
Uszczelka izolacyjna............cs—D Antena
Bateria CR2032:«ccccceeeeee oot ) [ Joees™"

Komora baterii

Otwor A

Sonda metalowa

otwér B~
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Instrukcja obstugi

1. Przymocuj bezprzewodowy nadajnik sonaru do zytki.

Polskie

Uwaga zytke mozna przefozyc i zamocowac przez otwor A lub przez
otwor B. Nie wieszaj przedmiotow ciezszych niz 30 gramow w otworze B.

2. Wrzuc nadajnik bezprzewodowy do wody.

3. Wtaez odbiornik sonaru.
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Opis informac;ji na ekranie

1 4
2
3
5
6
8
7

1. Wskaznik sygnatu bezprzewodowego
2. Gtebokosc wody: odlegtosc migedzy nadajnikiem bezprzewodowym a
dnem wody.

Uwaga: nie wyswietla nic, jesli gtebokosc wody przekracza limit
obstugiwany przez urzadzenie.

3. Temperatura wody: Nadajnik sonaru ma zintegrowany czujnik
temperatury, ktory mierzy temperature wody na powierzchni w
obszarze, w ktorym sie znajduje.

4. Wskaznik poziomu baterii

S. lkona ,,Ryba” wskazuje na obecnosc ryb w obszarze dziatania czujnika
na podstawie przestanego sygnatu.

6. Gtebokosc lokalizacji powyzej

7. Zakres wykrywania: wskazuje zakres gtebokosci, w ktorym wykrywacz
[yb identyfikuje warunki podwodne ryb.

8. Srodowisko podwodne: wykrywacz ryb okresla generowany podwodny
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kontur na podstawie informacji zwrotnej przekazywanej przez sygnat
sonaru. Im ciemniejszy kolor, tym wyzsza gestosc, tym twardsze dnoj;
im jasniejszy kolor, tym mniejsza gestosc i bardziej miekkie dno.

Funkcje

Wiacz / Wytacz

Nacisnij klawisz zasilania, aby wiaczyc urzadzenie. Na ekranie pojawia sie
logo, po czym urzqdzenle przechodzi w normalny tryb pracy.

Nacisnij klawisz zasilania, aby wytgczyc urzqdzenle

Uwaga w menu, jesli nie wykonasz zadnej operacji przez 5 sekund, ekran
powroci do gfownego interfejsu wyswietlacza.
Przetaczaniemiedzynormalnymtrybempracyatrybemdemonstracyjnym
Odbiornik sonaru jest fabrycznie ustawiony na normalny tryb pracy.

Nacisnij przycisk MENU, aby przejsc do trybu Demo. Nacisnij ENTER,

aby potwierdzic ustawienie.
Zrob to samo, aby powrocic do normalnej pracy.

Jasnosc ekranu

Dostepnych jest 9 poziomow jasnosci. Poziom 1 to najciemniejszy, a 9
najjasniejszy.

Jednostka

Wybierz jednostke gtebokosci i temperatury.

Alarm

Alarm gtebokosci. Gdy gtebokosc wody jest mniejsza niz ustawiona
wartosc, urzadzenie uruchomi alarm, aby ostrzec, ze gtebokosc wody jest
zbyt mata.
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Alarm nlsklego p02|omu baterii. Gdy napiecie baterii spadnie ponizej
ustawionej wartosci, urzgdzenie uruchomi alarm ostrzegajagcy o
koniecznosci wymiany baterii.

Tryb oszczedzania energii

Jesli przez 3 minuty nie zostanie wykonana zadna operacja lub nie
zostanie wykryta zadna ryba, urzadzenie przechodzi w tryb oszczedzania
energii. Ekran si¢ zamknie. Urzgdzenie automatycznie wychodzi z trybu
ekonomicznego po nacisnieciu klawisza.

Tryb identyfikacji ryb

1. Tryb normalny ten tryb jest odpowiedni dla stawow rybnych, stawow
rybnych i innych podobnych srodowisk.

2. Tryb ptytkiej wody ten tryb jest odpowiedni dla wod o gtebokosci od
0,7 metra do 4 metrow.

3. Tryb gtebokiej wody: ten tryb jest odpowiedni dla wod o gtebokosci
przekraczajacej 4 metry.

4. Tryb Slope Land: ten tryb jest odpowiedni do towienia w wodach
gorskich.

Czestotliwosc aktualizacji danych

Im czesciej dane sg aktualizowane, tym dok’radnle_]sze sg dane wyswietlane
na ekranie. Duza ilos¢ przesy’ranych danych moze spowolnic szybkosc
reakcji urzadzenia.

Ustawianie parametrow

1. Czutosc sonaru. Im wyzsza czutosc, tym wiecej sygnatow zwrotnych i
informacji na ekranie otrzymasz. Jeslljednak woda jest ptytka, nadmierna
czutosc moze spowodowac, ze zbyt wiele sygnatow dzwiekowych bedzie
odzwierciedlac btedne dane na ekranie. Ponadto, jesli woda jest gteboka,
zbyt mata czutos¢ moze prowadzic do trudnosci w uzyskaniu informag;i

podwodnych.
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Zalecamy ustawienie niskiej czufosci na ptytka wode i wysokiej czufosci
na ptytszg wode.

2. Zakres gtebokosci. Odnosi sie do sytuacji ryb i wyswietlanej na ekranie
informacji o tle wody w zakresie gtebokosci. Gdy zakres gtebokosci
jest ustawiony na automatyczny, urzadzenie automatycznie wyswietli
wszystkie informacje od powierzchni do dna wody ze zmiang aktualnie
wykrytej gtebokosci. Gdy zakres g’rgbokosa zostanie ustawiony recznie,
urzgdzenie wyswietli informacje o stanie ryb w wybranym zakresie
glebokosci. Jesli biezaca gtebokosc wykrywania jest wigksza niz ustaW|ony
dolny limit gtebokosci, dolny kontur poza ustawionym zakresem nie
zostanie wyswietlony na ekranie.

Ustawienie wyswietlania ikony ,,Ryba”

lkona ,,ryby” pojawia sie w odpowiedzi na przetwarzanie sygnatu w celu
zidentyfikowania zwracanych fal dzwiekowych. Informacje o wykrytych
rybach sa dokfadnie wyswietlane na ekranie.

Mozesz wybrac wyswietlanie ikony ,ryby” lub ikony ,tuk”.

Rozwigzywanie problemow

Brak sygnatu lub niestabilny sygnat

1. Odlegtosc miedzy odbiornikiem a nadajnikiem bezprzewodowym
przekracza maksymalng odlegtosc odbioru.

2. Jesli pomiedzy nadajnikiem bezprzewodowym a odbiornikiem znajduje
SIQ przeszkoda sygnat bezprzewodowy zostanie zaktocony. Zalecamy
uzywanie w otwartym srodowisku.

3. Nadajnik bezprzewodowy porusza si¢ zbyt szybko, co powoduje
niestabilne sygnaty bezprzewodowe. Fale na pOW|erzchn| wody powoduja
zaktocenia sygnatu bezprzewodowego. Zalecamy uzywanie w stabilnym
srodowisku.

4. Sprawdz, czy w nadajniku bezprzewodowym nie ma wody. Dokrec
mocno pokrywke przed wfozeniem jej do wody.

Btedne informacje o gtebokosci wody
1. Echosonda musi byc uzywana na wodach naturalnych.
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2. Nie uzywaj innych detektorow wedkarskich w tym samym obszarze.
3. Sprawdz baterig urzadzenia.

4. Sprawdz, czy w nadajniku bezprzewodowym nie ma wody. Dokrec
mocno pokrywke przed wfozeniem jej do wody.

5. Sonar PNl jest zalecany do stosowania w wodach o gtebokosci wigksze

niz 0,7 m.

Sonar nie wykrywa zadnej ryby
1. W tych wodach nie ma ryb
2. Sprawdz ustawienia alarmu i ikone ,,ryby”.

Konserwacja

1. Gdy nie uzywasz sonaru, zalecamy wyjecie baterii.

2. Po uzyC|u w srodowisku s’roneJ wody przeptucz sonde czystg woda.

3. Nie umieszczaj sonaru pod przednig szybg samochodu ani w srodowisku
o wysokiej temperaturze. Moze to spowodowac uszkodzenie sonaru.

Specyfikacja techniczna

Maksymalna gtebokosc wykrywania: 45 m
« Czestotliwosc sonaru: 125 KHz
«  Kat wykrywania: 90°
« Zasigg dziatania: 100 m
- Bateria: akumulator litowy wielokrotnego tadowania 3,7 V
+  Metoda potaczenia: bezprzewodowa

Rozmiar ekranu: 3,5 cala

Uproszczona deklaracja zgodnosci UE

SC ONLINESHOP SRL oswiadcza, ze przenosny sonar do towienia ryb
PNI Fish Seeker US600 jest zgodny z dyrektywg RED 2014/53/UE.
Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym
adresem internetowym:
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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Scenariu de utilizare a sonarului

Receptor sonar (portabil)

Emitator sonar .
(pluteste pe apa)  "**e..,,

Metoda de conectare

Semnal reflectat
al sonarului

Ecran

Sus

Tasta ENTER
(OK)

Dreapta

Pornire-Oprire/Jos
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......................... Port incarcare

magnetica
0

Inel de etansare

Prezentare emitator sonar

Capac compartiment ............l@ ) |
baterie =0 =K.

Garnitua izolare «««coooeeeeee (o 2 Antena
Baterie CR2032--++wccecceeeCoall ) [ oess™"

Compartiment baterie

ceq
.
.
cen,

Sonda metalica ™

GauraB~
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Instructiuni de utilizare
1. Fixati emitatorul wireless al sonarului de firul de pescuit.

Nota: Firul de pescuit poate fi trecut si fixat prin gaura A sau prin gaura
B. De gaura B nu atarnati obiecte mai grele de 30 grame.

2. Aruncati emitatorul wireless in apa.

3. Porniti receptorul sonarului.
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Descriere informatii ecran

1 4
2
3
5
6
8
7

1. Indicator semnal wireless
2. Profunzime apa: distanta dintre emitatorul wireless si fundul apei.

Nota: nu afiseaza nimic daca profunzimea apei depaseste limita suportata
de aparat.

3. Temperatura apei: emitatorul sonarului are un senzor de temperatura
integrat care masoara temperatura apei la suprafata in zona unde este

situat.

4. Indicator nivel baterie

S. Pictograma “Peste” indica prezenta pestilor in zona de actiune a
senzorului pe baza semnalului transmis.

6. Profunzime amplasare peste

7. Interval detectie: indica intervalul de profunzime in care detectorul
de pesti identifica conditiile subacvatice ale unui peste.

8. Mediu subacvatic: detectorul de pesti determina conturul subacvatic
generat in functie de feedback-ul transmis de semnalul sonarului. Cu
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cat culoarea este mai inchisa, cu atat densitatea este mai mare, cu
atat fundalul este mai dur; cu cat culoarea este mai deschisa, cu atat
densitatea este mai mica si fundalul este mai moale.

Functii
Pornire / Oprire

Apasatl tasta de pornlre/oprlre pentru a porni dispozitivul. Pe ecran apare
logo, apoi dispozitivul intra in modul normal de lucru.
Apasatl tasta de pornire/oprire pentru a opri dispozitivul.

Nota: cand va aflati in meniu, daca timp de 5 secunde nu efectuati nici o
operatiune, ecranul se intoarce la interfata principala de afisare.

Comutate intre modul normal de operare si modul demo
Receptorul sonarului vine din fabrica presetat pe modul de lucru normal.
Apasati tasta MENU pentru a trece pe modul Demo. Apasati ENTER

pentru a confirma setarea.
Procedati la fel pentru a va intoarce la modul normal de lucru.

Luminozitate ecran

Suntdisponibile 9 niveluri de luminozitate. Nivelul 1 este cel mai intunecat,
iar nivelul 9 este cel mai luminos.

Unitate de masura

Alegeti unitatea de masura pentru profunzime si temperatura.

Alarma

Alarma profunzime. Cand profunzimea apei este mai mica decat valoarea
setata, dispozitivul va emite o alarma pentru a va avertiza ca profunzimea
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apei este prea mica.

Alarma baterie descarcata. Cand tensiunea bateriei este mai mica decat
valoare setata, dispozitivul va emite o alarma pentru a va avertiza ca
trebuie schimbata bateria.

Mod economisire energie

Daca timp de 3 minute nu se efectueaza nici o operatiune sau nu este
detectat niciun peste, dispozitivul intrain modul de economisire a energiei.
Ecranul se inchide. Dispozitivul iese automat din modul economic daca
se apasa o tasta.

Mod identificare peste

1. Mod normal: acest mod este potrivit pentru iazuri cu peste, bazine cu
peset si alte medii similare.

2. Mod apa putin adanca: acest mod este potrivit pentru ape cu o
adancime cuprinsa intre 0.7 metri si 4 metri.

3. Mod apa adanca: acest mod este potrivit pentru ape cu o adancime ce
depaseste 4 metri.

4. Mod teren in panta: acest mod este potrivit pentru pescuitul in ape
de munte.

Frecventa actualizare date

Cu cat datele sunt actualizate mai des, cu atat sunt mai precise datele
afisate pe ecran. Un volum mare de date transmise pot incetini viteza de
raspuns a dispozitivului.

Setare parametri

1. Sensibilitate sonar. Cu cat sensibilitatea este mai mare, cu atat veti avea
mai multe semnale de feedback si mai multe informatii de ecran. Totusi,
daca apa este putin adanca, sensibiltatea prea mare poate cauza reflexia
prea multor semnale acustice care pot determina afisarea unor date

85 Manual de utilizare

Romana



Romana

eronate pe ecran. De asemenea, daca apa este adanca, o sensibilitate prea
mica poate duce la dificultatea achizitionarii informatiilor subacvatice.
Recomandam setarea unei sensibilitati mici pentru ape putin adanci si a
unei sensibilitati mari pentru ape mai adanci.

2. Interval adancime. Se refera la situatia pestilor si informatiile despre
fundalul apei in intervalul de adancime afisat pe ecran. Cand intervalul
de adancime este setat pe automat, dispozitivul va afisa automat toate
informatiile de la suprafata pana la fundul apei cu modificarea adancimii
detectate curent. Cand intervalul de adancime este setat manual,
dispozitivul va afisa informatiile despre situatia pestilor in intervalul de
adancime ales. Daca adancimea curenta de detectare este mai mare
decat limita inferioara de adancime pe care o setati, conturul de jos
dincolo de intervalul setat nu va fi afisat pe ecran.

Setare afisare pictograma “Peste”

Pictograma “peste” apare ca raspuns al procesarii semnalului pentru a
identifica undele sonore returnate. Informatiile despre pestele detectat
sunt afisate cu precizie pe ecran.

Puteti alege sa afisati o pictograma “peste” sau o pictograma “arc”.

Probleme si solutii

Lipsa semnal sau semnal instabil

1. Distanta dintre receptor si emitatorul fara fir depaseste distanta
maxima de receptie.

2. Daca exista un obstacol intre emitatorul fara fir si receptor, semnalul
wireless va fi perturbat. Recomandam utilizarea intr-un mediu deschis.
3. Miscarea emitatorul fara fir este prea rapida, rezultand semnale
wireless instabile. Valurile de pe suprafata apei cauzeaza intreruperi ale
semnalului wireless. Recomandam utilizarea intr-un mediu stabil.

4. Verificati daca exista apa in emitatorul fara fir. Strangeti bine capacul
inainte sa il puneti in apa.
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Informatii incorecte despre adancimea apei

1. Fishfinder trebuie folosit in ape din natura.

2. Nu folositi in aceeasi zona alte detectoare de pescuit.

3. Verificati bateria dispozitivului.

4. Verificati daca exista apa in emitatorul fara fir. Strangeti bine capacul
inainte sa il puneti in apa.

5. Sonarul PNI este recomandat pentru utilizare in ape cu o adancime
mai mare de 0,7 m.

Sonarul nu detecteaza nici un peste
1. Nu sunt pesti in apele respective
2. Verificati setarile de alarma si de pictograma “peste”.

Intretinere

1. Cand nu utilizati sonarul, recomandam sa scoateti bateria.

2. Dupa utilizarea intr-un mediu cu apa sarata, clatiti sonda cu apa curata.
3. Nu asezati sonarul sub geamul din fata al masinii sau intr-un mediu cu
temperatura ridicata. Acest lucru poate cauza deteriorarea sonarului.

Specificatii tehnice

« Adancime maxima de detectare: 45 m

« Frecventa sonar: 125 KHz

«  Unghi de detectare: 90°

« Distanta de operare: 100 m

« Baterie: baterie reincarcabila cu litiu de 3.7 V
« Metoda conectare: wireless

« Dimensiune ecran: 3.5 inch

Declaratie UE de conformitate simplificata

SC ONLINESHOP SRL declara ca Sonar portabil pentru pescuit PNI
Fish Seeker US600 este in conformitate cu Directiva RED 2014/53/
UE. Textul integral al declaratiei UE de conformitate este disponibil la
urmatoarea adresa de internet:
https://www.mypni.eu/products/8698/download/certifications
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