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Tuya Smart APP

Download the Tuya Smart app by accessing Google Play or the App Store or
scan the QR codes below:

o

7.
8.
9. After you identify your device, you will receive the confirmation Added

Android i0S
Add device in Tuya Smart application

1

Open the application, create an account and log in.

Add your device by pressing the + icon in the upper right corner of the
screen or by clicking the Add device button (this button appears when you
have no device added to the application).

Select the option Small Home Appliances on the left side of the screen.
From the list of devices on the right side of the screen, select Robot

Select the WiFi network you want to connect to and add the password.
Turn on your smart robot cleaner and long press the WiFi button on the
remote control @), until the CLEAN button on the robot starts flashing.
Check the option Confirm indicator rapidly blinks in the application.

The application will scan the devices within its range.

successfully.

10. To finish, click the Done button.
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Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
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Ensure that the Wi-Fi signal is good.
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Device control via the application

Select your robot from the list of devices added to the application and choose

the desired command:
Start/Stop: turn on/off the robot

User manual

Auto: the robot will start and stop depending on the preset time schedule

Auto Charging: the robot will move towards the loading base
Settings:

4

Suction - set the suction power (maximum, normal)
Timer - add one or more operating schedules




(the robot will start at the set time and day)
. Voice switch - enable/disable voice confirmation
e Manual: manually control the robot and its direction of travel.

English

. Spiral: the robot starts and executes a circular motion.
» Record: the history of operations will be displayed here.

031 @ a 55 @ % LT W ey ®
<Bacl Robotic Vacuum... < <Bacl Robotic Vacuum... B < Adaugati program  Salvare <Bac} settings
Suction Normal>
08 59 "
timer
Voice switch «©
Repeta 0 singura data >
Pseudonim >
Notification «©
Mode Auto >
Auto Omins 454 Ot
CurentStte | Cleantime Bty | Gleanarea
Sop Ao AutoChargng seting e ——_—
. .
Il o} < Il o < 1 o < Il o <
Charging contacts Wheels
Bumper Brushes Brushes
on/off Battery compartment
‘ [
Wheels l Wheels

Dust tank
Water tank
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Water supply area

English

Water tank release button

LED indicator Encple/Dissble —10 @ Cherging

Move forward — A I—— Start / Pause
Turn left y Turn right

Pairing bu\;\;_ol?_
1

Increase suction power —-® O+— Zigzag
@®——1— Spot cleaning
O @1— Voice alerts
On/Off

n

Clean the edges —

. Charging base t————————— Contact pins

« Remote control

Charging the robot cleaner

+  Connect the 230V power adapter to the charging base.

»  Place the charging base on the floor against the wall. Leave a free space of
at least 2 meters in front of the charging base and at least 1 meter on either
side of it.

74
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Charging methods

1. Direct charging: connect the 230V power adapter directly to the robot -

cleaner.

2. Charging command from remote controller: Press the key @ to send the
robot cleaner to the charging base.

3. Automatic charging: when the battery level drops below 20%, the robot
cleaner will go to the charging base on its own.

Notes:

+  Keep the charging base always powered, otherwise the robot cleaner will not be
able to find it.

«  To extend battery’s life, use the battery as it is charged by the factory for the
first time. After discharging, charge the battery at least 5 hours before the next
use.

The LED indicator CLEAN

+ Low battery: red led

+  Charging in progress: the red LED flashes

+  Fully charged battery: green led

Note: if the robot is turned off from the on/off (I/O) button on the side of the robot,
the CLEAN LED indicator will remain off regardless of the battery status.

On/Pause/Off

1. Turn the on/off button on the side of the robot to the On (1) position. The
robot will turn on and enter standby mode. The CLEAN LED will turn
green. You will also hear the voice confirmation "Welcome to use robot
cleaner. I'm happy to serve you.”

2. Press the CLEAN button or the on/off key on the remote control. The
robot will start working. You will hear the audio confirmation “Begin to
clean”.

3. Pause the robot by pressing the CLEAN button or the key on the remote
control again. You will hear the voice confirmation “Cleaning is suspended”.

4. If you do not use the robot for a while, it will enter Sleep mode. If the
battery drains below 20%, you will receive a voice warning. We recommend

7 User manual
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that you turn off the robot from the on/off (I/O) button if you do not use
it for a long time.

Sleep mode

When the robot is in Sleep mode, the LED on the CLEAN button is off.

+ If the robot is not used for 60 seconds, it will enter Sleep mode.

+  If you briefly press twice the key @ on the remote control, the robot will
enter Sleep mode.

When you want to clean the floor, make sure the robot is not in Sleep mode.
To awake the robot from Sleep mode, press the CLEAN button on the robot
or the key @ on the remote control.

The remote control

Power the remote control with 2 AAA batteries (not included).
Move the on/off (I/O) button on the robot to the on (1) position.

1. Pressthe key @ (on/off). The robot will exit Sleep mode and enter Standby
mode. Press again the key @), the robot will return to Sleep mode.

2. Press the key @. The robot will head to the loading base. The LED on the
CLEAN button flashes.

3. Press the key @ . The robot begins to move and vacuum.

4. Press the keys ©, ©, © to move the robot in all three directions.

S. The key @ is only used to add the robot to the Tuya Smart application.
Read the chapter Add device in Tuya Smart application for more details.

6. Press the key © to increase the suction power.

7. Pressthe key @. The robot will perform zigzag movements with a radius of
1 meter. This method of cleaning is recommended for small rooms.

8. Press the key @. The robot will perform small Z-shaped movements. This
method of cleaning is recommended for rooms with a lot of dust and dirt.

9. Press the key @®. The robot will clean along the edges of the room.

10. Press the key © to enable/disable voice alerts.

User manual 8



The route of movement of the robot during the various

cleaning methods

Vo)

Automatic mode (default):

It is the most commonly used cleaning method. The robot
executes zigzag movements and changes direction when
it encounters an obstacle.

Spot cleaning mode. Key
The robot focuses on cleaning a small area in detail. The
robot performs a spiral motion.

Zigzag cleaning mode. Key @
The robot will perform Z-shaped movements with a radius
of 1 meter.

Perimeter cleaning mode. Key (©)
The robot will clean along the edges of the room.

Scheduled cleaning:

The cleaning program can only be set from the Tuya Smart
application. The default cleaning mode for scheduled
cleaning is Auto mode.

Device maintenance

Cleaning the dust compartment

Tasta eli
compartment praf|  COVET UP.

(culoare galbena)

Press the yellow button to remove the dust
compartment from the robot.

After removing the compartment, press the
yellow button again and pull the compartment

Wash the filters and the compartment with
water. Dry them well before putting them back.
The filters have a maximum lifespan of 24
months. We recommend washing the filters

after every 15-30 days of use.
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Cleaning the brushes

= Turn the robot with the wheels up.

gﬁ First remove the yellow frame, then pull up the
end of the brush to remove the brush.

Clean the brush with water and replace it after it
has dried completely.

Warning: Do not use detergents or solvents to clean the robot and its

components.

Technical speciﬁcations

Supply voltage 14.8VDC
Rated power 30W
Wifi frequency 2.4GHz
Transmission power 100mW
Noise level 55dB

Built-in battery

Li-lon 2500mAh

Operating time (100% battery)

120 - 150 minutes

Recommended surface

120 - 150 square meters

Charging base output voltage

22V

Charging base output current

1A

Working temperature

0°C ~+40°C

User manual



Tuya Smart APP

MU3Ternete npunoxkeHmeto Tuya Smart, Kato Bnesete B Google Play naun
App Store nnu ckaHupanTe QR KogoBeTe No -40y:

Android i0S

[JobaBeTe ycTPOMCTBO B NpunoxkeHmeto Tuya Smart

1. OTBOpeTe NPUNOKEHNETO, Cb3AalNTe aKayHT M Bae3Te.

2. [obaBeTe BalLeTO YCTPOMCTBO, KATO HAaTUCHETE MKOHATA + B FOPHMUS
OECEH Brb/l HA eKpaHa WM KaTo WpaKkHeTe BbpXy byToHa [JobaBaHe
Ha yCTpolcTBO (TO3M BYTOH ce nosBfABa, KOrato HAmaTe AobaBeHo
YCTPOMCTBO KbM NPUNOKEHNETO).

3. Wsbepete onumAaTta MankuM AOMAKMHCKM ypeawn B NsABaTa 4acT Ha
eKpaHa.

4. OT cnucbKa C yCTpoiicTBa B AAcHaTa CTpaHa Ha ekpaHa usbepete

5. WU3bepete WIiFi mperkaTa, KbM KOATO WCKaTe fga Ce CBbP)KETE, U
nobaseTe naposara.

6. BkAloueTe BaWMA MHTENIUFEHTEH POOOT 32 MOYMCTBAHE M HATUCHETe
avnro 6ytoHa WIiFi Ha AWCTAaHUMOHHOTO ynpaBieHWe , A0KaTo
6yToHbT CLEAN Ha poboTa He 3ano4He ga mura.

7. MNposepeTe onuuAata NHAMKATOp 3a NOTBbpXKAeHMEe 6bp30 mura B

n PbKOBOAICTBO 3a yoTpeda
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Bbnrapckn

NpUAOXKEeHNeTO.
8. [MpunoxeHneTo We CKaHWpa yCcTpoicTBaTa B 06xBaTa My.
9. Cnen Kato wuaeHTMPUUMpPATE YCTPOMCTBOTO CWU, LWEe MNOay4uTe
noTebpKAeHWeTo [lobaBeHo ycnewwHo.
10. 3a Aa 3aBbpLINTE, WPAKHETe BbpXy byToHa [0TOBO.
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Attention: please complete pairing
process within 3 minutes after
device reset.

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
blink (]

i o < i o} < i o <

YnpaB/ieHMe Ha YCTPOMCTBOTO Ype3 NPUIOKEHMETO

M3bepeTe Bawma pPobOT OT CAMCbBKA C YCTpoKCTBa, A0HaBeHM KbM
NPUIOXKEHNETO, U n3bepeTe KenaHaTa KOMaHAa:

PBKOBOACTBO 3a yroTpeda 12



»

»

»

Start/Stop: sBkntoyeTe/usknouete pobota
Auto: po60oTbT We cTapTMpa M cnMpa B 3aBMCMMOCT OT NpeaBapuUTesIHO
3ag3a4eHuA rpadmk
Auto Charging: po6oTbT Lie ce NpuaBUKN KbM TOBapHaTa ba3a
Settings:

Suction - 3aaliTe BCMyKaTe/iHaTa MOLLHOCT (MaKCMMasHa,
HOpMaHa)

Timer - gobaBeTe eanH UaK noeeye PaboTHM rpadpuLm

(pobOTHT We cTapTUpa B 3a4a4eHMA Yac U AeH)

Voice switch - aKktuBMpaHe/meakTMBMpaHe Ha  [1acoBO
NoOTBbPXKAEHUE
Manual: pbyHO ynpaBasBanTe poboTa 1 MOCOKaTa My Ha ABUXKEHME.
Spiral: pob60oTbT CTapTMpa U U3NBHABA KPFrOBO ABUMKEHME.
Record: nctopusaTta Ha onepauumTe LWe 6bae NOKasaHa TyK.

031 @ B8 08:58 @ o8 09:00 @ "EYIT 08:50 & °

<Bacl Robotic Vacuum... v <Bacl Robotic Vacuum... = < Adaugati program  Salvare <Bacl settings

Suction Normal>

08 59 timer >

Voice switch ©
Repeta 0 singura data >

Pseudonim >
Notification ©

Mode Auto >
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Bbnrapckn

OnuncaHne Ha NpoayKTa

3a pexAaaHe Ha KOHTaKTn

BpoHs YeTkn

on/off
Kno4

OTtgeneHve 3a 6atepun

Konena—u)

PesepBoap 3a npax
PesepBoap 3a Boaa

— byToH 3a ocBobOXaBaHe Ha pe3epBoapa 3a npax

AKTVBMpPaHe/AeaKTUBMpPaHe
JNep vnpukatop CnsAw pexnm

. 3apexaauia 6a3a KoHTaKTHU WwndToBe

PBKOBOACTBO 3a yroTpeda 14

Mpopbnxasan Hanpe —|

Konena
Yetkn

Konena

BcmykatenHa
30Ha

30Ha 3a
BOAOCHabasBaHe

ByToH 3a ocBo60OX/aBaHe
Ha pesepBoapa 3a BOfa

—10 @—— 3apexpaHe

Crapt / naysa

3aBuiiTe HanABO ——] @ —— O6bpHK ce
Ha AACHO
ByToH 3a caBosiBaHe —
WiFi
YBenuuere cmyKatenHata |
MOLHOCT F® (€5 3ursar
@®——1—— ToukoBO nouncreaHe
MNouncrete prboBeTe —-@ @-1— [nacosu curHanm

n

« AnctaHumMoHHO



3apexaaHe Ha No4YnucTBawms poboT

CeBbprkeTe 3axpaHBawma agantep 230V Kbm OCHOBATa 3a 3aperKaaHe.
MNocTaBeTe OCHOBATa 3a 3aperkAaHe Ha noga [o cTeHaTta. OcTaBeTe
cBOOOAHO MPOCTPAHCTBO OT MOHe 2 MeTpa npen OCHOBaTa 3a
3apexaaHe 1 noHe 1 meTbp OT ABETe My CTPAHMU.

7

MeTtopaum 3a 3apeXgaHe

1. [IvpeKTHO 3apexzaHe: CBbpXKeTe 3axpaHBawma agantep 230V
AVPEKTHO KbM NoYnCTBaLWmMa poborT.

2. KomaHga 3a 3aperkaaHe oT AUCTAaHLUMOHHOTO ynpasaeHune: HatucHete
KNaBuLa 3a M3npaliaHe Ha NoYMcTBawWmMsa PoboT KbM 3apaaHaTa
6a3a.

3. ABTOMATM4YHO 3aperkAaHe: Korato HMBOTO Ha baTepusTa nagHe nog
20%, pob0THT 33 NOYMCTBAHE We oTMAe Ha 6a3aTa 3a 3apegaHe cam.

benexKku:

MoAabpsKainTe 3apALHOTO YCTPOMCTBO BUHATM 3aXpaHEHO, B NPOTUBEH
CNy4Yar pobOTHT 32 NOYMCTBAHE HAMA 43 MOXKE [a o Hamepw.

3a Aa yaAb/IKUTE KMBOTA HA baTepuATa, U3non3BaiTe batepmnaTa, Tobit
KaTo TA ce 3apekaa oT ¢pabpukaTa 3a Nbpeu NbT. Cneq paspexaaHe
3apeseTe 6aTepuaTa noHe 5 yaca npeau cneagawaTta ynotpeba.

CeetoguoaHMAT nHamukatop CLEAN

Hucka 6atepusa: YepBeH cBeToAMNOA,
3apexKAaHeTo e B XO/: YePBEHMAT CBETOANOA MUTa
HanbaHO 3apeseHa 6aTepua: 3eNeH CBETOAMOL,

15 PbKOBOAICTBO 3a yoTpeda
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3abenexKka: ako pobOTHLT e W3KAYeH OT OyToHa 3a BKAO4YBaHe/
nskntousaHe (I/0) otcTpaHn Ha poboTta, ceetoamoasbT CLEAN wie ocTaHe
M3KNOYEH HEe3aBMCUMO OT CbCTOSIHMETO Ha baTepunaTa.

Bkn./MNay3a/U3Kkn

4. 3aBbpTeTe H6yTOHa 3a BKAKOYBAHE/M3K/OUYBAHE OTCTPaHW Ha poboTa
00 no3vuna Bra. (). PO6OTHT e ce BKAOYM U e B/IE3e B PEKUM
Ha rotoBHOCT. CBetoanoabt CLEAN we ctaHe 3eneH. e uyete u
rnacoBoTo NoTBbprKAeHMe ,Welcome to use robot cleaner. I’'m happy
to serve you.”

5. HatucHete 6yToHa CLEAN nau 6yToHa 3a BKAOYBaHE/M3KAOYBaHE Ha
AUCTaHUMOHHOTO ynpassieHne. Po6oTHT We 3anoyHe aa pabotu. e
yyeTe 3BYKOBOTO NOTBbPrKAEHME ,Begin to clean”.

6. Cnpete poboTa, KaTo HaTUCcHeTe oTHOBO 6yToHa CLEAN nan knasumwa
Ha AMCTaHUMOHHOTO ynpasaeHue. LLle yyete rnacoBoTo NOTBbPXKAEHNE
,Cleaning is suspended”.

7. AKo He n3non3BaTe poboTa M3BECTHO BPeMe, TOM LLLE BNE3E B PEKUM
Ha 3acnuBaHe. Ako baTtepuaTa ce mstowm nog 20%, we nonyyute
rnacoso npeaynpexaeHue. NpenopbyBame BM ga U3KkatounTe poboTa
oT b6yToHa 3a BK/AoYBaHe/usKAouBaHe (I/0), ako He ro usnonssarte
ObATo Bpeme.

CnAaw, pexxmm

Korato po60oTbT € B peXnMm Ha 3acnmBaHe, cBeToaAnoAbT Ha byToHa CLEAN

€ U3KJ/II0YEH.

e Ako poboTHT He ce U3non3Ba B NPOAb/XKEHNE Ha 60 CeKyHAN, TOW e
B/ie3e B peXXMM Ha 3acnmnsaHe.

e AKO HaTMCHeTe 3a KPaTKO ABa MbTM KJaBUIWA © Ha AUCTAHLMOHHOTO
ynpasneHue, poboTbT LLe BAe3e B CNAL, PEXUM.

KoraTto uckaTe ga nounctuTe Noaa, yBepeTe ce, Ye poboTbT He € B PeXnm

Ha 3acnuBaHe. 3a ga cbbyauTe poboTa OT CNALL, PeXKMM, HaTUCHeTe ByToHa
CLEAN Ha pob60Ta U1M KnaBuwwa @ Ha ANCTAaHLMOHHOTO yrnpaB/eHue.

PBKOBOACTBO 3a yroTpeda 16



[JNCTAaHUMOHHOTO ynpaBaeHue

3axpaHBaiTe AMCTaHLUMOHHOTO ynpasseHue ¢ 2 6atepun AAA (He ca
BK/IIOYEHM B KOMMJIEKTA).

MpemecTeTe byToHa 3a BKAOYBaHe/uskatousaHe (I/0) Ha poboTa B
nonoxXeHue 3a BKAo4YBaHe (l).

1.

w

o

10.

HaTtucHeTe Knasuwa @ (on/off). PO6OTHT Lie M3ne3e oT ChAlL Pexnum
M We Bnese B pPeXXMM Ha roToBHOCT. HaTUCHeTe OTHOBO K/laBuwa @,
POBOTHT LLLe Ce BbPHE B PEXUM Ha 3aCnuBaHe.

HatucHeTe Knasuwa @. Po6OTHT Le ce HacouM KbM ToBapHaTa H6asa.
CeeTtoamoabT Ha byToHa CLEAN mura.

HatucHeTe kKnasuwa @) . Po60THT 3aMouBa 4a ce ABUNKM M BaKyyMuMpa.
HatucHete knasuwmte ©, @, © 3a ga npemecTute poboTa 1 B TpUTE
MOCOKM.

Kntoust Smart. MpoyeTeTe rnaBaTa [JjobaBAHe HA yCTPOMCTBO B
npunaoxkeHneto Tuya Smart 3a noBeye nogpobHOCTH.

HaTucHete knasmwa @) 3a yBesMuyaBaHe Ha CMyKaTe/lHaTa MOLLHOCT.
HaTtucHete knasuwa @). PobOTHT LWie M3Nb/AHABA 3Mr3aroobpasHu
ABMXKeHMA ¢ pagumyc 1 meTbp. To3M meTod Ha NOYUCTBAHe ce
npenopbYBa 3a MaslkKM NOMeELLEHMA.

HaTtucHete knasuwa @. Po6oTHT Wie M3NbAHABA Manku Z-06pasHu
ABWMKeHuA. To3n MeToZ Ha NOYMUCTBAHE Ce NPenopbyBa 3a NOMeELLEHUA
C MHOTO Mpax U MPbCOTUA.

Hatucrete knasuwa @. Po6OTHT wie mouncTBa MO KpauiiaTa Ha
cTaATa.

HaTucHete Knasuwa 3a [a aKTuBMpaTe/deaKTUBMpATE 1acoBU
CUTHaNW.

17 PbKOBOAICTBO 3a yoTpeda
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Bbnrapckn

MapLlpyTbT Ha ABUXEeHMe Ha poboTa no Bpeme Ha

pasanyHnTe metoan 3a No4YnCTBaHe

= | ABTOMaTuueH pexxum (no noapasbupaHe):
ToBaeHali-4ecToM3NON3BAHUAT METO/ 32 MOYMCTBAHE.
Po60OTHT M3NbAHABA 3Ur3aroobpasHU ABUMNKEHUA WU
NPOMEHS NOCOKaTa, KOoraTo CpeLyHe NpenaTcTBue

)
PexXum Ha nouncrteaHe Ha neTHa. Kntou
Pob6oTbT ce doKycMpa BbPXYy AETANIHO NOYMCTBAHE
Ha Manka naow,. PoboTbT wM3BBLPLWBA CNUPANIHO
OBUXeHune.
() Pe}Kum Ha nouncteaHe Ha 3ur3ar. Knou @

Po6oTbT We wu3nbAHABA Z-06pasHU ABUMKEHMA C
paguyc 1 meTtbp.

PeXXMm Ha nouncTBaHe Ha nepumetbpa. Knou ©
Po60OT®HT LLEe NOYMCTBA NO KpaumLlaTa Ha cTaaTa.

MouuncreaHe no rpaduk:

MporpamaTa 3a NoYMcTBaHe MoXKe Aa 6bae 3aganeHa
camo OT npunoxeHmeto Tuya Smart. Pexumbr
Ha no4yuMcTBaHe nNo noapas3bupaHe 3a NNAHUPAHO
noyncTeaHe e ABTOMATUUYEH PEXMM.

MoaapbXKKa Ha YCTPOMCTBOTO

MouncTBaHe Ha oTAeNeHueTo 3a npax
HaTucHeTe KbnTus OyTOH, 3a ga M3BaauTe
OTAEeNEeHMETO 3a Npax oT poboTa.

Cnep KaTo M3BaauTe OTAE/IEHUETO, HAaTUCHETE

OTHOBO Xb/ITUA OYTOH U U34bPNANTE KanakKa

Toets alberare Ha OTAE/IeHMEeTO Harope.

Elbreghed | M3MUIATE GUATPUTE WM OTAENEHMETO C BOAA.
M3cyweTe rm nobpe, npeau ga ru npubepete
obpaTHo.

MaKCMManHUAT XKMBOT Ha GunTpute e 24
Mmeceua. [penopbyBame M3MMBAHETO Ha
dnnTpuTe Ha Bcekn 15-30 gHu ynoTtpeba.

PBKOBOACTBO 3a yroTpeda 18



MouncTBaHe Ha YeTKUTE

3aBbpTeTe poboTa c KosenaTa Harope.
MbpBO NpemaxHeTe XbATaTa paMKa, cnep,
TOBa M34bpnaiTe KpaA Ha YeTkaTa, 3a Aa
npemaxHeTe YeTKarTa.

MoumncTeTe YeTKaTa C BOAA U A CMEHETE, cnej,

KaTO N3CbXHEe HaMb/1HO.

NpegynpexkgeHne: He wu3nonssaiiTe noyucTBawm npenapatm Wam

pa3TBopuUTENIN 3a NOYUCTBAHE HaA p060Ta U Heroeute KOMNOHEHTMH.

TexHnuyecku cneymndmnKaumm

3axpaHBaLL0 HanpexeHne 14.8VDC
OueHeHa cuna 30W
WiFi yectoTa 2.4GH:
MoLWHOCT Ha NpeaaBaHe 100mW
HuBo Ha WwWym 55dB

BrpageHa batepusa

Li-lon 2500mAh

PaboTHO Bpeme (100% 6aTepus)

120 - 150 MUHYTHK

MpenopbynTENHA NMOBBLPXHOCT

120 - 150 KBagpaTHU meTpa

MN3xo4HO HanpeXkeHne Ha 3apALHOTO
YCTPOWNCTBO

22V

M3xo4eH TOK Ha 3apAAHOTO YCTPOMCTBO

1A

PaboTHa TemnepaTypa

0°C ~+40°C

PBbKOBOZICTBO 32 yIoTpeda
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Tuya Smart APP

Laden Sie die Tuya Smart App herunter, indem Sie auf Google Play oder den
App Store zugreifen oder die folgenden QR-Codes scannen:

Android HON)
Gerat in Tuya Smart-Anwendung hinzuﬁjgen

1. Offnen Sie die Anwendung, erstellen Sie ein Konto und melden Sie sich
an.

2. Fugen Sie lhr Gerat hinzu,indem Sie auf das Symbol +in der oberen rechten
Ecke des Bildschirms dricken oder auf die Schaltflache Gerat hinzufligen
klicken (diese Schaltflache wird angezeigt, wenn Sie der Anwendung kein
Gerat hinzugefugt haben).

3. Wahlen Sie auf der linken Seite des Bildschirms die Option Kleine
Haushaltsgerate.

4. Wabhlen Sie aus der Liste der Gerate auf der rechten Seite des Bildschirms
Saugroboter

5. Wahlen Sie das WLAN-Netzwerk aus, mit dem Sie eine Verbindung
herstellen mochten, und fugen Sie das Passwort hinzu.

6. Schalten Sie lhren intelligenten Reinigungsroboter ein und dricken Sie
lange die WiFi-Taste auf der Fernbedienung @), bis die CLEAN-Taste am
Roboter zu blinken beginnt.

7. Aktivieren Sie die Option Bestatigungsanzeige blinkt schnell in der
Anwendung.
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Erfolgreich hinzugefugt.
10. Klicken Sie zum Abschluss auf die Schaltflache Fertig.

Die Anwendung scannt die Gerate innerhalb ihrer Reichweite.
Nachdem Sie |hr Gerat identifiziert haben, erhalten Sie die Bestatigung

Reset the device first.

Please turn on the device and
confirm that indicator is blinking
fast.

Attention: please complete pairing
process within 3 minutes after
device reset.

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
blink

U] (e] <

Adding device...

Ensure that the Wi-Fi signal is good.

(]

Scan
devices.

I o <

1427 CERrT 1336 eI 1420 @ FEXT
Casamea.. v (U] < AddManually ~ AutoScan 5 Coneal
et
All Devices #. Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
- - Wash Al ™ and enter password.
ighting
If your Wi-Fi is 5GHz please setit to
be 2.4GHz. Common router setting
Y] <
B 2.an & 5o
|
Exer
Healh -
' = servicePNI
Vido o vumdrer Ae
@ 4533505569
Gateway )
=2 = |
Mosauts  ArBox Hvac
o Lamp
*® O ey
ome sman ve
n o < n fo) < 1 © <
1507 @ LN ] 08:51 0 @ o & 1430@ Rl
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel

Added successfully

@9 Robotic Vacuum Clea.. 2
Device added successfully

11} © <

Gerétesteuerung uber die Anwendung

Wahlen Sie lhren Roboter aus der Liste der zur Anwendung hinzugefugten

Gerate aus und wahlen Sie den gewtnschten Befehl:
+  Start/Stop: schalte den Roboter ein/aus
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Deutsche

o Auto: der Roboter startet und stoppt je nach voreingestelltem Zeitplan
+ Auto Charging: der Roboter bewegt sich in Richtung der Ladestation

» Settings:

» Suction - Stellen Sie die Saugleistung ein (maximal, normal)

» Timer - einen oder mehrere Betriebsplane hinzuﬁjgen

»

<Bacl Robotic Vacuum...

Auto Omins 45

Current State  Cleantime Electricity

(Der Roboter startet zur eingestellten Zeit und am Tag)
» Voice switch - Sprachbestatigung aktivieren/deaktivieren

»  Manual: den Roboter und seine Fahrtrichtung manuell steuern.

+ Spiral: der Roboter startet und fuhrt eine Kreisbewegung aus.

+ Record: Hier wird die Historie der Operationen angezeigt.

=4

0w

Clean area

<Bacl Robotic Vacuum...

09:00 @

Repeta

Pseudonim

Notification

Mode

n

< Adaugati program

08 59

FERET

Salvare

08:59 @ °

<Bact settings

Suction Normal>

timer >

Voice switch ©
11l (@] <

Benutzerhandbuch

Ladekontakte
Birsten

Batteriefach

Rader —

Staubbehilter
Wassertank
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Wasserversor-
gungsbereic

Silikoni-

solierung

— Entriegelungstaste des Staubbehalters Entriegelungstaste des Wassertanks

LED-Anzeige Aktwlerensdce}.ﬁl;ﬂ.\:.:ggiz —T1T© @1 Aufladen
Vorwarts gehen — A Start / Pause

Biegen Sie links ab < > Bgegen Sie rechts
a
Pairing-Tast —Ai_/
airing V?/siFei ®

F® @-—— Zickzack
©——— Fleckenreinigung
_@

Saugkraft erhéhen

Reinigen Sie die Kanten — @+—3 rachwarnungen
JOff

n

i Kontaktstifte
« Ladestation

« Fernbedienung

Aufladen des Reinigungsroboters

« Schlieflen Sie das 230-V-Netzteil an die Ladestation an.

. Stellen Sie die Ladestation auf den Boden an die Wand. Lassen Sie vor der
Ladestation einen Freiraum von mindestens 2 Metern und seitlich davon
mindestens 1 Meter.

74
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Lademethoden

1. Direktes Laden: SchlieBen Sie das 230-V-Netzteil direkt an den
Reinigungsroboter an.

2. Ladebefehl von der Fernbedienung: Drucken Sie die Taste to Senden
Sie den Reinigungsroboter an die Ladestation.

3. Automatisches Laden: Wenn der Akkustand unter 20 % sinkt, fahrt der
Reinigungsroboter selbststandig zur Ladestation

Anmerkungen:

«  Lassen Sie die Ladestation immer mit Strom versorgt, da der Reinigungsroboter
sie sonst nicht finden kann.

«  Um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern, verwenden Sie den Akku so, wie
er werkseitig zum ersten Mal aufgeladen wird. Laden Sie den Akku nach dem
Entladen mindestens 5 Stunden vor dem nachsten Gebrauch auf.

Die LED-Anzeige SAUBER

. Batterie schwach: rote LED
+  Ladevorgang lauft: die rote LED blinkt
Voll geladener Akku: grune LED
Hinweis: Wenn der Roboter uber die Ein-/Aus-Taste (I/O) an der Seite des Roboters
ausgeschaltet wird, bleibt die CLEAN-LED-Anzeige unabhangig vom Batteriestatus

ausgeschaltet.

Ein/Pause/Aus

1. Drehen Sie den Ein-/Ausschalter an der Seite des Roboters in die Position
Ein (1. Der Roboter schaltet sich ein und wechselt in den Standby-Modus.
Die CLEAN-LED wird grun. Sie horen auch die Sprachbestatigung
"Welcome to use robot cleaner. I'm happy to serve you.”

2. Drucken Sie die CLEAN-Taste oder die Ein-/Aus-Taste auf der
Fernbedienung. Der Roboter beginnt zu arbeiten. Sie horen die
Audiobestatigung “Begin to clean”.

3. Halten Sie den Roboter an, indem Sie erneut die CLEAN-Taste oder die
Taste auf der Fernbedienung dricken. Sie horen die Sprachbestatigung
“Cleaning is suspended”.
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4. Wenn Sie den Roboter eine Weile nicht verwenden, wechselt er in den
Schlafmodus. Wenn der Akku unter 20 % leer ist, erhalten Sie eine
Sprachwarnung. Wir empfehlen, den Roboter tber die Ein/Aus-Taste (1/O)

auszuschalten, wenn Sie ihn langere Zeit nicht verwenden.

Schlafmodus

Wenn sich der Roboter im Schlafmodus befindet, ist die LED der CLEAN-

Taste aus.

+ Wenn der Roboter 60 Sekunden lang nicht verwendet wird, wechselt er in
den Schlafmodus.

«  Wenn Sie zweimal kurz die Taste auf der Fernbedienung wechselt der
Roboter in den Schlafmodus.

Wenn Sie den Boden reinigen mochten, stellen Sie sicher, dass sich der Roboter
nicht im Schlafmodus befindet. Um den Roboter aus dem Schlafmodus zu
wecken, dricken Sie die CLEAN-Taste am Roboter oder die Taste @ auf der

Fern bedienung.
Die Fernbedienung

Versorgen Sie die Fernbedienung mit 2 AAA-Batterien (nicht im

Lieferumfang enthalten).

Bewegen Sie den Ein/Aus-Knopf (I/O) am Roboter in die Position Ein (1).

1. Drucken Sie die Taste @ (on/off). Der Roboter verlasst den Schlafmodus
und wechselt in den Standby-Modus. Driicken Sie erneut die Taste @, der
Roboter kehrt in den Schlafmodus zuruck.

2. Drucken Sie die Taste ®. Der Roboter fahrt zur Ladestation. Die LED der
CLEAN-Taste blinkt.

3. Drlcken Sie die Taste @. Der Roboter beginnt sich zu bewegen und zu
saugen.

4. Dricken Sie die Tastes @, @, © um den Roboter in alle drei Richtungen
zu bewegen.

5. Die Taste wird nur verwendet, um den Roboter zur Tuya Smart-
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Anwendung hinzuzufugen. Lesen Sie das Kapitel Gerat in der Tuya Smart-

o

Deutsche

Anwendung hinzufugen fur weitere Details.
Drucken Sie die Taste @ um die Saugleistung zu erhohen.
7. Dricken Sie die Taste @. Der Roboter fihrt Zickzack-Bewegungen mit

einem Radius von 1 Meter aus. Diese Reinigungsmethode wird fir kleine

Raume empfohlen.

8. Driicken Sie die Taste @. Der Roboter fihrt kleine Z-formige Bewegungen
aus. Diese Reinigungsmethode wird fir Raume mit viel Staub und Schmutz
empfohlen.

9. Dricken Sie die Taste @. Der Roboter reinigt entlang der Raumrander.

10. Drucken Sie die Taste @ um Sprachwarnungen zu aktivieren/deaktivieren.

Der Bewegungsweg des Roboters bei den verschiedenen

Reinigungsmethoden
. | Automatikmodus (Standard):
Es ist die am haufigsten verwendete Reinigungsmethode.
Der Roboter fuhrt Zickzack-Bewegungen aus und andert
die Richtung, wenn er auf ein Hindernis stof3t.
© Spot-Reinigungsmodus. Taste
Der Roboter konzentriert sich auf die Reinigung eines
kleinen Bereichs im Detail. Der Roboter fihrt eine
spiralformige Bewegung aus.
) Zickzack-Reinigungsmodus. Taste @
Der Roboter fuhrt Z—férmige Bewegungen mit einem
Radius von 1 Meter aus.
o Perimeter-Reinigungsmodus. Taste ®
Der Roboter reinigt entlang der Raumrander.
Geplante Reinigung:
Das Reinigungsprogramm kann nur uber die Tuya
Smart-Anwendung eingestellt werden. Der Standard-
Reinigungsmodus fur die geplante Reinigung ist der
Auto-Modus.
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Geratewartu ng

Tasta eliberare
compartiment praf
(culoare galbena)

Staubkammer reinigen

Dricken Sie die gelbe Taste, um das Staubfach
vom Roboter zu entfernen.

Dricken Sie nach dem Entfernen des Fachs
erneut die gelbe Taste und ziehen Sie die
Fachabdeckung nach oben.

Waschen Sie die Filter und das Fach mit Wasser.
Trocknen Sie sie gut ab, bevor Sie sie wieder
einsetzen.

Die Filter haben eine maximale Lebensdauer
von 24 Monaten. Wir empfehlen, die Filter alle
15-30 Tage nach Gebrauch zu waschen

Birsten reinigen

Drehen Sie den Roboter mit den Radern nach
oben.

Entfernen Sie zuerst den gelben Rahmen und
ziehen Sie dann das Ende der Burste nach oben,
um die Burste zu entfernen.

Reinigen Sie die Burste mit Wasser und ersetzen
Sie sie, nachdem sie vollstandig getrocknet ist.

Technische Spezifikationen

Versorgungsspannung 14.8VDC
Nennleistung 30W
WLAN-Frequenz 2.4GHz
Ubertragungsleistung 100mW
Gerauschpegel 55dB

Eingebaute Batterie

Li-lon 2500mAh

Betriebsdauer (100% Akku)

120 - 150 Minuten

Empfohlene Oberflache

120 - 150 Quadratmeter

Ausgangsspannung der Ladestation

22V

Ausgangsstrom der Ladestation

1A

Arbeitstemperatur

0°C ~+40°C
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Tuya Smart APP

Espanol

b

\0 o

Descargue la aplicacion Tuya Smart accediendo a Google Play o App Store o
escanee los codigos QR a continuacion:

Android HON)
Agregar dispositivo en la aplicacion Tuya Smart

1

Abra la aplicacion, cree una cuenta e inicie sesion.

Agregue su dispositivo presionando el icono + en la esquina superior
derecha de la pantalla o haciendo clic en el boton Agregar dispositivo (este
boton aparece cuando no tiene ningln dispositivo agregado a la aplicacion).
Seleccione la opcion Pequerios electrodomésticos en el lado izquierdo de
la pantalla.

En lalista de dispositivos en el lado derecho de la pantalla, seleccione Robot
aspirador | @

Seleccione la red WiFi a la que desea conectarse y agregue la contrasena.
Encienda su robot limpiador inteligente y mantenga presionado el boton
WiFi en el control remoto , hasta que el boton CLEAN del robot
comience a parpadear.

Marque la opcion Confirmar que el indicador parpadea rapidamente en la
aplicacion.

La aplicacion escaneara los dispositivos dentro de su rango.

Después de identificar su dispositivo, recibira la confirmacion Agregado

Manual de usuario 28



con éxito.
10. Para terminar, haga clic en el boton Listo.

Please turn on the device and
confirm that indicator is blinking
fast.

Attention: please complete pairing
process within 3 minutes after
device reset

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
blink

LI} =) <

Ensure that the Wi-Fi signal is good

9%
(]
Scan
devices.
1] (o] <

1427 L ) 13:36 LNy ) 1429 @ L L]
Casamea..v U] < AddManually  AutoSean G
oot
All Devices . Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
. wash i ™ and enter password.
ping
If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to
oundings be 2.4GHz. Common router setting
U &
» & & 2o & Sone
Sensors fan oo
o)
:
Exercies
Healh -
' = servicePNI
vdeo oo bomter Arrurr
- - @ 4533505569
Sanr = |
Mosaute Aisox HvAC
o Lo
® 5
ome st o
n 0 < m o < 1 (o] <
507 @ FEXIT) TREL] CEYID 30 a ol
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel
i " . Added successfull
Reset the device first. Adding device... ly

@9 Robotic Vacuum Clea... 2

e added successfuly

Done.

U] © <

Control de dispositivos a traves de la aplicacién

Seleccione su robot de la lista de dispositivos agregados a la aplicacion y elija el

comando deseado:
 Start/Stop: encender/apagar el robot

o Auto: el robot se pondra en marcha y se detendra segun el horario

preestablecido
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e Auto Charging: el robot se movera hacia la base de carga

+ Settings:

Espanol

» Suction - establecer la potencia de succion (maxima, normal)
» Timer - agregar uno o mas horarios operativos

(el robot se pondra en marcha a la hora y el dia establecidos)
» Voice switch - habilitar/deshabilitar la confirmacion por voz

+  Manual: controlar manualmente el robot y su direccion de desplazamiento.
 Spiral: el robot se pone en marcha y ejecuta un movimiento circular.

e Record: el historial de operaciones se mostrara aqui.

R 08:58 @ o

woa VT 05 @ @
<Bacl Robotic Vacuum... <Bacl Robotic Vacuum... 7 < Adaugati program  Salvare < Bacl settings
Suction Normal>
98 %9 timer >
Voice switch «©
Repeta Osinguradata >
Pseudonim >
Notification «©
Mode Auto >
Auto Omns 454 Ot
b et e
) A 5] & (8] =]
stop s Ausohgrg g g s
i o < i ) < i o < Il © <
. s
Descripcion del producto
Contactos de carga N Ruedas
Parachoque Cepillos @7 \ Cepillos
on/off Compartimiento .m\
tecla de la bateria |
Ruedas Ruedas
Area de
succion

Manual de usuario

Depésito de polvo
Deposito de agua
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— Boton de liberacion del depésito de polvo

Area de suministro
e agua

Espanol

Aislante
de silicona

Boton de liberacion del tanque de agua

Habilitar deshabilitar —-@

odo de sueno

Indicador LED

Avanzar —

Girar a la izquierda <

Cargando

Iniciar pausa
Dobla a la derecha

Incrementar la potencia
e succion

—t®

Limpiar los bordes —-@

Pines de contacto
+ Base de carga

Botén d jamient. _Lij
oton eempareJaml\eA?iFoi ®

—— Zigzag
|—— Limpieza de manchas

I Alertas de voz
On/Off

« Control remoto

Carga del robot limpiador

« Conecte el adaptador de corriente de 230 V a la base de carga.
+  Coloque la base de carga en el suelo contra la pared. Deje un espacio libre
de al menos 2 metros frente a la base de carga y al menos 1 metro a cada

lado de la misma.
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Espanol

Métodos de carga

1. Carga directa: conecte el adaptador de corriente de 230 V directamente
al robot limpiador.

2. Comandode carga desde el control remoto: presione la tecla @ para enviar
el robot limpiador a la base de carga.

3. Carga automatica: cuando el nivel de la bateria desciende por debajo del
20%, el robot limpiador ira solo a la base de carga

Notas:

+ Mantenga la base de carga siempre encendida, de lo contrario, el robot limpiador
no podrd encontrarla.

«  Para prolongar la vida atil de la bateria, utilice la bateria tal como la carga la
fabrica por primera vez. Después de descargarla, cargue la bateria al menos 5
horas antes del proximo uso.

El indicador LED LIMPIAR

+ Bateria baja: led rojo

« Cargaen curso: el LED rojo parpadea

+  Bateria completamente cargada: led verde

Nota: si el robot se apaga con el boton de encendido/apagado (E/S) en el costado del
robot, el indicador LED de LIMPIEZA permanecera apagado independientemente
del estado de la bateria.

Encendido/Pausa/Apagado

1. Gire el boton de encendido/apagado en el costado del robot a la posicion
de encendido (). El robot se encendera y entrara en modo de espera. El
LED de LIMPIEZA se volvera verde. Tambiéen escuchara la confirmacion

” b ”
por voz. Welcome to use robot cleaner. I'm happy to serve you.

2. Presione el boton LIMPIAR o la tecla de encendido/apagado en el control
remoto. El robot comenzara a funcionar. Escucharas la confirmacion de
audio “Begin to clean”.

3. Pause el robot presionando el boton CLEAN o la tecla en el control remoto

.- .- “ . . ”
nuevamente. Oiras la confirmacion de voz “Cleaning is suspended”.

4. Sino utiliza el robot durante un tiempo, entrara en modo de suspension. Si
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la bateria se agota por debajo del 20%, recibira una advertencia de voz. Le
recomendamos que apague el robot desde el boton de encendido/apagado
(E/S) si no lo usa durante mucho tiempo.

Modo de sueno

Cuando el robot esta en modo de suspension, el LED del boton LIMPIAR esta

apagado.

+  Sielrobotnose utilizadurante 60 segundos, entrara en modo de suspension.

+  Si presiona brevemente dos veces la tecla en el mando a distancia, el
robot entrara en modo de suspension.

Cuando desee limpiar el piso, asegurese de que el robot no esté en modo de
suspension. Para despertar al robot del modo de suspension, presione el boton
LIMPIAR en el robot o la tecla @ en el mando a distancia.

El control remoto

Encienda el control remoto con 2 pilas AAA (no incluidas).
Mueva el boton de encendido/apagado (I/O) del robot a la posicion de
encendido ().

1. Presione la tecla (on/off). El robot saldra del modo de suspension y
entrara en el modo de espera. Presione de nuevo la tecla @, el robot volvera
al modo de suspension.

2. Presione la tecla @. El robot se dirigira a la base de carga. EI LED del boton

CLEAN parpadea.

Presione la tecla @ . El robot comienza a moverse y aspirar.

Presione la teclas @, @, © para mover el robot en las tres direcciones.

La tecla @ solo se utiliza para agregar el robot a la aplicacion Tuya Smart.

Lea el capitulo Agregar dispositivo en la aplicacion Tuya Smart para obtener

mas detalles.

6. Presione la tecla @ para aumentar la potencia de succion.

7. Presione la tecla @. El robot realizara movimientos en zigzag con un radio
de 1 metro. Este método de limpieza se recomienda para habitaciones
pequenas.

7oA w
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8. Presione la tecla @. El robot realizara pequenos movimientos en forma de

Espanol

habitacion..
10. Presione la tecla @ para habilitar/deshabilitar las alertas de voz.

Z. Este método de limpieza se recomienda para habitaciones con mucho
polvo y suciedad.
9. Presione la tecla @. El robot limpiara a lo largo de los bordes de la

La ruta de movimiento del robot durante los distintos

metodos de |impieza.

72N

Modo automatico (predeterminado):

Es el metodo de limpieza mas utilizado. El robot realiza
movimientos en zigzag y cambia de direccion cuando
encuentra un obstaculo.

Modo de limpieza puntual. Tecla

El robot se enfoca en limpiar un area pequena en detalle.
El robot realiza un movimiento en espiral.

Modo de limpieza en zigzag. Tecla @
El robot realizara movimientos en forma de Z con un radio
de 1 metro.

Modo de limpieza perimetral. Tecla ©)

El robot limpiara los bordes de la habitacion.

Limpieza programada:

El programa de limpieza solo se puede configurar
desde la aplicacion Tuya Smart. El modo de limpieza
predeterminado para la limpieza programada es el modo
automatico.
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Mantenimiento del dispositivo

Limpiar el compartimento para el polvo
Presione el boton amarillo para quitar el
compartimento para el polvo del robot.
Después de quitar el compartimiento, presione
el boton amarillo nuevamente y tire de la tapa

st ot del compartimiento hacia arriba.
(culoare galbena) .
Lave los filtros y el compartimento con agua.
Séquelos bien antes de volver a colocarlos.
Los filtros tienen una vida Gtil maxima de 24
meses. Recomendamos lavar los filtros cada 15-

30 dias de uso.

Limpiar los cepillos

Gire el robot con las ruedas hacia arriba.
Primero retire el marco amarillo, luego tire
hacia arriba del extremo del cepillo para quitar
el cepillo.

Limpie el cepillo con agua'y reemplacelo después
de que se haya secado por completo.

Especiﬁcaciones tecnicas

Voltaje de suministro 14.8VDC
Potencia nominal 30W

Frecuencia wifi 2.4GHz

Poder de transmision 100mW

Nivel de ruido 55dB

Bateria integrada Li-lon 2500mAh
Tiempo de funcionamiento (100% bateria) | 120 - 150 minutos
Superficie recomendada 120 - 150 metros cuadrados
Voltaje de salida de la base de carga 22V

Corriente de salida de la base de carga 1A

Temperatura de trabajo 0°C ~ +40°C
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Tuya Smart APP

Francais

—_

8.
9

Telechargez I'application Tuya Smart en accédant a Google Play ou a I'’App
Store ou scannez les codes QR ci-dessous:

Android HON)
Ajouter un appareil dans |’app|ication Tuya Smart

Ouvrez I'application, créez un compte et connectez-vous.
Ajoutez votre appareil en appuyant sur I'icéne + dans le coin supérieur
droit de I’écran ou en cliquant sur le bouton Ajouter un appareil (ce bouton
apparait lorsquaucun appareil n’est ajouté a I'application).
Sélectionnez I'option Petits électroménagers sur le coté gauche de I'écran.
Dans la liste des appareils sur le coté droit de 'écran, sélectionnez Robot

aspirateur @
Robot

Sélectionnez le réseau WiFi auquel vous souhaitez vous connecter et
ajoutez le mot de passe.

Allumez votre robot nettoyeur intelligent et appuyez longuement sur le
bouton WiFi de la telecommande ,jusqu’é ce que le bouton CLEAN du
robot commence a clignoter.

Cochez loption Confirmer lindicateur clignote rapidement dans
Iapplication.

Lapplication va scanner les appareils a sa portée.

Apreés avoir identifié votre appareil, vous recevrez la confirmation Ajouté
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avec succes.
10. Pour terminer, cliquez sur le bouton Terminé.

1427 L ) 13:36 LNy ) 1429 @ L L]
Casamea..v U] < AddManually  AutoSean G
oot
All Devices #, Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
- Wash Al ™ and enter password.
Lghting
If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to
rroundings be 2.4GHz. Common router setting
U oI
» & & 2o & Sone
L Fan obot
o} v
:
‘‘‘‘‘‘‘‘
Heat -
' = servicePNI
o Humider  Are
. - & 4533505569
g % |
®
iome o
n < m o < 11 o <
507 @ FEXIT) T CEYTT 30@ CETT
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel
i " . Added successfull
Reset the device first. Adding device... ly

Please turn on the device and
confirm that indicator is blinking
fast.

Attention: please complete pairing
process within 3 minutes after
device reset

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
blink

LI} =) <

Ensure that the Wi-Fi signal is good

9%
(]
Scan
devices.
1] (o] <

@9 Robotic Vacuum Clea... 2

evice added successfully

U] © <

Controle de |’apparei| via |’app|ication

Sélectionnez votre robot dans la liste des appareils ajoutés a l'application et
choisissez la commande souhaitée:
Start/Stop: allumer/éteindre le robot
Auto: le robot démarrera et sarrétera en fonction de 'horaire prédeéfini
Auto Charging: le robot se déplacera vers la base de chargement
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M

¥

M

M

Settings:

Suction - régler la puissance d'aspiration (maximale, normale)

Timer - ajouter un ou plusieurs programmes d’exploitation

(le robot démarrera a I’heure et au jour définis)

Voice switch - activer/désactiver la confirmation vocale

Manual: controler manuellement le robot et son sens de deplacement.

Spiral: le robot démarre et exécute un mouvement circulaire.

Record: I'historique des opérations sera affiche ici.

09:00 @

<

YT

Salvare

8:59 @

<Bacl Robotic Vacuum... < <Bacl Robotic Vacuum... B Adaugati program <Bac} settings
Suction Normal>
08 59 .
timer
Voice switch «©
Repeta 0 singura data >
Pseudonim >
Notification «©
Mode Auto >
Auto Omins 454 0t
Curertsie | (Geantive | Eectioty | Gleaiarea
s A T er ——_—
i o < i © < 1 o < Il o <
Contacts de charge Roues
Pare-chocs Brosses Brosses
on/off Compartiment a piles
touche
Roues — Roues
Zone
dlaspiration

Manuel utilisateur

Réservojr a poussiére
Reéservoir d'eau
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Bouton de déverrouillage du réservoir a poussiére

Isolation
ensilicone

Francais

Bouton de déverrouillage du réservoir d'eau

Activer désactiver —
ode veille

Indicateur LED

Avance —

Tournez a gauche —

Bouton d'appai\;\z/a&ei —

. Au§mente( la —|
puissance daspiration

Nettoyer les bords —{

Broches d tact
+ Base de chargement roches de contac

ro

I—— Mise en charge

—— Start / Pause
Tournez a droite

— Zigzag
—— Nettoyage des tach

— Alertes vocales
n

« Téelecommande

Charger le robot nettoyeur

Connectez |’adaptateur secteur 230V a la base de charge.
Placez la base de chargement sur le sol contre le mur. Laissez un espace

libre d’au moins 2 metres devant la base de charge et dau moins 1 métre de

chaque cote de celle-ci.

<z
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Méthodes de charge

1. Charge directe: connectez |’adaptateur secteur 230V directement au
robot nettoyeur.
2. Commande de charge depuis la telecommande: appuyez sur la touche

pour envoyer le robot nettoyeur a la base de chargement.
3. Charge automatique: lorsque le niveau de la batterie descend en dessous
de 20 %, le robot nettoyeur ira tout seul a la base de charge.

Remarques:

«  Gardez la base de charge toujours alimentée, sinon le robot nettoyeur ne pourra
pas la trouver.

« Pour prolonger la durée de vie de la batterie, utilisez la batterie telle quelle
est chargée par l'usine pour la premiere fois. Apres déchargement, chargez la
batterie au moins 5 heures avant la prochaine utilisation.

Lindicateur LED CLEAN

- Batterie faible: led rouge

+  Charge en cours: la LED rouge clignote

»  Batterie completement chargée: led verte

Remarque: si le robot est éteint a partir du bouton marche/arrét (I/O) sur le coté du
robot, le voyant LED CLEAN restera éteint quel que soit I’état de la batterie.

Marche/Pause/Arret

1. Tournez le bouton marche/arrét sur le coté du robot en position marche ().
Le robot s’allumera et entrera en mode veille. La LED CLEAN deviendra
verte. Vous entendrez également la confirmation vocale "Welcome to use
robot cleaner. I'm happy to serve you.”

2. Appuyez sur le bouton CLEAN ou sur la touche marche/arrét de la
télecommande. Le robot commencera a fonctionner. Vous entendrez la
confirmation audio “Begin to clean”.

3. Mettez le robot en pause en appuyant a nouveau sur le bouton CLEAN ou
sur la touche de la télecommande. Vous entendrez la confirmation vocale
“Cleaning is suspended”.

4. Sivous nutilisez pas le robot pendant un certain temps, il entrera en mode
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veille. Si la batterie se décharge en dessous de 20 %, vous recevrez un
avertissement vocal. Nous vous recommandons d’éteindre le robot a partir
du bouton marche/arrét (1/O) si vous ne l'utilisez pas pendant une longue
période.

Francais

Mode veille

Lorsque le robot est en mode veille, la LED du bouton CLEAN est éteinte.

+ Sile robot n'est pas utilise pendant 60 secondes, il entrera en mode veille.

+  Sivous appuyez brievement deux fois sur la touche @ sur la télecommande,
le robot entrera en mode veille.

Lorsque vous souhaitez nettoyer le sol, assurez-vous que le robot n'est pas en
mode veille. Pour sortir le robot du mode veille, appuyez sur le bouton CLEAN
du robot ou sur la touche @ sur la telecommande.

La telecommande

Alimentez la télécommande avec 2 piles AAA (non incluses).
Deéplacez le bouton marche/arrét (1/O) du robot en position marche ().

1. Appuyez sur la touche (on/off). Le robot quittera le mode Veille et
entrera en mode Veille. Appuyez a nouveau sur la touche @, le robot
reviendra en mode veille.

2. Appuyez sur la touche @. Le robot se dirigera vers la base de chargement.
La LED du bouton CLEAN clignote.

3. Appuyez sur la touche @ . Le robot commence a se déplacer et a aspirer.

4. Appuyez sur la touches 0,0,0 pour déplacer le robot dans les trois
directions.

5. La touche @ est uniquement utilisé pour ajouter le robot a l'application
Tuya Smart. Lisez le chapitre Ajouter un appareil dans I'application Tuya
Smart pour plus de deétails.

6. Appuyez sur la touche © pour augmenter la puissance d’aspiration.

7. Appuyez sur la touche @. Le robot effectuera des mouvements en zigzag
avec un rayon de 1 métre. Cette méthode de nettoyage est recommandée
pour les petites pieces.
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8. Appuyez sur la touche @©. Le robot effectuera de petits mouvements
en forme de Z. Cette méthode de nettoyage est recommandée pour les
pieces tres poussiéreuses et sales.

9. Appuyez sur la touche @®. Le robot nettoiera le long des bords de la piece.

10. Appuyez sur la touche @ pour activer/désactiver les alertes vocales.

Le parcours de déplacement du robot lors des differentes
methodes de nettoyage

. Mode automatique (par défaut):

Clest la méthode de nettoyage la plus couramment
utilisee. Le robot exécute des mouvements en zigzag et
change de direction lorsqu’il rencontre un obstacle.

Mode de nettoyage des taches. Touche
Le robot se concentre sur le nettoyage d’une petite zone
en detail. Le robot effectue un mouvement en spirale.

™ Mode de nettoyage en zigzag. Touche @
Le robot effectuera des mouvements en forme de Z avec
un rayon de 1 metre.

Mode de nettoyage du périmetre. Touche (©)
Le robot nettoiera le |ong des bords de la piece.

Nettoyage programmé:

Le programme de nettoyage ne peut étre défini qu’a
partir de I'application Tuya Smart. Le mode de nettoyage
par défaut pour le nettoyage programmeé est le mode
Auto.
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Maintenance de |’apparei|

Tasta eliberare
compartiment praf
(culoare galbena)

Nettoyage du compartiment a poussiére
Appuyez sur le bouton jaune pour retirer le
compartiment a poussiere du robot.

Aprés avoir retiré le compartiment, appuyez a
nouveau sur le bouton jaune et tirez le couvercle
du compartiment vers le haut.

Laver les filtres et le compartiment avec de I'eau.
Séchez-les bien avant de les remettre.

Les filtres ont une durée de vie maximale de 24
mois. Nous vous recommandons de laver les
filtres tous les 15 a 30 jours d'utilisation.

Nettoyer les brosses

Tournez le robot avec les roues vers le haut.
Retirez d’abord le cadre jaune, puis tirez sur
I'extrémité de la brosse pour retirer la brosse.
Nettoyez la brosse avec de I'eau et remplacez-la
une fois qu’elle est completement seche.

Spéciﬁcations techniques

Tension d'alimentation 14.8VDC
Puissance nominale 30W
Fréquence wi-fi 2.4GHz
Puissance d'émission 100mW
Niveau de bruit 55dB

Batterie integree

Li-lon 2500mAh

Autonomie (100% batterie)

120 - 150 minutes

Surface recommandée

120 - 150 metres carres

Tension de sortie de la base de charge 22V
Courant de sortie de la base de charge 1A
Température de fonctionnement 0°C ~+40°C

43 Manuel utilisateur

Francais



Magyar

Tuya Smart APP

Toltse le a Tuya Smart alkalmazast a Google Play vagy az App Store aruhazbal,
vagy olvassa be az alabbi QR -kodokat:

Android HON)
Eszkoz hozzaadasa a Tuya Smart alkalmazashoz

1.

Nyissa meg az alkalmazast, hozzon létre egy fiokot, és jelentkezzen be.

2. Adja hozza az eszkozt a képernyd jobb felsé sarkaban talalhato + ikon
megnyomasaval vagy az Eszkoz hozzaadasa gombra kattintva (ez a gomb
akkor jelenik meg, ha nincs eszkoz hozzaadva az alkalmazashoz).

3. Valassza a Kis haztartasi gepek lehetoséget a képerny6 bal oldalan.

4. A kepernyG jobb oldalan talalhato eszkozok listajabol valassza a Robot

porszivo lehetoseget @

uuuuu

5. Valassza ki a WiFi halozatot, amelyhez csatlakozni szeretne, és adja hozza
a jelszot.

6. Kapcsolja be az intelligens robottisztitot, és hosszan nyomja meg a WiFi

gombot a taviranyiton , amig a CLEAN gomb a roboton villogni nem

kezd.

Jelolje be a Megerdsités jelz6 gyorsan villog az alkalmazasban lehetdseget.

Az alkalmazas atvizsgalja a tartomanyon beluli eszkozoket.

. Miutan azonositotta az eszkozt, megkapja a megerdsitést.

0. A befejezéshez kattintson a Kész gombra.

0 00 N

—_
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FERET) 14208 FEXE

Please turn on the device and
confirm that indicator is blinking
fast.

Attention: please complete pairing
process within 3 minutes after
device reset.

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
blink

U] o <

(]

Scan
devices.

Ensure that the Wi-Fi signal is good.

Casamea..v Add Manually ~ AutoScan = Cancel
ect
All Devices i Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
- Wash Ad TRV and enter password.
If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to
Sumoundings be 2.4GHz. Common router setting
method
windo vaoum
,,,,,, Cicaner
(BLE)
9] =
e ‘ B 2bon: B Sow
No devices - et
) vacuum
Eercise s
Health -
' = servicePNI
o Wmidfer Al Purf
- @ 4533505569
" Camp
L <
ome e
n < m o < 1 © <
1507 @ CERET 51 oG CEFT PEL] FETIT
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel
i : : Added successfull:
Reset the device first. Adding device... ly

@9 Robotic Vacuum Clea.. 2

Eszkozvezerles az alkalmazason keresztul

Valassza ki robotjat az alkalmazashoz hozzaadott eszkozok listajabol, es valassza
ki a kivant parancsot:
Start/Stop: kapcsolja be/ki a robotot
+ Auto: a robot az eldre beallitott idSbeosztastol fuggden elindul és leall

+ Auto Charging: a robot a rakodobazis felé fog mozogni

+ Settings:

45

Suction - allitsa be a szivoteljesitményt (maximalis, normal)
Timer - adjon hozza egy vagy tobb tzemi utemtervet
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(a robot a beallitott idében és napon indul)
. Voice switch - a hangos megerdsités engedélyezése/letiltasa
» Manual: manualisan vezérelheti a robotot és annak menetiranyat.
+ Spiral: a robot elindul és korkoros mozdulatokat hajt végre.
» Record: a miiveletek torténete itt jelenik meg.

031 & TN 08:58 @ T EXX] Wt 0559 @ ]
<Bacl Robotic Vacuum... < <Bacl Robotic Vacuum... B < Adaugati program  Salvare <Bac} settings
Suction Normal>
08 59 .
timer
Voice switch «©
Repeta 0 singura data >
Pseudonim >
Notification «©
Mode Auto >
Auto Omins 454 0t
CurentState  Cleantime  Electicty  Clean area
stop Ao AutoChargng setting vv pisl  recor 0
. .
i o] < n ® < i o < 1T o <

Por -tartaly
Viztartaly
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« Tolté alap

Vizellato terllet

Magyar

Szilikon szigetelés

Viztartaly kioldo gomb
LED kijelz8 Bekapcsolni kl'k\?vpé:;f‘)ghl —+0 [Ga Toltes
Menj tovabb — — Start / Sziinet
Forduljon balra — @ Jobbra
Parosita b —]
arositas g\(/)VTFi
Navelje a szivoerét —1-@ @-—— Cikcakk
@— Folt tisztitas
Tisztitsa meg a széleket —-@ @+—— Hangos
figyelmeztetések
SOK

Erintkez8 csapok

« Taviranyito

A robot tisztitoszer toltese

o Csatlakoztassa a 230 V -os halozati adaptert a toltoallomashoz.
+ Helyezze a toltoalapot a padlora a falhoz. Hagyjon legalabb 2 meéteres
szabad helyet a toltGallomas elGtt, és legalabb 1 métert a két oldalan.
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Toltesi modszerek

1. Kozvetlen tolteés: csatlakoztassa a 230 V -os halozati adaptert kozvetlendl
a robot tisztitohoz.

2. Toltesi parancs a taviranyitorol: Nyomja meg a gombot @ hogy kuldje el a
robot tisztitot a toltoallomasra.

3. Automatikus toltés: amikor az akkumulator toltottségi szintje 20%ala
csokken, a robot tisztito onalloan a toltoallomashoz megy.

Megjegyzesek:
A toltéallomas mindig legyen aram alatt, kilonben a robot tisztito nem fogja
megtalalni.

« Az akkumulator élettartamanak  meghosszabbitasahoz hasznalja  az
akkumulatort, mivel a gyar eloszor tolti fel. Lemerilés utan toltse fel az
akkumulatort legalabb 5 oraval a kovetkezé hasznalat elott.

A LED kijelzs CLEAN

+  Alacsony akkumulator: piros led

« Toltés folyamatban: a piros LED villog

+ Teljesen feltoltott akkumulator: zold LED

Megjegyzeés: ha a robotot a robot oldalan levs be/ki (I/O) gombbal kapesolja ki, a
CLEAN LED jelzéfény nem vilagit az akkumulator allapotatal fuggetlenul.

Be/Szunet/Ki

1. Forditsa a robot oldalan talalhato be/ki gombot Be (1) allasba. A robot
bekapcsol, és készenléti izemmodba lép. A CLEAN LED zoldre valt. A
hangos megerdsitést is hallja ”Welcome to use robot cleaner. I'm happy to
serve you.”

2. Nyomja meg a CLEAN gombot vagy a be/ki gombot a taviranyiton. A
r’obot elkezd dolgozni. Hallja a hang megerdsitését “Begin to clean”.

3. Allitsa le a robotot a CLEAN gomb vagy a taviranyito gombjanak ismételt
megnyomasaval. Hallja a hangos megerésitést “Cleaning is suspended”.

4. Ha egy ideig nem hasznalja a robotot, az alvo uzemmodba lep. Ha az
akkumulator 20%alatt lemerul, hangjelzést kap. Javasoljuk, hogy kapcsolja
ki a robotot a be/ki (I/O) gombbal, ha hosszabb ideig nem hasznalja.
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Alvo mod

Amikor a robot alvo izemmodban van, a CLEAN gomb LED -je nem vilagit.

Ha a robotot 60 masodpercig nem hasznalja, alvo tzemmodba lép.
Ha keétszer roviden megnyomja a gombot a taviranyiton a robot alvo
uzemmodba lép.

Amikor tisztitani szeretné a padlot, gy6z6djon meg arrol, hogy a robot nincs
alvo uzemmodban. A robot alvo Gzemmodbol valo ébresztésehez nyomja

meg a robot vagy a kulcs CLEAN gombjat @ a taviranyiton.

A tavira nyito

Taplalja a taviranyitot 2 db AAA elemmel (nem tartozek).
Mozgassa a robot be/ki (1/O) gombjat a bekapcsolt (1) helyzetbe.

1.

2.

9.

Nyomja meg a gombot @ (on/off). A robot kilep az alvo és keszenleti
allapotba. Nyomja meg Gjra a gombot @, a robot visszatér alvo uizemmodba.
Nyomja meg a gombot @. A robot elindul a rakodoallomas fele. A CLEAN
gomb LED -je villog.

Nyomja meg a gombot @ . A robot mozogni és porszivozni kezd.

Nyomja meg a gombots o, 0, © hogy a robotot mindharom iranyba
mozgassa.

A kulcs @ csak a robot hozzaadasara szolgal a Tuya Smart alkalmazashoz.
Tovabbi részletekért olvassa el az Eszkoz hozzaadasa a Tuya Smart
alkalmazasban cim( fejezetet.

Nyomja meg a gombot © hogy novelje a szivoerat.

Nyomja meg a gombot @). A robot cikcakkos mozdulatokat végez 1 méteres
sugaru korben. Ez a tisztitasi modszer kis helyisegekben ajanlott.

Nyomja meg a gombot @. A robot apro Z-alakd mozdulatokat hajt végre.
Ez a tisztitasi modszer olyan helyisegekben ajanlott, ahol sok a por és a
szennyezodes.

Nyomja meg a gombot @®. A robot a szoba széle mentén takarit.

10. Nyomja meg a gombot © hangjelzések engedelyezésehez/letiltasahoz.
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A robot mozgési utvonala a kulonbozo tisztitasi modszerek
soran

. | Automatikus mod (alapértelmezett):
Ez a leggyakrabban hasznalt tisztitasi modszer. A robot
cikcakkos mozdulatokat hajt végre és iranyt valtoztat, ha

akadalyba Utkozik.
Folt tisztitasi mod. Kulcs

A robot egy kis terulet részletes tisztitasara osszpontosit.
A robot spiralis mozgast hajt végre.

™ Cikcakkos tisztitasi mod. Kules @
A robot Z alakd mozdulatokat hajt vegre 1 méter sugara

korben.

Kerilet tisztitasi mod. Kules ©
A robot a szoba széle menten takarit.

Tervezett takaritas:

A tisztitoprogram csak a Tuya Smart alkalmazasbol
allithato be. Az utemezett tisztitas alapértelmezett
tisztitasi modja az Auto mod.

A keszulek karbantartasa

A porrekesz tisztitasa
Nyomja meg a sarga gombot a porrekesz
eltavolitasahoz a robotrol.

A rekesz eltavolitasa utan nyomja meg ismeét a
s clbermne sarga gombot, és huzza felfelé a rekesz fedeleét.
compartiment praf "o - - . ”
Cilbregabey | Mossa le a szlirdket es a rekeszt vizzel. Mieldtt

visszahelyezi, jol szaritsa meg cket.
A szlir6k maximalis élettartama 24 honap.
Javasoljuk, hogy a szlroket 15-30 napos

hasznalat utan mossa ki.
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A kefék tisztitasa

Forditsa felfelé a kereket a kerekekkel felfelé.
ElSszor tavolitsa el a sarga keretet, majd hizza fel
a kefe végeét az ecset eltavolitasahoz.

Magyar

Tisztitsa meg a kefét vizzel, és cserélje ki, miutan
teljesen megszaradt.

Figyelmeztetes: Ne hasznaljon tisztitoszert vagy oldoszert a robot eés

alkatreszeinek tisztitasahoz.

Muszaki adatok

Tapfeszultseg 14.8VDC
Névleges teljesitmény 30W
Wifi frekvencia 2.4GHz
Atviteli teljesitmeny 100mW
Zajszint 55dB

Beepitett akkumulator

Li-lon 2500mAh

Uzemidé (100% akkumulator)

120-150 perc

Ajanlott felulet

120-150 negyzetmeter

ToltGalap kimeneti feszultsege 22V
Toltobazis kimeneti aram 1A
Uzemhdmeérséklet 0°C ~ +40°C
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Tuya Smart APP

Scarica l'app Tuya Smart accedendo a Google Play o all’App Store oppure

scansiona i codici QR di seguito:

[taliano

Android i0S
Aggiungi dispositivo nell’applicazione Tuya Smart

1.

Apri l'applicazione, crea un account e accedi.

2. Aggiungi il tuo dispositivo premendo I'icona + nell’angolo in alto a destra
dello schermo o facendo clic sul pulsante Aggiungi dispositivo (questo
pulsante appare quando non hai nessun dispositivo aggiunto all'applicazione).

3. Seleziona I'opzione Piccoli elettrodomestici sul lato sinistro dello schermo.

4. Dallelenco dei dispositivi sul lato destro dello schermo, seleziona Robot

aspirapolvere | @
Robot

v:

hd

Seleziona la rete WiFi a cui vuoi connetterti e aggiungi la password.
Accendi il tuo robot aspirapolvere intelligente e premi a lungo il pulsante
WiFi sul telecomando , fino a quando il pulsante CLEAN sul robot inizia
a lampeggiare.

7. Selezionare l'opzione Lindicatore di conferma lampeggia rapidamente
nell’applicazione.

Lapplicazione eseguira la scansione dei dispositivi nel suo raggio d’azione.
Dopo aver identificato il tuo dispositivo, riceverai la conferma Aggiunto
con successo.

o

\0
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10. Per terminare, fai clic sul pulsante Fine

Reset the device first.

Please turn on the device and
confirm that indicator is blinking
fast.

Attention: please complete pairing
process within 3 minutes after
device reset.

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
blink

U] (e] <

Adding device...

Ensure that the Wi-Fi signal is good.

(]

Scan
devices.

I o <

1427 CERrT 1336 eI 1420 @ FEXT
Casamea.. v (U] < AddManually ~ AutoScan 5 Coneal
Bt
All Devices #. Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
- o Wash Ald TRV and enter password.
ighting
If your Wi-Fi is 5GHz please setit to
be 2.4GHz. Common router setting
¥ =
B 2ha: B Son
vacum
|
Exer
Healh -
' = servicePNI
Vidos o umdter Ae
& 4533505569
Gateway )
=2 = |
Mosauts  ArBox Hvac
_— Tamo
® i3 ey
ome sman ve
n o < m o < i <
1507 @ L L] 08:51 0 @ o & 1430@ L ]
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel

Added successfully

@9 Robotic Vacuum Clea.. 2
Device added successfully

11} © <

Controllo del dispositivo tramite |’app|icazione

Seleziona il tuo robot dall’elenco dei dispositivi aggiunti all'applicazione e scegli
il comando desiderato:

+ Settings:

Start/Stop: accendi/spegni il robot
Auto:ilrobotsiavvieraesifermerainbaseal programma orario preimpostato
Auto Charging: il robot si spostera verso la base di carico

53

Manuale dell’'utente

Italiano



. Suction - impostare la potenza di aspirazione (massima, normale)

° ° Timer - aggiungere u.n? o piu orari qperativi .
& (il robot partira all'ora e al giorno impostati)
® . Voice switch - abilitare/disabilitare la conferma vocale

o Manual: controllare manualmente il robot e la sua direzione di marcia.
. Spiral: il robot si avvia ed esegue un movimento circolare.
» Record: la cronologia delle operazioni verra visualizzata qui.

031 @ T 0658 @ 'S w0 a TR 0859 @
<Bacl Robotic Vacuum... 7 <Bacl Robotic Vacuum... < < Adaugati program  Salvare <Bacl settings
07 58 Suction Normal>
08 59 .
timer >
Voice switch «©
Repeta 0singura data >
Pseudonim >
Notification [ @)
Mode Auto >
Auto Omins 454« 0
CurentState  Cleantime  Eectity  Gleanarea
stop Ao AutoCharging  setting tanua i g
. .
L] (@] < L} (e} < 1 o % 11l (@] <

Contatti di ricarica

Paraurti Spazzole

Tasto Compartimento
on/off della batteria

Ruote

Serbatoio, polvere
Serbatoio acqua
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— Pulsante di rilascio del serbatoio della polvere

Abilita/Disabilita

LED indicatore modalita risparmio
Avanti
A sinistra

Tasto abbinamento
WIFI

Aumenta la potenza di
aspirazione

Pulisci i bordi

L Pin di contatto
« Base diricarica

Ricarica del robot aspirapolvere

Area di approvvigionamento idrico

Isolamento in silicone

Pulsante di rilascio del serbatoio dellacqua

—to

—te
_@

In carica

—— Start / Pausa
—— A destra

— Zigzag

Pulizia locale

I Awvisi vocali
n

« Telecomando

Collegare I'alimentatore da 230 V alla base di ricarica.
Posiziona la base di ricarica sul pavimento contro il muro. Lascia uno spazio

libero di almeno 2 metri davanti alla base di ricarica e almeno 1 metro su

entrambi i lati di essa.
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Metodi di ricarica

1. Ricarica diretta: collegare l'alimentatore da 230V direttamente al robot
aspirapolvere.

2. Comando di ricarica dal telecomando: premere il tasto per inviare il
robot aspirapolvere alla base di ricarica.

3. Ricarica automatica: quando il livello della batteria scende al di sotto del
20%, il robot aspirapolvere andra da solo alla base di ricarica.

Appunti:

+ Mantieni la base di ricarica sempre alimentata, altrimenti il robot aspirapolvere
non sard in grado di trovarla.

«  Per prolungare la durata della batteria, utilizzare la batteria cosi come viene
caricata in fabbrica per la prima volta. Dopo la scarica, caricare la batteria
almeno 5 ore prima del successivo utilizzo

Lindicatore LED CLEAN

. Batteria scarica: led rosso

+ Ricarica in corso: il LED rosso lampeggia

+ Batteria completamente carica: led verde

Nota: se il robot viene spento dal pulsante di accensione/spegnimento (I/0) sul lato
del robot, I'indicatore LED CLEAN rimarra spento indipendentemente dallo stato
della batteria.

Acceso/Pausa/Spento

1. Portareil pulsante di accensione/spegnimento sul lato del robot in posizione
On (). Il robot si accendera ed entrera in modalita standby. || LED CLEAN
diventa verde. Sentirai anche la conferma vocale "Welcome to use robot
cleaner. I'm happy to serve you.”

2. Premere il pulsante CLEAN o il tasto on/off sul telecomando. Il robot
iniziera a funzionare. Sentirai la conferma audio “Begin to clean”.

3. Mettere in pausa il robot premendo nuovamente il pulsante CLEAN o il
tasto sul telecomando. Sentiraila conferma vocale “Cleaning is suspended”.

4. Se non usi il robot per un po, entrera in modalita Sleep. Se la batteria
si scarica al di sotto del 20%, riceverai un avviso vocale. Si consiglia di
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spegnere il robot dal pulsante di accensione/spegnimento (I/O) se non lo si
utilizza per lungo tempo.

Modalita risparmio

Quando il robot € in modalita Sleep, il LED sul pulsante CLEAN e spento.

+  Seil robot non viene utilizzato per 60 secondi, entrera in modalita Sleep.

+ Se si preme brevemente due volte il tasto sul telecomando, il robot
entrera in modalita Sleep.

Quando vuoi pulire il pavimento, assicurati che il robot non sia in modalita
Sleep. Per svegliare il robot dalla modalita Sleep, premere il pulsante CLEAN
sul robot o il tasto @ sul telecomando.

Il telcomando

Alimenta il telecomando con 2 batterie AAA (non incluse).
Spostare il pulsante di accensione/spegnimento (I/O) sul robot in posizione di
accensione ().

1. Premiil tasto @ (on/off). Il robot uscira dalla modalita Sleep ed entrera in
modalita Standby. Premere di nuovo il tasto @, il robot tornera in modalita
Sleep.

2. Premi il tasto @. Il robot si dirigera verso la base di carico. Il LED sul

pulsante CLEAN lampeggia.

Premi il tasto @). |l robot inizia a muoversi e ad aspirare.

Premi il tastos @, @, © per spostare il robot in tutte e tre le direzioni.

Il tasto @ viene utilizzato solo per aggiungere il robot all’applicazione Tuya

Smart. Leggi il capitolo Aggiungi dispositivo nell’applicazione Tuya Smart

per maggiori dettagli.

Premi il tasto @ per aumentare la potenza di aspirazione.

7. Premi il tasto @. Il robot eseguira movimenti a zigzag con un raggio di 1
metro. Questo metodo di pulizia e consigliato per stanze piccole.

8. Premi il tasto @. Il robot eseguira piccoli movimenti a forma di Z. Questo
metodo di pulizia € consigliato per ambienti con molta polvere e sporco.

9. Premiil tasto @. Il robot pulira lungo i bordi della stanza.

G

o
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10. Premi il tasto @) per abilitare/disabilitare gli avvisi vocali.

] percorso di movimento del robot durante le varie modalita

di pulizia

. | Modalita automatica (predefinita):

E il metodo di pulizia pit utilizzato. Il robot esegue
movimenti a zigzag e cambia direzione quando incontra
un ostacolo.

Modalita di pulizia spot. Il tasto
Il robot si concentra sulla pulizia dettagliata di una piccola
area. |l robot esegue un movimento a spirale.

™ Modalita di pulizia a zig-zag. Il tasto @
Il robot eseguira movimenti a forma di Z con un raggio di
1 metro.

Modalita di pulizia perimetrale. Il tasto (©)
Il robot pulira lungo i bordi della stanza.

Pulizia programmata:
Il programma di pulizia puo essere impostato solo
dall’applicazione Tuya Smart. La modalita di pulizia

predefinita per la pulizia programmata e la modalita Auto.

Manutenzione del dispositivo

Pulizia del vano polvere

Premere il pulsante giallo per rimuovere il vano
polvere dal robot. Dopo aver rimosso il vano,
premere nuovamente il pulsante giallo e tirare

Tasta cliberare verso l'alto il coperchio del vano. Lavare i filtri e il
Comparmnt pf . . - ST
vano con acqua. Asc1ugate|| bene prima di riporli.

| filtri hanno una durata massima di 24 mesi.

Si consiglia di lavare i filtri ogni 15-30 giorni di

utilizzo.
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Pulizia delle spazzole

Gira il robot con le ruote verso l'alto.

Rimuovere prima la cornice gialla, quindi
sollevare I'estremita della spazzola per rimuovere

Italiano

la spazzola.
Pulisci la spazzola con acqua e sostituiscila dopo
che si e asciugata completamente.

Avvertenza: non utilizzare detergenti o solventi per pulire il robot e i suoi
componenti.

Specifiche tecniche

Tensione di alimentazione 14.8VDC
Potenza nominale 30W

Frequenza Wi-Fi 2.4GHz

Potenza di trasmissione 100mW

Livello di rumore 55dB

Batteria incorporata Li-lon 2500mAh
Tempo di funzionamento (batteria 100%) | 120 - 150 minuti
Superficie consigliata 120 - 150 metri quadrati
Tensione di uscita della base di ricarica 22V

Corrente di uscita della base di ricarica 1A

Temperatura di lavoro 0°C ~ +40°C
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Tuya Smart APP

Download de Tuya Smart-app via Google Play of de App Store of scan de

onderstaande QR-codes:

Android HON)
Apparaat toevoegen in Tuya Smart-applicatie

1

Open de applicatie, maak een account aan en log in.

Voeg uw apparaat toe door op het +-pictogram in de rechterbovenhoek
van het scherm te drukken of door op de knop Apparaat toevoegen te
klikken (deze knop verschijnt wanneer u geen apparaat aan de applicatie
hebt toegevoegd).

Selecteer de optie Kleine Huishoudelijke Apparaten aan de linkerkant van
het scherm.

Selecteer in de lijst met apparaten aan de rechterkant van het scherm
Robotstofzuiger @

RRRRR
Vacuum

Selecteer het wifi-netwerk waarmee je verbinding wilt maken en voeg het
wachtwoord toe.

Zet je slimme robotstofzuiger aan en druk lang op de wifi-knop op de
afstandsbediening @), totdat de CLEAN-knop op de robot begint te
knipperen.

Vink de optie aan. Bevestigingsindicator knippert snel in de applicatie.

De applicatie scant de apparaten binnen zijn bereik.
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9. After you identify your device, you will receive the confirmation Added

successfully.
10. To finish, click the Done button.
Casamea..v o © < AddManually  AutoScan = e
All Devices i Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
- Wash Ad TRV and enter password.
If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to
method
1% A7

B 2.bow: B Son:

' = servicePNI

@ 4533505569

Mosauito AirBoc HVAC
o Lamp.

® O <
Srman e
n o < i o < i o <
1507 @ D) 0851 0@ e 14308 FEXIT
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel
Reset the device first. Adding device... Added successfully

Please turn on the device and

confirm that indicator is blinking Ensure that the Wi-Fi signal is good.

@9 Robotic Vacuum Clea... 22
fast. ~/ Device added successfully
Attention: please complete pairing :
process within 3 minutes after
device reset.

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly
blink (]

Scan
devices.

" o < Il @ < Il o 4

Apparaatbesturing via de applicatie

Selecteer uw robot uit de lijst met apparaten die aan de applicatie zijn
toegevoegd en kies de gewenste opdracht:

+ Start/Stop: zet de robot aan/uit

» Auto: de robot start en stopt afhankelijk van het vooraf ingestelde
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tijdschema
+ Auto Charging: de robot zal naar de laadbasis bewegen
» Settings:

. Suction - stel de zuigkracht in (maximaal, normaal)
. Timer - voeg een of meer bedrijfsschema’s toe

(de robot start op de ingestelde tijd en dag)
. Voice switch - stembevestiging in-/uitschakelen

»  Manual: de robot en zijn rijrichting handmatig bedienen.
. Spiral: de robot start en voert een cirkelvormige beweging uit.
» Record: de geschiedenis van de operaties wordt hier weergegeven.

031 @ T 0658 @ 'S w0 a TR 0859 @
<Bacl Robotic Vacuum... 7 <Bacl Robotic Vacuum... < < Adaugati program  Salvare <Bacl settings
Suction Normal>
08 59 .
timer >
Voice switch «©
Repeta 0singura data >
Pseudonim >
Notification [ @)
Mode Auto >
b} A ) @ 8] B
stop Auto Charging  settings tanua i g
. .
L] (@] < L} (e} < 1 o % 11l (@] <

Oplaadcontacten Wielen

Bumper Borstels

Stoftank
Watertank
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Watervoorzieningsgebied

Siliconen isolatie

Ontgrendelknop waterreservoir

LED-indicatoJnSChakelen/UitS;::;L(gﬁg —+O @1 Opladen
Vooruit gaan —— 4 I—— Start / Pause
Sla linksaf < > Sla rechtsaf
K lingsk _k/
oppelngsvvior_pi ®
Verhoog de zuigkracht —1-® @ Zigzag
@®—1— Vlekreiniging
WS O O Sapren
Aan ui
« Oplaadstation Contactpennen
« Afstandsbediening

De robotstofzuiger opladen

+  Sluit de 230V voedingsadapter aan op het oplaadstation.

+  Plaats het oplaadstation op de grond tegen de muur. Laat een vrije ruimte
van minimaal 2 meter voor het laadstation en minimaal 1 meter aan
weerszijden ervan.
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Oplaadmethoden

1. Direct opladen: sluit de 230V voedingsadapter rechtstreeks aan op de
robotstofzuiger.

2. Oplaadcommando van afstandsbediening: Druk op de toets @ om de
robotreiniger naar het oplaadstation te sturen.

3. Automatisch opladen: wanneer het batterijniveau onder de 20% zakt, gaat
de robotstofzuiger zelf naar het oplaadstation.

Opmerkingen:
Houd het oplaadstation altijd ingeschakeld, anders kan de robotstofzuiger het
niet vinden.

+ Om de levensduur van de batterij te verlengen, gebruikt u de batterij zoals deze
voor het eerst door de fabriek wordt opgeladen. Laad de batterij na het ontladen
minimaal 5 uur op voor het volgende gebruik.

De LED-indicator CLEAN

»  Batterij bijna leeg: rode led

+  Bezig met opladen: de rode LED knippert

+  Volledig opgeladen batterij: groene led

Opmerking: als de robot wordt uitgeschakeld met de aan/uit-knop (I/O) aan de
zijkant van de robot, blijft de CLEAN-LED-indicator uit, ongeacht de batterijstatus.

Aan/Pauze/Uit

1. Zet de aan/uit-knop aan de zijkant van de robot in de Aan () stand. De
robot wordt ingeschakeld en gaat naar de stand-bymodus. De CLEAN-
LED wordt groen. U hoort ook de gesproken bevestiging ”Welcome to use
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robot cleaner. I'm happy to serve you.”

Druk op de CLEAN-knop of de aan/uit-toets op de afstandsbediening. De
robot gaat aan het werk. U hoort de audiobevestiging “Begin to clean”.
Pauzeer de robot door nogmaals op de CLEAN-knop of de toets op de
afstandsbediening te drukken. U hoort de stembevestiging “Cleaning is
suspended”.

4. Als u de robot een tijdje niet gebruikt, gaat hij naar de slaapstand. Als de

batterij onder de 20% leeg raakt, ontvang je een gesproken waarschuwing.
We raden u aan de robot uit te schakelen met de aan/uit-knop (I/O) als u
hem lange tijd niet gebruikt.

Slaapstand

Wanneer de robot in de slaapstand staat, is de LED op de CLEAN-knop uit.

Als de robot gedurende 60 seconden niet wordt gebruikt, gaat hij naar de
slaapstand.

Als u tweemaal kort op de toets drukt @ op de afstandsbediening gaat de
robot naar de slaapstand.

Als je de vloer wilt schoonmaken, zorg er dan voor dat de robot niet in de
slaapstand staat. Om de robot uit de slaapstand te halen, drukt u op de
CLEAN-knop op de robot of op de toets @ op de afstandsbediening.

De afstandsbediening

Voed de afstandsbediening met 2 AAA-batterijen (niet inbegrepen).
Verplaats de aan/uit (I/O) knop op de robot naar de aan (I) positie.

1.

Druk op de toets @ (on/off). De robot verlaat de slaapmodus en gaat naar
de standby-modus. Druk nogmaals op de toets @, de robot keert terug
naar de slaapmodus.

Druk op de toets @. De robot gaat naar de laadbasis. De LED op de
CLEAN-knop knippert.

Druk op de toets @ . De robot begint te bewegen en te stofzuigen.

Druk op de toetss ©, @, © om de robot in alle drie de richtingen te

bewegen.
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S. De toets @ wordt alleen gebruikt om de robot toe te voegen aan de Tuya
Smart-applicatie. Lees het hoofdstuk Apparaat toevoegen in de Tuya
Smart-applicatie voor meer details.

6. Druk op de toets © om de zuigkracht te vergroten.

7. Druk op de toets @. De robot voert zigzagbewegingen uit met een straal

van I meter. Deze reinigingsmethode wordt aanbevolen voor kleine kamers.
8. Druk op de toets @. De robot zal kleine Z-vormige bewegingen uitvoeren.
Deze reinigingsmethode wordt aanbevolen voor ruimtes met veel stof en
vuil.
9. Drukop de toets ®. De robot maakt langs de randen van de kamer schoon.
10. Druk op de toets @ om spraakwaarschuwingen in/uit te schakelen.

De bewegingsroute van de robot tijdens de verschillende
reinigingsmethoden

. | Automatische modus (standaard):

Het is de meest gebruikte reinigingsmethode. De robot
voert zigzagbewegingen uit en verandert van richting
wanneer hij een obstakel tegenkomt.

Vlekreinigingsmodus. Toets
De robot richt zich op het tot in detail reinigen van een
klein gebied. De robot voert een spiraalbeweging uit.

® Zigzag-reinigingsmodus. Toets @
De robot zal Z-vormige bewegingen uitvoeren met een
straal van 1 meter.

Omtrekreinigingsmodus. Toets (©)
De robot maakt langs de randen van de kamer schoon.

Geplande schoonmaak:

Het reinigingsprogramma kan alleen worden ingesteld
vanuit de Tuya Smart-applicatie. De standaard
reinigingsmodus voor geplande reiniging is Auto modus.
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Apparaatonderhoud

Tasta eliberare
compartiment praf
(culoare galbena)

Het stofcompartiment schoonmaken

Druk op de gele knop om het stofcompartiment
van de robot te verwijderen.

Druk na het verwijderen van het vak nogmaals
op de gele knop en trek het deksel van het vak
omhoog.

Was de filters en het compartiment met water.
Droog ze goed af voordat je ze terugplaatst.

De filters hebben een maximale levensduur van
24 maanden. We raden aan om de filters elke
15-30 dagen te wassen

De borstels schoonmaken

Draai de robot met de wielen omhoog.
Verwijder eerst het gele frame en trek vervolgens
het uiteinde van de borstel omhoog om de
borstel te verwijderen.

Reinig de borstel met water en vervang deze

nadat deze volledig is opgedroogd.

Technische specificaties

Voedingsspanning 14.8VDC
Nominaal vermogen 30W
Wifi-frequentie 2.4GHz
Zendvermogen 100mW
Geluidsniveau 55dB

Ingebouwde batterij

Li-lon 2500mAh

Bedrijfsduur (100% batteri))

120 - 150 minuten

Aanbevolen oppervlak

120 - 150 vierkante meter

Uitgangsspanning laadstation 22V
Uitgangsstroom laadstation 1A
Werktemperatuur 0°C ~+40°C
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Tuya Smart APP

Polskie

o

7.
8.
9

Pobierz aplikacje Tuya Smart, uzyskujac dostep do Google Play lub App Store
lub zeskanuj ponizsze kody QR:

Android i0S
Dodaj urzadzenie w aplikacji Tuya Smart

1

Otworz aplikacje, zatoz konto i zalogyj sie.
Dodaj swoje urzadzenie, naciskajac ikone + w prawym gornym rogu ekranu
lub klikajgc przycisk Dodaj urzadzenie (przycisk ten pojawia sig, gdy do
aplikagji nie dodano zadnego urzadzenia).

Wybierz opcje Mate urzadzenia domowe po lewej stronie ekranu.

Z listy urzadzen po prawej stronie ekranu wybierz Robot Vacuum | @

ooooo
uuuuuu

Wybierz siec Wi-Fi, z ktorg chcesz sig potaczyc i dodaj hasto.

Wrtacz inteligentnego robota czyszczacego i dtugo nacisnij przycisk WiFi na
pilocie @), az przycisk CLEAN na robocie zacznie migac.

Zaznacz opcje Potwierdz wskaznik szybko mlga w aP|IkaCJI

Aplikacja przeskanuje urzadzenia znajdujace sie w jej zasiegu.

Po zidentyfikowaniu urzadzenia otrzymasz potwierdzenie Dodano
pomysinie.

10. Aby zakonczyc, kliknij przycisk Gotowe.
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427 CEIT 1336 CE¥rT 298 FERT)
Casamea..v U < AddManually  AutoScan = el
ect
All Devices i Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
Wasn Ad ™ and enter password.
If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to
Sumoundings be 2.4GHz. Common router setting
method
Windor Vacum
,,,,,, Gieaner
(BLE)
v &
e ‘ B 2o B Sous
No devices o —
) Vanuam
Erercise
Heath -
' = servicePNI
o vumidtier  Are

@ 4533505569

Mosauito AirBoc HVAC
o Lamp.

® o] <
Srman e
n o < i o < i o <
1507 @ R 0851 0@ e 14308 FEXIT
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel
Reset the device first. Adding device... Added successfully

Please turn on the device and
confirm that indicator is blinking
fast.

Attention: please complete pairing
process within 3 minutes after
device reset.

Ensure that the Wi-Fi signal is good. @9 Robotic Vacuum Clea.. 22

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly

blink (]

Scan
devices.

" o < Il @ < Il o 4

Sterowanie urzadzeniem za pomoca aplikac;ji

Wybierz swojego robota z listy urzgdzen dodanych do aplikacji i wybierz zagdane

polecenie:

+  Start/Stop: wiacz/wytacz robota

» Auto: robot uruchomi si¢ i zatrzyma w zaleznosci od ustawionego
harmonogramu

+ Auto Charging: robot przesunie sie w kierunku bazy zatadunkowe;

+ Settings:

. Suction - ustaw site ssania (maksymalna, normalna)
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. Timer - dodac jeden lub wiecej harmonogramow operacyjnych
(robot wystartuje o ustalonej godzinie i dniu)

. Voice switch - wiacz/wytacz potwierdzanie glosowe

+  Manual: recznie sterowac robotem i jego kierunkiem jazdy.

Spiral: robot uruchamia sie i wykonuje ruch okrezny.

e Record: tutaj zostanie wyswietlona historia operacji.

Polskie

031 & T 0856 @ u i 0900 @ P 0659 @ ®
<Bacl Robotic Vacuum... % <Bacl Robotic Vacuum... 7 < Adaugati program  Salvare < Bacl settings
07 58 Suction Normal>
08 59 "
timer >
Voice switch «©
Repeta 0 singura data >
Pseudonim >
Notification «©
Mode Auto >
Auto Omins 45 O
CurentState  Cleantime  Electicty  Cleanarea
) A 04 & 3] ]
sop fo  AutoCharging settings Manual  Sprial ccord
. .
1 (@] < 1] (e} < 1 © < 11} © <

Styki fadowania
Pedzle

Komora baterii

Kota

Zbiornik na kurz
Zbiornik wodny
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Obszar zaopatrzenia w wode

— Przycisk zwalniajacy zbiornik na kurz Przycisk zwalniajacy zbiornik na wode

Wskaznik ledowy \q/{a\/}%zog}{)ﬁ%?: -T°

tadowanie

@

Ruszaj naprzod— Zacznij przerwe

Skreé w lewo——] @ |—— Skrec w prawo

Przycisk parovW?E,i — 1
Zwigksz moc ssania —® O4+— Zygzak
@—1 Czyszczenie punktowe
Oczysc krawedzie —-@

@__
éls;td fgosowe

+ Baza fadujqea Szpilki kontaktowe

« Zdalne sterowanie

Ladowanie odkurzacza robota

+  Podtacz zasilacz 230V do bazy tadujace).
+  Umiesc podstawe fadujaca na podfodze przy scianie. Pozostaw wolng
przestrzen co najmniej 2 metry przed stacjg tadujgca i co najmniej 1 metr z

kazdej jej strony.
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Metody fadowania

1. tadowanie bezposrednie: podtgcz zasilacz 230 V bezposrednio do
odkurzacza robota.

2. Polecenie tadowania z pilota zdalnego sterowania: nacisnij klawisz ® wystac
robota czyszczgcego do stacji tadujacey.

3. Automatyczne tadowanie: gdy poziom natadowania baterii spadnie ponizej

20%, robot odkurzajacy sam trafi do bazy tadujace.

Uwagi:

Utrzymuj baze tadujqcq zawsze pod napigciem, w przeciwnym razie robot
czyszczqey nie bedzie w stanie jej znalezc.

«  Aby przedtuzyc zywotnosc baterii, uzywaj baterii, ktora jest tadowana fabrycznie
po raz pierwszy. Po roztadowaniu nalezy tadowac baterie co najmniej 5 godzin
przed kolejnym uzyciem.

Wskaznik LED CLEAN

+  Niski poziom natadowania baterii: czerwona dioda LED

+ tadowanie w toku: czerwona dioda LED miga

« W petni natadowana bateria: zielona dioda LED

Uwaga: jesli robot zostanie wylgczony za pomocq przycisku wigczania/wytqczania
(I/O) z boku robota, wskaznik LED CLEAN pozostanie wylqczony niezaleznie od

stanu akumulatora.
Wiacz/Wstrzymaj/Wytacz

1. Przekrec przycisk witgczania/wytaczania z boku robota do pozycji On ().
Robot wiaczy sie i przejdzie w tryb czuwania. Dioda CLEAN zmieni kolor
na zielony. Ustyszysz rowniez potwierdzenie gtosowe "Welcome to use
robot cleaner. I'm happy to serve you.”

2. Nacisnij przycisk CLEAN lub klawisz wtaczania/wytaczania na pilocie.
Robot zacznie dziatac. Ustyszysz potwierdzenie dzwiekowe “Begin to clean”.

3. Zatrzymaj robota, ponownie naciskajgc przycisk CLEAN lub klawisz na
pilocie. Ustyszysz potwierdzenie gfosowe“Cleaning is suspended”.

4. Jesli nie bedziesz uzywac robota przez jakis czas, przejdzie on w tryb
uspienia. Jesli bateria wyczerpie sie¢ ponizej 20%, otrzymasz ostrzezenie
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glosowe. Zalecamy wytaczenie robota przyciskiem wtaczania/wytaczania
(1/0), jesli nie uzywasz go przez dtuzszy czas.

Tryb uspienia

Gdy robot jest w trybie uspienia, dioda LED na przycisku CLEAN jest

wytaczona.

+  Jeslirobot nie jest uzywany przez 60 sekund, przejdzie w tryb uspienia.

« Jesli krotko nacisniesz dwukrotnie klawisz na pilocie, robot przejdzie w
tryb uspienia.

Jesli checesz wyczyscic pod’rogg, upewnl_] su—g, ze robot nie jest w trybie uspienia.
Aby wybudzic robota z trybu uspienia, nacisnij przycisk CLEAN na robocie lub

klawisz @ na pilocie.
Pilot

Zasil pilota 2 bateriami AAA (brak w zestawie).

Przesun przycisk wiaczania/wytaczania (I/O) na robocie do pozycji wiaczenia

(.

1. Nacisnij klawisz @ (on/off). Robot wyjdzie z trybu uspienia i przejdzie w tryb
gotowosci. Nacisnij ponownie klawisz @, robot powroci do trybu uspienia.

2. Nacisnij klawisz @. Robot uda si¢ do bazy zatadunkowej. Dioda LED na
przycisku CLEAN miga.

3. Nacisnij klawisz @ . Robot zaczyna sie poruszac i odkurzac.

4. Nacisnij klawiszs O, 0, © poruszaC robotem we wszystkich trzech
kierunkach.

S. Klawisz @ stuzy tylko do dodania robota do aplikacji Tuya Smart. Przeczytaj

rozdziat Dodaj urzadzenie w aplikacji Tuya Smart, aby uzyskac wiece;

informagji.

Nacisnij klawisz @ aby zwigkszy¢ moc ssania.

Nacisnijklawisz @. Robot bedzie wykonywatruchy zygzakowate o promieniu

1 metra. Ta metoda czyszczenia polecana jest do matych pomieszczen.

8. Nacisnij klawisz @©. Robot bedzie wykonywat mate ruchy w ksztatcie litery

Z. Ta metoda czyszczenia polecana jest do pomieszczen z duzg iloscig kurzu

N o
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i brudu.
9. Nacisnij klawisz @. Robot bedzie sprzatat wzdtuz krawedzi pomieszczenia.
10. Nacisnij klawisz @ aby wiaczyc/wytaczyc alerty gtosowe.

Trasa ruchu robota podczas réinych metod czyszczenia

. | Tryb automatyczny (domysliny):

Jest to najczesciej stosowana metoda czyszczenia. Robot
wykonuje ruchy zygzakowate i zmienia kierunek, gdy
napotka przeszkode.

Tryb czyszczenia punktowego. Klucz
Robot skupia si¢ na dokfadnym sprzataniu niewielkiego
obszaru. Robot wykonuje ruch spiralny.

) Tryb czyszczenia zygzakiem. Klucz @
Robot bedzie wykonywat ruchy w ksztatcie litery Z o

promieniu 1 metra.

Tryb czyszczenia obwodowego. Klucz (©)

Robot bedzie sprzatat wzdtuz krawedzi pomieszczenia.

Planowe sprzatanie:

Program czyszczenia mozna ustawic tylko z aplikacji Tuya
Smart. DomysInym trybem sprzatania dla zaplanowanego
sprzatania jest tryb automatyczny.

Device maintenance

Czyszczenie pojemnika na kurz
Nacisnij zotty przycisk, aby wyjac pojemnik na
kurz z robota. Po wyjeciu przegrodki ponownie
T nacisnij zofty przycisk i pociggnij pokrywe
I:i:n:i'etb;n;rbeing)r przegrodki do gory. Umyj filtry i komore woda.
Dobrze je wysusz przed ponownym wfozeniem.
Filtry maja maksymalng zywotnosc 24 miesiace.

Zalecamy mycie filtrow po kazdych 15-30 dniach

uzytkowania.
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Czyszczenie szczotek

pociagnij
szczoteczke.

koniec

Obroc robota kotami do gory.
Najpierw zdejmij z0ttg ramke, a nastgpnie

szczoteczki, aby  wyjac

Wyczysc szczoteczke wodg i wymien jg po
catkowitym wyschnieciu.

Ostrzezenie: Nie uzywaj detergentow ani rozpuszczalnikow do czyszczenia

robota i jego komponentow.

Specyfikacja techniczna

Napiecie zasilania 14.8VDC
Moc znamionowa 30W
Czestotliwosc Wi-Fi 2.4GH:z
Moc transmisji 100mW
Poziom hatasu 55dB

Whbudowana bateria

Li-lon 2500mAh

Czas pracy (100% baterii)

120 - 150 minuty

Zalecana powierzchnia

120 - 150 metry kwadratowe

Napigcie wyjsciowe bazy tadowania

22V

Prad wyjsciowy tadowania bazy

1A

Tem pe ratura pracy

0°C ~+40°C
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Aplicatia Tuya Smart

Descarcati aplicatia Tuya Smart accesand Google Play sau App Store sau
scanati codurile QR de mai jos:

7.

8.
9.

Android iOS
Adaugare dispozitiv in aplicatia Tuya Smart

1

Deschideti aplicatia, creati-va cont si autentificati-va.

Adaugati dispozitivul dvs. apasand pictograma + din coltul dreapta sus al
ecranului sau apasand butonul Add device (acest buton apare doar atunci
cand nu aveti nici un dispozitiv adaugat in aplicatie).

Selectati din partea stanga a ecranului optiunea Small Home Appliances.
Din lista de dispozitive din partea dreapta a ecranului, selectati Robot

Selectati reteaua WiFi la care doriti sa va conectati si adaugati parola
retelei.

Porniti robotul aspirator si apasati lung pe telecomanda butonul WiFi ,
pana cand butonul CLEAN de pe robot incepe sa clipeasca.

Bifati in aplicatie optiunea Confirm indicator rapidly blinks.

Aplicatia va scana dispozitivele din raza sa.

Dupa ce va identifica dispozitivul dvs., veti primi confirmarea Added
successfully.

10. Pentru a finaliza, faceti click pe butonul Done.
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1427 FRIET) 1336 CREE) s FER)
Casamea..v (U] < AddManually ~ AutoScan & e
All Devices #, Select 2.4 GHz Wi-Fi Network
- Wash Al TRY and enter password.
Lighting
If your Wi-Fi is 5GHz, please set it to
Suroundings be 2.4GHz. Common router setting
method
U o
B 2o B Sous

= servicePNI

& 4533505569

Mosaquito AirBox Huac
freiy Next

® i [
Sman e
n o < m o < 1l o <
1507 @ FERET) 0512@ e 140 FERrD
Cancel EZ Mode = Anulare Cancel
Reset the device first. Adding device... Added successfully

Please turn on the device and E hat the Wi-Fi ! d
confirm that indicator is blinking AT RECTR MR BUSGHE) TR, 9 Robotic Vacuum Clea.. 2
fast. Device added successfull

Attention: please complete pairing

process within 3 minutes after
device reset.

Resetting Devices

Confirm indicator rapidly

blink (]

Scan
devices.

m o < Il o] < i o <

Control dispozitiv din aplicatie

Selectati din lista de dispozitive adaugate in aplicatie robotul dvs. si alegeti

comanda dorita:

Start/Stop: porniti/opriti robotul

+ Auto: robotul va porni si se va opri in functie de programarea orara
presetata

+ Auto Charging: robotul se va indrepta spre baza de incarcare

+ Settings:

» Suction - setati puterea de aspirare (maxim, normal)
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» Timer - adaugati unul sau mai multe programe de functionare

(robotul va porni la ora si in ziua setata)

» Voice switch - activati/dezactivati confirmarea vocala

e Manual: controlati manual robotul si directia acestuia de deplasare.

+ Spiral: robotul porneste si executa o miscare circulara.

+ Record: aici va fi afisat istoricul operatiunilor.

a1 @ Y 658 @ ® woa YT 559 @
<Bacl Robotic Vacuum... = <Bacl Robotic Vacuum... < < Adaugati program  Salvare < Bacl settings
Suction Normal>
08 59 "
timer %
Voice switch ©
Repeta 0 singura data >
Pseudonim >
Notification ©
Mode Auto >
Auto Omns ~ 45x% Ot
CurentState  Gleantime  Electicty  Cleanarea
) A ) & el (8] =!
stop fo  AuoChargng setting s g
. .
n o < i o < I o ] il o <
Contacte
Bara de, incarcare
protectie Perie
Buton Compartiment
onlo alimentare
Roti
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— Buton eliberare compartiment praf

Indicator led

« Baza de incarcare

Incarcarea dispozitivului

|
|
|
|
|
|
|
|
A

<z

Pini de contact

Zona alimentare
cu apa

Izolatie
silicon

Buton eliberare rezervor apa

Incarcare

Activare/Dezactivare —-© [©x
mod Sleep
Deplasare inainte — N Start / Pauza

Deplasare spre stanga < > Deplasare spre
] dreapta
Buton de imperechere —— ®
WiFi
Marire putere aspirare —-@® &+— Zigzag
@®—+— Curatare pe loc
@

@-—— Alerte vocale
On/Off

n

Curatare margini —

« Telecomanda

Conectati adaptorul de alimentare 230V la baza de incarcare.
Amplasati baza de incarcare pe podea lipita de perete. Lasati un spatiu
liber de cel putin 2 metri in fata bazei de incarcare si de cel putin 1 metru
de o partea si de alta a acesteia.

7t
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Metode de incarcare

1. Incarcare directa: conectati adaptorul de alimentare 230V direct la
aspirator.

2. Comanda incarcare din telecomanda: apasati tasta @ de pe telecomanda
pentru a trimite aspiratorul catre baza de incarcare.

3. Incarcare automata: cand nivelul bateriei scade sub 20%, aspiratorul se va
indrepta singur catre baza de incarcare.

Note:

«  Tineti baza de incarcare tot timpul alimentata la curent, altfel, aspiratorul nu
0 va putea gasi.

+  Pentru a extinde durata de viata a bateriei, la prima folosire consumati bateria
asa cum vine incarcata din fabrica. Dupa ce s-a descarcat, incarcati bateria
cel putin 5 ore inainte de urmatoarea utilizare.

Indicatorul LED CLEAN

. Baterie descarcata: LED rosu

+ Incarcare in curs: LED-ul rosu clipeste

+ Baterie complet incarcata: LED verde

Nota: daca robotul este oprit din butonul on/off (I/O) de pe partea laterala a
robotului, indicatorul LED CLEAN va ramane stins indiferent de starea bateriei.

On/Pauza/Off

1. Puneti butonul on/off din partea laterala a robotului pe pozitia On (I).
Robotul se va aprinde si va intra in modul standby. LED-ul CLEAN va
deveni verde. Veti auzi si confirmarea vocala "Welcome to use robot
cleaner. I'm happy to serve you”.

2. Apasati butonul CLEAN sau tasta on/off de pe telecomanda. Robotul va
incepe sa functioneze. Veti auzi confirmarea audio "Begin to clean”.

3. Punetiin pauza robotul apasand din nou pe butonul CLEAN sau pe tasta
de pe telecomanda. Veti auzi confirmarea vocala "Cleaning is suspended”.

4. Daca nu folositi robotul o perioada de timp, acest va intra in modul Sleep.
Daca bateria se va descarca sub nivelul 20%, veti primi o avertizare vocala.
Va recomandam sa opriti robotul din butonul on/off (1/O) daca nu il folositi
o perioada lunga de timp.
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Modul Sleep

Cand robotul se afla in modul Sleep, LED-ul de pe butonul CLEAN este stins.

Daca robotul nu este folosit timp de 60 de secunde, va intra in modul
Sleep.

Daca apasati scurt de doua ori tasta @ de pe telecomanda, robotul va
intra in modul Sleep.

Cand doriti sa curatati podeaua, asigurati-va ca robotul nu este in modul
Sleep. Pentru a scoate robotul din Sleep, apasati butonul CLEAN de pe robot
sau tasta @ de pe telecomanda.

Utilizarea telecomenazii

Alimentati telecomanda cu 2 baterii AAA (nu sunt incluse).

Mutati butonul on/off (I/O) de pe robot pe pozitia on (1).

1.

SN

N o

9.

Apasati tasta @ (on/off). Robotul va iesi din modul Sleep si va intra in
modul Standby. Apasati din nou tasta @, robotul se va intoarce la modul
Sleep.

Apasati tasta @. Robotul se va indrepta catre baza de incarcare. LED-ul
de pe butonul CLEAN clipeste.

Apasati tasta @ . Robotul incepe sa se deplaseze si sa aspire.

Apasati tastele 0,0,0 pentru a deplasa robotul in cele trei directii.
Tasta se foloseste doar pentru adaugarea robotului in aplicatia Tuya
Smart. Cititi capitolul Adaugare dispozitiv in aplicatia Tuya Smart pentru
mai multe detalii.

Apasati tasta © pentru marirea puterii de aspirare.

Apasati tasta @. Robotul va executa miscari in zigzag cu raza de 1 metru.
Aceasta metoda de curatare este recomandata pentru incaperi mici.
Apasati tasta @©. Robotul va executa miscari in forma de Z cu raza mica.
Aceasta metoda de curatare este recomandata pentru incaperi cu mult
praf si mizerie.

Apasati tasta ®. Robotul va curata de-a lungul marginilor incaperii.

10. Apasati tasta @ pentru a activa/dezactiva alertele vocale.
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Traseul de deplasare al robotului in timpul diferitelor
metode de curatare

. | Modul automat (implicit):

Este modul de curatare cel mai des folosit. Robotul
executa miscari automate si schimba directia cand
intalneste un obstacol.

© Modul curatare locala. Tasta
Robotul se concentreaza pe curatarea in detaliu a unei
zone restranse. Robotul executa o miscare in spirala.
) Modul de curatare in zigzag. Tasta @
Robotul va executa miscari in forma de Z cu raza de 1
metru.
=

Modul de curatare perimetrala. Tasta (©)
Robotul va curata de-a lungul marginilor incaperii.

Curatare programata:

Programul de curatare se poate seta doar din aplicatia
Tuya Smart. Modul de curatare implicit pentru curatarea
programata este modul Auto.

Intretinerea dispozitivului

Curatarea compartimentului de praf

Apasati butonul galben pentru a scoate din robot
compartimentul pentru praf.

Dupa ce ati scos compartimentul, apasati
din nou butonul galben si trageti capacul

Tasta eliberare

et ot | COMpartimentului in sus.

(culoare galbena . . . .
Spalati cu apa filtrele si compartimentul. Uscati-
le bine inainte de a le pune la loc.

Filtrele au o durata de viata de maxim 24 de luni.
Va recomandam sa spalati filtrele dupa fiecare

15-30 de zile de utilizare.
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Curatarea periilor

Intoarceti robotul cu rotile in sus.

Scoateti mai intai rama galbena, apoi trageti in
sus de extremitatea periei pentru a scoate peria

Romana

afara.
Curatati peria cu apa si puneti-o la loc dupa ce
s-a uscat complet.

Atentionare: Nu folositi detergenti sau solventi pentru curatarea robotului si a
componentelor acestuia.

Specificatii tehnice

Tensiunea de alimentare 14.8VDC

Putere nominala 30W

Frecventa WiFi 2.4GHz

Putere de transmisie 100mW

Nivel zgomot 55dB
Acumulator incorporat Li-lon 2500mAh
Durata de functionare (acumulator 100%) | 120 - 150 minute
Suprafata recomandata 120 - 150 metri patrati
Tensiune de iesire baza de incarcare 22V

Curent de iesire baza de incarcare 1A

Temperatura de lucru 0°C ~ +40°C
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EN:

EU Simplified Declaration of Conformity

SC ONLINESHOP SRL declares that Smart robot vacuum cleaner PNI SafeHome Cleaner
PTV35 complies with the Directive EMC 2014/30/EU and RED 2014/53/UE. The full text of the
EU declaration of conformity is available at the following Internet address:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

BG:

OnpocTeHa Aeklapauua 3a cboTBeTcTBue Ha EC

SC ONLINESHOP SRL peknapupa, 4e UHTenureHTHa po6oTusmpaHa npaxocmyKaudka PNI
SafeHome Cleaner PTV35 cnassa aupektusata EMC 2014/30/EU u RED 2014/53/UE. MbAHUAT
TekcT Ha EC seknapaumaTa 3a CbOTBETCTBME € AOCTbMNEH Ha C/lIeAHMUA MHTEPHET afpec:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

DE:

Vereinfachte EU- Konformitatserklarung

SC ONLINESHOP SRL erklart, dass das Intelligenter Roboter-Staubsauger PNI SafeHome
Cleaner PTV35 der Richtlinie EMC 2014/30/EU und RED 2014/53/UE entspricht. Sie finden den
ganzen Text der EU-Konformitatserklarung an der folgenden Internetadresse:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

ES:

Declaracién UE de conformidad simplificada

SC ONLINESHOP SRL declara que el Robot aspirador inteligente PNI SafeHome Cleaner PTV35
cumple con la Directiva EMC 2014/30/EU y la Directiva RED 2014/53/EU. El texto completo de
la declaracion de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion de Internet:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

FR

Déclaration de conformité simplifiée de 'UE

SC ONLINESHOP SRL déclare que Aspirateur robot intelligent PNI SafeHome Cleaner PTV35
est conforme a la directive EMC 2014/30/EU et RED 2014/53/UE. Le texte complet de la
déclaration de conformité UE est disponible a I'adresse Internet suivante:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

HU:

Egyszerusitett EU Megfelelési Kozlemény

SC ONLINESHOP SRL kijelenti azt, hogy a Intelligens robotporszivé PNI SafeHome Cleaner
PTV35 megfelel az EMC 2014/30/EU és RED 2014/53/UE iranyelvnek. Az EU-megfeleldségi
nyilatkozat teljes szovege a kovetkezd internetes cimen érhetg el:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

IT:

Dichiarazione UE di conformita semplificata

SC ONLINESHOP SRL dichiara che il Robot aspirapolvere intelligente PNI SafeHome Cleaner
PTV35 e conforme alla direttiva EMC 2014/30/UE e alla direttiva RED 2014/53/UE. |l testo

completo della dichiarazione di conformita europea e disponibile al seguente indirizzo Internet:



https://www.mypni.eu/products/7296/down|oad/certiﬁcations

NL:

Vereenvoudigde EU-conformiteitsverklaring

SC ONLINESHOP SRL verklaart dat Intelligente robotstofzuiger PNI SafeHome Cleaner PTV35
voldoet aan de richtlijn EMC 2014/30/EU en RED 2014/53/UE. De volledige tekst van de EU-
conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

PL:

Uproszczona deklaracja zgodnosci UE

SC ONLINESHOP SRL oswiadcza, ze Inteligentny robot odkurzajacy PNI SafeHome Cleaner
PTV35 jest zgodny z dyrektywa EMC 2014/30/EU i RED 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji
zgodnosci UE dostepny jest pod nastepujgcym adresem internetowym:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications

RO:

Declaratie UE de conformitate simplificata

SC ONLINESHOP SRL declara ca Robot aspirator inteligent PNI SafeHome Cleaner PTV35 este
in conformitate cu Directiva EMC 2014/30/EU si Directiva RED 2014/53/UE. Textul integral al
declaratiei UE de conformitate este disponibil la urmatoarea adresa de internet:
https://www.mypni.eu/products/7296/download/certifications






