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Safety warnings

+ Installation and commissioning must be performed only by qualified
personnel.

+ Follow the manufacturer's instructions and local regulations regarding
electrical installations and gate automation.

« The kit is intended for swing gates with leaves of a maximum of 250 kg
and a maximum length of 2.5 m each. Do not exceed these limits.

» Checkthatthe gateis stable, balanced, aligned, and moves easily without
jamming.

+ Do not use the automation if the gate or its components are damaged.

« Install photocells, limiters, and other protective devices necessary to
prevent crushing, impact, and entrapment.

+ Do not stand or pass through the gate's movement area.

+ Operate the gate only when the movement area is completely visible and
clear.

+ Disconnect the power supply before installation, adjustment, cleaning
or maintenance.

+ Do not touch the mechanism, the articulated arm or the hinges during
operation.

« Periodically test the safety systems, emergency stop, and manual release.

+ Inthe event of abnormal operation, unusual noises, or damage, immediately
stop the system and contact an authorized technician.

+ Keep the operating instructions and the manual release key in a safe
place out of the reach of children.
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1 | Mounting bracketx 2 12 | @10 Nylon washer x 8
2 | Motorx?2 13 | M12x 25 external hex head
screws x 4
3 | M8x60expansionscrew for |14 |M12nutx4
fixing the supportx 8
4 | M10x25hex head screwsx4 | 15 | @12 x @24 x 2.5 White nylon
washer x 4
5 | M10x40hex head screwsx4 |16 | Knurled spacerx?2
6 | Gate operatingarm x 2 17 | Remote control x 2
7 | Gate operatingarm x 2 18 | Controlunitx1
8 |M10nutx12 19 | Screw package for the
control unit
9 | @10 elastic washerx 12 20 |Lampx1
10 | Flat washer @10 x 12 21 | Photocellsx 2
11 | Gatesupportx?2
Technical specifications
Operating voltage 12V DC
Operating current 1.3A
Rated frequency 50 Hz/60 Hz
Rated power 25Wx2
Maximum weight of gate leaf 250 kg
Maximum length of gate leaf 25m
Maximum opening angle 110°

Working cycle time

115 (90°0pening)

Protection grade

IP55
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Motor dimensions

3108

148

Overview of the two-leaf swing gate

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate in closed position Gate hinge center

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°

English 6 User manual



Warning: The arm support has variants for the left side and the right side.
Identify each variant correctly before installation.

Installation with pull to open

The gate automation is mounted inside the property and pulls the gate
inward. Make sure that the installation is carried out according to the
dimensions indicated above. Otherwise, the stop positions at the end of
the stroke will not be accurate.

Turning clockwise causes the left panel to open. Turning counterclockwise
causes the right panel to open.

Installation example for the left gate panel

Mounting bracket screw diagram:

3. Expansion screw M8 x
60

1. Mounting bracket

4. M10 x 25 hex head
screws

5. M10 x 40 hex head
screws
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Step 1: Secure the mounting bracket to the wall with screws.

5o

=~ 20-40mm

be

1. Mounting bracket

4. M10 x 25 hex head
screws

5. M10 x 40 hex head
screws

3. M8 x 60 expansion
screw for fixing to the
ground

Step 2: Fix the motor on the mounting plate and tighten the nut, spring

washer, and flat washer

CRCH-~ N~

12. Nylon washer @10
10. Flat washer @10
9. Elastic washer @10

8. M10 nut

Step 3: Connect the cable and mount the housing. Caution: When mounting
the motor housing, the three indicated points must be correctly aligned.
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Step 4: Attach the arm support to the automation and secure it to the gate
panel.

6. Gate operating arm

Pay attention to the
opening direction

of the gate 7. Gate Operating arm
©) 8. M10 nut

9. @10 elastic washer

© @

Step 5: Mount the gate bracket at the end of the arm.

11. Gate support

12. Nylon washer @10

13. M12 external hex head
screw

14. M12 nut

Warning: Test the opening and closing of the gate to the desired position,
then mark and fix the bracket on the gate panel.

Step 6. Secure the bracket to the gate panel using screws, nuts, and washers.
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Warning: The screws, nuts, and washers required to secure the bracket are
not included, as the thickness of the gate panel may vary.

The automation for one of the gate panels is now installed. The installation
steps shown above apply to both the pull and push configurations for
opening.

Emergency manual release

In the event of a power failure, use the emergency manual release key to
disengage the automation mechanism. Then the gate can be opened and
closed manually.

Manual release key
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Control board

12 V AC power supply, with the possibility of connecting a 12 V backup
battery.

Application: for automation of swing gates with one or two leaves, powered
at 12V DC.

Remote control coding with dynamic code (rolling code), factory configured.
Maximum number of remote controls: up to 128 pcs.

oor solar panel (Not Incl.)

B A
|l
| Cm
BIE IR Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

PPN RBBB®B ® ® | @
i e [ |

1. MOTOR 1: Secondary leaf motor; this closes first and opens last.

2. MOTOR 2 (main): The motor of the main leaf; it opens first and closes
last.

CAUTION! For a single-leaf gate, the motor must be connected to the MOTOR
2 (main) terminal.

3. BAT +/-: for connecting the 12V DC backup battery.
4. POWER: for connecting the AC transformer ora 12V DC solar panel.

5. ANT: for connecting the antenna.

English

User manual "



6. COM: common terminal or ground (GND).

7. CARD: for connecting an external access control device used to open the
gate.

8. 2 SIDE: for connecting an external device that controls a double-leaf
gate.

9.1 SIDE: for connecting an external device that controls a single-leaf gate.
10. COM: common terminal or ground (GND).
11. PH: input for connecting the infrared photocell.

12.VCC: DC power output for photocell or other devices; maximum output
current<0.5A.

13. LOCK —: for connecting the negative terminal (ground) of the electric
lock.

14. LOCK +: for connecting the positive terminal of the electric lock.
15. LAMP —: for connecting the negative terminal of the signal lamp.
16. LAMP +: for connecting the positive terminal of the signal lamp.
17. MENU: digital display for viewing configuration parameters.

18. TOUCH: for connecting a touch button or other similar devices.
19. USB: for connecting a USB device to update the software.

20. DEC/SMART: for reducing parameter values or for operating the smart
module.

21. FUN: for accessing the configuration menu and confirming the values.

22.INC/START: for increasing parameter values or for operating the system
in single-button control mode.

23. LEARN: for storing or deleting remote controls.
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Connecting the access button
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Terminals 8.2 SIDE and 6. COM are used to connect a button that controls
both gate panels.

Warning! If a wired keypad or similar device is connected, also connect
terminals 12. VCC and 10. COM for its power supply.

Connecting the safety photocell

PO ®® @
o i e i
Jumper —{aan ]
-+ ] o]
| ¢ { =]
= 2
RX X

Connect terminal 12. VDC to the “+” terminal of the transmitter (TX) and

receiver (RX) of the safety photocell.
Connect terminal 10. COM to the “~” terminal of the transmitter (TX) and
receiver (RX) of the safety photocell.
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Connect terminal 11. PH to the "OUT" terminal of the safety photocell
receiver.
Connect terminal 6. COM to the "COM" terminal of the safety photocell

receiver.

Connecting the access control keypad/card reader

.] @ Card
l] Q 2Side
l] @ 1Side
-.] 6 Com
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Terminals 12. VCC and 10. COM are used to power the card reader.
Terminals 7. CARD and 6. COM are used to connect the card reader and
control both gate panels.

Connecting the signal lamp

Terminals 16. LAMP+ and 15. LAMP- are used to connect the signal lamp.
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Connecting the electric lock

Terminal 13. LOCK- connects to the blue wire of the electric lock.
Terminal 14. LOCK+ connects to the red wire of the electric lock.

Remote control

Button "1"is used to operate a single gate panel, via MOTOR 2. Button "2"
is used to operate both gate panels, via MOTOR 1 and MOTOR 2. Button
"4" is used to disable automatic closing from the remote control.

Programming a new remote control

Press the LEARN button on the control panel for about one second. Within
a maximum of 8 seconds, press the button of the remote control to be
memorized. The buzzer will emit a short beep, and the digital display will
indicate the remote control number. This confirms the successful
memorization of the remote control.

If the control board does not receive the signal from the new remote control
within a maximum of 8 seconds after pressing the LEARN button, the LED
indicator will light up and the system will exit the programming mode.

Note: The digital display can only show two characters. If more than 99
remote controls have been stored, starting with remote control 100, the
letters will replace the digits of the tens and hundreds, as follows:

« Remote control 100: A0
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« Remote control 101: Al
« Remote control 110: b0
« Remote control 120: CO

Maximum capacity: 128 remote controls. If the digital display shows

«_»

and the buzzer emits five short beeps, the memory is full and no more

remote controls can be added.

Deleting remote controls

Press and hold the LEARN button for approximately 6 seconds.

When the buzzer emits a long beep, release the button.

The digital display will show "00", confirming the deletion of all remote

controls from memory.

Description of control panel functions

Function

Description

Start-up

At startup, the digital display will
show EGA-15 and information
about the UX software version,
and the buzzer will emit a sound
signal. If the LED indicator is on,
the system is working properly.

Configuring terminal 1 SIDE

The control mode of terminal 1
SIDE can be configured from the
digital display menu, via the PE
parameter.

Mode 0: MOTOR 2 - Open-Stop-
Close..

English
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Mode 1: opening only; opens
MOTOR 2 in single-leaf gate mode.
Mode 2: closing only; closes
MOTOR 2 in single-leaf gate mode.
Mode 3: stop only.

Configuring terminal 2 SIDE

The control mode of terminal 2
SIDE can be configured from the
digital display menu, via
parameter PD.

Mode 0: MOTOR 1 and MOTOR 2

- Open-Stop-Close..

Mode 1: opening only; opens
MOTOR 1 and MOTOR 2 in double-
leaf gate mode or MOTOR 2 in
single-leaf gate mode.

Mode 2: closing only; closes
MOTOR 1 and MOTOR 2 in double-
leaf gate mode or MOTOR 2 in
single-leaf gate mode.

Mode 3: stop only.

Adjusting the operating time at high
and low speed

The high-speed operating time for
MOTOR 1 and MOTOR 2 can be
configured from menus P4 and P5
on the digital display. After the
high-speed operating time has
elapsed, the remaining time is run
at low speed. The low speed can
be adjusted from the PH menu.

User manual

17 English



Adjusting the motor's overcurrent
sensitivity

This function helps prevent hitting
a vehicle and stops the motor
when the gate reaches the fully
open or fully closed position. If the
gate encounters an obstacle while
moving, it stops immediately. The
motor's overcurrent sensitivity, for
high speed and low speed, can be
adjusted from the digital display
menu.

If the Pl parameteris setto 1 and
the gate detects an obstacle
during closing, it will reverse its
movement and open completely.

Configuring the gate type

The PJ menu allows you to select a
regular gate or a heavy-duty gate.
The default factory setting is the
regular gate. If the gate is heavy,
the motor can more easily detect
obstacles and overcurrent. In this
case, set the PJ menu for the
heavy-duty gate.

Limit switch detection mode

The PI menu allows you to
configure the system's end-of-
stroke detection mode for the
swing gate.

0 - overcurrent detection: if the
motor is operating at low speed
and encounters an obstacle, the
detected overcurrent is
considered the end of the stroke.

English
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1- detection by limit switch: after
the automation reaches the final
position, the limit switch contact
opens. The system detects the
opening of the contact and
considers that the gate has
reached the end of the stroke.

Timing of the two leaves when
opening and closing

The timing between the two
leaves when opening and closing
can be adjusted separately from
the P7 and P8 menus. The value 0
disables the timing function. If the
function is active, when opening,
MOTOR 2 starts first, then
MOTOR 1; when closing, MOTOR 1
starts first, then MOTOR 2.

The function is not available for
single-leaf systems.

Safety photocell mode

The safety photocell mode can be
selected from the PF menu. The
default mode is 1, with normally
open contact.

1. If the photocell detects an
obstacle during closing, the gate
reverses its movement and opens.
2. If automatic closing is
configured after full opening, the
gate will close automatically.

3. Aslong as the photocell signal
indicates an obstacle, the closing
command is not executed, and the
countdown is continuously reset.

User manual
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Automatic closing (without card
reader)

1. The automatic closing function
can only be activated after the
gateis fully open.

2. When the countdown for
automatic closing starts, the
indicator flashes at one-second
intervals.

3. The time until automatic closing
can be configured from the menu.
The automatic closing function
can be canceled by pressing
button 4 on the remote control.
The cancellation is valid only for
the current cycle.

At the next opening, the
automatic closing can be
activated again.

Card opening and automatic closing
of the gate

1. Activating the function opens
both gate panels. After full
opening, the user can separately
configure the automatic closing
function. The time until automatic
closing can be set from the menu.
2. If the system is configured for a
single leaf, presenting the card
only commands the opening of
that leaf.

Indicator light mode

The lamp operating mode can be
selected from the PA menu.
Mode 0: The signal lamp and the
motor start and stop
simultaneously.

English
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Mode 1: The signal lamp turns off
30 seconds after the motor stops.
Regardless of the selected mode,
the light remains on during the
countdown until the gate closes.

Electric lock mode

1. The lock mode can be selected
from the PC menu.

0 - NC mode: power supply
present when the gate is locked,;
used for electromagnetic locks.
1-NO mode: power supply
present when unlocked; used for
electric locks.

2. The duration of the electric lock
control signal can be configured
from the Pb menu. The value 0
disables the function.

Gate mode

1. The gate mode can be selected
from the PG menu.

0 - double-leaf gate.

1-single-leaf gate.

2. If the system is configured for a
single leaf, all commands intended
for both leaves operate only the
main leaf, connected to MOTOR 2.
3. For a single-leaf system, the
motor must be connected to the
MOTOR 2 terminal.

Motor operating time protection

1. If the motor runs continuously
for more than 60 seconds, it stops
for protection.

2. If the motor runs continuously
at low speed for more than 30
seconds, it stops for protection.

User manual
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Smart backup battery charging
function

1. At each start-up, the system
automatically identifies whether
the power supply is 12 V. If the
supply voltage is changed, restart
the system.

2. If the battery voltage drops
below 13.5V +/-0.5V, charging
starts automatically and the
charging indicator lights up.

Smart charging function of the
backup battery

3. If the battery voltage exceeds 14
V+/- 0.5V, the charging circuit is
automatically disconnected to
prevent overcharging.

Note: When the control board is
simultaneously connected to the
main power source (AC mains or
solar panel) and to the backup
battery, the battery will be
charged.

Low battery voltage protection

1. With the system off (the motor
is not running), if the battery
voltage drops below 12V +/- 0.5V,
the buzzer emits two beeps with
each command, the digital display
shows “L1”, and the motor runs at
low speed.

2. If the battery voltage continues
todropto 11.5V+/-0.5V, the
buzzer emits two beeps with each
command, and the digital display
shows “Lb.” The battery is
discharged, and the motor cannot
operate.

English
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Updating the control panel system
via USB device

1. Before updating, check that the
USB drive is formatted FAT32. If it
is not, format it in the FAT32
system.

2. Copy the update file to the root
directory of the USB drive and
name it EGB-15.bin.

3. Insert the USB drive into the
update module, then connect the
module to the USB port.

4. Shut down the system
completely. Before proceeding,
make sure the STATE indicator is
off.

5. Press and hold the FUN button,
then turn on the system. The
digital display shows “UP” and the
update begins. After completion,
the system restarts automatically.

TOUCH port

A two-channel touch button can
be connected to the control
board.

1. Cyclic control for MOTOR 2:
Open-Stop-Close-Stop..

2. Cyclic control for MOTOR 1 and
MOTOR 2: Open-Stop-Close-Stop..

Smart module port

The XH-SG-WIFIBLE smart module
can be connected externally for
control, information reading, and
parameter configuration. The
module includes Wi-Fi, Bluetooth,
and 2.4 GHz functions.

User manual
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1. Adding the Bluetooth control
function in the mobile app: press
and hold the DEC/SMART button
for 5 seconds.

After two beeps, release the
button; the module enters
Bluetooth pairing mode.

2. Adding the Wi-Fi control
function in the mobile app: press
and hold the DEC/SMART button
for 10 seconds. After the long
beep, release the button; the
module enters AP pairing mode.
3. Programming the 2.4 GHz USB
transmitter: press the DEC/SMART
button once. The buzzer emits a
sound signal, and the system
enters programming mode. Power
the 2.4 GHz USB transmitter; it
automatically transmits a signal. If
the SMART indicator flashes three
times, the programming was
successful. Otherwise, the
programming mode closes after 8
seconds.

4. To delete the 2.4 GHz USB
transmitter, press and hold the
LEARN button for 6 seconds until
the buzzer emits a long signal,
then release the button.

After this operation, all remote
controls and USB transmitters are
deleted and can no longer control
the gate.
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5.When a programmed 2.4 GHz
USB transmitter enters the
module's reception range, it
triggers a gate opening command.
The Wi-Fi and Bluetooth functions
allow connection to the mobile
application for controlling the
gate, adding and managing
remote controls, and configuring
menu parameters. For detailed
information, refer to the
application manual.

Resetting to factory settings

The reset to factory settings must
be performed at the factory to
restore the default parameters;
see the table below.

Configuring the control panel parameters

1. Press and hold the [FUN] button for 3 seconds. When the digital display
shows “P0”, release the button. The values in the menu can be increased
or decreased with the [INC/START] and [DEC/SMART] buttons.

2. After adjusting the value, press the [FUN] button to save. The buzzer will
beep, confirming that it has been saved.

3. After completing the menu configuration, press the [LEARN] button to
exit the menu and turn off the screen.

User manual
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No.

Function

Range

Default

Description

PO

Overcurrent adjustment
for MOTOR 1 at low
speed

0-20
levels

Level 10

Adjusting the motor
overcurrent
threshold at low
speed. The higher
the value, the harder
itis for the motor to
stop. Adjustment
range: 0-20.

P1

Overcurrent adjustment
for MOTOR 1 at high
speed

0-20
levels

Level 10

Adjustment of the
motor overcurrent
threshold at high
speed. The higher
the value, the harder
itis for the motor to
stop. Adjustment
range: 0-20.

P2

Overcurrent adjustment
for MOTOR 2 at low
speed

0-20
levels

Level 10

Adjustment of the
motor overcurrent
threshold at low
speed. The higher
the value, the harder
itis for the motor to
stop. Adjustment
range: 0-20.

P3

Overcurrent adjustment
for MOTOR 2 at high
speed

0-20
levels

Level 10

Adjustment of the
motor overcurrent
threshold at high
speed. The higher
the value, the harder
itis for the motor to
stop. Adjustment
range: 0-20.
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P4

High-speed operating
time for MOTOR 1

3-30s

10s

Sets the high-speed
operating time for
MOTOR 1. The gate
operates at high
speed for the
configured duration,
then completes the
remaining travel at
low speed.

P5

High-speed operating
time for MOTOR 2

3-30s

10s

Sets the high-speed
operating time for
MOTOR 2. The gate
operates at high
speed for the
configured duration,
then completes the
remaining travel at
low speed.

P6

Automatic closing timer
when controlled by the
card reader

0-99s

10s

Thevalue 0 disables
the automatic
closing triggered by
the card reader
terminal.

P7

Timing of the two leaves
when opening

0-15s

2s

Thevalue 0 disables
the delay between
the two leaves when
opening.

P8

Timing of the two
sheets when closing

0-15s

2s

Thevalue 0 disables
the delay between
the two leaves when
closing.

P9

Automatic closing timer

0-99s

The value 0 disables
automatic closing.
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PA

Signal lamp mode

0: Mode 0
1: Mode 1

Mode 0: The signal
lamp and the motor
start and stop
simultaneously.
Mode 1: The signal
lamp turns off 30
seconds after the
motor stops.

Pb

Operating time of the
electric lock

0-5s

Sets the operating
time of the electric
lock, between 0 and
5 seconds. The value
0 disables the
electric lock.

PC

Lock mode

0: NC
1:NO

NC mode: power
supply present when
the gate is locked,;
used for
electromagnetic
locks. NO

mode: normally
open contact; power
supply present when
unlocked; used for
electric locks.

Pd

Configuring terminal 2
SIDE

For details, see the
table “Description of
control board
functions”.

PE

Configuring terminal 1
SIDE

0-3

For details, see the
table “Description of
control board
functions”.
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0: NC mode,
normally closed
0(NC)-1 contact.

(NO) 1: NO mode,
normally open
contact.

0: double-leaf gate
(MOTOR 1 and

PG |Gate mode 0-1 0 MOTOR 2).
1:single-leaf gate
(MOTOR2).

Sets the travel speed
in slow mode.

PF | Safety photocell module

PH |Low speed adjustment |0-10 6

0: overcurrent
Pl Limit switch detection 0-1 0 detection.
mode 1: limit switch

detection.

Setthe valueto 5to
Po |Resettofactory settings|/0-10 0 trigger the reset to
factory settings.

Information displayed on the digital screen of the control panel

When the gate opens, the digital display shows “OP” for MOTOR 1, “OP.”
for MOTOR 2, and “O.P.” for the opening of both panels.

When the gate is closed, the digital display shows “CL” for MOTOR 1, “CL.”
for MOTOR 2, and “C.L.” for the closing of both panels.

After the gate stops, the digital display shows “--” for MOTOR 1, “--.” for
MOTOR 2 and “-.-.” for both panels.

If the overload protection is triggered during high-speed operation, the
digital display shows “OH” for MOTOR 1, “OH.” for MOTOR 2, and “O.H.” for
both leaves.
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If the overload protection is triggered during low-speed operation, the
digital display shows “OL” for MOTOR 1, “OL.” for MOTOR 2, and “O.L.” for

both panels.

If the motor reaches the maximum operating time, the digital display shows
“EC” for MOTOR 1, “EC.” for MOTOR 2, and “E.C.” for both panels.

When the safety photocell is activated, the digital display shows “PH”.

When the gate is fully open, the display shows “LO” for MOTOR 1 and “L.0”

for MOTOR 2.

When the gate is fully closed, the display shows “LC” for MOTOR 1 and “L.C”

for MOTOR 2.

Identifying the motor's direction of operation

During motor operation:

LED color Direction of operation
Blue The motor performs the opening operation.
Red The motor performs the closing operation.

English
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lMpedynpexxoeHus 3a 6e3onacHocm

« MOHTa)XbT M MyCKaHETO B eKCNioaTauus TpsibBa Aa ce M3BbpLIBAT CaMO
OT KBannbULMpaH nepcoHarn.

+ Cna3BanTe NMHCTPYKLMNTE HAa NPON3BOANTENS U MECTHUTE pa3nopenbu
OTHOCHO €/1IeKTPUYECKMTE MHCTaNaLMmM 1 aBTOMaTM3auUnsaTa Ha nopTuTe.

« KoMNneKTHT e NnpegHa3Ha4vyeH 3a nlojieewn ce BpaTn € Kpuna ¢
MakcumanHo Terno 250 kg n makcumanHa gbmkuHa 2,5 m Bcsko. He
npeBuLIaBaniTe Te3M rPaHULW.

« YBepeTe ce, Ye nopTaTa e cTabunHa, banaHcmMpaHa, nogpaBHeHa 1 ce
ABWXW necHo, 6e3 bnoknpaHe.

« He m3nonseante dBTOMAaTU3aUnATa, akoO nNopTaTta Unu HelHUTe
KOMMOHEHTW Ca NOBpPeaeHN.

« MoHTUMpaliTe OTOKNETKMN, OFPAHNYNTENN U APYTN 3aALUTHU YCTPONCTBA,
HeobxoauMu 3a NpefoTBPaTABaHE Ha CMAYKBaHe, yaap v 3aK/eLyBaHe.

« He cTONTE M He NpeMUHaBaNTe Npe3 30HaTa Ha ABMKEHME Ha nopTaTa.

« 3afecTBaNTe NopTaTa CaMo KOraTo 30HaTa Ha ABM)XEHME € HaNbJTHO
BMaMMa 1 cBobopgHa.

« N3kntoyeTe 3axpaHBaHETO Npean MOHTAX, HACTPONKa, NOYNCTBaHE
AN NOAAPBXKKA.

« He gpokocBaliTe MexaHn3ma, LLapHUPHOTO PamMo UV MAHTUTE MO BpeMe
Ha paboTa.

« lMepuopnyHo TecTBaTe cucTeMUTE 3a 6€30NaCHOCT, aBapUNHOTO
CNuUpaHe 1 pbYHOTO OCBOOOXKaBaHeE.

« B cnyyain Ha HeobuyaliHa paboTa, HeobUYaMHKM LWYyMOBE UK NOBpeaa,
He3abaBHO M3K/OYETE CUCTEMATA U CE CBBPXKETE C OTOPU3MPAH TEXHUK.

« CbXpaHsiBaliTe MHCTPYKLMUTE 32 ynoTpeba 1 K/toya 3a PbYHO OTK/IH0UBaHE
Ha CUTYPHO MSICTO, HEAOCTBMHO 3a Aeua.

PbKoBOACTBO 3a ynotpeba 31 6bArapcku
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1 | 2xMoHTaxHa ckoba 12 |8 xHannoHoBa warba @10
2 |2xMotop 13 |4 xBWHTa C BbHLUHA
WeCcTobrbaHa rnaesa M12 x
25
3 | 8xPaswwunputeneH BUHTM8 |14 |4 xanku M12
x 60 32 pUKCMpaHe Ha
oriopaTa
4 | 4XBWHTACLLIECTOBIb/IHA 15 |4 xbsnaHannoHoBa Wwanba
rnaea M10 x 25 D@12 x @24 x 2,5
5 |4 XxBUWHTaCWeCTObIbJIHA 16 | 2 xHabpa3pgeHa raiika
rnasa M10 x40
6 2 X paMeHa 3a 3agenctBaHe |17 | 2 x AUCTAHUMOHHO
Ha BpaTaTa ynpasneHue
7 | 2xpameHa3a3agenctBaHe |18 | 1xbnok3aynpaBneHve
Ha nopTaTta
8 12 x lavka M10 19 | lMakeT BUHTOBE 3a
KOHTPONHMS 610K
9 |12xEnactnyHa wanba @10 |20 |1x/lamna
10 | 12 xMnocka warnba @10 21 | 2XxDOTOKNETKM
11 | 2xonopwu 3aBpaTaTta
TexHu4YecKu cneyugukayuu
PaboTHO HanpexeHune 12VDC
PaboTeH ToK 1,3A
HoMuHanHa vyecToTa 50 Hz/60 Hz
HommnHanHa MowHoOCT 25Wx 2
MaKcrMManHo Terno Ha KpunoTo Ha | 250 Kr
noprara
PbKoBOACTBO 3a ynoTpeba 33 6BbArapcKm




MakcrmanHa gb/MHKMHA HA KpUnoTo | 2,5 M
Ha nopTaTa

MaKcuManeH brbji Ha oTBapsiHe 110°

Pa3zmepu Ha Mmomopa

] B

3108

148

06wy us2ned Ha 08yKpusiama epama

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate in closed position Gate hinge center

—

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°

6bArapcKu 34 PbKkoBOACTBO 3a ynotpeba



BHuMaHue: OnopHaTa YacT Ha paMOTO MMa BapuaHTV 3a 1siBaTa 1 AsicHaTa
CTpaHa. UaeHTudrumpanTe NpaBuIHO BCEKM BAapMAHT Npeayu MOHTaxa.

MoHmax c OvpnaHe 3a omeapsiHe

ABTOMaTM3aLMATa Ha NopTaTa € MOHTMpPAHa BbTPE B MMOTa U Abpna
nopTaTa HaBbTpe. YBEpETE Ce, Y€ MOHTAXK BT € U3BbPLUEH B CbOTBETCTBME
C pa3mepuTe, NOCOYeH No-rope. B NpoTuBeH ciyyail KpaiHUTe No3nLum
Ha CnMpaHe HAMa ga 6baaT TOYHMU.

3aBbPTAHETO MO NOCOKA Ha YaCOBHMKOBATA CTPe/iKa 0TBaps NSBOTO
Kpuo. 3aBbpTaHeTO 06paTHO Ha YaCOBHMKOBATA CTPE/IKa OTBaPS AACHOTO
Kpuso.

lMpumep 3a MOHMAX HA 1I180MO KPUJIO HAO hopmama

CxeMa Ha BUHTOBETE Ha MOHTaXKHaTa onopa:

3. PaswwupureneH BUHT
M8 x 60

1. MoHTa)<Ha oropa

4. BuHTOBE C
WwecTobrbvaHa rnasa M10
x 25

5.BuHTOBE C
wectobrbnHa rnasa M10
x40
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CTbnKa 1: 3aKkpeneTe MOHTaXHaTa Ckoba KbM CTeHaTa C BUHTOBE.

bo| 5

=~ 20-40mm

1. MoHTa)>kHa onopa

4. BuHTOBE C
wecTobrbvaHa rnasa M10
x 25

5.BuHTOBE C
LlecTocTeHHa rnasa M10 x
40

3. PaswwuputeneH BUHT
M8 x 60 3a hukcmpaHe
KbM 3eMATa

CTbnKa 2: 3aKkpeneTe MOTOPa KbM MOHTa)KHaTa MN/104a M 3aTerHeTe rankara,

eflacTuYHaTa warba v nnockaTa warba

©© G ®

12. HainoHosa wariba
@10

10. Mnocka wanba @10
9. EnacTtmnyHa wanba @10

8. Manka M10

Crbnka 3: CBbpxKeTe kKabena n MOHTUpanTe Kopnyca. BHuMaHue: npu
MOHTUPaHEe Ha Kopnyca Ha IBUraTensi TpUTe NOCOYEHMN TOUKM TpsibBa Aa

61>,an npaBuUNHO NOAPaBHEHN.

6bArapcku
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Ctbnka 4: MNpukpeneTe onopaTta Ha paMOTO KbM aBTOMaTU3auuaTa 1 5
(p1KCcMpanTe KbM KPUIOTO Ha BpaTaTa.

6. /locT 3a 3agelicTBaHe

Pay attention to the

opening direction Ha BpaTaTa
of the gate
® 7. locT 3a 3afleiCcTBaHe
Ha BpaTaTa

8. Manka M10

© @ 9. EnactuyHa wanba @10

Ctbnka 5: MoHTUpaHe Ha onopaTa Ha BpaTaTa B Kpasi Ha pamoTo.

11. Onopa Ha BpaTaTa

12. HannoHoBa warba
@10

13. BUHT C BbHLUHA
WecTobrbaHa rnasa M12

14. Mavika M12

BHuMaHue: lpoBepeTe oTBapsiHETO M 3aTBapsAHETO Ha BpaTaTa Ao
XKeNaHOTO NONOXEHWE, CNef KOeTO MapKupamnTe n uKcMpanTe onopara
BbPXY KPW/IOTO Ha BpaTara.
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Ctbnka 6. 3aKkpeneTe onopaTa KbM KpPU/IOTO Ha MopTaTa C NoMOLLTa Ha
BUHTOBE, FalKKN 1 LWanbu.

BHUMaHMe: BUHTOBETE, raiknte v Wanbute, Heobxoanmm 3a puKcnpaHe
Ha onopaTa, He ca BKJIIOYeHU, Tbi KaTo AebennHaTa Ha KpUIoTO Ha
BpaTaTa MOXe fa Bapupa.

ABTOMaTU3aLUsTa 3a €4HOTO KPWUJIO Ha NopTaTa Beye e MHCTanupaHxa.
MpepcTaBeHMTE NO-Fope CTbMKM 32 MOHTAX Ce OTHACAT KaKTo 3a
KOHUrypauusita ¢ gbpnaHe, Taka 1 3a KoOHpUrypauusita ¢ bytaHe 3a
OTBapsiHe.

Pv4yHO asapuliHo 0c8060)0a8aHe

B cnyyai Ha npekbcBaHe Ha e1eKTPO3axpaHBaHETO M3MON3BANTE KHOYa
33 aBapUNHO PBYHO OTK/IIOYBAHE, 32 1a U3K/IOYMTE MEXaHM3Ma 33
aBTOMaTuM3aums. Ciep ToBa BpaTaTa MOXe a Ce OTBaps 1 3aTBaps PbYHO.

Manual release key
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PezynupaHe Ha v2v/10 HO OMEApsIHe/3ameapsHe Ha nopmama

@ Knurled stud

Ta6s10 3a ynpasneHue

3axpaHBaHe 12V AC, C Bb3MOXHOCT 3a CBbp3BaHe Ha pe3epBHa baTepus

12 V.

MpunoxeHwve: 32 aBTOMaTM3aLMs Ha €AHOKPUIV UV ABYKPUN NONIEELLN
ce nopTu, 3axpaHsaHmn ¢ 12V DC.

KogupaHe Ha AUCTaHLMOHHOTO yrpaBieHue ¢ AuHamuyeH kog (rolling
code), KOHUrypmpaHo dhabpuryHo. MakcumaneH 6port AUCTAHLMOHHNK

ynpasneHus: o 128 6p.

or solar panel (Not IncL)

=t = 3
z ';; @lmiﬂl}{@ﬁ Power ON/OFF  Connact AG transformer (IncL)

o o 06 D D [N e
® ©

@® @ @ ®
; ; ; ; Motor1 | 'm’;?g ; ;
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1. MOTOP 1: MoTOp Ha BTOPOTO KPWJ10; TO Ce 3aTBaps MbPBO 1 Ce OTBaps
nocsiegHo.

2.MOTOP 2 (ocHOBEeH): MOTOp Ha OCHOBHOTO KPW/0; TO Ce OTBApS NbPBO
1 ce 3aTBaps NnocnefHo.

BHMUMAHWE! 3a nopTa ¢ €4HO Kpnno, MOTOPBbT TpsibBa Aa b6bae cBbp3aH
camo KbM knema MOTOR 2 (ocHOBEH).

3. BAT +/-: 3a cBbp3BaHe Ha pe3epBHaTa batepus 12V DC.

4. POWER: 3a cBbp3BaHe Ha TpaHCchopMaTop 3a MPOMEH/IUB TOK Uin 12
V DC conapeH naHen.

5. ANT: 3a cBbp3BaHe Ha aHTeHaTa.
6. COM: obwa knema unu 3emsi (GND).

7. CARD: 3a cBbp3BaHe Ha BbHLIHO YCTPOMCTBO 3@ KOHTPOJ Ha AOCTbNa,
M3Mo/3BaHO 3a OTBapsiHe Ha noprara.

8.2 SIDE: 3a cBbp3BaHe Ha BBHLHO YCTPOMWCTBO, KOETO yNpaBnsBa
ABYyKpwuna nopTa.

9. 1 SIDE: 3a cBbp3BaHe Ha BbHLIHO YCTPONCTBO, KOETO yNpaBnsaBa
eflHOKpwuna nopTa.

10. COM: obuia knema nnm 3ema (GND).
11. PH: Bxof 3a CBbp3BaHe Ha MHdpayepBeHaTa hoToKNETKa.

12. VCC: n3xop, 3a NOCTOSIHHO 3axpaHBaHe Ha (DOTOKNEeTKATa UAnN gpyru
YyCTPOMCTBA; MaKCMManeH n3xoaeH Tok < 0,5 A.

13. LOCK -: 3a cBbp3BaHe Ha oTpuuaTenHaTa Kaema (Maca) Ha
eNeKTpuyecKaTa Kr4anka.

14. LOCK +: 3a cBbp3BaHe Ha NOJIOXUTENHUA MOJIC Ha e/leKTpuYecKaTa
K/IroManka.
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15.LAMP —: 3a cBbp3BaHe Ha OTpULLATENHWSA MOJOC Ha CUrHaNHaTa namna.

16. LAMP +: 32 cBbp3BaHe Ha NMOJIOXKUTENIHATA K/IeEMa Ha CUrHanHaTa
namna.

17. MENU: undpoB grcnneni 3a nperneg Ha napameTpuTe 3a KOHpUrypmpaxe.

18. TOUCH: 3a cBbp3BaHe Ha CeH30peH BYTOH NAK Apyrv Nogo6HM
yCTpOWCTBA.

19. USB: 3a cBbp3BaHe Ha USB ycTpPOWCTBO C LeNl akTyannsnpaHe Ha
copryepa.

20. DEC/SMART: 3a HamansiBaHe Ha CTOMHOCTUTE Ha NapaMeTpuTe nau 3a
paboTa C UHTENUTeHTHUS MOAYN.

21.FUN: 32 £OCTBN 4O MEHIOTO 3a KOH(UTypUpaHe M NOTBBbPXAABaHE Ha
CTOMHOCTUTE.

22.INC/START: 3a yBenm4yaBaHe Ha CTOMHOCTUTE Ha NapamMeTpuTe Uu 3a
3afeNcTBaHe Ha cMcTemMaTa B PeXXMM Ha ynpaBeHue C eguH Oy ToH.

23. LEARN: 32 3anameTsiBaHe UAU U3TpMBaHe HAa AUCTAHLUOHHMN
ynpasneHus.

Cevp38aHe Ha 6ymoHa 3a 0ocmdvn

- E B §§ £ )
®ODE O ®® @
=~1~1"1"1"1-r-
\

011
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Knemu 8. 2 SIDE n 6. COM ce n3non3BaT 3a CBbp3BaHe Ha By TOH, KOMTO
yrnpaBisBa 1 IBETe KpUia Ha nopTana.

BHuMaHwme! Ako e cBbp3aHa KabeniHa KnaBuaTypa uam nogobHo yCTPOUCTBO,
cBbpxeTe u knemmn 12. VCC n 10. COM 3a 3aXxpaHBaHETO My.

Cevp3eaHe Ha npedna3zHama (homoK/aemkxa

¢ § B g % § £ §
PODE® O ®® @
~~11rir1rre
Jumper-—@
B =
s
RX X

CebpxeTe knema 12. VCC kbM Knema ,+“ Ha npepaBatens (TX) u Ha
npvemHuka (RX) Ha npegnasHaTa poToKNeTKa.

CebpxeTe knema 10. COM kbM knema ,—“ Ha npegaBatens (TX) un Ha
npvemHuka (RX) Ha npegnasHaTa poToKNeTKa.

CebpxeTe knema 11. PH kbm knema ,OUT* Ha npueMHMKa Ha
npepnasHaTa poTOKNETKA.

CebpxeTe knema 6. COM kbM Knema ,,COM“ Ha npuemMHMKa Ha
npepnasHaTa poToKNeTKA.

Cevp3eaHe HA Kaasuamypama 3a KOHmMpoJa Ha 0ocmvna/
yemsauw,omo ycmpolicmeo 3a Kapmu
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Knemu 12. VCC 1 10. COM ce n3non3eaT 3a 3axpaHBaHe Ha yeTeua Ha
KapTwu.

Knemu 7. CARD n 6. COM ce n3nonseart 3a CBbp3BaHe Ha 4yeTeua Ha
KapTu 1 3a ynpaB/ieHWe Ha ABeTe Kpuna Ha nopTana.

C6'bp360He Ha cueHasiHama aamnda

-

ck+ -

@
I

a

- &5
16

i®

Knemn 16. LAMP+u 15. LAMP- ce n3non3sar 3a CBbp3BaHe Ha CUrHasiHaTa
namna.

C6'bp360He Hd eJleKmpu4d4ecKama K/1ro4ajika

( )
(¢}
T ) i)

Knema 13. LOCK- ce cBbp3Ba KbM CUHUA MPOBOAHUK Ha efleKTpuyeckaTta
KNKoYvanka.

Knema 14. LOCK+ ce cBbp3Ba C YepBeHYs NPOBOAHVK Ha efleKTpuyecKaTta
KntoYaska.
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AducmaHyuoHHO ynpas/seHue

ByToH ,,1“ ce u3non3Ba 3a 3ageNCcTBaHe Ha AHO KPUIO Ha NopTaTa ypes
MOTOP 2. ByToH ,,2“ ce n3non3Ba 3a 3a4eNCcTBaHe Ha ABEeTe Kpuia Ha
noptataype3 MOTOP 11 MOTOP 2. byToH ,,4“ ce M3non3Ba 3a 4eaKTUBUPaHe
Ha aBTOMAaTMYHOTO 3aTBapsiHe OT AUCTAaHLWUOHHOTO yrnpaB/ieHue.

lMpozpamupaHe Ha HO80 OUCMAHYUOHHO yNnpasieHuUe

HaTucHeTe 6yToHa LEARN Ha KOHTPONHOTO Tab10 3a OKOJI0 eiHa CEKYHAa.
B paMKunTe Ha MaKcMMyM 8 CEKYHAMN HaTUCHeTe By TOHa Ha ANCTAHLMOHHOTO
ynpaBfieHve, koeTo TpsibBa fa ce 3anameTu. 3yMepbT We N3aage KpaTbK
3BYKOB CUTHaf, a uMdpoBUAT AUCNIEN LWe NoKa)Xe HOMepa Ha
AVCTAaHUWOHHOTO ynpas/iieHne. ToBa NOTBbpPXAaBa yCNeWHOTO
3anamMeTsiBaHe Ha AMCTaHUMOHHOTO YnpaB/ieHue.

AKO KOHTpOJIHaTa NaaTKa He MoJly4m CUrHana Ha HoBOTO ANCTAHLUMOHHO
ynpaBneHue B PAaMKNUTE HAa MAaKCUMYM 8 CEKYHAWN cnef HaTUCKaHe Ha
6yToHa LEARN, LED MHANKATOPBT Lie CBETHE M CMCTeMaTa e n3nese ot
pexymMa Ha nporpamMmupaHe.

3abenexka: uM@poBUST ANCNIEN MOXeE a MOKa3Ba CaMo ABa 3HaKa. AKO
Ca 3anameTeHu noeeye oT 99 ANCTaHUMOHHW yNpaBaeHNs, 3aN0o4YBanKkuy
OT AUCTAHUMOHHO ynpasneHue 100, bykBUTE Lie 3aMeHsT LnudpuTe Ha
[AeCceTKUTEe N CTOTULUTE, KAKTO Clie[Ba:

e lnctaHumoHHo ynpasneHue 100: A0
e lucTtaHumoHHo ynpasneHune 101: Al
+ AncTaHumoHHo ynpasneHme 110: b0
» uctaHumoHHo ynpasneHue 120: CO

MakcumaneH kanauuTeT: 128 ANCTaHUMOHHM ynpaBnieHus. AKO LndpoBusT
AMCnnen Nokasea ,—“, a 3yMepbT M3aafe NeT KpaTKM 3BYKOBU CUTHanNa,
namMeTTa e NbJIHA U He MoraT Aa ce fobaBAT Apyrv GUCTAHLUOHHM
ynpasfieHus.
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M3mpueaHe Ha OUCMAHYUOHHU yNnpaeieHus

HaTncHeTe n 3agpbxTe 6yToHa LEARN 32 0K0/10 6 CEKYHAMN.

KoraTo 3ymepbT M3aage Ab/br 3BYKOB CUrHa, ocBobopeTe 6yToHa.

LUndpoBust gucnnein we nokaxe ,,00“, NOTBbPXKAABANKM U3TPUBAHETO
Ha BCMYKU ANCTAHLMOHHN yNpaBaeHns OT naMeTTa.

OnucaHue Ha PyHKYuume Ha KOHMPOJIHaAMA NAAMKa

DyHKLUSA

OnucaHune

CrapTupaHe

Mpw BKAtOYBaHE LU POBUAT
auncnnen we nokaxe EGA-15n
nHdopMaums 3a BepcusaTa Ha
codTtyepa UX, a 3ymepbT Le n3gage
3BYKOB curHan. Ako LED
WHANKATOPBT CBETU, CUCTEMATA
paboTu NpaBuUHO.

KoHdurypupaHe Ha knema 1 SIDE

PexxnumbT Ha ynpasneHve Ha Knema 1
SIDE moxe fa ce KOHUrypmpa ot
MEHIOTO Ha LMpoBUS eKpaH Ypes
napametbpa PE.

Pexum 0: MOTOP 2 - OTBapsiHe-
CnupaHe-3aTBapsHe..

Pexxnm 1: camo oTBapsiHe; oTBaps
MOTOP 2 B pexxum Ha nopTan c eiHo
Kpuno.

Pexxnm 2: camo 3aTBapsiHe; 3aTBaps
MOTOP 2 B pexxvm Ha egHOKpuWna
nopTa.

Pexxum 3: camo cnupaHe.

PbKoBOACTBO 3a ynotpeba
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KoHdburypupaHe Ha knema 2 SIDE

PexMMBT Ha ynpaBiieHne Ha Knema 2
SIDE mMoXe pa ce KoHduUrypmpa ot
MEHIOTO Ha LM POoBUS eKpaH Ypes
napametbpa PD.

Pexwum 0: MOTOP 1 1 MOTOP 2 -
OTBapsHe-CnupaHe-3aTBapsHe..
Pexum 1: camo oTBapsiHe; oTBaps
MOTOP 1 1 MOTOP 2 B pexxnm Ha
ABykpwuna nopta unv MOTOP 2 B
pexunm Ha efiHOKpWJIa nopTa.
Pexum 2: camo 3aTBapsiHe; 3aTBaps
MOTOP 1 1 MOTOP 2 B pexxnm Ha
ABykpwuna nopta unv MOTOP 2 B
pexunm Ha eiHOKpWJ/Ia nopTa.
Pexum 3: camo crinpaHe.

PerynupaHe Ha BpemeTo Ha paboTa
MpY BUCOKA Y HACKA CKOPOCT

BpemeTo 32 paboTa Ha BMCOKa
ckopocT 3a MOTOP 1 mn MOTOP 2
MOXe fa ce KoHbUrypupa ot
MeHtoTa P4 n P5 Ha umdposus
aucnnen. Cneg nsTnYaHe Ha
BpemMeTo 3a paboTa Ha BUCOKa
CKOPOCT, 0CTaBaloTo BpeMe ce
N3BDBPLIBA HA HNCKA CKOPOCT.
HuckaTa cKopoCcT MOXe fia ce
perynumpa ot MeHTO PH.

6bArapcku
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PerynvpaHe Ha 4yBCTBUTENHOCTTa Ha
ABUraTenst KbM CBPbXTOK

Ta3u pyHKLMA Nomara fa ce
npefoTepaTy ygap B NpeBO3HO
CpefAcTBo U Ccnupa asuraTens,
KoraTto noprarta f,oCTUrHe HanbJHO
OTBOPEHO N/IN HAaMbJIHO 3aTBOPEHO
nonoxeHune. AKo BpaTarta cpelyHe
npensaTCcTBME NO BPEME Ha
ABVKEHWe, TS cnnpa HesabaBHo.
YyBCTBUTENHOCTTA Ha fiBUraTens
KbM CBPBbXTOK MPU BUCOKa N HACKA
CKOPOCT MOXe fia ce perynupa oT
MEHIOTO Ha LndpoBUS ANCMNEN.
AKo napamMeTbpbT Pl e HacTpoeH Ha
1 v noprtaTa OTKpuMe NpenaTcTBmue no
BpeMe Ha 3aTBapsiHe, TS e 06bpHe
[BVKEHMETO CU U LLie Ce OTBOPU
Hanb/HO.

KoHdurypupaHe Ha Tuna nopra

MeHtoTo PJ no3BonsiBa ga n3bepete
06VKHOBEHa BpaTa 1M BpaTa 3a
rofieMy HaToBapBaHus. PabpuyHaTa
HacTpolika no nogpasbupaHe e
06MKHOBEHa BpaTa. AKO nopTaTta e
TEXKa, BUraTeNiaT MOXe MNo-1eCHO
[,a OTKpME NPEenAaTCTBUS U CBPBXTOK.
B T031 cnyyai 3againTe meHoTo PJ
3anopTa, npegHa3HayeHa 3a roiemu
HaToBapBaHus.

PbKoBOACTBO 3a ynotpeba
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Pe)XM 3a OTKpUBaHe Ha KpaliHaTa
no3unuus

MeHtoTO Pl no3sonsBa ga
KOH(Urypmparte pexunma 3a
OTKPMBaHe Ha KpaliHaTa Nno3unyus Ha
cucTemara 3a BbpTslla ce BparTa.

0 - OTKpMBaHe Ype3 CBPBXTOK: aKo
MOTOPBT PaboTH Ha HNUCKa CKOPOCT
N CpeliHe NpensaTCcTBME, OTKPUTUAT
CBPBXTOK Ce CYMTa 3a Kpal Ha xoga.
1- OTKpMBaHe Ype3 orpaHn4mnTeN Ha
Xofa: c/ief, KaTo aBToMaTm3aumusaTa
[LOCTUIHE KPAaHOTO NONOXEHUE,
KOHTaKTBT Ha OrpaHuymnTens ce
oTBaps. CuctemaTta OTKpMBa
OTBapPSAHETO Ha KOHTaKTa 1 npuema,
Yye nopTaTa e OCTUrHaa KpaHaTa
no3ununs.

CUHXPOHM3MpaHe Ha ABETE Kpria npu
OTBapsiHe U 3aTBapsiHe

BpemeTo Mexpay aBeTe Kpuna npu
OTBapsiHe 1 3aTBapsiHe MOXe fia ce
perynmpa oTgenHo oT MeHtoTa P71
P8. CtoiiHocTTa 0 feakTuBmpa
(pyHKUUATA 33 CUHXPOHM3MpPaHe.
AKO DYHKLMSATA € aKTUBHa, Npu
oTBapsiHe NbpBO cTapTupa MOTOP
2,cnepnToBa

MOTOP 1; npn 3aTBapsiHe NbPBO
ctaptupa MOTOP 1, cnep toBa
MOTOP 2.

PYHKUMATA He e HaNInYHa 3a
CMCTEMM C e4HO KPUo.

6bArapcku
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Pexxum Ha npeana3sHaTa hoTOK/IeTKa

PexnmMbT Ha NnpepnasHaTa
dboTokneTka MoXxe fa 6bae ns3bpax
OT MeHI0TO PF. PeXMBT Mo
noppasbupaHe e 1, c HOpManHo
OTBOPEH KOHTAKT.

1. AKko (poToKNeTKaTa oTKpue
npensTcTBME MO BpeMe Ha
3aTBapsiHe, nopTaTa obpbLia
ABVKEHNETO CU 1 Ce OTBaApS.

2. AKO e KOHUTyprpaHo
aBTOMATUYHO 3aTBapsiHe cnep,
NbJIHO OTBapsiHe, MopTaTa Le ce
3aTBOPY aBTOMATUYHO.

3. [lokaTo CcMrHansT OT
doToKkneTKaTa NokasBea
npensTcTBME, KOMaHAaTa 3a
3aTBapsiHe He Ce U3NbJIHABA U
06paTHOTO HpoeHe HeNMpeKbCHATO
ce Hynmpa.

ABTOMaTMYHO 3aTBapsiHe (6e3 yeTey,
Ha KapTwn)

1. dyHKUMUATa 32 aBTOMATUYHO
3aTBapsiHe MOXe ia Ce aKTUBMpPaA
CaMo Cnef, MbJIHOTO OTBAPSIHE Ha
noprara.

2. B HavyanoTo Ha 0bpaTHOTO 6poeHe
33 aBTOMATMYHO 3aTBapsiHe
MHAVKATOPBT MUTa HA MHTEpBaIu OT
efHa CeKyHAa.

3. BpemeTo 0 aBTOMATUYHOTO
3aTBapsiHe MOXe fia ce
KOHMUWrypmpa oT MEHIOTO.
®yHKLMATA 32 aBTOMATUYHO
3aTBapsiHe MOXe fa 6bae OTMeHeHa
Yypes3 HaTMCKaHe Ha 6y TOH 4 Ha
AUCTAHLMOHHOTO yrpaBaeHue.

PbKoBOACTBO 3a ynotpeba
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OTMsiHaTa e Ba/lMaHa camo 3a
TEKYLMA UKD,

Mpwn cnepBawoTo oTBapsiHe
aBTOMAaTUYHOTO 3aTBapsHeE MOXe A
6bAe aKTUBMPAHO OTHOBO.

OTBapsiHe C KapTa ¥ aBTOMAaTU4YHO
3aTBapsiHe Ha nopTaTa

1. AKTUBMpPAHETO Ha PyHKLMATA
OTBaps 1 ABeTe Kpuia Ha nopTarTa.
Cnep NbAHOTO OTBApsiHE
NnoTpebuTenaT MoXe oTAENHO fa
KOHdUrypupa dyHkumsTa 3a
aBTOMATUYHO 3aTBapsiHe. BpemeTo
[,0 aBTOMaTUYHOTO 3aTBapsHE MOXe
f,a ce HACTPOM OT MEHIOTO.

2. Ako cnctemaTa e KoHUrypupaHa
CaMo 3a e4HO KpPUNo, MoKa3BaHeTo
Ha KapTaTa 3afencTBa camo
OTBapsAHETO Ha TOBa KpuoO.

Pexum Ha curHanHaTta namna

PeXXumbT Ha paboTa Ha lamnaTa
MOXe fa 6bae nsbpaH oT MEHIOTO
PA.

Pexxum 0: curHanHaTta namna u
ABUraTeNsaT CTapTupar u cnupart
€QHOBPEMEHHO.

Pexum 1: curHanHaTta namna
n3racsa 30 cekyHau cnep
N3KIOYBaHe Ha MOTOpa.
He3aBncrMO OT M36paHUusi pexum,
NlaMnaTta oCTaBa BKJIlOYeHa 1 No
BpeMe Ha 06paTHOTO HpoeHe,
[AOKaTo nopTaTa ce 3aTBOPMU.

6bArapcku
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Pexum Ha eNeKTpunyecKaTa K/ito4asiKa

1. PeXXMMBT Ha K/It0OYanKaTa MoXe ga
6bae n3bpaH oT MeHoTO Ha PC.

0 - pexxum NC: 3axpaHBaHeTO €
Ha/IMYHO, KOraTo nopTaTa e
3aK/104Y€eHa; N3NoN3Ba ce 3a
€NeKTPOMarHuTHU 6paBsu.

Pexum Ha eNeKTpuvecKaTa KJilo4asiKa

1- pexxum NO: 3axpaHBaHeTO e
HaSIMYHO NPU OTKOYBAHE;
N3N0N3Ba Ce 32 eNIeKTPUYECKM
6paBu.

2. MpoabmKUTENHOCTTa Ha
KOHTPO/HUS CUTHAN Ha
efleKTpuMyecKaTa Kit4vanka Moxe fa
ce KoHbUrypupa oT MeHtoTO Pb.
CronHocTTa 0 feakTmBMpa

yHKLMATA.

Pexunm Ha nopTana

1. PeXxMbT Ha nopTana MOXe fa
6bae n3bpaH oT MeHoTO PG.

0- gBykpuna nopTa.
1-nopTacefHo Kpuo.

Pexunm Ha nopTaTa

2. Ako cnctemaTa e KoHUrypupaHa
3a e[lHO KpWNo, BCUYKM KOMaHAW,
npegHa3Ha4yeHW 3a gBeTe Kpuna,
3a/1eMCcTBaT CaMO OCHOBHOTO KPUoO,
cBBbp3aHo KbM MOTOR 2.
3.3acnuctema c egHO Kpuino,
ABUraTensT TpsibBa ga 6bae
CBbp3aH KbM kiiema MOTOR 2.

PbKoBOACTBO 3a ynotpeba
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3awmTa Ha BpemMeTo Ha paboTa Ha
MoTopa

1. AKO MOTOPBT paboTu
HenpeKbCcHaTO NoBeYe oT 60
CEKYHAM, TOW cnupa C uen 3awuTa.
2. Ako gBuratensaT pabotu
HenpeKbCHaTO Ha HUCKa CKOPOCT
noseye oT 30 CEKYHAM, TOV crnmpa C
uen 3awmra.

PYHKLMSA 33 UHTENIUIEHTHO 3apexjaHe
Ha pe3epBHaTa baTepus

1. Mpu BCAKO CTapTUpaHe cuctemara
aBTOMaTMYHO pPa3no3HaBa ganu
3axpaHBaHeTo e 12 V. AKo
3axpaHBaLLOTO HaNpexeHue ce
NpPOMeHU, pecTapTmpanTe
cucTemarta.

DYHKLMSA 32 UHTENIUTEHTHO 3apeXXaaHe
Ha pe3epBHaTa 6aTepus

2. AKO HanpeXXeHneTo Ha
aKyMmynaTopa nagHe nop 13,5V +/-
0,5V, 3apexpaHeTo 3ano4yBa
aBTOMATUYHO M UHOMKATOPBT 32
3apexpjaHe cBeTBa.

DYHKUMA 32 UHTENIMIEHTHO 3apeXxaHe
Ha pe3epBHaTa baTepus

3. AKO HanpeXeHneTo Ha baTepusTa
Hagsuwwu 14V +/- 0,5V, Bepurata 3a
3apexjaHe aBTOMATUYHO ce
N3KOYBA, 32 f)a Ce NpeoTBpaTH
npesapexpjaHe.

3abenexka: KOraTo KOHTpo/HaTa
nnaTkKa e CBbp3aHa eqHOBPEMEHHO
KBbM OCHOBHMS U3TOYHMK Ha
3axpaHBaHe (AC Mpexa Unu conapex
naHes) v KbM pe3epBHaTa baTepus,
baTepusaTa We ce 3apexaa.
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3awmnTa Npu HUCKO HanpexeHue Ha
baTepuaTa

1. Mpu n3knroveHa cuctema
(pBUraTensT He paboTn), aKo
HanpeXeHNeTo Ha akymynaTopa
nagHe nog 12 V+/- 0,5V, 3ymepsbT
n3gaBa ABa 3BYKOBM CMIHana npu
BCsIKa KOMaHga, undposunaT
aucnnen nokasea ,L1% a guratensT
paboTu Ha HMCKa CKOPOCT.

2. AKO HanpexeHuneTo Ha
aKyMynaTopa Npoab/KK Aa naga ao
11,5V +/-0,5V, 3ymepsbT M3aaBa ABa
3BYKOBM CMUIHana npu BCska
KOMaHfa, a undpoBuAT gucnnen
nokasea , Lb“. AkymynatopsT e
N3TOLLEH M ABUIATENST HE MOXe Aa
paboTu.

AKTyanusmpaHe Ha cucTemaTa Ha
KOHTPOMHOTO Tabno 4ype3s USB
yCTPONCTBO

1. MNpean akTyanMsnpaHeTo
nposepeTe ganu USB ycTpoONCTBOTO
e hopmaTmpaHo BbB FAT32. AKo He e,
¢opmaTupanTe ro BB hannosaTa
cncTema FAT32.

2. KonupawnTe dainna 3a
aKTyanmsaums B rnaBHaTa
pupekTopus Ha USB ycTpoiCTBOTO 1
ro Hapeyete EGB-15.bin.
3.MocTaBeTe USB ycTpONCTBOTO B
Mofayna 3a akTyanu3snpaHe, cneg,
KOeTO CBbpxeTe Mogyna KbMm USB
nopTa.
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4. I3kntoYveTe Hanb/AHO cucTemaTa.
MNpegwn ga npoab/mKnTe, yBepeTe Ce,
Yye nHgMKaTopbT STATE e n3KnoYeH.
5. HaTucHeTe 1 3agpbXTe 6yTOHa
FUN, cnep koeTo cTapTupanTe
cuctemarta. AUurnTanHuaT ekpaH
nokassa ,,UP“ n akTyanusauunsra
3anoyBa. Cnep npukaoYBaHe
cucTemara ce pectapTupa
aBTOMaTUYHO.

MopTt TOUCH KbM KOHTpO/IHaTa niaaTKa MoXe ga
Ce CBbpiKe IBYKaHasieH CeH30peH

6y TOH.

1. UnknunyHo ynpasneHune 3a MOTOP
2: OTBapsiHe-CnupaHe-3aTBapsiHe-
CnupaHe..

2. UnknuyHo ynpasneHue 3a MOTOP
1 n MOTOP 2: OTBapsHe-CnnpaHe-
3atBapsiHe-CnupaHe..
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[MopT Ha UHTENUTEHTHMA MOAYN NHTennreHTHMAT moayn XH-SG-
WIFIBLE moxe pga 6bae cBbp3aH
BBHLUHO 32 YMpaB/ieHNe, YeTEHE Ha
MHdopMauma n KoHbUryprpaHe Ha
napameTpu. MogynsT BKIOYBA
dyHkumn Wi-Fi, Bluetooth n 2,4 GHz.
1. lobaBsHe Ha hyHKLMATA 3a
ynpasneHue ypes Bluetooth B
MOOUHOTO NPUNOXKEHME:
HaTuCHeTe 1 3agpbxTe 6yToHa DEC/
SMART 3a 5 cekyHAum.

Cnep aBa 3ByKOBM CMrHana
ocBobopeTe 6yTOHa; MOAYNBT BN3a
B PeXWUM Ha cBbp3BaHe ¢ Bluetooth.
2. fo6aBsiHe Ha pyHKUUSATA 32
ynpasneHune ype3 Wi-FiB
MOOUHOTO NPUNOXKEHME:
HaTuCHeTe 1 3agpbxTe 6yToHa DEC/
SMART 3a 10 cekyHau. Cneg gbnrus
3BYKOB CUrHan ocBobopeTe 6y TOHa;
MOZYNBT BAM3A B PEXUM Ha
cBbp3BaHe C AP.

3.MporpamupaHe Ha USB
npepasatens 2,4 GHz: HaTucHeTe
BegHBX 6yToHa DEC/SMART.
3ymMepbT M3gaBa 3BYKOB CUMHaN u
cMcTeMaTa Bam3a B PeXUM Ha
nporpamupaHe. Bkntoyete USB
npegaBatens 2,4 GHz; Toi
aBTOMATUYHO Npefasa curHan. AKo
nHanKaTopsT SMART Mura Tpu NnbTy,
nporpammpaHeTo e ycrnewHo. B
NPOTUBEH C/ly4all peXXMUMBT Ha
nporpammpaHe ce u3knto4sa cnef 8
CEeKyHauN.
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4.3a pawnstpuete 2,4 GHz USB
npegaBaTtens, HaTUCHETe U
3apgpbxTe byToHa LEARN 32 6
CEeKYHAM, JOKATO 3yMepbT U3fage
OBJTBI CUTHAN, clef KOeTo
oTnycHeTe 6yToHa.

Cnep Tasm onepaums BCUYKN
ANCTAHUMOHHM yripaBneHuns n USB
npepaBaTenn ce U3TPUBAT U Beve He
MoraT fia ynpaBnsiBaT nopTara.

5. KoraTto nporpamupax USB
npepasaten 2,4 GHz Bnese B
obxBaTa Ha NprYemMaHe Ha Moayna,
TOW 3aencTBa KOMaHa 3a
OoTBapsiHe Ha nopTaTa.

dyHkunnTe Wi-Fi n Bluetooth
Mo3BOJIIBAT CBbP3BaHE C
MOBWTHOTO NPUMOXKEHME 32
yrnpaBfieHne Ha nopTaTa, fobaBsHe
N ynpaB/ieHMe Ha AUCTAHLMOHHU
ynpaBfeHus n KoHdbuUrypupaHe Ha
napameTpuTe B MEHIOTO. 3a
nogpobHa nHhopmaLmsa BUXKTe
PBKOBOACTBOTO Ha NMPUNOXKEHMETO.

Bb3cTaHoBsABaHe Ha dhabpuyHute  HynupaHeto go habpuyHmTe
HaCTPOWKM HacTpoWKu TpsabBa ga ce M3BbPLIK
BbB (habpukaTa, 3a Aa ce
Bb3CTAaHOBSIT MapamMeTpuTe No
nogpasbupaHe; BMxTe TabnumuyaTta
no-gony.

KoHgpuzypupaHe Ha napamempume Ha KOHMPOSHAMA NAIAMKA

1. HaTucHeTe n 3agpbxTe 6yToHa [FUN] 3a 3 cekyHau. Korato umdposuat
pucnnen nokaxe ,,P0“, otnycHete 6yToHa. CTOMHOCTUTE B MEHIOTO MOraT
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pa 6baaT yBennyeHn nnm HamaneHu c 6ytonmte [INC/START] n [DEC/
SMART].

2. Cnep KaTo HacCTpouTe CTOMHOCTTA, HaTUCHeTe 6yToHa [FUN], 3a aa
3anasunTte. 3ymMepbT We u3gage 3ByKOB CUTHas, NOTBbPXAaBaly
3ana3BaHeTo.

3. Cnep KaTo 3aBbpWwNTe KOHDUTYPUPAHETO Ha MEHIOTO, HATUCHETE
6yToHa [LEARN], 3a ga nsnesete oT MEHIOTO U 4a U3K/HOYNUTE EKPaHa.

DyHKUUA

O6xBaT

Default

OnucaHue

PO

PerynupaHe Ha
cBpbxTOK 32 MOTOP 1
NpY HUCKa CKOpPOCT

0-20
HUBa

Hwugo 10

PerynupaHe Ha npara
Ha CBPBXTOK Ha
ABuUraTens npu HUCKa
cKopocT. KonkoTo
Nno-BMCOKa e
CTOMHOCTTA, TOJIKOBA
No-TPYAHO ABUraTenaT
cnupa. [inanasoH Ha
HacTpolika: 0-20.

P1

PerynupaHe Ha
CBpbxTOKa 3a MOTOP 1
Npu BUCOKA CKOPOCT

0-20
H1Ba

HwuBo 10

PerynupaHe Ha npara
Ha CBPBbXTOK Ha
ABUraTesns npu BUCOKa
CKOpOCT. KonkoTo
Nno-BMCOKa e
CTOMHOCTTA, TO/IKOBA
Nno-TPYAHO e fia ce cnpe
asuratendat. lnanasoH
Ha perynupaHe: 0-20.
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P2

PerynupaHe Ha
CBpBXTOK 32 MOTOP 2
NPV HUCKa CKOpPOCT

0-20 HMBa| HmuBo 10

PerynnpaHe Ha npara
Ha CBPBbXTOK Ha
ABUraTens npu HACKa
CKopocCT. KonKkoTo
Nno-BMCOKa e
CTOMHOCTTA, TOJIKOBA
No-TPYAHO ABUraTenaT
cnupa. lnana3oH Ha
perynupane: 0-20.

P3

PerynupaHe Ha
CBpbXTOK 32 MOTOP 2
Nnpu BUCOKA CKOPOCT

0-20 HMBa| HmnBO 10

PerynupaHe Ha npara
Ha CBPBXTOK Ha
ABUraTesns npv BUCOKa
cKopocT. KonkoTo
Nno-BMCOKa e
CTOMHOCTTA, TO/IKOBA
Nno-TpyAHO e fia ce cnpe
paBuratensart. lnanasoH
Ha perynupaHe: 0-20.

P4

Bpeme Ha paboTa npu
BMCOKa CKOpOCT 3a
MOTOP 1

3-30s 10s

3apaBa
NPOAB/KUTENIHOCTTA
Ha paboTa Ha BMCOKa
ckopocT 3a MOTOP 1.
BpaTtaTa paboTu Ha
BMCOKA CKOPOCT 3a
KOHurypmpaHaTta
NPOABIKUTENHOCT,
cnep KoeTo M3MUHaBa
0CTaHanoTo
pa3CcTosiHME Ha HUCKaA
CKOpOCT.
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Bpeme Ha paboTa npwu

3apaBa
NPOAB/KUTENHOCTTA
Ha paboTa Ha BMCOKa
ckopocT 3a MOTOP 2.
BpaTaTta paboTu Ha
BMCOKa CKOPOCT 3a

P5 |BUCOKa CKOpOCT 3a 3-30cek |10cek KOH(MIYPUPAHATA
MOTOP 2 ypnp
NPOAB/MKUTENHOCT,
c/ief, KoeTo U3MNHaBa
OCTaHanoTo
pa3CcTosiHME Ha HUCKa
CKOPOCT.
CToHoCcTTa 0
Tanmep 3a AEaKTUBMpA
aBTOMATUYHO aBTOMAaTUYHOTO
P6 |3atBapsiHe npwu 0-99s 10s 3aTBapsHe,
KOMaHpa ypes yeTeua 3a4eicTBaHo OT
Ha KapTu TepMMHana Ha Yyeteua
Ha KapTwu.
CTonHocTTa 0
eaKTmBuMpa
3abaBsiHe Ha iBeTe A P
P7 0-15s 2s 3abaBsHeTO MeXay
Kpwuna npu oTBapsiHe
ABeTe Kpuna npu
oTBapsiHe.
CTonHoCTTa 0
CMHXpOHU3MpaHe Ha feaKTuempa
P8 |pBeTe kpunanpwu 0-15s 2 ceK. |3abaBaHeTO MexXpay
3aTBapsiHe ABeTe Kpuna npu
3aTBapsiHe.
. CToMHOCTTa 0
Tanmep 32 eaKTMBMpa
P9 |aBTOMaTM4HO 0-99s 0 A P
aBTOMAaTUYHOTO
3aTBapsiHe
3aTBapsiHe.
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PA

Pe>xum Ha curHanHaTa
NnaMna

0: Pexxum
0
1: Pexxnm
1

Pexunm 0: curHanHaTa
namna v gBuraTenat
CTapTupaTt n cnupat
efHOBPEMEHHO.
Pexum 1: curHanHaTa
namna usracea 30
CeKyHAu cnef cnupaHe
Ha gBuraTens.

Pb

Bpeme 3a 3apencreaHe
Ha eNeKkTpuyeckaTta
KntoYanka

0-5s

3apaBa
NPOAB/MKUTENHOCTTA
Ha paboTa Ha
eNneKTpuyeckaTa
Kntovanka mexay 0m 5
cekyHau. CTonHocTTa 0
AeaKTuBMpa
eNneKTpuyeckaTa
KNtoYanka.

PC

Pexxum Ha knoYvankaTa

0:NC
1:NO

Pexxum NC:
3axpaHBaHeToO €
HaNIMYHO, KOraTo
BpaTaTa e 3aKJ/IlYeHa;
13ros3Ba ce 3a
eNleKTPOMarHUTHM
6paBu.

Pexxum NO: HopmaneH
OTBOPEH KOHTAKT;
3axpaHBaHeTO €
HaIMYHO npwn
OTK/IIOYBAHE;
13ros3Ba ce 3a
eNeKTpuYeckmn bpasu.
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KoHdurypupaHe Ha

3anogpobHocTK
BMXXTe TabnuuaTa

Pd «nema 2 SIDE 0-3 0 »,OnrcaHue Ha
dyHKLMNTE Ha
KOHTpO/IHaTa nnaTtka“
3anogpobHocTu
KoHdurypupae Ha BMKTe Tabnnuyara
PE ypup 0-3 0 »,OMncaHne Ha
knema 1 SIDE
dyHKLMNTE Ha
KOHTpONHaTa naaTka“
0: pexxum NC,
HOPMasHO 3aTBOPEH
PE Pexxum Ha npegnasHatal 0 (NC)-1 1(NO) KOHTAKT.
doTokneTka (NO) 1: pexxum NO,
HOPMaJIHO OTBOpPEH
KOHTAKT.
0: pByKpvna nopTa
MOTOP 1 1 MOTOP 2).
PG |Pexwnm HanopTtana 0-1 0 ( )
1: egHOKpuWNa nopra
(MOTOP 2).
PerynupaHe Ha HUCKaTa 3apasa ckopocrTa Ha
PH ynmp 0-10 6 ABWKeHne B baBeH
CKOpoCT
peXxum.
0: oTKpMBaHe 4ypes
Pe)XkuMm 3a oTKpuBaHe
. CBPBXTOK.
Pl |HakpamHaTaTO4ykaHa |0-1 0
- 1: oTKpmnBaHe ypes
orpaHuMyuMTen Ha xoga.
3apanTe CTOMHOCT 5,
BpblaHe KbM 3a ia aKkTuBMUparte
Po |dabpuyHute 0-10 0 Bb3CTAHOBSIBAHETO Ha
HaCTPOMKHM habpuyHuTe
HaCTPOMKMN.
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UHpopmayusma, nokasaHa Ha yugposuss eKpaH Ha
KOHMpos1Homo ma6s10

Mpw oTBapsiHe Ha NopTaTa uMdpoBUST gnucnien nokasea ,OP“3a MOTOP
1, ,,0P“3a MOTOP 2 1 ,,0.P.“ 3a oTBapsiHe Ha ABeTe Kpuna.

Mpwv 3aTBapsiHe Ha BpaTaTa LM poBmaT gucnien nokasea ,,CL“ 3a MOTOP
1,,CL.“3a MOTOP 2 1 ,,C.L.“ 32 3aTBapsiHe Ha ABeTe Kpuna.

Cnep cnvpaHe Ha BpaTaTa, LnMdpoBuaT gncnien nokasea ,,--“3a MOTOP
1, ,--“3aMOTOP 2 n ,-.-.” 3a gBeTe Kpuna.

AKo 3alwmTaTa OT NpeToBapBaHe ce 3afelicTBa No BpeMe Ha paboTa npu
BMCOKa CKOPOCT, LM poBUST gnucnnei nokasea ,,OH“ 3a MOTOP 1, ,,0H.“
3a MOTOP 2 n,,0.H.“ 3a gBeTe Kpuna.

AKo 3alwmTaTa OT NpeToBapBaHe ce 3afelicTBa No BpeMe Ha paboTa npwu
HUCKA CKOpOCT, undpoBUST gnucniern nokassa ,,OL“ 3a MOTOP 1, ,OL.“ 3a
MOTOP 2 1 ,,0.L.“ 3a gBeTe Kpuna.

AKo ABUraTenaT 4OCTUTHE MaKCUMManHOTO BpeMe Ha paboTa, undpoBusT
aucnnen nokasea ,EC“ 3a MOTOP 1, ,EC.“ 3a MOTOP 2 n ,E.C.“ 3a gBeTe
Kpuna.

KoraTo npegnasHaTta pOTOKNETKa € akTUBMpPaHa, UMdpoBMaT gucnnien
nokassa ,PH“

KoraTo nopTaTta € Hanb/IHO OTBOpPEHA, HAa eKpaHa ce nokasga ,,LO“ 3a
MOTOP 11 ,L.0“3a MOTOP 2.

KoraTo nopTaTa e Hanb/HO 3aTBOPEHA, EKPaHBT Nokasea ,,LC* 3a MOTOP
1n,L.C“3a MOTOP 2.

NoeHmuguyupaHe Ha nocokama Ha paboma Ha Momopa

Mo BpeMe Ha paboTa Ha MOTOpa:
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LBAT Ha cBeTOAMOAA

Mocoka Ha paboTa

CuH

[BuratenaT M3nbaHSBa onepayusTa no
oTBapsiHe.

YepBeHo

[BUraTensaT M3nbiHABa onepaumaTa no
3aTBapsiHe.
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Sicherheitshinweise

« Die Installation und Inbetriebnahme darf nur von qualifiziertem Personal
durchgefiihrt werden.

+ Beachten Sie die Anweisungen des Herstellers sowie die ortlichen
Vorschriften fiir elektrische Anlagen und Torautomatisierungen.

+Das Set st fiir Drehtore mit Torflligeln von maximal 250 kg und einer Lange
von jeweils maximal 2,5 m bestimmt. Uberschreiten Sie diese Grenzwerte
nicht.

« Uberpriifen Sie, ob das Tor stabil, ausgewogen und ausgerichtet ist und
sich leicht und ohne Blockierungen bewegen lasst.

» Verwenden Sie die Automatisierung nicht, wenn das Tor oder dessen
Komponenten beschadigt sind.

« Installieren Sie Lichtschranken, Endschalter und andere notwendige
Schutzvorrichtungen, um Quetsch-, StoR- und Einklemmgefahren zu
vermeiden.

« Halten Sie sich nicht im Bewegungsbereich des Tores auf und gehen Sie
nicht hindurch.

« Betatigen Sie das Tor nur, wenn der Bewegungsbereich vollstandig
einsehbar und frei ist.

+ Unterbrechen Sie die Stromzufuhr vor der Installation, Einstellung,
Reinigung oder Wartung.

«Beriihren Sie wahrend des Betriebs nicht den Mechanismus, den Gelenkarm
oder die Scharniere.

+ Testen Sie regelmalRig die Sicherheitssysteme, den Not-Aus und die
manuelle Entriegelung.

+ Bei abnormalem Betrieb, ungewohnlichen Gerauschen oder Schaden
schalten Sie das System sofort ab und kontaktieren Sie einen autorisierten
Techniker.

+ Bewahren Sie die Bedienungsanleitung und den Schlissel fiir die manuelle
Entriegelung an einem sicheren, fiir Kinder unzuganglichen Ort auf.
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1 |2xMontagehalterung 12 | 8 x Nylon-Unterlegscheibe
@10

2 | 2xMotor 13 | 4 x Sechskantschrauben M12
x 25

3 | 8xSpreizschraube M8x60 |14 |4 x Mutter M12
zur Halterungsbefestigung

4 | 4 xSechskantschrauben M10 | 15 |4 x Weil3e Nylon-

x 25 Unterlegscheibe @12 x @24 x
2,5
5 | 4xSechskantschrauben M10 | 16 | 2x Randelbolzen
x40
6 | 2xTorantriebsarm 17 | 2xFernbedienung
7 | 2xTorantriebsarm 18 | 1x Steuereinheit
8 | 12 x Mutter M10 19 | Schraubenpaket fiir die
Steuereinheit
9 |12 xFederscheibe @10 20 | 1xLampe

10 | 12 x Unterlegscheibe @10 21 | 2 x Lichtschranken

11 | 2xTorhalterung

Technische daten

Betriebsspannung 12V DC
Betriebsstrom 1,3A
Nennfrequenz 50 Hz/60 Hz
Nennleistung 25Wx2
Maximales Gewicht des Torfliigels | 250 kg
Maximale Lange des Torflligels 2,5m
Maximaler Offnungswinkel 110°
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Motorabmessungen

] R

3108

148

Gesamtansicht des zweifliigeligen Drehtors

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate in closed position Gate hinge center

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°
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Achtung: Die Armhalterung ist in Varianten fur die linke und rechte Seite
erhaltlich. Identifizieren Sie jede Variante korrekt vor der Installation.

Installation mit Zugéffnung

Der Torantrieb wird innerhalb des Grundstiicks montiert und zieht das Tor
nach innen. Stellen Sie sicher, dass die Installation gemal} den oben
angegebenen Abmessungen erfolgt. Andernfalls sind die
Endanschlagspositionen nicht prazise.

Eine Drehung im Uhrzeigersinn bewirkt das Offnen des linken Torfliigels.
Eine Drehung gegen den Uhrzeigersinn bewirkt das Offnen des rechten
Torflugels.

Installationsbeispiel fiir den linken Torfliigel

Diagramm der Montagetrager-Schrauben:

@ 3. Spreizschraube M8 x 60

1. Montagetrager

4. Sechskantschrauben
M10 x 25

5. Sechskantschrauben
M10 x 40
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Schritt 1: Befestigen Sie den Montagetrager mit Schrauben an der Wand.

1. Montagetrager

4. Sechskantschrauben
M10 x 25

5o

204mm 5 Sechskantschrauben
M10 x 40

be

3. Spreizschraube M8 x 60
zur Bodenbefestigung

Schritt 2: Befestigen Sie den Motor an der Montageplatte und ziehen Sie
die Mutter, die Federscheibe und die Unterlegscheibe fest.

12. Nylonscheibe @10
10. Unterlegscheibe @10

9. Federscheibe @10

©© e P

8. Mutter M10

Schritt 3: SchlieBen Sie das Kabel an und montieren Sie das Gehause.
Achtung: Bei der Montage des Motorgehauses mussen die drei angegebenen
Punkte korrekt ausgerichtet sein.
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Schritt 4: Befestigen Sie den Armhalter am Antrieb und fixieren Sie ihn am
Torflugel.

6. Torantriebsarm

Pay attention to the
opening direction

of the gate 7. Torantriebsarm
© 8. Mutter M10

9. Federscheibe @10

© @

Schritt 5: Montage der Torhalterung am Ende des Arms.

11. Torhalterung

12. Nylonscheibe @10

13. Sechskantschraube
M12

14. Mutter M12

Achtung: Testen Sie das Offnen und SchlieRRen des Tors bis zur gewiinschten
Position, markieren Sie dann die Stelle und befestigen Sie die Halterung
am Torflugel.
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Schritt 6. Befestigen Sie die Halterung mit Schrauben, Muttern und
Unterlegscheiben am Torflugel.

Achtung: Die fiir die Befestigung der Halterung erforderlichen Schrauben,
Muttern und Unterlegscheiben sind nicht im Lieferumfang enthalten, da
die Dicke des Torflugels variieren kann.

Der Antrieb fur einen der Torflugelist nun installiert. Die oben beschriebenen
Installationsschritte gelten sowohl fiir die Konfiguration mit Zug- als auch
mit Druckoffnung.

Manuelle Notentriegelung

Bei einem Stromausfall verwenden Sie den Schliissel fir die manuelle
Notentriegelung, um den Antriebsmechanismus auszukuppeln. AnschlieRend
kann das Tor manuell ge6ffnet und geschlossen werden.
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Manual release key

Steuerplatine

Stromversorgung 12 V AC, mit der Moglichkeit, eine 12 V Pufferbatterie
anzuschlief3en.

Anwendung: fuir ein- oder zweifliigelige Drehtorantriebe, betrieben mit 12
VDC.

Codierung der Fernbedienung mit werkseitig konfiguriertem Rolling Code.
Maximale Anzahl an Fernbedienungen: bis zu 128 Stiick.
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Power ON/OFF Connect AC transformer (Incl.)
or solar panel (Not Incl.)
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1. MOTOR 1: Motor des zweiten Torfliigels; dieser schliel3t zuerst und 6ffnet
zuletzt.

2.MOTOR 2 (Hauptmotor): Motor des Haupttorflligels; dieser 6ffnet zuerst
und schliel3t zuletzt.

ACHTUNG! Bei einem einfliigeligen Tor muss der Motor nur an die Klemme
MOTOR 2 (Hauptmotor) angeschlossen werden.

3. BAT +/-: zum Anschluss der 12 V DC Pufferbatterie.

4. POWER: zum Anschluss des AC-Transformators oder eines 12 V DC
Solarmoduls.

5. ANT: zum Anschluss der Antenne.
6. COM: gemeinsamer Anschluss oder Masse (GND).

7. CARD: zum Anschluss eines externen Zugangskontrollgerats, das zum
Offnen des Tors verwendet wird.

8.2 SIDE: zum Anschluss eines externen Gerats, das ein zweifliigeliges Tor
steuert.

Benutzerhandbuch 73 Deutsch



9. 1 SIDE: zum Anschluss eines externen Gerats, das ein einfliigeliges Tor
steuert.

10. COM: gemeinsamer Anschluss oder Masse (GND).
11. PH: Eingang zum Anschluss der Infrarot-Lichtschranke.

12. VCC: Dauerstromausgang fur die Lichtschranke oder andere Gerate;
maximaler Ausgangsstrom < 0,5 A.

13.LOCK-: zum Anschluss des Minuspols (Masse) des elektrischen Schlosses.
14. LOCK +: zum Anschluss des Pluspols des elektrischen Schlosses.

15. LAMP -: zum Anschluss des Minuspols der Signalleuchte.

16. LAMP +: zum Anschluss des Pluspols der Signalleuchte.

17. MENU: Digitalanzeige zur Anzeige der Konfigurationsparameter.

18. TOUCH: zum Anschluss eines Touch-Buttons oder dhnlicher Gerate.
19. USB: zum Anschluss eines USB-Gerats fiir Software-Updates.

20. DEC/SMART: zum Verringern von Parameterwerten oder zum Betrieb
des Smart-Moduls.

21. FUN: zum Aufrufen des Konfigurationsmenus und zum Bestatigen von
Werten.

22. INC/START: zum Erhohen von Parameterwerten oder zum Betatigen
des Systems im Ein-Tasten-Steuerungsmodus.

23. LEARN: zum Speichern oder Loschen von Fernbedienungen.
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Anschluss des Zugangstasters

..-E'E§§E o
< 8§88 & 2 8 & 3
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===

\

Die Klemmen 8. 2 SIDE und 6. COM werden zum Anschluss eines Tasters

verwendet, der beide Torflligel steuert.
Achtung! Wenn eine kabelgebundene Tastatur oder ein ahnliches Gerat
angeschlossen wird, verbinden Sie auch die Klemmen 12.VCC und 10. COM

fiir dessen Stromversorgung.

Anschluss der Sicherheitslichtschranke

- B P B8 E _ g
PODOO®® @
o o i i i
Jumper——th
-+ [ov]
- t { =]
= 2
RX TX

Verbinden Sie Klemme 12. VCC mit dem ,+“-Anschluss des Senders (TX)
und des Empfangers (RX) der Sicherheitslichtschranke.
Verbinden Sie Klemme 10. COM mit dem ,-“-Anschluss des Senders (TX)
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und des Empfangers (RX) der Sicherheitslichtschranke.
SchlieRen Sie Klemme 11. PH an die Klemme ,,OUT“ des Empfangers der

Sicherheitslichtschranke an.
SchlielRen Sie Klemme 6. COM an die Klemme ,,COM*“ des Empfangers der

Sicherheitslichtschranke an.

Anschluss der Zutrittskontrolltastatur/des Kartenlesers

€ g gggg: S
< O O & « O o >
®EOOO®® MO ®
NN

Die Klemmen 12. VCC und 10. COM werden zur Stromversorgung des

Kartenlesers verwendet.
Die Klemmen 7. CARD und 6. COM werden zum Anschluss des Kartenlesers

und zur Steuerung beider Torflligel verwendet.

Anschluss der Signalleuchte

Die Klemmen 16. LAMP+ und 15. LAMP- werden zum Anschluss der
Signalleuchte verwendet.
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Anschluss des elektrischen Schlosses

Klemme 13. LOCK- wird an das blaue Kabel des elektrischen Schlosses
angeschlossen.Klemme 14. LOCK+ wird an das rote Kabel des elektrischen
Schlosses angeschlossen.

Fernbedienung

Die Taste ,,1“ wird zur Betatigung eines einzelnen Torflligels tber MOTOR
2 verwendet. Die Taste ,,2“ wird zur Betatigung beider Torfliigel iber MOTOR
1 und MOTOR 2 verwendet. Die Taste ,,4“ wird zur Deaktivierung der
automatischen SchlieBung tiber die Fernbedienung verwendet.

Programmierung einer neuen Fernbedienung

Driicken Sie die LEARN-Taste auf der Steuerplatine fiir etwa eine Sekunde.
Drucken Sieinnerhalb von maximal 8 Sekunden die Taste der Fernbedienung,
die gespeichert werden soll. Der Summer gibt ein kurzes akustisches Signal
ab und die Digitalanzeige zeigt die Nummer der Fernbedienung an. Dies
bestatigt die erfolgreiche Speicherung der Fernbedienung.

Wenn die Steuerplatine das Signal der neuen Fernbedienung nichtinnerhalb
von 8 Sekunden nach dem Driicken der LEARN-Taste empfangt, leuchtet
die LED-Anzeige auf und das System verlasst den Programmiermodus.

Hinweis: Die Digitalanzeige kann nur zwei Zeichen anzeigen. Wenn mehr
als 99 Fernbedienungen gespeichert wurden, ersetzen Buchstaben ab der
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100. Fernbedienung die Ziffern der Zehner- und Hunderterstellen wie folgt:

+ Fernbedienung 100: A0
+ Fernbedienung 101: A1
+ Fernbedienung 110: b0
+ Fernbedienung 120: CO

Maximale Kapazitat: 128 Fernbedienungen. Wenn die Digitalanzeige ,,—“
anzeigt und der Summer funf kurze akustische Signale abgibt, ist der
Speicher voll und es konnen keine weiteren Fernbedienungen hinzugefligt
werden.

Léschen der Fernbedienungen

Halten Sie die LEARN-Taste fiir etwa 6 Sekunden gedriickt.

Wenn der Summer ein langes akustisches Signal abgibt, lassen Sie die Taste
los.

Die Digitalanzeige zeigt ,,00“ an und bestatigt damit das Loschen aller
Fernbedienungen aus dem Speicher.

Beschreibung der Funktionen der Steuerplatine

Funktion Beschreibung

Start Beim Start zeigt die Digitalanzeige
EGA-15 und Informationen zur
UX-Softwareversion an, und der
Summer gibt ein akustisches Signal
ab. Wenn die LED-Anzeige leuchtet,
funktioniert das System
ordnungsgemall.
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Konfiguration der Klemme 1 SIDE Der Steuermodus der Klemme 1 SIDE
kann iber das Menu der
Digitalanzeige mittels Parameter PE
konfiguriert werden.

Modus 0: MOTOR 2 - Offnen-Stopp-
Schlief3en..

Modus 1: nur Offnen; 6ffnet MOTOR 2
im einfligeligen Tormodus.

Modus 2: nur Schlief3en; schlielst
MOTOR 2 im einfliigeligen Tormodus.
Modus 3: nur Stopp.

Konfiguration der Klemme 2 SIDE Der Steuermodus der Klemme 2 SIDE
kann liber das Menu der
Digitalanzeige mittels Parameter PD
konfiguriert werden.

Modus 0: MOTOR 1 und MOTOR 2 -
Offnen-Stopp-SchlieRen..

Modus 1: nur Offnen; 6ffnet MOTOR 1
und MOTOR 2 im zweifliigeligen
Tormodus oder MOTOR 2 im
einfliigeligen Tormodus.

Modus 2: nur Schlief3en; schlielst
MOTOR 1 und MOTOR 2 im
zweiflligeligen Tormodus oder
MOTOR 2 im einfliigeligen Tormodus.
Modus 3: nur Stopp.
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Einstellung der Laufzeit bei hoher Die Laufzeit bei hoher

und niedriger Geschwindigkeit Geschwindigkeit fir MOTOR 1 und
MOTOR 2 kann uber die Meniis P4
und P5 des digitalen Displays
konfiguriert werden. Nach Ablauf der
Laufzeit bei hoher Geschwindigkeit
wird die verbleibende Zeit mit
niedriger Geschwindigkeit
zurlickgelegt. Die niedrige
Geschwindigkeit kann tber das Meni
PH eingestellt werden.

Einstellung der Diese Funktion tragt dazu bei, das
Uberstromempfindlichkeit des Anfahren eines Fahrzeugs zu
Motors verhindern und stoppt den Motor,

wenn das Tor die vollstandig
geodffnete oder vollstandig
geschlossene Position erreicht. Wenn
das Tor wahrend der Bewegung auf
ein Hindernis trifft, stoppt es sofort.
Die Uberstromempfindlichkeit des
Motors fiir hohe und niedrige
Geschwindigkeit kann tGiber das Menii
des digitalen Displays eingestellt
werden.

Wenn der Parameter Pl auf 1 gesetzt
ist und das Tor wahrend des
SchlieRvorgangs ein Hindernis
erkennt, kehrt es die Bewegung um
und offnet sich vollstandig.
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Konfiguration des Tortyps

Das Menui PJ ermoglicht die Auswahl
zwischen einem Standardtor oder
einem Tor fiir hohe Beanspruchung.
Die Werkseinstellung ist das
Standardtor. Wenn das Tor schwer
ist, kann der Motor Hindernisse und
Uberstrom leichter erkennen. Stellen
Sie in diesem Fall das Menii PJ auf
das Tor fiir hohe Beanspruchung ein.

Modus zur Endlagenerkennung

Das Menii Pl ermoglicht die
Konfiguration des
Endlagenerkennungsmodus des
Systems flir das Drehtor.

0 - Erkennung durch Uberstrom:
Wenn der Motor mit niedriger
Geschwindigkeit lauft und auf ein
Hindernis trifft, wird der erkannte
Uberstrom als Endlage betrachtet.
1- Erkennung durch Endschalter:
Nachdem die Automatisierung die
Endposition erreicht hat, 6ffnet sich
der Kontakt des Endschalters. Das
System erkennt das Offnen des
Kontakts und betrachtet dies als
Erreichen der Endlage des Tors.

Zeitverzogerung der beiden Fliigel
beim Offnen und SchlieRen

Die Zeitverzdgerung zwischen den
beiden Fliigeln beim Offnen und
Schlielen kann separat tiber die
Menus P7 und P8 eingestellt werden.
Der Wert 0 deaktiviert die
Zeitverzogerungsfunktion. Wenn die
Funktion aktiv ist, startet beim
Offnen zuerst MOTOR 2, dann
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MOTOR 1; beim SchlieRen startet
zuerst MOTOR 1, dann MOTOR 2.
Die Funktion ist fiir einflligelige
Systeme nicht verfiigbar.

Modus der Sicherheitslichtschranke

Der Modus der
Sicherheitslichtschranke kann liber
das Meni PF ausgewahlt werden. Der
Standardmodus ist 1, mit
normalerweise offenem Kontakt.

1. Wenn die Lichtschranke wahrend
des Schlielvorgangs ein Hindernis
erkennt, kehrt das Tor die Bewegung
um und offnet sich.

2. Wenn das automatische SchlieRen
nach dem vollstandigen Offnen
konfiguriert ist, schlief3t das Tor
automatisch.

3. Solange das Signal der
Lichtschranke ein Hindernis anzeigt,
wird der SchlieRbefehl nicht
ausgefiihrt und der Countdown wird
kontinuierlich zuriickgesetzt.
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Automatisches Schliel3en (ohne
Kartenleser)

1. Die automatische SchlieRfunktion
kann nur nach dem vollstandigen
Offnen des Tors aktiviert werden.

2. Beim Starten des Countdowns fiir
das automatische Schlieflen blinkt
die Anzeige in Sekundenintervallen.
3. Die Dauer bis zum automatischen
Schlieften kann tiber das Menii
konfiguriert werden.

Die automatische SchlieRfunktion
kann durch Driicken der Taste 4 der
Fernbedienung abgebrochen
werden.

Der Abbruch gilt nur fiir den
aktuellen Zyklus.

Beim nachsten Offnen kann das
automatische SchlielRen wieder
aktiviert werden.

Offnen mit Karte und automatisches
SchlieRen des Tors

1. Die Aktivierung der Funktion 6ffnet
beide Torflligel. Nach dem
vollstandigen Offnen kann der
Benutzer die automatische
SchlieRfunktion separat
konfigurieren. Die Dauer bis zum
automatischen Schlief3en kann liber
das Menli eingestellt werden.

2. Wenn das System fiir einen
einzelnen Flugel konfiguriert ist,
steuert das Vorlegen der Karte nur
das Offnen dieses Fliigels.

Benutzerhandbuch

83 Deutsch



Modus der Signalleuchte

Der Betriebsmodus der Leuchte kann
uber das Menu PA ausgewahlt
werden.

Modus 0: Signalleuchte und Motor
starten und stoppen gleichzeitig.
Modus 1: Die Signalleuchte erlischt
30 Sekunden nach dem Stoppen des
Motors.

Unabhangig vom gewahlten Modus
bleibt die Leuchte auch wahrend des
Countdowns bis zum SchlielRen des
Tors eingeschaltet.

Modus des elektrischen Schlosses

1. Der Schlossmodus kann tiber das
Meni PC ausgewahlt werden.

0 - NC-Modus: Stromversorgung
vorhanden, wenn das Tor verriegelt
ist; verwendet fiir
elektromagnetische Schlosser.

Modus des elektrischen Schlosses

1-NO-Modus: Stromversorgung
vorhanden beim Entriegeln;
verwendet fir elektrische Schlosser.
2. Die Dauer des Steuersignals fiir das
elektrische Schloss kann uber das
Ment Pb konfiguriert werden. Der
Wert 0 deaktiviert die Funktion.

Tormodus

1. Der Tormodus kann uber das Menli
PG ausgewahlt werden.

0 - zweifluigeliges Tor.

1- einfliigeliges Tor.
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Tormodus

2. Wenn das System fiir einen
einzelnen Fligel konfiguriert ist,
wirken alle Befehle fiir beide Fliigel
nur auf den Hauptfliigel, der an
MOTOR 2 angeschlossen ist.

3. Bei einem einflligeligen System
muss der Motor an die Klemme
MOTOR 2 angeschlossen werden.

Schutz der Motorlaufzeit

1. Wenn der Motor langer als 60
Sekunden ununterbrochen lauft,
stoppt er zum Schutz.

2. Wenn der Motor langer als 30
Sekunden ununterbrochen mit
niedriger Geschwindigkeit lauft,
stoppt er zum Schutz.

Intelligente Ladefunktion der
Pufferbatterie

1. Bei jedem Start erkennt das
System automatisch, ob die
Stromversorgung 12V betragt. Wenn
sich die Versorgungsspannung
andert, starten Sie das System neu.

Intelligente Ladefunktion der
Pufferbatterie

2. Wenn die Batteriespannung unter
13,5V +/-0,5Vfallt, startet der
Ladevorgang automatisch und die
Ladeanzeige leuchtet auf.

Intelligente Ladefunktion der
Pufferbatterie

3. Wenn die Batteriespannung 14 V
+/- 0,5V Uberschreitet, wird der
Ladekreis automatisch
unterbrochen, um eine Uberladung
zu verhindern.

Hinweis: Wenn die Steuerplatine
gleichzeitig an die Hauptstromquelle
(Wechselstromnetz oder Solarpanel)
und die Pufferbatterie angeschlossen
ist, wird die Batterie geladen.
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Unterspannungsschutz der Batterie | 1. Wenn das System ausgeschaltet ist
(Motor lauft nicht) und die
Batteriespannungunter 12V +/-0,5V
fallt, gibt der Summer bei jedem
Befehl zwei Signaltone ab, das
Digitaldisplay zeigt ,L1“ an und der
Motor lauft mit niedriger
Geschwindigkeit.

2. Wenn die Batteriespannung weiter
auf 11,5V +/- 0,5V sinkt, gibt der
Summer bei jedem Befehl zwei
Signaltone ab und das Digitaldisplay
zeigt ,,Lb“ an. Die Batterie ist
entladen und der Motor kann nicht
betrieben werden.

Aktualisierung des 1. Uberpriifen Sie vor der

Steuerplatinensystems liber USB- Aktualisierung, ob das USB-Laufwerk

Gerat im FAT32-Format formatiert ist. Falls
nicht, formatieren Sie es im FAT32-
System.

2. Kopieren Sie die
Aktualisierungsdatei in das
Stammverzeichnis des USB-
Laufwerks und benennen Sie sie in
EGB-15.bin um.

3. Stecken Sie das USB-Laufwerk in
das Aktualisierungsmodul und
schlieflen Sie das Modul dann an den
USB-Anschluss an.

4., Schalten Sie das System
vollstandig aus. Stellen Sie vor dem
Fortfahren sicher, dass die Anzeige
STATE erloschen ist.

Deutsch 86 Benutzerhandbuch



5. Halten Sie die Taste FUN gedriickt
und schalten Sie dann das System
ein. Das Digitaldisplay zeigt ,UP“ an
und die Aktualisierung beginnt. Nach
Abschluss startet das System
automatisch neu.

TOUCH-Anschluss

An die Steuerplatine kann eine
Zweikanal-Touch-Taste
angeschlossen werden.

1. Zyklischer Befehl fur MOTOR 2:
Offnen-Stopp-SchlieRen-Stopp..

2. Zyklischer Befehl fiir MOTOR 1 und
MOTOR 2: Offnen-Stopp-SchlieRen-
Stopp..

Anschluss fir intelligentes Modul

Das intelligente Modul XH-SG-
WIFIBLE kann extern zur Steuerung,
zum Auslesen von Informationen und
zur Konfiguration von Parametern
angeschlossen werden. Das Modul
umfasst Wi-Fi-, Bluetooth- und
2,4-GHz-Funktionen.

1. Hinzufugen der Bluetooth-
Steuerungsfunktion in der mobilen
App: Halten Sie die Taste DEC/SMART
5 Sekunden lang gedruckt.

Lassen Sie die Taste nach zwei
Signaltonen los; das Modul wechselt
in den Bluetooth-Kopplungsmodus.
2. Hinzufuigen der Wi-Fi-
Steuerungsfunktion in der mobilen
App: Halten Sie die Taste DEC/SMART
10 Sekunden lang gedriickt.
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Lassen Sie die Taste nach dem langen
Signalton los; das Modul wechselt in
den AP-Kopplungsmodus.

3. Programmierung des 2,4-GHz-
USB-Senders: Driicken Sie einmal die
Taste DEC/SMART. Der Summer gibt
einen Signalton ab und das System
wechseltin den Programmiermodus.
Versorgen Sie den 2,4-GHz-USB-
Sender mit Strom; er sendet
automatisch ein Signal. Wenn die
Anzeige SMART dreimal blinkt, war
die Programmierung erfolgreich.
Andernfalls wird der
Programmiermodus nach 8
Sekunden beendet.

4. Zum Loschen des 2,4-GHz-USB-
Senders halten Sie die Taste LEARN 6
Sekunden lang gedriickt, bis der
Summer einen langen Signalton
abgibt, und lassen Sie dann die Taste
los.

Nach diesem Vorgang sind alle
Fernbedienungen und USB-Sender
geldscht und konnen das Tor nicht
mehr steuern.

5. Wenn ein programmierter 2,4-GHz-
USB-Sender in den Empfangsbereich
des Moduls gelangt, lost er einen
Offnungsbefehl fiir das Tor aus.

Die Wi-Fi- und Bluetooth-Funktionen
ermoglichen die Verbindung mit der
mobilen App zur Steuerung des Tors,
zum Hinzufiigen und Verwalten von
Fernbedienungen sowie zur
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Konfiguration der Menliparameter.
Detaillierte Informationen finden Sie
im Handbuch der App.

Zurlicksetzen auf

Werkseinstellungen

Das Zurticksetzen auf die
Werkseinstellungen muss
durchgefiihrt werden, um die
Standardparameter
wiederherzustellen; siehe Tabelle
unten.

Konfiguration der Parameter der Steuerplatine

1. Halten Sie die Taste [FUN] 3 Sekunden lang gedriickt. Wenn das
Digitaldisplay ,,P0“ anzeigt, lassen Sie die Taste los. Die Menuwerte konnen
mit den Tasten [INC/START] und [DEC/SMART] erhoht oder verringert
werden.

2. Driicken Sie nach dem Einstellen des Wertes die Taste [FUN] zum
Speichern. Der Summer gibt einen Signalton ab, um das Speichern zu
bestatigen.

3. Driicken Sie nach Abschluss der Mentkonfiguration die Taste [LEARN],
um das Menu zu verlassen und das Display auszuschalten.

Nr. |Funktion Bereich | Standard |Beschreibung
Einstellung der
Uberstromschwelle
des Motors bei
Uberstromregelung fiir niedriger
L 0-20 . .
PO |MOTOR 1 bei niedriger Stufen Stufe 10 | Geschwindigkeit. Je
Geschwindigkeit hoher der Wert, desto
schwerer stoppt der
Motor.
Einstellbereich: 0-20.
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P1

Uberstromregelung fiir
MOTOR 1 bei hoher
Geschwindigkeit

0-20
Stufen

Stufe 10

Einstellung der
Uberstromschwelle
des Motors bei hoher
Geschwindigkeit. Je
hoher der Wert, desto
schwerer stoppt der
Motor.
Einstellbereich: 0-20.

P2

Uberstromregelung fiir
MOTOR 2 bei niedriger
Geschwindigkeit

0-20
Stufen

Stufe 10

Einstellung der
Uberstromschwelle
des Motors bei
niedriger
Geschwindigkeit. Je
hoher der Wert, desto
schwerer stoppt der
Motor.
Einstellbereich: 0-20.

P3

Uberstromregelung fir
MOTOR 2 bei hoher
Geschwindigkeit

0-20
Stufen

Stufe 10

Einstellung der
Uberstromschwelle
des Motors bei hoher
Geschwindigkeit. Je
hoher der Wert, desto
schwerer stoppt der
Motor.
Einstellbereich: 0-20.
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P4

Betriebsdauer bei hoher
Geschwindigkeit fir MOTOR
1

3-30s

10s

Legt die
Betriebsdauer bei
hoher
Geschwindigkeit fur
MOTOR 1 fest. Das Tor
lduft fur die
konfigurierte Dauer
mit hoher
Geschwindigkeit und
legt dann den
restlichen Weg mit
niedriger
Geschwindigkeit
zurlick.

P5

Betriebsdauer bei hoher
Geschwindigkeit flir MOTOR
2

3-30s

10s

Legtdie
Betriebsdauer bei
hoher
Geschwindigkeit fiir
MOTOR 2 fest. Das Tor
[auft fiir die
konfigurierte Dauer
mit hoher
Geschwindigkeit und
legt dann den
restlichen Weg mit
niedriger
Geschwindigkeit
zurtick.

P6

Timer flir automatisches
SchliefRen bei Befehl tiber
Kartenleser

0-99s

10s

Der Wert 0 deaktiviert
das automatische
SchlieRen, das liber
den Kartenleser-
Anschluss ausgelost
wird.
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P7

Verzogerung der beiden
Torfliigel beim Offnen

0-15s

2s

Der Wert 0 deaktiviert
die Verzogerung
zwischen den beiden
Torfligeln beim
Offnen.

P8

Verzégerung der beiden
Torflligel beim SchlieRen

0-15s

2s

Der Wert 0 deaktiviert
die Verzogerung
zwischen den beiden
Torflligeln beim
Schliel3en.

P9

Timer fur automatisches
Schliefen

0-99s

Der Wert 0 deaktiviert
die automatische
SchlieBung.

PA

Modus der Warnleuchte

0: Modus 0
1: Modus 1

Modus 0: Warnleuchte
und Motor starten
und stoppen
gleichzeitig.

Modus 1: Die
Warnleuchte erlischt
30 Sekunden nach
dem Stoppen des
Motors.

Pb

Betatigungsdauer des
elektrischen Schlosses

0-5s

Legtdie
Betatigungsdauer des
elektrischen
Schlosses zwischen 0
und 5 Sekunden fest.
Der Wert 0 deaktiviert
das elektrische
Schloss.
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PC

Schlossmodus

0:NC
1:NO

NC-Modus:
Stromversorgung
vorhanden, wenn das
Tor verriegelt ist;
verwendet flir
elektromagnetische
Schlosser.
NO-Modus:
SchlieRerkontakt;
Stromversorgung
beim Entriegeln
vorhanden;
verwendet fiir
elektrische Schlosser.

Pd

Konfiguration des
Anschlusses 2 SIDE

Einzelheiten finden
Siein der Tabelle
»Beschreibung der
Funktionen der
Steuerplatine®.

PE

Konfiguration des
Anschlusses 1 SIDE

0-3

Einzelheiten finden
Siein der Tabelle
»Beschreibung der
Funktionen der
Steuerplatine®.

PF

Modus der
Sicherheitslichtschranke

0(NC)-1
(NO)

1(NO)

0: NC-Modus,
Offnerkontakt.

1: NO-Modus,
SchlielRerkontakt.

PG

Tormodus

0-1

0: zweiflligeliges Tor
(MOTOR 1 und
MOTOR 2).

1: einflligeliges Tor
(MOTOR 2).

PH

Einstellung der niedrigen
Geschwindigkeit

0-10

Legt die Bewegung
sgeschwindigkeit im
langsamen Modus
fest.
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0: Erkennung durch
. Modus der 01 0 Uberstrom.
Endlagenerkennung 1: Erkennung durch

Endschalter.

Stellen Sie den Wert 5

Zurlicksetzen auf ein, um das
Po 0-10 0 Zuriicksetzen auf die

Werkseinstellungen Werkseinstellungen
auszulosen.

Informationen auf dem digitalen Display der Steuerplatine

Beim Offnen des Tors zeigt das digitale Display ,,OP“ fiir MOTOR 1, ,,OP-
fir MOTOR 2 und ,,0.P fiir das Offnen beider Fliigel an.

Beim Schliel3en des Tors zeigt das digitale Display ,,CL* fir MOTOR 1, ,,CL.“
fir MOTOR 2 und ,,C.L.“ fuir das SchlieBen beider Fliigel an.

Nach dem Stoppen des Tors zeigt das digitale Display ,,--“ fiir MOTOR 1,
»-- fir MOTOR 2 und ,,-.-.“ fiir beide Flugel an.

Wenn der Uberlastschutz wéhrend des Betriebs mit hoher Geschwindigkeit
ausgelost wird, zeigt das digitale Display ,,OH® fiir MOTOR 1, ,,OH.“ flr
MOTOR 2 und ,,0.H.“ fuir beide Flugel an.

Wenn der Uberlastschutz wéhrend des Betriebs mit niedriger Geschwindigkeit
ausgelost wird, zeigt die Digitalanzeige ,,OL" flir MOTOR 1, ,,OL.“ flir MOTOR
2und ,,0.L.“ fir beide Torfliigel an.

Wenn der Motor die maximale Betriebsdauer erreicht, zeigt die Digitalanzeige
»EC“ fir MOTOR 1, ,,EC.“ fiir MOTOR 2 und ,,E.C.“ flir beide Torflligel an.

Wenn die Sicherheitslichtschranke aktiviert ist, zeigt die Digitalanzeige
,PH" an.

Wenn das Tor vollstandig geoffnet ist, zeigt die Anzeige ,,LO“ fur MOTOR 1
und ,,L.O“ flir MOTOR 2 an.

Wenn das Tor vollstandig geschlossen ist, zeigt die Anzeige ,,LC* fiir MOTOR
1lund ,L.C“fiir MOTOR 2 an.
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Identifizierung der Motorlaufrichtung

Wahrend des Motorbetriebs:

LED-Farbe Laufrichtung
Blau Der Motor fiihrt den Offnungsvorgang aus.
Rot Der Motor flihrt den SchlieRvorgang aus.

Benutzerhandbuch 95 Deutsch



Advertencias de seguridad

« Lainstalacidony puesta en marcha deben ser realizadas nicamente por
personal cualificado.

« Siga las instrucciones del fabricante y la normativa local relativa a
instalaciones eléctricas y automatizacion de puertas.

« El kit esta disefiado para puertas batientes con hojas de un peso maximo
de 250 kg y una longitud maxima de 2,5 m cada una. No exceda estos
limites.

« Compruebe que la puerta esté estable, equilibrada, alineada y que se
mueva con facilidad sin atascarse.

« No utilice el sistema de automatizacién si la puerta o sus componentes
estan danados.

« Instale fotocélulas, limitadores y demas dispositivos de proteccién
necesarios para evitar aplastamientos, impactos y atrapamientos.

+ No se pare ni pase por la zona de movimiento de la puerta.

« Accione la puerta Unicamente cuando la zona de movimiento esté
completamente visible y despejada.

+ Desconecte la alimentacion eléctrica antes de la instalacion, el ajuste, la
limpieza o el mantenimiento.

+» No toque el mecanismo, el brazo articulado ni las bisagras durante el
funcionamiento.

+ Pruebe periddicamente los sistemas de seguridad, la parada de emergencia
y la apertura manual.

+ En caso de funcionamiento anédmalo, ruidos extrafios o dafios, detenga
el sistemainmediatamente y pdngase en contacto con un técnico autorizado.

« Guarde las instrucciones de funcionamiento y la llave de desbloqueo
manual en un lugar seguro, fuera del alcance de los nifios.
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1 | Soporte de montajex2

12 | 8 arandelas de nailon de @10
mm

2 Motor x 2

13 | 4tornillos de cabeza
hexagonal externa M12 x 25
mm

3 | Tornillo de expansién M8 x
60 para fijar el soporte x 8

14 |4 tuercas M12

4 | Tornillos hexagonales M10 x
25x4

15 |4 arandelas de nailon
blancas de @12 x @24 x 2,5
mm

5 | Tornillos hexagonales M10 x
40X 4

16 |2 espaciadores moleteados

6 Brazo de accionamiento de
la puertax?2

17 | 2 mandos a distancia

7 Brazo de accionamiento de
la puertax?2

18 | 1 unidad de control

8 TuercaM10x 12

19 | 1juego detornillos para la
unidad de control

9 | Arandelaelastica @10x 12

20 |1lédmpara

10 | Arandela plana@10x 12

21 |2 fotocélulas

11 | Soporte de puertax?2

Especificaciones técnicas

Tension de funcionamiento 12vDC
Corriente de funcionamiento 1.3A
Frecuencia nominal 50 Hz/60 Hz
Potencia nominal 25Wx2
Peso maximo de la hoja de la puerta | 250 kg

Espanol
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Longitud méxima de la hojade la|2.5m
puerta

Angulo maximo de apertura 110°

Tiempo de ciclo de funcionamiento | 11 s (apertura de 90°)

Grado de proteccion IP55

Dimensiones del motor

3108

Gate in closed position

—

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°
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Advertencia: El soporte del brazo tiene variantes para el lado izquierdo y
el lado derecho. Identifique correctamente cada variante antes de la
instalacion.

Instalacion con apertura mediante tirador

El sistema de automatizacion de la puerta se instala dentro de la propiedad
y la abre hacia adentro. Aseglrese de que la instalacion se realice segln
las dimensiones indicadas anteriormente. De lo contrario, las posiciones
de parada al final del recorrido no seran precisas.

Girando en el sentido de las agujas del reloj se abre el panel izquierdo.
Girando en sentido contrario a las agujas del reloj se abre el panel derecho.

Ejemplo de instalacion para el panel de la puerta izquierda

Diagrama de tornillos del soporte de montaje:

3. Tornillo de expansién
M8 x 60

1. Soporte de montaje

4. Tornillos hexagonales
M10 x 25

5. Tornillos hexagonales
M10 x 40

€)
D
4
©)
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Paso 1: Fije el soporte de montaje a la pared con tornillos.

1. Soporte de montaje

4. Tornillos hexagonales
M10 x 25

5o

245, Tornillos hexagonales
M10 x 40

be

3. Tornillo de expansion
M8 x 60 para fijacion al
suelo

Paso 2: Fije el motor a la placa de montajey apriete la tuerca, la arandela
elasticay la arandela plana.

12. Arandela de nailon @10
10. Arandela plana @10
9. Arandela elastica @10

8. Tuerca M10

@0

Paso 3: Conecte el cable y monte la carcasa. Precaucion: Al montar la
carcasa del motor, los tres puntos indicados deben estar correctamente

alineados.
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Paso 4: Fije el soporte del brazo al sistema de automatizacion y asegurelo

al panel de la puerta.

©@

Pay attention to the
opening direction
of the gate

®

@

6. Brazo de accionamiento
de la puerta

7. Brazo de accionamiento
de la puerta

8. Tuerca M10

9. Arandela elastica @10

Paso 5: Monte el soporte de la puerta en el extremo del brazo.

11. Soporte de puerta
12. Arandela de nailon @10

13. Tornillo de cabeza
hexagonal externa M12

14. Tuerca M12

Advertencia: Pruebe la aperturay el cierre de la puerta hasta la posicién
deseada, luego marque y fije el soporte en el panel de la puerta.

Paso 6. Fije el soporte al panel de la puerta con tornillos, tuercas y arandelas.

Espanol
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Advertencia: Los tornillos, tuercas y arandelas necesarios para fijar el
soporte no estan incluidos, ya que el grosor del panel de la puerta puede
variar.

Elsistema de automatizacion para uno de los paneles de la puerta ya esta
instalado. Los pasos de instalacién mostrados anteriormente se aplican
tanto a la configuracion de apertura por traccion como por empuije.

Liberacion manual de emergencia

En caso de un corte de energia, utilice la llave de desbloqueo manual de
emergencia para desactivar el mecanismo de automatizacién. A
continuacién, la puerta podrd abrirse y cerrarse manualmente.

Manual release key
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Placa de control

Alimentaciénde 12V CA, con posibilidad de conectar una bateria de respaldo
de12V.
Aplicacién: automatizacién de puertas batientes de una o dos hojas,
alimentadasa 12V CC.
Codificacién del control remoto con cédigo dindmico (coédigo variable),
configurada de fabrica. Nimero maximo de controles remotos: hasta 128
unidades.

@,

° &)

1 © .
Iﬁ BE Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

or solar panel {Not InclL)
D
=

M B =
-Lock# -Lamp+ - 4

Rlede® ® ©| 6
i e [ |

(c9) 2Side
(o) 1side
(@) com
@) rn

1. MOTOR 1: Motor de la hoja secundaria; se cierra primero y se abre dltimo.

2. MOTOR 2 (principal): Motor de la hoja principal; se abre primero y se
cierra ultimo.

iATENCION! Para una puerta de una sola hoja, el motor debe conectarse
al terminal MOTOR 2 (principal).

3. BAT +/-: Para conectar la bateria de respaldo de 12V CC.

4. POWER: Para conectar el transformador de CA o un panel solarde 12V
CC.
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5. ANT: Para conectar la antena.
6. COM: Terminal comUn o tierra (GND).

7. CARD: Para conectar un dispositivo de control de acceso externo utilizado
para abrir la puerta.

8. 2 SIDE: Para conectar un dispositivo externo que controla una puerta
de doble hoja.

9. 1 SIDE: Para conectar un dispositivo externo que controla una puerta
de una sola hoja.

10. COM: Terminal comun o tierra (GND).

11. PH: Entrada para conectar la fotocélula infrarroja. 12. VCC: Salida de
alimentacién CC para fotocélula u otros dispositivos; corriente de salida
maxima<0,5A.

13. LOCK -: Para conectar el terminal negativo (tierra) de la cerradura
eléctrica.

14. LOCK +: Para conectar el terminal positivo de la cerradura eléctrica.
15. LAMP —: Para conectar el terminal negativo de la luz indicadora.

16. LAMP +: Para conectar el terminal positivo de la luz indicadora.

17. MENU: Pantalla digital para visualizar los pardmetros de configuracion.
18. TOUCH: Para conectar un botén tactil u otros dispositivos similares.
19. USB: Para conectar un dispositivo USB para actualizar el software.

20. DEC/SMART: Para reducir los valores de los parametros o para operar
el médulo inteligente.

21. FUN: Para acceder al menu de configuracidn y confirmar los valores.

22.INC/START: Para aumentar los valores de los parametros o para operar
el sistema en modo de control con un solo botén. 23. APRENDER: para
almacenar o eliminar controles remotos.
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Conectando el boton de acceso

..-E'E§§E o
< 8§88 & 2 8 & 3
®EO®O® WM d @
===

\

Los terminales 8.2 SIDE y 6.COM se utilizan para conectar un botén que

controla ambos paneles de la puerta.
jAtencién! Si se conecta un teclado con cable o un dispositivo similar,
conecte también los terminales 12.VCCy 10.COM para su alimentacion.

Conexion de la fotocélula de seguridad

PO ®® @
o i e i
Jumper —{aan ]
| ¢ { =]
= 2
RX X

Conecte el terminal 12.VDC al terminal “+” del transmisor (TX) y del

receptor (RX) de la fotocélula de seguridad.
Conecte el terminal 10.COM al terminal “=” del transmisor (TX) y del

receptor (RX) de la fotocélula de seguridad.
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Conecte el terminal 11.PH al terminal “OUT” del receptor de la fotocélula

de seguridad.
Conecte el terminal 6.COM al terminal “COM” del receptor de la fotocélula

de seguridad.
Conexion del teclado/lector de tarjetas de control de acceso

E ggggg: b
4 O O o = O & >
®EOOO®®0M®M®
T

Los terminales 12.VCC y 10.COM se utilizan para alimentar el lector de

tarjetas.
Los terminales 7.CARD y 6.COM se utilizan para conectar el lector de

tarjetasy controlar ambos paneles de acceso.

Conexion de la lampara de sefalizacion

-

ck+ -

@
I

a

- &5
16

i®

Los terminales 16. LAMP+y 15. LAMP- se utilizan para conectar la luz de
sefializacién.
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Conexion de la cerradura eléctrica

Terminal 13. LOCK- se conecta al cable azul de la cerradura eléctrica.

Terminal 14. LOCK+ se conecta al cable rojo de la cerradura eléctrica.

Mando a distancia

Elbotén “1” se utiliza para accionar un solo panel de la puerta, mediante
el MOTOR 2. El botén “2” se utiliza para accionar ambos paneles de la
puerta, mediante los MOTORES 1y 2. El botén “4” se utiliza para desactivar
el cierre automatico desde el mando a distancia.

Programacién de un nuevo control remoto

Mantenga pulsado el boton LEARN del panel de control durante
aproximadamente un segundo. En un plazo maximo de 8 segundos, pulse
el botén del mando a distancia que desea memorizar. El zumbador emitira
un pitido corto y la pantalla digital mostrara el nimero del mando a
distancia. Esto confirma que el mando a distancia se ha memorizado
correctamente.

Si el panel de control no recibe la sefial del nuevo mando a distancia en
un plazo maximo de 8 segundos tras pulsar el botén LEARN, el indicador
LED se encenderdy el sistema saldra del modo de programacion.

Nota: La pantalla digital solo puede mostrar dos caracteres. Si se han
almacenado mas de 99 mandos a distancia, a partir del mando 100, las
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letras sustituirdn a los digitos de las decenas y las centenas, de la siguiente
manera:

+ Mando a distancia 100: A0
+Mando a distancia 101: A1
+ Mando a distancia 110: b0
+ Mando a distancia 120: CO

Capacidad maxima: 128 mandos a distancia. Si la pantalla digital muestra
“~”y el zumbador emite cinco pitidos cortos, la memoria esta llenay no
se pueden afadir mas mandos a distancia.

Eliminar los mandos a distancia

Mantén pulsado el boton LEARN durante aproximadamente 6 segundos.
Cuando suene un pitido largo, suelta el boton.
La pantalla digital mostrara “00”, confirmando que se han borrado todos

los mandos a distancia de la memoria.

Descripcion de las funciones del panel de control

Funcionamiento Description

Inicio Al encender el sistema, la pantalla
digital mostrara EGA-15e
informacién sobre la version del
software UX, y el zumbador
emitird una senal sonora. Si el
indicador LED esta encendido, el
sistema funciona correctamente.
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Configuracién del terminal 1 El modo de control del terminal 1
(lado) lateral se puede configurar desde
el menu de la pantalla digital,
mediante el parametro PE.

Modo 0: MOTOR 2 - Abrir-Parar-
Cerrar..

Modo 1: Solo apertura; abre el
MOTOR 2 en modo de puerta de
una hoja.

Modo 2: Solo cierre; cierra el
MOTOR 2 en modo de puerta de
una hoja.

Modo 3: Solo parada.

Configuracién del terminal 2 El modo de control del terminal 2
(lado) lateral se puede configurar desde
el menu de la pantalla digital,
mediante el pardametro PD.

Modo 0: MOTOR 1y MOTOR 2 -
Abrir-Parar-Cerrar..

Modo 1: Solo apertura; abre los
MOTORES 1y 2 en modo de
puerta de doble hoja o el MOTOR 2
en modo de puerta de una hoja.
Modo 2: solo cierre; cierra los
motores 1y 2 en modo de puerta
de doble hoja o el motor2 en
modo de puerta de una hoja.
Modo 3: solo parada.
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Ajuste del tiempo de
funcionamiento a altay baja
velocidad

Eltiempo de funcionamiento a
alta velocidad para los MOTORES
1y 2 se puede configurar desde
los menus P4y P5 en la pantalla
digital. Una vez transcurrido el
tiempo de funcionamiento a alta
velocidad, el tiempo restante se
ejecuta a baja velocidad. La baja
velocidad se puede ajustar desde
el mend PH.

Ajuste de la sensibilidad a la
sobrecorriente del motor

Esta funcién ayuda a evitar chocar
con un vehiculo y detiene el motor
cuando la puerta alcanza la
posicion completamente abierta o
completamente cerrada. Si la
puerta encuentra un obstaculo
durante su movimiento, se
detiene inmediatamente. La
sensibilidad de sobrecorriente del
motor, para alta y baja velocidad,
se puede ajustar desde el mend
de la pantalla digital.

Si el pardmetro Pl esta
configurado en 1y la cancela
detecta un obstaculo durante el
cierre, invertird su movimiento y
se abrird completamente.

Manual de usuario

111

Espaniol




Configuracién del tipo de puerta

El men( PJ permite seleccionar
una puerta estandar o una puerta
reforzada. La configuracion
predeterminada de fabrica es la
puerta estandar. Si la puerta es
reforzada, el motor puede
detectar obstaculosy
sobrecorrientes con mayor
facilidad. En este caso, configure
el menu PJ para la puerta
reforzada.

Modo de deteccion del interruptor
de limite

El menu Pl permite configurar el
modo de deteccién de fin de
carrera del sistema para la puerta
batiente.

0 - Deteccidn de sobrecorriente: si
el motor funciona a baja velocidad
y encuentra un obstaculo, la
sobrecorriente detectada se
considera el final de la carrera.

1- Deteccién mediante interruptor
de limite: unavez que la
automatizacién alcanza la
posicion final, el contacto del
interruptor de limite se abre. El
sistema detecta la apertura del
contactoy considera que la
puerta ha llegado al final de su
recorrido.
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Temporizacién de las dos hojas al
abriry cerrar

La sincronizacién entre las dos
hojas al abrirsey cerrarse se
puede ajustar por separado desde
los menus P7y P8. El valor 0
desactiva la funcién de
sincronizacién. Si la funcion esta
activada, al abrirse, arranca
primero el MOTOR 2y luego el
MOTOR 1; al cerrarse, arranca
primero el MOTOR 1y luego el
MOTOR 2. Esta funcién no esta
disponible para sistemas de una
sola hoja.

Modo de fotocélula de seguridad

El modo de fotocélula de
seguridad se puede seleccionar
desde el mend PF. El modo
predeterminado es 1, con
contacto normalmente abierto.
1. Sila fotocélula detecta un
obstaculo durante el cierre, la
puerta invierte su movimientoy
se abre.

2. Sise configura el cierre
automatico tras la apertura total,
la puerta se cerrara
automaticamente.

3. Mientras la sefal de la
fotocélula indique un obstaculo,
no se ejecutard la orden de cierre
y la cuenta atras se reiniciara
continuamente.
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Cierre automatico (sin lector de
tarjetas)

1. La funcién de cierre automatico
solo se activa cuando la puerta
esta completamente abierta.

2. Cuando comienza la cuenta
regresiva para el cierre
automatico, el indicador parpadea
aintervalos de un segundo.

3. El tiempo hasta el cierre
automatico se puede configurar
desde el mend.

La funcion de cierre automatico se
puede cancelar pulsando el botén
4 del mando a distancia.

La cancelacién es valida
Unicamente para el ciclo actual.
En la préxima apertura, se podra
reactivar el cierre automatico.

Apertura con tarjetay cierre
automatico de la puerta

1. Al activar la funcién, se abren
ambos paneles de la puerta. Tras
la apertura total, el usuario puede
configurar por separado la funcién
de cierre automatico. El tiempo
hasta el cierre automatico se
puede ajustar desde el mend.

2. Si el sistema esta configurado
para una sola hoja, al presentar la
tarjeta solo se abre esa hoja.

Modo de luzindicadora

El modo de funcionamiento de la
[dmpara se puede seleccionar
desde el menu PA.

Modo 0: La ldmpara de
sefalizacion y el motor se
enciendeny apagan
simultaneamente.
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Modo 1: La luzindicadora se
apaga 30 segundos después de
que el motor se detenga.
Independientemente del modo
seleccionado, la luz permanece
encendida durante la cuenta
regresiva hasta que la puerta se
cierra.

Modo de bloqueo eléctrico

1. El modo de bloqueo se puede
seleccionar desde el menu del PC.
0 - Modo NC: alimentacién
eléctrica presente cuando la
puerta esta bloqueada; se utiliza
para cerraduras
electromagnéticas.

1-Modo NO: alimentacién
eléctrica presente cuando la
puerta esta desbloqueada; se
utiliza para cerraduras eléctricas.
2. Laduracién de la sefial de
control de la cerradura eléctrica
se puede configurar desde el
menu Pb. El valor 0 desactiva la
funcién.
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Modo de puerta

1. El modo de puerta se puede
seleccionar desde el menu PG.

0 - Puerta de doble hoja.

1 - Puerta de una hoja.

2. Si el sistema estd configurado
para una sola hoja, todos los
comandos destinados a ambas
hojas solo accionan la hoja
principal, conectada al MOTOR 2.
3. Para unsistema de unasola
hoja, el motor debe conectarse al
terminal MOTOR 2.

Proteccién contra
sobrecalentamiento del motor

1. Si el motor funciona de forma
continua durante mas de 60
segundos, se detiene por
proteccion.

2. Si el motor funciona de forma
continua a baja velocidad durante
mas de 30 segundos, se detiene
por proteccion.

Funcion de carga inteligente de la
bateria de respaldo

1. En cada arranque, el sistema
identifica automaticamente si la
fuente de alimentacién esde 12 V.
Si la tensién de alimentacion
cambia, reinicie el sistema.

2. Silatension de la bateria cae
por debajode 13,5V+0,5V,la
carga se inicia automaticamente y
se enciende el indicador de carga.
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Funcién de carga inteligente de la
bateria de respaldo

3. Si el voltaje de la bateria supera
los 14V 0,5V, el circuito de carga
se desconecta automaticamente
para evitar la sobrecarga.

Nota: Cuando la placa de control
esta conectada simultaneamente
ala fuente de alimentacién
principal (red eléctrica o panel
solar) y a la bateria de respaldo,
esta Ultima se cargara.

Proteccién contra baja tension de
la bateria

1. Con el sistema apagado (el
motor no estd funcionando), si el
voltaje de la bateria cae por
debajode 12V +0,5V, el
zumbador emite dos pitidos con
cada comando, la pantalla digital
muestra “L1” y el motor funciona
a baja velocidad.

2. Si el voltaje de la bateria
continda cayendo hasta 11,5V +
0,5V, el zumbador emite dos
pitidos con cada comandoy la
pantalla digital muestra “Lb”. La
bateria estd descargaday el motor
no puede funcionar.

Actualizacion del sistema del
panel de control mediante
dispositivo USB

1. Antes de actualizar, compruebe
que la unidad USB esté
formateada en FAT32.Sino lo
estd, formatéela en el sistema
FAT32.
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2. Copie el archivo de
actualizacion en el directorio raiz
de la unidad USB'y némbrelo
EGB-15.bin.

3. Inserte la unidad USB en el
méddulo de actualizaciény
conecte el médulo al puerto USB.
4. Apague completamente el
sistema. Antes de continuar,
asegurese de que el indicador
STATE esté apagado.

5. Mantenga presionado el botén
FUNy encienda el sistema. La
pantalla digital mostrard “UP” y
comenzara la actualizacién. Una
vez finalizada, el sistema se
reiniciard automaticamente.

Puerto tactil Se puede conectar un botoén tactil
de dos canales a la placa de
control.

1. Control ciclico para el MOTOR 2:
Abrir-Parar-Cerrar-Parar..

2. Control ciclico para los
MOTORES 1y 2: Abrir-Parar-
Cerrar-Parar..

Puerto del médulo inteligente El moédulo inteligente XH-SG-
WIFIBLE se puede conectar
externamente para control,
lectura de informaciény
configuracién de pardmetros. El
méddulo incluye funciones Wi-Fi,
Bluetooth y de 2,4 GHz.

Espanol 118 Manual de usuario




1. Para afiadir la funcién de
control Bluetooth en la aplicacién
mévil: mantenga pulsado el boton
DEC/SMART durante 5 segundos.
Tras dos pitidos, suelte el botén; el
méddulo entrard en modo de
emparejamiento Bluetooth.

2. Para afiadir la funcién de
control Wi-Fi en la aplicacion
mévil: mantenga pulsado el boton
DEC/SMART durante 10 segundos.
Tras un pitido largo, suelte el
botén; el médulo entrard en modo
de emparejamiento AP

3. Para programar el transmisor
USB de 2,4 GHz: pulse el botén
DEC/SMART una vez. El zumbador
emitira una sefial sonoray el
sistema entrard en modo de
programacioén. Encienda el
transmisor USB de 2,4 GHz; este
transmitird una senal
automaticamente. Si el indicador
SMART parpadea tres veces, la
programacion se ha realizado
correctamente. De lo contrario, el
modo de programacion se cerrara
después de 8 segundos.

4. Para eliminar el transmisor USB
de 2,4 GHz, mantenga pulsado el
botén LEARN durante 6 segundos
hasta que el zumbador emita un
pitido largo y, a continuacién,
suéltelo.
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4. Para eliminar el transmisor USB
de 2,4 GHz, mantenga pulsado el
botén LEARN durante 6 segundos
hasta que el zumbador emita un
pitido largo y, a continuacién,
suéltelo.

Tras esta operacion, todos los
mandos a distanciay transmisores
USB se eliminany ya no pueden
controlar la puerta.

5. Cuando un transmisor USB de
2,4 GHz programado entra en el
rango de recepcion del médulo,
activa la orden de aperturade la
puerta.

Las funciones Wi-Fiy Bluetooth
permiten la conexién con la
aplicacién movil para controlar la
puerta, anadiry gestionar mandos
adistanciay configurar los
parametros del menu. Para
obtener informacion detallada,
consulte el manual de la

aplicacién.
Restablecimiento a la El restablecimiento a la
configuracién de fabrica configuracién de fabrica debe

realizarse en la fabrica para
restaurar los pardmetros
predeterminados; consulte la
tabla a continuacion.

Configuracion de los parametros del panel de control

1. Mantén pulsado el boton [FUN] durante 3 segundos. Cuando la pantalla
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digital muestre “P0”, suelta el botén. Los valores del menu se pueden
aumentar o disminuir con los botones [INC/START] y [DEC/SMART].

2. Tras ajustar el valor, pulsa el botén [FUN] para guardarlo. Sonard un
pitido para confirmar que se ha guardado.

3.Unavez completada la configuracion del mend, pulsa el botén [LEARN]
para salir del menu y apagar la pantalla.

No. |Funcién Range |Default Description

Ajuste del umbral de
sobrecorriente del
motor a baja

Ajuste de sobrecorriente 0-20 velocidad. Cuanto
PO |paraelMOTOR1abaja Level 10 mayor sea el valor,
. levels e ‘
velocidad mas dificil sera que el

motor se detenga.
Rango de ajuste:
0-20.

Ajuste delumbral de
sobrecorriente del

motor a alta
Ajuste de sobrecorriente 0-20 velocidad. Cuanto
P1 |paraelMOTOR1laalta Level 10 mayor sea el valor,
. levels e .
velocidad mas dificil serd que el

motor se detenga.
Rango de ajuste:
0-20.
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P2

Ajuste de sobrecorriente

para el MOTOR 2 a baja
velocidad

0-20
levels

Level 10

Ajuste delumbral de
sobrecorriente del
motor a baja
velocidad. Cuanto
mayor sea el valor,
mas dificil sera que el
motor se detenga.
Rango de ajuste:
0-20.

P3

Ajuste de sobrecorriente

paraelMOTOR 2 a alta
velocidad

0-20
levels

Level 10

Ajuste del umbral de
sobrecorriente del
motor a alta
velocidad. Cuanto
mayor sea el valor,
mas dificil sera que el
motor se detenga.
Rango de ajuste:
0-20.

P4

Tiempo de
funcionamiento a alta
velocidad para el
MOTOR 1

3-30s

10s

Establece el tiempo
de funcionamiento a
alta velocidad para el
MOTOR 1. La puerta
funciona a alta
velocidad durante la
duracién
configuraday luego
completa el
recorrido restante a
baja velocidad.
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Establece el tiempo
de funcionamiento a
alta velocidad para el

Tiempo de MOTOR 2. La puerta
funcionamiento a alta funciona a alta
PS velocidad para el 3:30s 10 velocidad durante el
MOTOR 2 tiempo configurado
y luego completa el
recorrido restante a
baja velocidad.
. . Elvalor 0 desactiva el
Temporizador de cierre . fhs
P6 |automatico controlado [0-99s 10s C|er're automatico
. activado por el lector|
por lector de tarjetas .
de tarjetas.
Temporizacién de Elvalor 0 desactiva el
P7 |aperturadelasdos 0-15s 2s retardo entre las dos
hojas hojas al abrirse.
Temporizacién de cierre Elvalor0 desactiva el
P8 . 0-15s 2s retardo entre las dos
de las dos hojas .
hojas al cerrarse.
Pg Tempo,ri;ador de cierre 0-99 0 E.l valorOdes?c.tiva el
automatico cierre automatico.
Modo 0: La luz
indicadoray el motor
arrancany se
detienen
- 0: Mode 0 simultaneamente.
PA |Modo deluzindicadora 1: Mode 1 0 Modo 1: La luz
indicadora se apaga
30 segundos después
de que el motor se
detenga.
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Pb

Tiempo de
funcionamiento dela
cerradura eléctrica

0-5s

Establece el tiempo
de funcionamiento
de la cerradura
eléctrica, entre0y5
segundos. Elvalor 0
desactiva la
cerradura eléctrica.

PC

Modo de bloqueo

0:NC
1:NO

Modo NC:
alimentacién
eléctrica presente
cuando la puerta
esta cerrada; se
utiliza para
cerraduras
electromagnéticas.
Modo NO: contacto
normalmente
abierto;
alimentacioén
eléctrica presente
cuando esta
desbloqueada; se
utiliza para
cerraduras
eléctricas.

Pd

Configuracién del
terminal 2 (lado)

0-3

Para obtener mas
detalles, consulte la
tabla “Descripcién
de las funciones de la
placa de control”.

PE

Configuracién del
terminal 1 (lado)

Para obtener mas
detalles, consulte la
tabla “Descripcion
de las funciones de la
placa de control”.
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0: Modo NC, contacto
normalmente
cerrado.

1(NO) |1:Modo NO,
contacto
normalmente
abierto.

0: Puerta de doble
hoja (MOTOR 1y

PG |Modo de puerta 0-1 0 MOTOR 2).

1: Puerta de una hoja
(MOTOR2).
Establece la
velocidad de
desplazamiento en
modo lento.

0: deteccion de

Pl Modo de deteccién de 0-1 0 sobrecorriente.
interruptor de limite 1: deteccién de
interruptor de limite.

Establezca el valor

Restablecer a la en 5 para activar el

Po . ., , . |0-10 0 restablecimiento a la
configuracién de fabrica . L
configuracién de

fabrica.

Médulo de fotocélula de|0 (NC)-1

PF seguridad (NO)

PH |Ajuste de baja velocidad|0-10 6

Informacién mostrada en la pantalla digital del panel de control

Cuando la puerta se abre, la pantalla digital muestra “OP” para el MOTOR
1,“OP” para el MOTOR 2y “O.P.” para la apertura de ambos paneles.

Cuando la puerta se cierra, la pantalla digital muestra “CL” para el MOTOR
1,“CL” parael MOTOR 2y “C.L.” para el cierre de ambos paneles.

Después de que la puerta se detiene, la pantalla digital muestra “--” para
el MOTOR 1, “--” para el MOTOR 2 y “-.-” para ambos paneles.
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Si la proteccién contra sobrecarga se activa durante el funcionamiento a
alta velocidad, la pantalla digital muestra “OH” para el MOTOR 1, “OH”
para el MOTOR 2y “0O.H.” para ambas hojas.

Si la proteccién contra sobrecarga se activa durante el funcionamiento a
baja velocidad, la pantalla digital muestra “OL” para el MOTOR 1, “OL” para
el MOTOR 2y “O.L.” para ambos paneles.

Si el motor alcanza el tiempo maximo de funcionamiento, la pantalla digital
muestra “EC” parael MOTOR 1, “EC” para el MOTOR 2y “E.C.” Para ambos
paneles.

Cuando se activa la fotocélula de seguridad, la pantalla digital muestra
“PH”.

Cuando la puerta estd completamente abierta, la pantalla muestra “LO”
paraelMOTOR 1y “L.0” parael MOTOR 2.

Cuando la puerta esta completamente cerrada, la pantalla muestra “LC”
paraelMOTOR 1y “L.C” parael MOTOR 2.

Identificacion del sentido de funcionamiento del motor

Durante el funcionamiento del motor:

Color del LED Direccion de funcionamiento
Azul El motor realiza la operacién de apertura.
Rojo El motor realiza la operacién de cierre.
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Avertissements de sécurité

« Linstallation et la mise en service doivent étre effectuées uniquement
par du personnel qualifié.

+ Respectez les instructions du fabricant et la réglementation locale relative
aux installations électriques et a 'lautomatisation des portails.

« Ce kit est congu pour les portails battants dont les vantaux ne dépassent
pas 250 kg et 2,5 m de longueur. Ne dépassez pas ces limites.

«Vérifiez que le portail est stable, équilibré, aligné et qu’il coulisse librement
sans blocage.

« N'utilisez pas 'automatisation si le portail ou ses composants sont
endommagés.

«Installez les photocellules, les limiteurs et autres dispositifs de protection
nécessaires pour éviter tout écrasement, choc ou coincement.

+Ne vous tenez pas debout et ne circulez pas dans la zone de mouvement
du portail.

« Manceuvrez le portail uniquement lorsque la zone de mouvement est
parfaitement visible et dégagée.

+ Coupez l'alimentation électrique avant toute installation, réglage, nettoyage
ou maintenance.

« Ne touchez pas le mécanisme, le bras articulé ni les charnieres pendant
le fonctionnement.

« Testez régulierement les systemes de sécurité, l'arrét d’urgence et le
déverrouillage manuel. « En cas de fonctionnement anormal, de bruits
inhabituels ou de dommages, arrétez immédiatement le systeme et
contactez un technicien agréé.

« Conservez le mode d’emploi et la clé de déverrouillage manuel dans un
endroit sdr, hors de portée des enfants.
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1 | Supportde montage x 2 12 | Rondelles en nylon @10 x 8
2 | Moteurx?2 13 | Vis a téte hexagonale
extérieure M12 x 25 x 4
3 | Visd'expansion M8 x 60 pour |14 | Ecrous M12x4
la fixation du support x 8
4 |Visatéte hexagonaleM10x |15 |Rondellesen nylon blanc
25x4 D12 x @24 %x2,5x 4
5 |Visatéte hexagonale M10x |16 | Entretoises moletéesx2
40 x4
6 | Brasde manceuvre de 17 | Télécommandes x 2
portail x 2
7 | Brasde manceuvre de 18 | Boitier de commande x 1
portail x 2
8 | EcrousM10x12 19 | Kitde vis pour le boftier de
commande
9 | Rondelles élastiques @10x |20 | Lampex1
12
10 | Rondelles plates @10 x 12 21 | Cellules photoélectriques x 2
11 | Supports de portail x 2
Spécifications techniques
Tension de fonctionnement 12V DC
Courant de fonctionnement 1.3A
Fréquence nominale 50 Hz/60 Hz
Puissance nominale 25Wx2
Poids maximal du vantail 250 kg
Longueur maximale du vantail 2.5m
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Angle d'ouverture maximal 110°

Durée du cycle de fonctionnement | 11 s (ouverture a 90°)

Indice de protection IP55

Dimensions du moteur

| B

3108

148

Vue d’ensemble du portail battant a deux vantaux

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate in closed position Gate hinge center

—

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°
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Avertissement : Le support de bras existe en versions gauche et droite.
Veuillez identifier correctement chaque version avant l'installation.

Installation avec ouverture par traction

Lautomatisme de portail est installé a 'intérieur de la propriété et tire le
portail vers 'intérieur. Assurez-vous que l'installation est effectuée
conformément aux dimensions indiquées ci-dessus. Dans le cas contraire,
les butées en fin de course ne seront pas précises.

Tourner dans le sens horaire ouvre le panneau gauche. Tourner dans le
sens antihoraire ouvre le panneau droit.

Exemple d’installation pour le panneau gauche du portail

Schéma des vis de fixation du support:

@ 3.Vis d’expansion M8 x 60

1. Support de montage

4. Vis a téte hexagonale
M10 x 25

5. Vis a téte hexagonale
M10 x 40
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Etape 1: Fixez le support de montage au mur a l’aide de vis.

1. Support de montage

4. Vis a téte hexagonale
M10 x 25

5o

=2040mm 5 Vs 3 téte hexagonale
M10 x 40

be

3.Vis d’expansion M8 x 60
pour la fixation au sol

Etape 2 : Fixez le moteur sur la plaque de montage et serrez l’écrou, la
rondelle élastique et la rondelle plate.

12. Rondelle en nylon @10
10. Rondelle plate @10
9. Rondelle élastique @10

8. Ecrou M10

©© e P

Etape 3 : Raccordez le cible et installez le boftier. Attention : lors de
l’installation du boitier moteur, les trois points indiqués doivent étre

correctement alignés.
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Etape 4 : Fixez le support du bras a 'automatisation et fixez-le au panneau
du portail.

6. Bras de commande du
Atentie la directia .
de deschidere a portii po rta | l

® 7. Bras de commande du
portail
8. Ecrou M10
© @ 9. Rondelle élastique @10

Etape 5: Montez le support de portail a lextrémité du bras.

11. Support de portail

12. Rondelle en nylon @10

13. Vis a téte hexagonale
extérieure M12

14. Ecrou M12

Etape 6 : Fixez le support au panneau du portail a l'aide de vis, d’écrous et
de rondelles.

Avertissement : Les vis, écrous et rondelles nécessaires a la fixation du
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support ne sont pas fournis, car I'’épaisseur du panneau de portail peut
varier.

Lautomatisation de 'un des panneaux de portail est maintenant installée.
Les étapes d’installation décrites ci-dessus s’appliquent aux deux
configurations d’ouverture : traction et poussée.

Déverrouillage manuel d’urgence

En cas de panne de courant, utilisez la clé de déverrouillage manuel
d’urgence pour désactiver le mécanisme d’automatisation. Le portail peut
alors étre ouvert et fermé manuellement.

Manual release key
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Carte de commande

Alimentation 12 V CA, avec possibilité de connexion d’une batterie de
secours 12 V.

Application : automatisation de portails battants a un ou deux vantaux,
alimentésen 12V CC.

Codage de la télécommande a code dynamique (code tournant), préconfiguré
en usine. Nombre maximal de télécommandes : jusqu’a 128.

IIEII
e IZ"-EI
] ! ﬁ ﬁﬁgﬁﬁﬁ W

g s
D 'IH EGA-15 “

2] Ok
H BOE L] Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

oor solar panel (Not Incl.)

Egggggfﬁ-Lock+-Lamp+ MMEMB_E‘M:
GEPOEO®OOM@®B®BGG © @

o o i | et [ 77 [

1. MOTEUR 1 : Moteur du vantail secondaire ; il se ferme en premier et
s’ouvre en dernier.

2.MOTEUR 2 (principal) : Moteur du vantail principal ; il s’ouvre en premier
et se ferme en dernier.

ATTENTION ! Pour un portail a un vantail, le moteur doit étre connecté a
la borne MOTEUR 2 (principal).

3. BAT +/-: Pour le raccordement de la batterie de secours 12V CC.

4. POWER: Pour le raccordement du transformateur CA ou d’'un panneau
solaire 12V CC.

Manuel d’utilisation 135 Francais



5. ANT : Pour le raccordement de 'antenne.
6. COM : Borne commune ou masse (GND).

7.CARD : Pour le raccordement d’un dispositif de controle d’acces externe
permettant d’ouvrir le portail.

8.2 SIDE : Pour le raccordement d’un dispositif externe commandant un
portail a deux vantaux.

9. 1 SIDE : Pour le raccordement d’un dispositif externe commandant un
portail a un vantail.

10. COM : Borne commune ou masse (GND). 11. PH : entrée pour le
raccordement de la cellule photoélectrique infrarouge.

12.VCC: sortie d’alimentation CC pour la cellule photoélectrique ou d’autres
dispositifs ; courant de sortie maximal< 0,5 A.

13.LOCK - pour le raccordement de la borne négative (masse) de la serrure
électrique.

14. LOCK + : pour le raccordement de la borne positive de la serrure
électrique.

15. LAMP - : pour le raccordement de la borne négative du voyant de
signalisation.

16. LAMP + : pour le raccordement de la borne positive du voyant de
signalisation.

17. MENU : affichage numérique des parameétres de configuration.

18. TOUCH : pour le raccordement d’un bouton tactile ou d’un dispositif
similaire.

19. USB : pour le raccordement d’un périphérique USB afin de mettre a
jour le logiciel.

20. DEC/SMART : pour la réduction des valeurs des parametres ou pour le
fonctionnement du module intelligent.

21. FUN: pour accéder au menu de configuration et confirmer les valeurs.
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22.INC/START : pour augmenter les valeurs des parametres ou pour utiliser
le systeme en mode de commande par un seul bouton.

23.LEARN : pour enregistrer ou supprimer des télécommandes.

Connexion du bouton d’acces

...E'E§§E o
< 8§ 8 & 2 8 & =
®®OO®® d® a @
i i e e i

\

Les bornes 8.2 SIDE et 6.COM servent a connecter un bouton commandant

les deux panneaux de portail.
Attention ! Si un clavier filaire ou un dispositif similaire est connecté,
connectez également les bornes 12.VCC et 10.COM pour son alimentation.

Raccordement de la cellule photoélectrique de sécurité

- E B 8 8 g s 8
POD®O®®H @
o o e e e
Jumper-—[LE]
| t { =]
[
RX X
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Connectez la borne 12 (VDC) a la borne « + » de '’émetteur (TX) et du
récepteur (RX) de la cellule photoélectrique de sécurité.

Connectez la borne 10 (COM) a la borne « = » de I’émetteur (TX) et du
récepteur (RX) de la cellule photoélectrique de sécurité.

Connectez la borne 11 (PH) a la borne « OUT » du récepteur de la cellule
photoélectrique de sécurité.

Connectez la borne 6 (COM) a la borne « COM » du récepteur de la cellule
photoélectrique de sécurité.

Connexion du clavier/lecteur de cartes de contréle d’acces

Les bornes 12.VCC et 10.COM servent a alimenter le lecteur de cartes.
Les bornes 7.CARD et 6.COM servent a connecter le lecteur de cartes et a
controler les deux panneaux de controle d’acces.

Connecting the signal lamp
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Terminals 16. LAMP+ and 15. LAMP-are used to connect the signal lamp.

Raccordement de la serrure électrique

Borne 13. LOCK-: se connecte au fil bleu de la serrure électrique.

Borne 14. LOCK+: se connecte au fil rouge de la serrure électrique.

Télécommande

Le bouton « 1 » permet de commander un seul panneau de portail via le
moteur 2. Le bouton « 2 » permet de commander les deux panneaux de
portail via les moteurs 1 et 2. Le bouton « 4 » permet de désactiver la
fermeture automatique par télécommande.

Programmation d’une nouvelle télécommande

Appuyez sur le bouton LEARN du panneau de commande pendant environ
une seconde. Dans les 8 secondes qui suivent, appuyez sur le bouton de
la télécommande a mémoriser. Un bref bip retentit et l'affichage numérique
indique le numéro de la télécommande. Ceci confirme la mémorisation
réussie de la télécommande.

Si le panneau de commande ne recoit pas de signal de la nouvelle
télécommande dans les 8 secondes suivant 'appui sur le bouton LEARN,
le voyant LED s’allume et le systeme quitte le mode de programmation.

Remarque : Laffichage numérique ne peut afficher que deux caracteres.
Si plus de 99 télécommandes sont enregistrées, a partir de la télécommande
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100, les chiffres des dizaines et des centaines seront remplacés par des
lettres, comme suit :

« Télécommande 100 : A0
« Télécommande 101 : Al
+ Télécommande 110: b0
+« Télécommande 120: CO

Capacité maximale : 128 télécommandes. Si ’écran affiche « — » et que le
buzzer émet cing bips courts, lamémoire est pleine et il n’est plus possible
d’ajouter de télécommandes.

Suppression de télécommandes :

Appuyez sur le bouton LEARN et maintenez-le enfoncé pendant environ 6
secondes.

Lorsque le buzzer émet un bip long, relachez le bouton.
L’écran affichera « 00 », confirmant la suppression de toutes les

télécommandes de la mémoire.

Description des fonctions du panneau de commande

Function Description

Démarrage Au démarrage, I'’écran numérique
affichera EGA-15 et des
informations sur la version du
logiciel UX, et un signal sonore
retentira. Si le voyant LED est
allumé, le systeme fonctionne
correctement.
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Configuration du terminal 1 (coté)

Le mode de commande du
terminal 1 COTE peut étre
configuré depuis le menu de
l'affichage numérique, via le
parametre PE.

Mode 0: MOTEUR 2 - Ouverture-
Arrét-Fermeture...

Mode 1: ouverture uniquement;
actionne le MOTEUR 2 en mode
portail a un vantail.

Mode 2 : fermeture uniquement;
actionne le MOTEUR 2 en mode
portail a un vantail.

Mode 3 : arrét uniquement.

Configuration du terminal 2 (c6té)

Le mode de commande du
terminal 2 (c6té) peut étre
configuré depuis le menu de
laffichage numérique, via le
parametre PD.

Mode 0 : Moteurs 1 et 2 -
Ouverture-Arrét-Fermeture...
Mode 1: Ouverture uniquement;
actionne les moteurs 1 et2 en
mode portail double ou le moteur
2 en mode portail simple.

Mode 2 : fermeture uniquement;
ferme les moteurs 1 et 2 en mode
portail double ou le moteur 2 en
mode portail simple.

Mode 3 : arrét uniquement.
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Réglage du temps de
fonctionnement a haute et basse
vitesse

La durée de fonctionnement a
pleine vitesse des moteurs 1 et 2
peut étre configurée via les menus
P4 et P5 de l'afficheur numérique.
Une fois cette durée écoulée, le
moteur continue de fonctionner a
basse vitesse. Cette derniére est
réglable via le menu PH.

Réglage de la sensibilité du
moteur aux surintensités

Cette fonction permet d’éviter les
collisions avec un véhicule et
arréte le moteur lorsque le portail
est completement ouvert ou
fermé. En cas d’obstacle rencontré
lors de sa fermeture, le portail
s’arréte immédiatement. La
sensibilité du moteur aux
surintensités, pour les vitesses
haute et basse, est réglable via le
menu d’affichage numérique.

Si le parameétre Pl est réglé sur 1 et
que le portail détecte un obstacle
lors de sa fermeture, il inverse son
mouvement et s‘ouvre
completement.

Configuration du type de portail

Le menu PJ vous permet de
sélectionner un portail standard
ou un portail renforcé. Le réglage
d’usine par défaut est le portail
standard. Un portail renforcé
permet au moteur de détecter
plus facilement les obstacles et les
surintensités. Dans ce cas,
configurez le menu PJ sur le
portail renforcé.
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mode de détection des
interrupteurs de fin de course

Le menu Pl permet de configurer
le mode de détection de fin de
course du portail battant.

0 - Détection de surintensité : si le
moteur fonctionne a basse vitesse
et rencontre un obstacle, la
surintensité détectée est
considérée comme la fin de
course.

1- Détection parinterrupteur de
fin de course : une fois que
automate a atteint sa position
finale, le contact de l'interrupteur
de fin de course s’ouvre. Le
systéeme détecte 'ouverture du
contact et considere que le portail
a atteint la fin de course.

Synchronisation de l'ouverture et
de la fermeture des deux volets

Le délai entre l'ouverture et la
fermeture des deux vantaux peut
étre réglé séparémentvia les
menus P7 et P8. Lavaleur0
désactive la fonction de
temporisation. Sila fonction est
activée, a l'ouverture, le moteur 2
démarre en premier, puis le
moteur 1; a la fermeture, c’est
inverse. Cette fonction n’est pas
disponible pour les systemes a un
seul vantail.

Manuel d’utilisation

143

Frangais



Mode de cellule photoélectrique | Le mode de cellule

de sécurité photoélectrique de sécurité est
sélectionnable dans le menu PF.
Le mode par défaut est 1, avec un
contact normalement ouvert.

1. Si la cellule photoélectrique
détecte un obstacle lorsdela
fermeture, le portail inverse son
mouvement et s'ouvre.

2. Si la fermeture automatique est
configurée apres 'ouverture
complete, le portail se referme
automatiquement.

3. Tant que le signal de la cellule
photoélectrique indique un
obstacle, lacommande de
fermeture n’est pas exécutée et le
compte a rebours est réinitialisé

en continu.
Fermeture automatique (sans 1. La fermeture automatique ne
lecteur de carte) peut étre activée que lorsque le

portail est completement ouvert.
2. Lorsque le compte a rebours de
la fermeture automatique
démarre, le voyant clignote a
intervalles d’'une seconde.

3. Ladurée avant la fermeture
automatique est réglable dans le
menu.

La fermeture automatique peut
étre désactivée en appuyant sur le
bouton 4 de la télécommande.
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Lannulation est valable
uniquement pour le cycle en
cours.

Lors de la prochaine ouverture, la
fermeture automatique pourra
étre réactivée.

Ouverture par carte et fermeture
automatique du portail

1. Pactivation de cette fonction
ouvre les deux vantaux. Une fois
Pouverture complete, l'utilisateur
peut configurer séparément la
fermeture automatique. La durée
de la fermeture automatique est
paramétrable dans le menu.

2. Si le systeme est configuré pour
un seul vantail, la présentation de
la carte permet uniquement
d’ouvrir ce vantail.

Mode du voyant lumineux

Le mode de fonctionnement de la
lampe peut étre sélectionné dans
le menu PA.

Mode 0: La lampe de signalisation
et le moteur démarrent et
s’arrétent simultanément.

Mode 1: Le voyant s’éteint 30
secondes apres l’arrét du moteur.
Quel que soit le mode sélectionné,
le voyant reste allumé pendant le
compte a rebours jusqu’a la
fermeture du portail.
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Mode de verrouillage électrique

1. Le mode de verrouillage peut
étre sélectionné depuis le menu
PC.

0 - Mode NC: alimentation
présente lorsque le portail est
verrouillé ; utilisé pour les serrures
électromagnétiques.

1-Mode NO : alimentation
présente lorsque le portail est
déverrouillé ; utilisé pour les
serrures électriques.

2. Ladurée dusignal de
commande de la serrure
électrique peut étre configurée
depuis le menu Pb. Lavaleur 0
désactive la fonction.

Mode porte

1. Le mode d’ouverture du portail
se sélectionne dans le menu PG.
0 - Portail a deux vantaux.

1 - Portail a un vantail.

2. Si le systéme est configuré pour
un seul vantail, les commandes
destinées aux deux vantaux
n’actionnent que le vantail
principal, connecté au MOTEUR 2.
3. Pour un systeme a un seul
vantail, le moteur doit étre
connecté alaborne MOTEUR 2.
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Protection contre le temps de
fonctionnement du moteur

1. Sile moteur fonctionne en
continu pendant plus de 60
secondes, il s’arréte par mesure de
sécurité.

2. Si le moteur fonctionne en
continu a faible vitesse pendant
plus de 30 secondes, il s’arréte par
mesure de sécurité.

fonction de charge intelligente de
la batterie de secours

1.Achaque démarrage, le systéme
vérifie automatiquement si
alimentation est de 12 V. En cas
de changement de tension,
redémarrez le systéme.

2. Silatension de la batterie
descend en dessousde 13,5V +
0,5V, la charge démarre
automatiquement et le témoin de
charge s’allume.

Fonction de charge intelligente de
la batterie de secours

3.Silatension de la batterie
dépasse 14V +£0,5V, le circuit de
charge est automatiquement
déconnecté afin d’éviter toute
surcharge.

Remarque : Lorsque la carte de
commande est connectée
simultanément a l'alimentation
principale (secteur ou panneau
solaire) et a la batterie de secours,
cette derniére se charge.
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Protection contre les basses
tensions de la batterie

1. Lorsque le systeme est éteint
(moteur arrété), si la tension de la
batterie descend en dessous de 12
V+0,5V, le buzzer émet deux bips
a chaque commande, l'afficheur
numérique indique « L1 » et le
moteur tourne au ralenti.

2. Silatension de la batterie
continue de baisser jusqu’a 11,5V
+0,5V, le buzzer émet deux bips a
chaque commande et l'afficheur
numérique indique « Lb ». La
batterie est déchargée et le
moteur ne peut plus fonctionner.

Mise a jour du systeme du
panneau de commande via un
périphérique USB

1. Avant la mise a jour, vérifiez que
la clé USB est formatée en FAT32.
Si ce n’est pas le cas, formatez-la
en FAT32.

2. Copiez le fichier de mise a jour a
la racine de la clé USB et nommez-
le EGB-15.bin.

3.Insérez la clé USB dans le
module de mise a jour, puis
connectez ce dernier au port USB.
4, Eteignez complétement le
systeme. Avant de continuer,
assurez-vous que le voyant STATE
est éteint.

5. Maintenez le bouton FUN
enfoncé, puis allumez le systeme.
Lécran numérique affiche « UP »
et la mise a jour démarre. Une fois
la mise a jour terminée, le systeme
redémarre automatiquement.
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Port tactile

Un bouton tactile a deux canaux
peut étre connecté a la carte de
commande.

1. Commande cyclique du
MOTEUR 2 : Ouverture-Arrét-
Fermeture-Arrét...

2. Commande cyclique des
MOTEURS 1 et 2 : Ouverture-Arrét-
Fermeture-Arrét...

Port de module intelligent

Le module intelligent XH-SG-
WIFIBLE peut étre connecté a un
systeme externe pour le controle,
la lecture d’informations et la
configuration des parametres. Il
integre les fonctions Wi-Fi,
Bluetooth et 2,4 GHz.

1. Ajout de la fonction de contrdle
Bluetooth dans l'application
mobile : maintenez le bouton DEC/
SMART enfoncé pendant 5
secondes.

Aprées deux bips, relachez le
bouton ; le module passe en mode
d’appairage Bluetooth.

2. Ajout de la fonction de contréle
Wi-Fi dans 'application mobile:
maintenez le bouton DEC/SMART
enfoncé pendant 10 secondes.
Aprés un bip long, relachez le
bouton ; le module passe en mode
d’appairage AP.
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3. Programmation de I’émetteur
USB 2,4 GHz : appuyez une fois sur
le bouton DEC/SMART. Un signal
sonore retentit et le systeme
passe en mode de
programmation. Mettez
’émetteur USB 2,4 GHz sous
tension ; il émet automatiquement
un signal. Si le voyant SMART
clignote trois fois, la
programmation est réussie. Sinon,
le mode de programmation se
ferme apres 8 secondes.

4. Suppression de '’émetteur USB
2,4 GHz : maintenez le bouton
LEARN enfoncé pendant 6
secondes jusqu’a ce qu’un bip
long retentisse, puis relachez le
bouton.Apres cette opération,
toutes les télécommandes et tous
les émetteurs USB sont supprimés
et ne peuvent plus contrdler le
portail.

5. Lorsqu’un émetteur USB 2,4
GHz programmé entre dans le
champ de réception du module, il
déclenche l'ouverture du portail.
Les fonctions Wi-Fi et Bluetooth
permettent la connexion a
lapplication mobile pour
controler le portail, ajouter et
gérer des télécommandes et
configurer les parametres du
menu
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Pour plus d’informations, veuillez
consulter le manuel de
lapplication.

Réinitialisation aux parametres
d’usine

The reset to factory settings must
be performed at the factory to
restore the default parameters;
see the table below.

Configuration des paramétres du panneau de commande

1. Maintenez le bouton [FUN] enfoncé pendant 3 secondes. Lorsque
l'affichage numérique indique « PO », relachez le bouton. Les valeurs du
menu peuvent étre augmentées ou diminuées a 'aide des boutons [INC/

START] et [DEC/SMART].

2. Apres avoir ajusté la valeur, appuyez sur le bouton [FUN] pour enregistrer.
Un signal sonore confirme ’'enregistrement.

3. Une fois la configuration du menu terminée, appuyez sur le bouton
[LEARN] pour quitter le menu et éteindre l’écran.

No. |Fonction Range |Default Description

Réglage dela
PO |surintensité du MOTEUR
1 a basse vitesse

0-20 vitesse. Plus la valeur
levels est élevée, plus

Réglage du seuil de
surintensité du
moteur a basse

Level 10

l’arrét du moteur est
difficile. Plage de
réglage : 0-20.
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P1

Réglage dela
surintensité du MOTEUR
1 3 haute vitesse

0-20
levels

Level 10

Réglage du seuil de
surintensité du
moteur a haute
vitesse. Plus la valeur
est élevée, plus
l’arrét du moteur est
difficile. Plage de
réglage : 0-20.

P2

Réglage dela
surintensité du MOTEUR
2 a basse vitesse

0-20
levels

Level 10

Réglage du seuil de
surintensité du
moteur a basse
vitesse. Plus la valeur
est élevée, plus
’arrét du moteur est
difficile. Plage de
réglage : 0-20.

P3

Réglage dela
surintensité du MOTEUR
2 a haute vitesse

0-20
levels

Level 10

Réglage du seuil de
surintensité du
moteur a haute
vitesse. Plus la valeur
est élevée, plus
l’arrét du moteur est
difficile. Plage de
réglage : 0-20.

P4

Durée de
fonctionnement a haute
vitesse du MOTEUR 1

3-30s

10s

Définition de la
duréede
fonctionnement a
haute vitesse du
MOTEUR 1. Le portail
fonctionne a haute
vitesse pendant la
durée configurée,
puis termine sa
course a basse
vitesse.
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Durée de

Définition de la
duréede
fonctionnement a
haute vitesse du
MOTEUR 2. Le portail

P5 |fonctionnement a haute|3-30s 10s fonctionne a haute
vitesse du MOTEUR 2 vitesse pendant la
durée configurée,
puis termine sa
course a basse
vitesse.
La valeur 0 désactive
Minuterie de fermeture la fermeture
PG automathu,e 0-99s 10s alftomatlgue
(commandée par déclenchée par le
lecteur de cartes) terminal de lecture
de cartes.
Temporisation 0 signifie aucun délai
P7 |d'ouverturedesdeux |0-15s 2s pour l'ouverture des
vantaux 2 portes.
o onifi S
T
P8 |fermeture des deux 0-15s 2s P P
fermeture des 2
vantaux
portes.
La valeur 0 désactive
Mi i f
P9 muterl? de fermeture 0-99s 0 la fermeture
automatique .
automatique.
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PA

Mode du voyant
lumineux

0: Mode 0
1: Mode 1

Mode 0: Le voyant et
le moteur démarrent
et s’arrétent
simultanément.
Mode 1: Le voyant
s’éteint 30 secondes
aprées l'arrét du
moteur.

Pb

Durée de
fonctionnementde la
serrure électrique

0-5s

Permet de régler la
durée de
fonctionnement de
la serrure électrique.
Réglagede0a5
secondes. 0 signifie
que la serrure
électrique est
désactivée.

PC

Mode de verrouillage

0: NC
1:NO

Mode NC:
alimentation activée
lors du verrouillage,
utilisé pour les
serrures
électromagnétiques.
Mode NO:
normalement
ouvert, alimentation
activée lorsdu
déverrouillage,
utilisé pour les
serrures électriques.
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Pd Configuration du 0-3 0 Veuillez lire
terminal 2 (coté) attentivement le
tableau « Description
PE Configuration du 0-3 0 fonctionnelle de la
terminal 1 (c6té) carte de commande
»,
0:Mode NC,
Module de cellule 0 (NC)-1 normalement fermé.
PF |photoélectrique de (NO) 1(NO) |1:Mode NO,
sécurité normalement
ouvert.
0: portesdoubles
PG |Mode portail 0-1 0 (moteu.rs let2).1:
porte simple (moteur
2).
PH R.églage de la basse 0-10 6
vitesse
Mode de détection du 0: Surintensité.
Pl |contacteurdefinde 0-1 0 1:Interrupteur de fin
course de course.
5:Réglez 5 pour
Po Réinitia\mlisation a.ux 0-10 0 d,é'cl.e_nc‘her_la
parametres d'usine réinitialisation
d’usine.

Informations affichées sur I’écran numérique du panneau de
commande

Alouverture du portail, l'affichage numérique indique « OP » pour le moteur
1, « OP.» pour le moteur 2 et « O.P. » pour 'ouverture des deux vantaux.

A la fermeture du portail, l'affichage numérique indique « CL » pour le
moteur 1, « CL.» pour le moteur 2 et « C.L. » pour la fermeture des deux
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vantaux.

Apres 'arrét du portail, I'affichage numérique indique « -- » pour le moteur
1, «--.» pour le moteur 2 et « -.-.» pour les deux vantaux.

En cas de déclenchement de la protection contre les surcharges en
fonctionnement a grande vitesse, l'affichage numérique indique « OH »
pour le moteur 1, « OH.» pour le moteur 2 et « O.H.» pour les deux vantaux.

En cas de déclenchement de la protection contre les surcharges en
fonctionnement a basse vitesse, 'affichage numérique indique « OL » pour
le moteur 1, « OL.» pour le moteur 2 et « O.L.» pour les deux vantaux.

Si le moteur atteint sa durée de fonctionnement maximale, l'affichage
numérique indique « EC » pour le moteur 1 et « EC. » pour le moteur 2. Pour
le MOTEUR 2, l’affichage indique « E.C. » pour les deux panneaux.

Lorsque la cellule photoélectrique de sécurité est activée, l'affichage
numérique indique « PH ».

Lorsque le portail est complétement ouvert, l'affichage indique « LO » pour
le MOTEUR 1 et « L.O » pour le MOTEUR 2.

Lorsque le portail est completement fermé, l'affichage indique « LC » pour
le MOTEUR 1 et « L.C » pour le MOTEUR 2.

Pendant le fonctionnement du moteur:

CouleurdelaLED Sens de fonctionnement
Bleu Le moteur effectue l'ouverture.
Rouge Le moteur effectue la fermeture.
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Biztonsagi figyelmeztetések

+Atelepitést és az lizembe helyezést csak szakképzett személyzet végezheti.

« Kovesse a gyartd utasitasait és a helyi elSirdsokat az elektromos
telepitésekre és a kapuautomatizalasra vonatkozdan.

+ A készlet maximum 250 kg sulyd és maximum 2,5 m hosszu szarnyu
lengbkapukhoz késziilt. Ne |épje tul ezeket a hatarértékeket.

« Ellendrizze, hogy a kapu stabil, kiegyensilyozott, bedllitott és konnyen
mozog-e, elakadas nélkdl.

+ Ne hasznalja az automatizalast, ha a kapu vagy alkatrészei sériltek.

« Szereljen fel fotocellakat, hatarolékat és egyéb védbeszkozoket, amelyek
szlikségesek az 6sszenyomddas, Uités és beszorulds megakadalyozasahoz.

+Ne alljon és ne haladjon at a kapu mozgasi teriiletén.

+ Csak akkor m(kodtesse a kaput, ha a mozgasi tertilet teljesen lathaté és
szabad.

« Telepités, bedllitas, tisztitas vagy karbantartas el6tt valassza le a tapellatast.

« M(ikodés kdzben ne érintse meg a mechanizmust, a csuklés kart vagy a
zsanérokat.

« Rendszeresen ellendrizze a biztonsagi rendszereket, a vészledllitot és a
kézi kioldast.

+Rendellenes m(ikodés, szokatlan zajok vagy sériilés esetén azonnal allitsa
le a rendszert, és forduljon hivatalos szerel6hoz.

+ A kezelési itmutatét és a kézi kioldokulcsot tartsa biztonsagos helyen,
gyermekek eldl elzarva.
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A csomag tartalma
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1 | 2dbroégzitékonzol

12 | @10 nejlon alatét x 8

2 2 db motor

csavarok x 4

13 | M12 x 25 kiils6 hatszogletl

atarté rogzitéséhez

3 | 8dbM8x60tagulasicsavar

14 | M12anyax4

4 | 4db M10 x 25 hatlapfeji

15 | @12 x @24 x 2,5 fehér nejlon

csavar alatétx 4
5 | 4db M10 x 40 hatlapfeji 16 | Recézett tavtarto x 2
csavar

6 | 2dbkapumozgaté kar

17 | Taviranyité x 2

7 | 2dbkapumozgaté kar

18 | Vezérl6egységx 1

8 |12dbM10anya

19 | Csavarcsomaga
vezérlbegységhez

9 | 12db @10 rugalmas alatét

20 |Lampax1

10 |12 dblaposalatét @10x 12

21 | Fotocelldk x 2

11 | 2db kaputamasz

Miiszaki adatok

Uzemi fesziiltség 12vVDC

Uzemi dram 1.3A

Névleges frekvencia 50 Hz/60 Hz
Névleges teljesitmény 25Wx2

A kapuszarny maximalis sulya 250 kg

A kapuszarny maximalis hossza 2.5m

Maximalis nyitdsi sz0g 110°

Munkaciklus id6 11 5 (90°-0s nyitas)
Védelmi osztaly IP55
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Motor méretei

3108

148

A kétszarnyt lengbkapu dttekintése

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate in closed position Gate hinge center

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°
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Figyelmeztetés: A kartamasz bal és jobb oldalra is kaphaté. Telepités el6tt
azonositsa helyesen az egyes valtozatokat.

Telepités huzassal nyitassal

A kapuautomatizalas azingatlan belsejében van felszerelve, és befelé hizza
a kaput. Gy6z6djon meg arrél, hogy a telepités a fent megadott méreteknek
megfeleléen torténik. Ellenkezd esetben a loket végén 1év6 litkozEpozicidk
nem lesznek pontosak.

Az 6ramutaté jarasaval megegyez6 iranyu forgatas a bal oldali panel
kinyilasat okozza. Az ramutaté jarasaval ellentétes irdnyu forgatds a jobb
oldali panel kinyilasat okozza.

Telepitési példa a bal oldali kapupanelhez

Rogzitékonzol csavarozasi rajza:

3. M8 x 60-as tagulasi
csavar

1. Rogzitékonzol

4. M10 x 25-0s hatszogletl
csavarok

5. M10 x 40-es hatszoglet(
csavarok
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1. |épés: Rogzitse a rogzitékonzolt a falhoz csavarokkal.

1. Rogzitékonzol

4, M10 x 25 hatszoglet(
csavarok

5. M10 x 40 hatszoglet(
csavarok

3. M8 x 60 tagulasi csavar
a talajhoz rogzitéshez

2. épés: Rogzitse a motort a szerelSlapra, és hlizza meg az anyat, a rugds
alatétet és a lapos alatétet

12. Nejlon alatét @10
10. Lapos alatét @10

9. Rugalmas alatét @10

©© e P

8.M10 anya

3.1épés: Csatlakoztassa a kabelt és szerelje fel a hazat. Figyelem: A motorhaz
felszerelésekor a harom jelzett pontot megfelelden kell beallitani.
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4. |épés: Rogzitse a kartdmaszt az automatizaldshoz, és rogzitse a
kapupanelhez.

6. Kapumozgato kar

Atentie la directia
de deschidere a portii

7. Kapumozgat6 kar
© 8. M10-es anya

9. @10-es rugalmas alatét

© @

5. |épés: Szerelje fel a kapukonzolt a kar végére.

11. Kaputamasz

12. @10 nejlon alatét

13. M12 kiils6 hatszogletl
csavar

14.M12 anya

Figyelmeztetés: Ellendrizze a kapu nyitasat és zarasat a kivant poziciéban,
majd jelolje meg és rogzitse a konzolt a kapupanelen.

6. |épés: Rogzitse a konzolt a kapupanelhez csavarok, anyak és alatétek
segitségével.
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Figyelmeztetés: A konzol rogzitéséhez sziikséges csavarok, anyak és alatétek
nem tartozékok, mivel a kapupanel vastagsaga eltéro lehet.

Az egyik kapupanel automatizaldsa most mar telepitve van. A fenti telepitési
lépések mind a hiz6, mind a tolé nyitasi konfiguraciéra vonatkoznak.

Vészhelyzeti kézi kioldds

Aramkimaradés esetén a vészhelyzeti kézi kiolddkulccsal oldja ki az
automatizalasi mechanizmust. Ezutan a kapu manudlisan nyithaté és
zarhaté.

Manual release key
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Vezérlépanel

12 V AC tapegység, 12 V-os tartalék akkumulator csatlakoztatasanak
lehetdségével.

Alkalmazas: egy- vagy kétszarnyl leng6kapuk automatizalasara, 12V DC
tapfesziiltséggel.

Tavirdnyité kédolas dinamikus kéddal (ugrékéd), gyérilag konfiguralva.
Taviranyitok maximalis szama: akar 128 db.

IIEII
e IZ"-EI
a ﬁ ﬁﬁgﬁﬁﬁ W

H g s
D 'IH EGA-15 “
2] Ok
H BOE L] Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

oor solar panel (Not Incl.)

Egggggfﬁ-Lock+-Lamp+ MMEMB_E‘M:
GEPOEO®OOM@®B®BGG © @

o o i | et [ 77 [

1. MOTOR 1: Masodlagos szarnymotor; ez zarodik el6szor és nyilik utoljara.
2. MOTOR 2 (f6): A f6szarny motorja; ez nyilik elészor és zarddik utoljara.

FIGYELEM! Egyszarny( kapu esetén a motort a MOTOR 2 (f6) csatlakozéhoz
kell csatlakoztatni.

3. BAT +/-: a 12V DC tartalék akkumulator csatlakoztatasahoz.

4. POWER: a véltakozé aramu transzformator vagy a 12 V DC napelem
csatlakoztatasahoz.

5. ANT: az antenna csatlakoztatasahoz.
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6. COM: koz0s csatlakozé vagy fold (GND).

7. CARD: a kapu nyitdsdhoz hasznalt kiilsé belépteté eszkoz
csatlakoztatasahoz.

8.2 SIDE: kétszarnyl kaput vezérlo kiilsé eszkoz csatlakoztatasahoz.
9.1SIDE: egy egyszarnyU kaput vezérld kiilsé eszkoz csatlakoztatasahoz.
10. COM: koz6s csatlakozé vagy fold (GND).

11. PH: bemenet az infravoros fotocella csatlakoztatasahoz.

12. VCC: Egyenaramu tapkimenet fotocelldhoz vagy mas eszkozokhoz;
maximalis kimeneti aram < 0,5 A.

13.LOCK-: az elektromos zar negativ kivezetésének (fold) csatlakoztatasahoz.
14. LOCK +: az elektromos zar pozitiv kivezetésének csatlakoztatdsahoz.
15. LAMP -: a jelz6lampa negativ kivezetésének csatlakoztatasahoz.

16. LAMP +: a jelz6lampa pozitiv kivezetésének csatlakoztatdsahoz.

17. MENU: digitalis kijelzb a konfiguracios paraméterek megtekintéséhez.
18. TOUCH: érint6gomb vagy mas hasonlé eszkoz csatlakoztatdsahoz.
19. USB: USB-eszkoz csatlakoztatasahoz a szoftver frissitéséhez.

20. DEC/SMART: paraméterértékek csokkentéséhez vagy az intelligens
modul kezeléséhez.

21. FUN: a konfiguracioés menu eléréséhez és az értékek megerdsitéséhez.

22.INC/START: paraméterértékek noveléséhez vagy a rendszer egygombos
vezérlési médban torténd kezeléséhez.

23. LEARN: taviranyitok taroldsdhoz vagy torléséhez.
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A hozzaférési gomb csatlakoztatdsa

..-E'E§§E o
< 8§88 & 2 8 & 3
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A8.2.SIDE ésa6.COM sorkapcsok egy olyan nyomégomb csatlakoztatasara
szolgalnak, amely mindkét kapupanelt vezérli.

Figyelem! Ha vezetékes billenty(izetet vagy hasonlé eszkozt csatlakoztat,
akkor a tapellatashoza 12.VCC és a 10. COM sorkapcsokat is csatlakoztassa.

A biztonsdgi fotocella csatlakoztatdsa

PO ®® @
o i e i
Jumper —{aan ]
| ¢ { =]
= 2
RX X

Csatlakoztassa a 12.VDC csatlakoz6t a biztonsagi fotocella adéjanak (TX)

és vevlojének (RX) ,,+” csatlakozéjahoz.
Csatlakoztassa a 10. COM csatlakozét a biztonsagi fotocella addjanak

(TX) és vevojének (RX) ,—” csatlakozéjahoz.
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Csatlakoztassa a 11. PH csatlakozét a biztonsagi fotocella
vevoegységének ,,OUT” csatlakozéjahoz.
Csatlakoztassa a 6. COM csatlakoz6t a biztonsagi fotocella
vevlegységének ,,COM” csatlakozojahoz.

Hozzaférésvezérlo billentylizet/kartyaolvasé csatlakoztatdsa

€ ggggg: S
< O O &6 « O o >
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NN

A 12. VCC és a 10. COM csatlakozék a kartyaolvasd tapellatasara
szolgalnak.

A 7. CARD és a 6. COM csatlakozok a kartyaolvaso csatlakoztatasara és
mindkét kapupanel vezérlésére szolgalnak.

Ajelzélampa csatlakoztatasa

A 16. LAMP+ és 15. LAMP- csatlakozok a jelz6lampa csatlakoztatasara
szolgalnak.
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Az elektromos zar csatlakoztatasa

A 13. LOCK- sorkapocs az elektromos zar kék vezetékéhez csatlakozik.
A 14. LOCK+ sorkapocs az elektromos zar piros vezetékéhez csatlakozik.
Taviranyito

Az ,1” gomb egyetlen kapupanel miikodtetésére szolgal a MOTOR 2-n
keresztil. A ,,2” gomb mindkét kapupanel mikddtetésére szolgdl a MOTOR
1-en és a MOTOR 2-n keresztiil. A ,4” gomb a tavirdnyitorol torténd
automatikus zaras letiltadsara szolgal.

Uj tdvirdnyité programozdsa

Nyomja mega LEARN gombot a vezérlGpanelen koriilbeliil egy masodpercig.
Legfeljebb 8 masodpercen bellil nyomja meg a memorizalni kivant
taviranyité gombjat. A hangjelz6 rovid sipol6 hangot ad, és a digitalis
kijelz6n megjelenik a taviranyité szama. Ez megerdsiti a taviranyité sikeres
memorizalasat.

Ha a vezérl6panel nem kap jelet az Gj taviranyit6étél a LEARN gomb

megnyomasa utan legfeljebb 8 masodpercen beliil, a LED jelz6fény kigyullad,
és a rendszer kilép a programozasi médbol.

Megjegyzés: A digitdlis kijelzd csak két karaktert tud megjeleniteni. Ha
tobb mint 99 taviranyité van tarolva, a 100-as taviranyitéval kezdve, a betlik
a tizes és szazas szamjegyeket a kdvetkezOképpen helyettesitik:

Hasznalati utasitas 169 Magyar



+ 100-as tavirdnyité: A0
« 101-es tavirdnyito: A1
+ 110-es taviranyito: bo
« 120-as taviranyito: CO

Maximalis kapacitds: 128 taviranyité. Ha a digitalis kijelzén ,,-” lathaté, és
a hangjelz6 6t rovid sipolast ad ki, a memoria megtelt, és nem lehet tobb

taviranyitoét hozzaadni.

Taviranyitok torlése

Nyomja meg és tartsa lenyomva a LEARN gombot korilbellil 6 masodpercig.

Amikor a hangjelz6 hosszu sipolast ad ki, engedje el a gombot.

Adigitalis kijelz6n a ,,00” felirat jelenik meg, megerdsitve az 9sszes taviranyito

torlését a memoriabol.

A kezelopanel funkciéinak leirdsa

Function

Description

Uzembe helyezés

Inditaskor a digitalis kijelz6n az
EGA-15 felirat és az UX szoftver
verzidjara vonatkozé informacidk
jelennek meg, és a berregé
hangjelzést ad ki. Ha a LED
jelz6fény vilagit, a rendszer
megfeleléen mlkodik.

1. terminal OLDALI konfiguralasa

Az 1. OLDALI terminél vezérlési
médja a digitalis kijelz6 meniijében,
a PE paraméteren keresztiil
konfiguralhaté.

0. m6d: MOTOR 2 - Nyitas-Stop-
Zaras..
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1. mdd: csak nyitds; nyitja a 2.
MOTORT egyszarnyu kapu
tizemmodban.

2. mod: csak zaras; zarja a 2.
MOTORT egyszarnyl kapu
tizemmaodban.

3. méd: csak megallas.

2. terminal OLDALI konfiguralasa

A 2-es OLDALI terminal vezérlési
médja a digitalis kijelz6 meniijébdl,
a PD paraméterrel konfiguralhato.
0. m6d: MOTOR 1 és MOTOR 2 -
Nyitas-Stop-Zaras..

1. méd: csak nyitas; nyitjaa MOTOR
1-et és a MOTOR 2-t kétszarnyu
kapu médban, vagy a MOTOR 2-t
egyszarnyu kapu médban.

2. mod: csak zaras; kétszarny kapu
Uzemmaodban zarja az 1. és 2.
MOTORT, egyszarnyu kapu
uzemmédban pedig a 2. MOTORT.
3. mdd: csak megallas.

M(ikodési id6 bedllitdsa magas és
alacsony sebességnél

AMOTOR 1 és MOTOR 2 nagy
sebességl lizemideje a digitalis
kijelzOn talalhaté P4 és P5
meniikben konfiguralhaté. A nagy
sebességli lizemidd letelte utan a
fennmarad6 id6 alacsony
sebességen fut. Az alacsony
sebesség a PH meniben allithatd
be.
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A motor taldramérzékenységének
beallitasa

Ez a funkcio segit megakadalyozni,
hogy a kapu elutkozzon egy
jarmvel, és ledllitja a motort,
amikor a kapu eléri a teljesen
nyitott vagy teljesen zart helyzetet.
Ha a kapu mozgas kozben
akadalyba Uitkozik, azonnal ledll. A
motor tdlaramérzékenysége nagy
és alacsony sebesség esetén a
digitalis kijelz6 menijében allithato
be.

Ha a Pl paraméter 1-re van allitva,
és a kapu akadalyt érzékel zaras
kozben, akkor megforditja a
mozgasat, és teljesen kinyilik.

A kapu tipusanak konfiguralasa

A PJ meniben kivalaszthatja a
normal vagy a nagy teherbirasu
kaput. Az alapértelmezett gyari
beallitas a normal kapu. Ha a kapu
nehéz, a motor kdnnyebben
érzékeli az akadalyokat és a
taldramot. Ebben az esetben a PJ
meniit allitsa be a nagy teherbirasu
kapuhoz.

Végallaskapcsolo-érzékelési mod

A Pl meni lehet6vé teszi a rendszer
loketvég-érzékelési médjanak
konfiguralasat a lengbkapuhoz.

0 - tuldramérzékelés: ha a motor
alacsony sebességgel miikodik és
akadalyba ltkozik, az érzékelt
talaramot a loketvégnek tekinti a
rendszer.
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1-végallaskapcsold érzékelése:
miutan az automatika eléri a
véghelyzetet, a végallaskapcsolo
érintkezdje kinyilik. A rendszer
érzékeli az érintkez0 nyitasat, és
agy tekinti, hogy a kapu elérte a
[Oket végét.

Akét szarny nyitasanak és zarasanak
idézitése

A két szarny kozotti nyitas és zaras
kozotti idozités kilon allithato be a
P7 és P8 meniikben. A0 érték
letiltja az id6zitési funkciét. Ha a
funkci6 aktiv, nyitaskor el6szor a 2.
MOTOR indul el, majd az 1. MOTOR;
zaraskor el6észor az 1. MOTOR indul
el, majd a 2. MOTOR.

A funkcio nem érhet6 el egyszarnyu
rendszerekhez.

Biztonsagi fotocella izemmod

A biztonsagi fotocella izemméd a
PF meniibdl valaszthato ki. Az
alapértelmezett mod az 1, normal
nyitott érintkezével.

1. Ha a fotocella akadalyt érzékel
zaras kozben, a kapu megforditja a
mozgasat és kinyilik.

2. Ha a teljes nyitas utani
automatikus zaras van
konfiguralva, a kapu automatikusan
bezarodik.

3. Amig a fotocella jele akadalyt
jelez, a zarasi parancs nem hajtédik
végre, és a visszaszamlalas
folyamatosan nullazédik.
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Automatikus zaras (kartyaolvaso
nélkdl)

1. Az automatikus zéras funkcié
csak a kapu teljes kinyitasa utan
aktivalhaté.

2. Amikor az automatikus zaras
visszaszamlaladsa megkezdd6dik, a
jelz6fény egy masodperces
id6kozonként villog.

3. Az automatikus zarasig hatralévo
id6 a meniibdl konfiguralhato.

Az automatikus zaras funkcié a
taviranyitd 4-es gombjanak
megnyomasaval torolhetd.

A megszakitas csak az aktualis
ciklusra érvényes.

A kovetkezé nyitaskor az
automatikus zaras ismét
aktivalhaté.

Kartyas nyitas és a kapu automatikus
zarasa

1. A funkci6 aktivalasa mindkét
kapupanelt kinyitja. A teljes nyitas
utan a felhasznalé kiilon
konfiguralhatja az automatikus
zaras funkciét. Az automatikus
zarasig eltelt idé a meniibdl
allithaté be.

2. Ha arendszer egyetlen szarnyra
van konfiguralva, a kartya
felmutatdsa csak az adott szarny
nyitasat vezérli.

Jelz6fény izemmod

Aldmpa lizemmodja a PA meniibél
valaszthato ki.

0. méd: A jelzélampa és a motor
egyszerre indul el és all le.
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1. méd: Ajelzélampa 30
masodperccel a motor lealldsa utan
kialszik.

A kivalasztott modtol fuggetleniil a
[dmpa a visszaszamlalas alatt
folyamatosan vilagit, amig a kapu
be nem zarédik.

Elektromos zar tzemmod

1. A zérolasi méd a PC meniibdl
valaszthato ki.

0 - NC mod: tapellatas jelen van,
amikor a kapu zarva van;
elektromagneses zarakhoz
hasznalatos.

1-NO méd: tapellatas jelen van,
amikor a kapu nyitva van;
elektromos zarakhoz hasznalatos.
2. Az elektromos zar vezérldjelének
idétartama a Pb meniibdl
konfiguralhat6. A 0 érték letiltja a
funkciét.

Kapu lizemméd

1. Akapu méd a PG meniibél
valaszthato ki.

0 - kétszarnyd kapu.

1-egyszarnyl kapu.

2. Ha arendszer egyetlen szarnyra
van konfiguralva, akkor a mindkét
szarnyra vonatkozo 6sszes parancs
csak a MOTOR 2-hez csatlakoztatott
fészarnyat mikodteti.

3. Egyszarnyl rendszer esetén a
motort a MOTOR 2 kivezetésére kell
csatlakoztatni.
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Motor lizem-védelem

1. Ha a motor 60 masodpercnél
tovabb folyamatosan jar, védelmi
okokbol leall.

2. Ha a motor 30 masodpercnél
tovabb folyamatosan alacsony
fordulatszamon jar, védelmi
okokbol leall.

Intelligens tartalék akkumulator
toltési funkcid

1. Minden inditaskor a rendszer
automatikusan azonositja, hogy a
tapfesziiltség 12 V-os-e. Ha a
tapfesziltség megvaltozik, inditsa
Ujra a rendszert.

2. Ha az akkumulator fesziiltsége
13,5V +/-0,5V ald esik, a toltés
automatikusan megkezddédik, és a
toltésjelzo kigyullad.

A tartalék akkumulator intelligens
toltési funkciodja

3. Ha az akkumulator fesziiltsége
meghaladja a 14V +/- 0,5 V-ot, a
toltéaramkor automatikusan
lekapcsolodik a tultoltés elkeriilése
érdekében.

Megjegyzés: Amikor a vezérlépanel
egyszerre csatlakozik a f6
aramforrashoz (valtéaramu halézat
vagy napelem) és a tartalék
akkumulatorhoz, az akkumulator
toltodik.
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Alacsony akkumulatorfesziiltség
elleni védelem

1. Kikapcsolt rendszer mellett (a
motor nem jar), ha az akkumulator
fesziiltsége 12V +/- 0,5V ald esik, a
hangjelz6 minden parancsnal két
sipol6 hangot ad ki, a digitalis
kijelzén az ,,L1” felirat jelenik meg,
és a motor alacsony
fordulatszamon forog.

2. Ha az akkumulator fesziiltsége
tovabbrais 11,5V +/-0,5V-ra
csokken, a hangjelz6 minden
parancsnal két sipol6 hangot ad ki,
a digitalis kijelz6n pedig az ,Lb”
felirat jelenik meg. Az akkumulator
lemeriilt, és a motor nem mukaodik.

A kozpont rendszerének frissitése
USB-eszkozon keresztiil

1. Frissités el6tt ellendrizze, hogy az
USB-meghajt6 FAT32 formatumu-e.
Ha nem, formazza meg FAT32
rendszerben.

2. Masolja a frissit6fajlt az USB-
meghajté gyokérkonyvtaraba, és
nevezze el EGB-15.bin névre.

3. Helyezze be az USB-meghaijtét a
frissitémodulba, majd
csatlakoztassa a modult az USB-
porthoz.

4, Allitsa le teljesen a rendszert. A
folytatas el6tt gy6z6djon meg arrol,
hogy a STATE jelz6fény nem vilagit.
5. Nyomja meg és tartsa lenyomva a
FUN gombot, majd kapcsolja be a
rendszert. A digitalis kijelzén az
,UP” felirat jelenik meg, és a
frissités megkezdddik. A befejezés
utan a rendszer automatikusan
gjraindul.
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ERINTOS port

Egy kétcsatornas érintégomb
csatlakoztathat6 a vezérlépanelhez.
1. Ciklikus vezérlés a 2. MOTORhoz:
Nyitas-Stop-Zaras-Stop..

2. Ciklikus vezérlés az 1. és 2.
MOTORhoz: Nyitas-Stop-Zaras-
Stop..

Intelligens modul port

Az XH-SG-WIFIBLE intelligens modul
kulséleg csatlakoztathatd
vezérléshez, informaciéolvasashoz
és paraméter-konfiguraciéhoz. A
modul Wi-Fi, Bluetooth és 2,4
GHz-es funkcidkat tartalmaz.

1. A Bluetooth-vezérlési funkciod
hozzaadasa a mobilalkalmazasban:
nyomja meg és tartsa lenyomva a
DEC/SMART gombot 5 masodpercig.
Két sipolé hang utén engedje el a
gombot; a modul Bluetooth
parositasi modba 1ép.

2. AWi-Fi-vezérlési funkcid
hozzdadasa a mobilalkalmazasban:
nyomja meg és tartsa lenyomva a
DEC/SMART gombot 10
masodpercig. A hosszUl sipolé hang
utan engedje el a gombot; a modul
AP parositasi médba lép.

3.A 2,4 GHz-es USB-ad6
programozasa: nyomja meg egyszer
a DEC/SMART gombot. A berregé
hangjelzést ad, és a rendszer
programozasi médba lép. Kapcsolja
be a 2,4 GHz-es USB-adét;
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automatikusan jelet kiild. Ha a
SMART jelz6fény haromszor
felvillan, a programozas sikeres
volt. Ellenkezé esetben a
programozasi méd 8 masodperc
mulva bezarul.

4.A 2,4 GHz-es USB ado torléséhez
nyomja meg és tartsa lenyomva a
LEARN gombot 6 masodpercig,
amig a berreg6 hosszu jelet nem ad
ki, majd engedje el a gombot.

A mlivelet utdn az 6sszes
tavirdnyité és USB adé torlodik, és
tobbé nem tudjak vezérelni a kaput.
5. Amikor egy programozott 2,4
GHz-es USB ad6 belép a modul
vételi tartomanydaba, kapunyitasi
parancsotindit el.

A Wi-Fi és a Bluetooth funkcidk
lehetbvé teszik a
mobilalkalmazashoz vald
csatlakozast a kapu vezérléséhez, a
taviranyiték hozzdadasahoz és
kezeléséhez, valamint a
menliparaméterek
konfiguralasahoz. Részletes
informaciokért [dsd az alkalmazas
kézikonyvét.

Gyari beallitasok visszaallitasa

A gyari beallitasok visszaallitasat a
gyarban kell elvégezni az
alapértelmezett paraméterek
visszaallitdsdhoz; lasd az alabbi
tablazatot.
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Avezérlopanel paramétereinek konfiguralasa

1. Nyomja meg és tartsa lenyomva a [FUN] gombot 3 masodpercig. Amikor
adigitalis kijelz6n a ,,P0” felirat jelenik meg, engedje el a gombot. Ameniiben
lévo értékek az [INC/START] és [DEC/SMART] gombokkal névelhetdk vagy
csokkenthetok.

2. Az érték bedllitasa utdn nyomja meg a [FUN] gombot a mentéshez. A
hangjelzés jelzi a mentést.

3. Amenti konfiguraldsanak befejezése utan nyomja mega [LEARN] gombot
ameniibdl valé kilépéshez és a képerny6 kikapcsolasahoz.

No.

Funkcio

Range

Default

Description

PO

Tuldramszabalyozas az
1. MOTORhoz alacsony
fordulatszamon

0-20
levels

Level 10

A motor
talaramkiiszobének
bedllitasa alacsony
fordulatszdmon.
Minél nagyobb az
érték, annal
nehezebb a motort
leallitani. Beallitasi
tartomany: 0-20.

P1

Tuldramszabalyozas az
1. MOTORhoz magas
fordulatszamon

0-20
levels

Level 10

A motor
talaramkiiszobének
beallitdsa nagy
fordulatszamon.
Minél nagyobb az
érték, annal
nehezebb a motort
leallitani. Beallitasi
tartomany: 0-20.
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P2

Talaram bedllitas a 2.

MOTORhoz alacsony
fordulatszamon

0-20
levels

Level 10

A motor
tularamkiiszobének
bedllitasa alacsony
fordulatszamon.
Minél nagyobb az
érték, annal
nehezebb a motort
leallitani. Beallitasi
tartomany: 0-20.

P3

Tularam bedllitas a 2.

MOTORhoz magas
fordulatszamon

0-20
levels

Level 10

A motor
talaramkiiszobének
beallitdsa nagy
fordulatszamon.
Minél nagyobb az
érték, annal
nehezebb a motort
leallitani. Beallitasi
tartomany: 0-20.

P4

Nagy fordulatszamu

lizemidd a 1. MOTORhoz

3-30s

10s

Beallitjaa MOTOR 1
nagy sebességli
mukodésiidejét. A
kapu a beallitott
id6tartamig nagy
sebességgel
mUkaodik, majd a
fennmarado6 utat
alacsony
sebességgel fejezi
be.
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P5

Nagy fordulatszamu
tizemid6 a 2. MOTORhoz

3-30s 10s

Beallitja a2. MOTOR
nagy sebességli
miikodésiidejét. A
kapu a beallitott
id6étartamig nagy
sebességgel
mUikodik, majd a
fennmarad¢ utat
alacsony
sebességgel fejezi
be.

P6

Automatikus zaras
id6zitje kartyaolvaséd
altal vezérelve

0-99s 10s

A0 érték letiltja a
kartyaolvasé
terminal altal
kivaltott
automatikus zarast.

P7

A két szarny idozitése
nyitaskor

0-15s 2s

A0 érték letiltja a két
szarny kozotti
késleltetést
nyitaskor.

P8

A két lap id6zitése
zaraskor

0-15s 2s

A0 érték letiltja a két
szarny kozotti
késleltetést zaraskor.

P9

Automatikus zaras
idozitoje

0-99s 0

A0 érték letiltja az
automatikus zarast.

PA

Jelz6lampa lizemmaodja

0: Mode 0
1:Model

0. méd: A jelzélampa
és a motor egyszerre
indul el és all le.

1. méd: Ajelzélampa
30 masodperccel a
motor ledllasa utan
kikapcsol.
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Pb

Az elektromos zar
mUkodésiideje

0-5s

Az elektromos zar
mUkodési idejét
allitiabe 0 és5
masodperc kozott. A
0 érték letiltja az
elektromos zarat.

PC

Zarmod

0:NC
1:NO

NC méd: tapellatas
van jelen, amikor a
kapu zarva van;
elektromagneses
zarakhoz
hasznéalatos. NO
méd: alapallapotban
nyitott érintkezod;
tapellatasvan jelen,
amikor nincs nyitva;
elektromos zarakhoz
hasznalatos.

Pd

2. terminal OLDAL
konfiguralasa

0-3

Arészletekért lasd a
sVezérl6panel
funkcidinak leirasa”
cimd tablazatot.

PE

1. terminal OLDAL
konfiguralasa

Arészletekért lasd a
sVezérl6panel
funkcidinak leirasa”
cim( tablazatot.

PF

Biztonsagi fotocella
modul

0 (NC)-1
(NO)

0: NC méd,
alaphelyzetben zart
érintkezd. 1: NO
méd, alaphelyzetben
nyitott érintkezd.
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0: kétszarnyl kapu
(1. MOTOR és 2.

PG |Kapuméd 0-1 0 MOTOR). 1:
egyszarnyu kapu (2.
MOTOR).
Alacsony sebessé Beallitja a haladasi
PH cSony & 0-10 6 sebességet lassU
beallitasa B} h
uzemmaodban.
Véoslliskancsols- 0: talaramérzékelés.
pI |, ataskapes 0-1 0 1: végallaskapcsolo-
érzékelési mod Y
érzékelés.
Allitsa az értéket 5-re
ari beallitdsok L lves
Po Gyari beallitaso 0-10 0 a gyari beallitasok

visszaallitasa

visszaallitasahoz.

Avezérlépanel digitdlis képernydjén megjelenitett informaciok

Amikor a kapu kinyilik, a digitalis kijelz6n az ,,OP” felirat jelenik meg az 1.
MOTOR, az ,,OP.” felirat a 2. MOTOR, és az ,,0.P.” felirat jelzi mindkét panel
nyitasat.

Amikor a kapu zarva van, a digitalis kijelzén a ,,CL” felirat jelenik meg az 1.
MOTOR, a ,,CL.” felirat a 2. MOTOR, és a ,,C.L.” felirat jelzi mindkét panel
zarasat.

A kapu megallasa utan a digitalis kijelzén a ,,--” felirat jelenik meg az 1.
MOTOR, a ,,--.” felirata2. MOTOR és a ,,-.-.” felirat mindkét panel esetében.

Ha a talterhelésvédelem nagy sebességli miikodés kozben aktivalodik, a
digitalis kijelzén az ,,OH” felirat jelenik meg az 1. MOTOR, az ,,OH.” felirat a
2. MOTOR, és az ,,0.H.” felirat mindkét szarny esetében.

Ha a tulterhelésvédelem alacsony sebességli miikodés kdzben aktivalodik,
a digitalis kijelz6n az ,,OL” felirat jelenik meg az 1. MOTOR, az ,,OL.” felirat
a2.MOTOR, és az,,0.L.” felirat mindkét panel esetében.
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Ha a motor eléri a maximalis lizemidét, a digitalis kijelz6n az ,,EC” felirat
jelenik megaz 1. MOTOR és az ,,.EC” felirat mellett. a 2. MOTORhoz, és ,,E.C.”
mindkét panelhez.

Amikor a biztonsagi fotocella aktivalédik, a digitalis kijelz6n ,,PH” jelenik
meg.

Amikor a kapu teljesen nyitott, a kijelz6n ,,LO” jelenik meg az 1. MOTORhoz
és,L.0” a2. MOTORhoz.

Amikor a kapu teljesen zart, a kijelzén ,,LC” jelenik meg az 1. MOTORhoz
és,L.C” a2. MOTORhoz.

A motor miikodési iranyanak azonositasa

Motor mikodése kozben:

LED szine Miikodési irany
Kék A motor végzi a nyitasi miveletet.
Piros A motor végzi a zarasi muveletet.
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Avvertenze di sicurezza

+Linstallazione e la messa in servizio devono essere eseguite esclusivamente
da personale qualificato.

+ Attenersi alle istruzioni del produttore e alle normative locali in materia
diimpianti elettrici e automazione dei cancelli.

«ILkit & progettato per cancelli a battente con ante di peso massimo di 250
kg e lunghezza massima di 2,5 m ciascuna. Non superare questi limiti.

« Verificare che il cancello sia stabile, bilanciato, allineato e si muova
agevolmente senza inceppamenti.

« Non utilizzare I'lautomazione se il cancello o i suoi componenti sono
danneggiati.

« Installare fotocellule, limitatori e altri dispositivi di protezione necessari
per prevenire schiacciamenti, urti e intrappolamento.

« Non sostare o transitare nell’area di movimento del cancello.

« Azionare il cancello solo quando l'area di movimento € completamente
visibile e libera.

+ Scollegare l’alimentazione elettrica prima dell’installazione, della
regolazione, della pulizia o della manutenzione.

« Non toccare il meccanismo, il braccio articolato o le cerniere durante il
funzionamento.

+ Testare periodicamente i sistemi di sicurezza, l'arresto diemergenza e lo
sblocco manuale.

« In caso di funzionamento anomalo, rumori insoliti o danni, arrestare
immediatamente il sistema e contattare un tecnico autorizzato.

+ Conservare le istruzioni per l'uso e la chiave di sblocco manuale in un
luogo sicuro, fuori dalla portata dei bambini.
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Contenuto della confezione

2 3 4
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1 | Staffa di montaggiox2

12 | Rondelle in nylon @10 x 8

2 Motore x 2

13 | Viti a testa esagonale
esternaM12 x25x4

3 | Vitediespansione M8 x 60
per il fissaggio del supporto
x8

14 | DadoM12x4

4 | Viti atesta esagonale M10 x
25x4

15 | Rondelle in nylon bianche
D12 x @24 %x2,5x 4

5 | Vitiatesta esagonale M10 x
40x 4

16 | Distanziali zigrinati x 2

6 Braccio di azionamento del
cancellox 2

17 | Telecomandox2

7 Braccio di azionamento del
cancellox 2

18 | Centralina di controllox 1

8 Dado M10x 12

19 | Confezione di viti perla
centralina di controllo

9 Rondella elastica @10 x 12

20 |Lampadax1

10 | Rondella piatta @10x 12

21 | Fotocellulex2

11 | Supporto del cancello x 2

Specifiche tecniche

Tensione di esercizio 12V DC

Corrente di esercizio 1.3A

Frequenza nominale 50 Hz/60 Hz

Potenza nominale 25Wx2

Peso massimo dell'anta 250 kg

Lunghezza massima dell'anta 2.5m
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Angolo di apertura massimo

110°

Tempo del ciclo di lavoro

11 s (aperturaa90°)

Grado di protezione

IP55

Motor dimensions
=
148

Panoramica del cancello a due ante

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate in closed position

Gate hinge center

—

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°
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Attenzione: il supporto del braccio e disponibile in due varianti, una peril
lato sinistro e una per il lato destro. Identificare correttamente ciascuna
variante prima dell’installazione.

Installazione con apertura a tirante

Lautomazione del cancello si monta all’interno della proprieta e tira il
cancello verso linterno. Assicurarsi che linstallazione venga eseguita
secondo le dimensioni indicate sopra. In caso contrario, le posizioni di
arresto a fine corsa non saranno precise.

Ruotando in senso orario si apre il pannello sinistro. Ruotando in senso
antiorario si apre il pannello destro.

Esempio di installazione per il pannello sinistro del cancello

Schema delle viti della staffa di montaggio:

3.Vite di espansione M8 x
60

1. Staffa di montaggio

4.Viti a testa esagonale
M10 x 25

5. Viti a testa esagonale
M10 x 40
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Passaggio 1: Fissare la staffa di montaggio alla parete con le viti.

1. Staffa di montaggio

@ 4. Viti a testa esagonale

/@ M10 x 25

“2IT 5, Viti a testa esagonale
—5) M10 x40

3 3.Vite ad espansione M8 x
60 peril fissaggio al
terreno

Passaggio 2: Fissare il motore sulla piastra di montaggio e serrare il dado,
la rondella elastica e la rondella piatta.

12. Rondella in nylon @10
10. Rondella piatta 910
9. Rondella elastica @10

8. Dado M10

CRCH-~ N~

Fase 3: Collegare il cavo e montare l'alloggiamento. Attenzione: duranteiil
montaggio dell’alloggiamento del motore, i tre puntiindicati devono essere
allineati correttamente.
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Fase 4: Collegare il supporto del braccio all’automazione e fissarlo al
pannello del cancello.

6. Braccio di azionamento
Atentie la directia
de deschidere a portii del ca ncello

® 7. Braccio di azionamento
del cancello
8. Dado M10
©) @ 9. Rondella elastica @10

Passaggio 5: Montare la staffa del cancello all’estremita del braccio.

11. Supporto per cancello

12. Rondella in nylon @10

13.Vite a testa esagonale
esterna M12

14. Dado M12

Attenzione: Verificare I'apertura e la chiusura del cancello nella posizione

desiderata, quindi contrassegnare e fissare la staffa sul pannello del
cancello.

Fase 6. Fissare la staffa al pannello del cancello utilizzando viti, dadi e
rondelle.
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Attenzione: le viti, i dadi e le rondelle necessari per fissare la staffa non
sono inclusi, poiché lo spessore del pannello del cancello puo variare.

Lautomazione per uno dei pannelli del cancello € ora installata. | passaggi
di installazione sopra descritti si applicano sia alla configurazione di
apertura a spinta che a quella a trazione.

Sblocco manuale di emergenza

In caso di interruzione di corrente, utilizzare la chiave di sblocco manuale
di emergenza per disinnestare il meccanismo di automazione.
Successivamente, il cancello puo essere aperto e chiuso manualmente.

Manual release key
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Scheda di controllo

Alimentazione 12 V CA, con possibilita di collegamento di una batteria di
backupda12V.

Applicazione: per 'automazione di cancelli a battente a una o due ante,
alimentatia 12V CC.

Codifica del telecomando con codice dinamico (rolling code), configurabile
in fabbrica. Numero massimo di telecomandi: fino a 128 pezzi.

oor solar panel (Not Incl.)

B A
|l
| Cm
BIE IR Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

-Lock+ -Lamp+ M M E M B_attez
® @

® @ ® ®
o o o [ |

(e0) 28ide
(©) 1side
@

@ rh
@) vee

1. MOTORE 1: Motore anta secondaria; questo si chiude per primo e si apre
per ultimo.

2. MOTORE 2 (principale): Il motore dell’anta principale; si apre per primo
e si chiude per ultimo.

ATTENZIONE! Nel caso di cancello ad una anta il motore deve essere
collegato al morsetto MOTORE 2 (principale).

3. BAT +/-: peril collegamento della batteria tampone da 12V DC.
4. POWER: per collegare il trasformatore AC o un pannello solare 12V DC.

5. ANT: per collegare l'antenna.
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6. COM: terminale comune o terra (GND).

7. CARD: per collegare un dispositivo esterno di controllo accessi utilizzato
per aprire il cancello.

8.2 LATI: per collegare un dispositivo esterno che comanda un cancello a
doppia anta.

9. 1 LATO: per collegare un dispositivo esterno che comanda un cancello
ad una anta.

10. COM: terminale comune o terra (GND).
11. PH: ingresso per il collegamento della fotocellula ad infrarossi.

12.VCC: uscita alimentazione DC per fotocellula o altri dispositivi; corrente
massima in uscita<0,5A.

13. SERRATURA -: per collegare il terminale negativo (massa)
dell’elettroserratura.

14. SERRATURA+: per collegare il terminale positivo dell’elettroserratura.

15. LAMPADA -: per collegare il terminale negativo della lampada di
segnalazione.

16. LAMPADA +: per collegare il terminale positivo della lampada di
segnalazione.

17. MENU: display digitale per la visualizzazione dei parametri di
configurazione.

18. TOUCH: per collegare un pulsante touch o altri dispositivi simili.
19. USB: per collegare un dispositivo USB per aggiornare il software.

20. DEC/SMART: per ridurre i valori dei parametri o per utilizzare il modulo
intelligente.

21. FUN: per accedere al menu di configurazione e confermare i valori.
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22.INC/START: per aumentare i valori dei parametri o per far funzionareil
sistema in modalita di controllo con un solo pulsante.

23. LEARN: per memorizzare o cancellare telecomandi.

Collegamento del pulsante di accesso

. E B 8 8 & "
2 8 8 & 2 8§ & S
®EO®® @ a @
o ol il i i e e

\

| terminali 8.2 SIDE e 6.COM vengono utilizzati per collegare un pulsante
che controlla entrambi i pannelli del cancello.

Attenzione! Se si collega una tastiera cablata o un dispositivo simile,
collegare anche i terminali 12.VCC e 10.COM per la sua alimentazione.

Collegamento della fotocellula di sicurezza

- B P § § € I
<68 & 2 S8 iE =
®EO®®® O O @
=111
Jumper——E

N . =]

e ]

RX X
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Collegare il terminale 12. VCC al terminale “+” del trasmettitore (TX) e del
ricevitore (RX) della fotocellula di sicurezza.

Collegare il terminale 10. COM al terminale “~” del trasmettitore (TX) e
delricevitore (RX) della fotocellula di sicurezza.

Collegare il terminale 11.PH al terminale “OUT” del ricevitore della
fotocellula di sicurezza. Collegare il morsetto 6. COM al morsetto “COM”
del ricevitore della fotocellula di sicurezza.

Collegamento della tastiera/lettore di schede per il controllo
accessi

€ ggggg: S
< O O &6 « O o >
®EEeO®O® MO ®
NN

I terminali 12. VCC e 10. COM vengono utilizzati per alimentare il lettore di
schede. | terminali 7. CARD e 6. COM vengono utilizzati per collegare il
lettore di schede e controllare entrambi i pannelli del varco.

Connecting the signal lamp
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[ terminali 16. LAMP+ e 15. LAMP-vengono utilizzati per collegare la lampada
di segnalazione.

Collegamento della serratura elettrica

Il terminale 13, LOCK-, si collega al filo blu della serratura elettrica.

Il terminale 14, LOCKH+, si collega al filo rosso della serratura elettrica.

Telecomando

Il pulsante “1” serve per azionare un singolo pannello del cancello, tramite
il MOTORE 2. Il pulsante “2” serve per azionare entrambi i pannelli del
cancello, tramite i MOTORI 1 e 2. Il pulsante “4” serve per disabilitare la
chiusura automatica dal telecomando.

Programmazione di un nuovo telecomando

Premere il pulsante LEARN sulla centrale di controllo per circa un secondo.
Entro un massimo di 8 secondi, premere il pulsante del telecomando da
memorizzare. Il cicalino emettera un breve segnale acustico e il display
digitale visualizzera il numero del telecomando. Questo conferma 'avvenuta
memorizzazione del telecomando.

Se la centrale di controllo non riceve il segnale dal nuovo telecomando
entro un massimo di 8 secondi dalla pressione del pulsante LEARN,
l'indicatore LED si accendera e il sistema uscira dalla modalita di
programmazione.
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Nota: il display digitale puo visualizzare solo due caratteri. Se sono stati
memorizzati piu di 99 telecomandi, a partire dal telecomando numero 100,
le cifre delle decine e delle centinaia verranno sostituite da lettere, come
segue:

» Telecomando 100: A0
+ Telecomando 101: Al
+ Telecomando 110: b0
+ Telecomando 120: CO

“_»

Capacita massima: 128 telecomandi. Se il display digitale mostra “-” e il
buzzer emette cinque brevi segnali acustici, la memoria e piena e non e
possibile aggiungere altri telecomandi.

Eliminazione dei telecomandi

Tenere premuto il pulsante LEARN per circa 6 secondi.

Quando il buzzer emette un segnale acustico prolungato, rilasciare il
pulsante.

Il display digitale mostrera “00”, a conferma dell’eliminazione di tutti i
telecomandi dalla memoria.

Descrizione delle funzioni del pannello di controllo

Funzione Descrizione

Avvio All'avvio, il display digitale
mostrera EGA-15 e informazioni
sulla versione del software UX, el
buzzer emettera un segnale
acustico. Se l'indicatore LED e
acceso, il sistema funziona
correttamente.
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Configurazione del terminale 1 La modalita di controllo del

SIDE terminale 1 LATO puo essere
configurata dal menu del display
digitale, tramite il parametro PE.
Modalita 0: MOTORE 2 - Apertura-
Arresto-Chiusura..

Modalita 1: solo apertura; apre il
MOTORE 2 in modalita cancello
singolo.

Modalita 2: solo chiusura; chiudeil
MOTORE 2 in modalita cancello
singolo.

Modalita 3: solo arresto.

Configurazione del terminale 2 La modalita di controllo del

SIDE terminale 2 SIDE puo essere
configurata dal menu del display
digitale, tramite il parametro PD.
Modalita 0: MOTORE 1 e MOTORE 2
- Apertura-Arresto-Chiusura..
Modalita 1: solo apertura; apreiil
MOTORE 1 eil MOTORE 2in
modalita cancello a due anteoil
MOTORE 2 in modalita cancello a
un’anta.

Modalita 2: solo chiusura; chiudeiil
MOTORE 1eil MOTORE 2in
modalita cancello a due ante ol
MOTORE 2 in modalita cancello a
un’anta.

Modalita 3: solo arresto.
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Regolazione del tempo di
funzionamento ad alta e bassa
velocita

Il tempo di funzionamento ad alta
velocita peri MOTORI 1 e 2 pud
essere configurato tramite i menu
P4 e P5 sul display digitale.
Trascorso il tempo di
funzionamento ad alta velocita, il
tempo rimanente viene impiegato
a bassa velocita. La velocita
ridotta puo essere regolata
tramite il menu PH.

Regolazione della sensibilita alla
sovracorrente del motore

Questa funzione aiuta a prevenire
la collisione con un veicolo e
arresta il motore quando il
cancello raggiunge la posizione
completamente aperta o
completamente chiusa. Seiil
cancello incontra un ostacolo
durante il movimento, si arresta
immediatamente. La sensibilita
alla sovracorrente del motore, sia
ad alta che a bassa velocita, pud
essere regolata tramite il menu
del display digitale.

Se il parametro Pl € impostato su
leil cancellorileva un ostacolo
durante la chiusura, inverte il
movimento e si apre
completamente.
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Impostazione del tipo di
guarnizione

Ilmenu PJ consente di selezionare
un cancello standard o un
cancello per carichi pesanti.
Limpostazione predefinita di
fabbrica e il cancello standard. Se
il cancello e per carichi pesanti, il
motore puo rilevare piu facilmente
ostacoli e sovracorrenti. In questo
caso, impostare il menu PJ per il
cancello per carichi pesanti.

Modalita di rilevamento finecorsa

Ilmenu Pl consente di configurare
la modalita di rilevamento di fine
corsa del sistema peril cancello a
battente.

0 - Rilevamento di sovracorrente:
se il motore funziona a bassa
velocita e incontra un ostacolo, la
sovracorrente rilevata viene
considerata come fine corsa.

1 - Rilevamento tramite finecorsa:
dopo che lautomazione ha
raggiunto la posizione finale, il
contatto del finecorsa si apre. Il
sistemarileva I'apertura del
contatto e considera cheiil
cancello abbia raggiunto la fine
corsa.
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Temporizzazione dell'apertura e
chiusura delle due ante

La temporizzazione tra le due ante
in fase di apertura e chiusura puo
essere regolata separatamente
dai menu P7 e P8. Il valore 0
disabilita la funzione di
temporizzazione. Se la funzione e
attiva, in fase di apertura, il
MOTORE 2 si avvia per primo, poi
MOTORE 1; in fase di chiusura, il
MOTORE 1 si avvia per primo,
seguito dal MOTORE 2.

Questa funzione non e disponibile
perisistemi a singola anta.

Modalita fotocellula di sicurezza

La modalita della fotocellula di
sicurezza puo essere selezionata
dal menu PF. La modalita
predefinita é la 1, con contatto
normalmente aperto.

1. Se la fotocellula rileva un
ostacolo durante la chiusura, il
cancello inverte il movimento e si
apre.

2. Se e configurata la chiusura
automatica dopo l'apertura
completa, il cancello si chiudera
automaticamente.

3. Finché il segnale della
fotocellula indica la presenza di un
ostacolo, il comando di chiusura
non viene eseguito el conto alla
rovescia viene continuamente
azzerato.
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Chiusura automatica (senza
lettore di schede)

1. La funzione di chiusura
automatica puo essere attivata
solo dopo cheil cancello e
completamente aperto.
2.Quandoiniziail conto alla
rovescia per la chiusura
automatica, l'indicatore
lampeggia a intervalli di un
secondo.

3.Iltempo rimanente prima della
chiusura automatica puo essere
configurato tramite il menu.

La funzione di chiusura
automatica puo essere disattivata
premendo il pulsante 4 sul
telecomando.

La disattivazione é valida solo per
il ciclo corrente.

Alla successiva apertura, la
chiusura automatica puo essere
riattivata.

Apertura con scheda e chiusura
automatica del cancello

1. Lattivazione della funzione apre
entrambe le ante del cancello.
Dopo la completa apertura,
'utente puo configurare
separatamente la funzione di
chiusura automatica. Il tempo di
chiusura automatica puo essere
impostato tramite il menu.

2. Se il sistema e configurato per
una singola anta, la presentazione
della tessera comanda solo
lapertura di quell’anta.

[taliano
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Modalita spia luminosa La modalita di funzionamento
della lampada puo essere
selezionata dal menu del sistema
di diffusione sonora.

Modalita 0: La lampada di
segnalazione e il motore si
avviano e si arrestano
simultaneamente.

Modalita 1: La lampada di
segnalazione si spegne 30 secondi
dopo l'arresto del motore.
Indipendentemente dalla
modalita selezionata, la luce
rimane accesa durante il conto
alla rovescia fino alla chiusura del
cancello.

Modalita serratura elettrica 1. La modalita di blocco puo
essere selezionata dal menu del
PC.

0 - Modalita NC: alimentazione
presente quandoil cancello e
bloccato; utilizzata per serrature
elettromagnetiche.

1- Modalita NO: alimentazione
presente quando é sbloccato;
utilizzata per serrature elettriche.
2. Ladurata del segnale di
comando della serratura elettrica
puo essere configurata dal menu
del Pb. Il valore 0 disabilita la
funzione.
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Modalita cancello 1. La modalita del cancello puo
essere selezionata dal menu PG.
0 - cancello adue ante.

1- cancello a un’anta.

2. Se il sistema e configurato per
un’anta singola, tutti i comandi
destinati a entrambe le ante
azionano solo l’anta principale,
collegata al MOTORE 2.

3. Perun sistema aun’anta
singola, il motore deve essere
collegato al terminale MOTORE 2.

Protezione del tempo di 1. Se il motore funziona
funzionamento del motore ininterrottamente per piu di 60
secondi, si arresta per protezione.
2. Se il motore funziona
ininterrottamente a bassa velocita
per piu di 30 secondi, si arresta
per protezione.

Funzione intelligente diricarica 1. Ad ogni avvio, il sistemarrileva
della batteria di backup automaticamente se la tensione di
alimentazioneedi12V. Sela
tensione di alimentazione cambia,
riavvia il sistema.

2.Se latensione della batteria
scende al di sotto di 13,5V +/-0,5
V, laricarica si avvia
automaticamente e l'indicatore di
carica si accende.

[taliano 206 Manuale d’uso



Funzione diricarica intelligente 3.Selatensione della batteria
della batteria di riserva superail4V+/-0,5V,il circuito di
carica si disconnette
automaticamente per evitare il
sovraccarico.

Nota: quando la scheda di
controllo é collegata
contemporaneamente
all’alimentazione principale (rete
elettrica o pannello solare) e alla
batteria di backup, quest’ultima
verra caricata.

Protezione da bassa tensione 1. Con il sistema spento (il motore
della batteria non € in funzione), se la tensione
della batteria scende al di sotto di
12V +/-0,5V, il cicalino emette
due bip per ogni comando, il
display digitale mostra “L1” el
motore funziona a bassa velocita.
2. Se la tensione della batteria
continua a scendere finoa 11,5V
+/- 0,5V, il cicalino emette due bip
perogni comando eil display
digitale mostra “Lb”. La batteria e
scarica e il motore non puo

funzionare.
Aggiornamento del sistema del 1. Prima di procedere con
pannello di controllo tramite l'aggiornamento, verificare che
dispositivo USB ’unita USB sia formattata in

FAT32. In caso contrario,
formattarla in FAT32.
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2. Copiare il file di aggiornamento
nella directory principale
dell’'unita USB e rinominarlo
EGB-15.bin.

3. Inserire l'unita USB nel modulo
di aggiornamento, quindi
collegare il modulo alla porta USB.
4. Spegnere completamente il
sistema. Prima di procedere,
assicurarsi che l'indicatore STATE
sia spento.

5. Tenere premuto il pulsante FUN,
quindi accendere il sistema. Il
display digitale mostrera “UP” e
’aggiornamento avra inizio. Al
termine, il sistema si riavviera
automaticamente.

Porta TOUCH E possibile collegare un pulsante
touch a due canali alla scheda di
controllo.

1. Controllo ciclico per MOTORE 2:
Apri-Arresta-Chiudi-Arresta..

2. Controllo ciclico per MOTORE 1
e MOTORE 2: Apri-Arresta-Chiudi-
Arresta..

Porta modulo intelligente Ilmodulo smart XH-SG-WIFIBLE
puo essere collegato
esternamente per il controllo, la
lettura di informazioni e la
configurazione dei parametri. Il
modulo include funzionalita Wi-Fi,
Bluetooth e a 2,4 GHz.
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Porta modulo intelligente

1. Aggiungere la funzione di
controllo Bluetooth nell’app
mobile: tenere premuto il
pulsante DEC/SMART per 5
secondi.

Dopo due segnali acustici,
rilasciare il pulsante; il modulo
entrera in modalita di
abbinamento Bluetooth.

2. Aggiungere la funzione di
controllo Wi-Fi nell’app mobile:
tenere premuto il pulsante DEC/
SMART per 10 secondi. Dopo un
segnale acustico prolungato,
rilasciare il pulsante; il modulo
entrera in modalita di
abbinamento AP.

3. Programmare il trasmettitore
USB a 2,4 GHz: premere una volta
il pulsante DEC/SMART. Il buzzer
emettera un segnale acustico el
sistema entrera in modalita di
programmazione. Alimentare il
trasmettitore USB a 2,4 GHz;
questo trasmettera
automaticamente un segnale. Se
Uindicatore SMART lampeggia tre
volte, la programmazione e
andata a buon fine. In caso
contrario, la modalita di
programmazione si chiudera dopo
8 secondi.

4. Eliminare il trasmettitore USB a
2,4 GHz: tenere premuto il
pulsante LEARN per 6 secondi
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Porta modulo intelligente finché il buzzer non emette un
segnale acustico prolungato,
quindi rilasciare il pulsante.

Dopo questa operazione, tutti i
telecomandi e i trasmettitori USB
vengono eliminati e non possono
pit controllare il cancello.

5. Quando un trasmettitore USB
programmato a 2,4 GHz entra nel
raggio di ricezione del modulo,
attiva un comando di apertura del
cancello.

Le funzioni Wi-Fi e Bluetooth
consentono la connessione
all’applicazione mobile per il
controllo del cancello, 'aggiunta e
la gestione dei telecomandi e la
configurazione dei parametri del
menu. Per informazioni
dettagliate, consultare il manuale
dell’applicazione.

Ripristino delle impostazioni di ILripristino delle impostazioni di
fabbrica fabbrica deve essere eseguito in
fabbrica per ripristinare i
parametri predefiniti; vedere la
tabella sottostante.

Configurazione dei parametri del pannello di controllo

1. Tenere premuto il pulsante [FUN] per 3 secondi. Quando il display digitale
mostra “P07”, rilasciare il pulsante. | valori nel menu possono essere
aumentati o diminuiti con i pulsanti [INC/START] e [DEC/SMART].

2. Dopo aver regolato il valore, premere il pulsante [FUN] per salvare. Il
cicalino emettera un segnale acustico a conferma dell’avvenuto salvataggio.
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3. Altermine della configurazione del menu, premere il pulsante [LEARN]
per uscire dal menu e spegnere lo schermo.

No. |Funzioni Range |Default Description
Regolazione della
soglia di
. sovracorrente del
Regolazione della
. motore a bassa
PO sovracorrente per i 0-20 Level 10 velocita. Maggiore e
MOTORE 1 a bassa levels . - Magglore
s il valore, piu difficile
velocita N .
sara per il motore
arrestarsi. Intervallo
di regolazione: 0-20.
Regolazione della
soglia di
. sovracorrente del
Regolazione della
. motore ad alta
P1 sovracorrente peril 0-20 Level 10 velocita. Maggiore €
MOTORE 1 ad alta levels . - agglore
s il valore, piu difficile
velocita | :
sara per il motore
arrestarsi. Intervallo
di regolazione: 0-20.
Regolazione della
soglia di
. sovracorrente del
Regolazione della
. motore a bassa
P2 sovracorrente per il 0-20 Level 10| velocita. Maggiore &
MOTORE 2 a bassa levels : - Magglore
. il valore, piu difficile
velocita \ :
sara per il motore
arrestarsi. Intervallo
di regolazione: 0-20.
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Regolazione della

Regolazione della
soglia di
sovracorrente del
motore ad alta

sovracorrente per il 0-20 s . N
b3 MOTORE 2 ad alta levels Level 10 yeloata. M?gglqrg ©
s il valore, piu difficile
velocita . .
sara per il motore
arrestarsi. Intervallo
di regolazione: 0-20.
Imposta il tempo di
funzionamento ad
alta velocita peril
. MOTORE 1. Il
Tempo di cancello funziona ad
P4 |funzionamento adalta |3-30s 10s alta velocits per la
velocita per il MOTORE 1 P
durata configurata,
quindi completa la
corsarimanente a
bassa velocita.
Imposta il tempo di
funzionamento ad
alta velocita peril
. MOTORE 2. Il
Tempo di cancello funziona ad
P5 |funzionamento adalta |3-30s 10s alta velocits per la
velocita per il MOTORE 2 . P
durata configurata,
quindi completa la
corsarimanente a
bassa velocita.
Timer di chiusura Ilvalf)reOdlsablllta
automatica quando la chiusura
P6 9 .|0-995s 10s automatica attivata
controllato dal lettore di .
<chede dal terminale del
lettore di schede.
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Temporizzazione delle Il valore 0 disabilitail
P7 P . 0-15s 2s ritardo tra le due
due ante in apertura .
antein apertura.
Temporizzazione delle Il valore 0 disabilitaiil
P8 P . . 0-15s 2s ritardo tra le due
due ante in chiusura ; )
ante in chiusura.
Timer di chiusura Il valore 0 disabilita
P9 . 0-99s 0 la chiusura
automatica .
automatica.
Modalita 0: La spia
luminosa e il motore
siavviano e si
arrestano
PA | Modalita spia luminosa 0:Mode 0 0 simultaneamente.
1: Mode 1 R .
Modalita 1: La spia
luminosa si spegne
30 secondi dopo
arresto del motore.
Imposta il tempo di
) funzionamento della
Tempo di serratura elettrica
Pb |funzionamento della 0-5s 0 L
serratura elettrica tra0e 5 secondi. |
valore 0 disattiva la
serratura elettrica.
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PC

Modalita blocco

0:NC
1:NO

Modalita NC:
alimentazione
presente quando il
cancello e chiuso;
utilizzata per
serrature
elettromagnetiche.
Modalita NO:
contatto
normalmente
aperto;
alimentazione
presente quando e
sbloccato; utilizzata
per serrature
elettriche.

Pd

Terminale di
configurazione LATO 2

0-3

Per i dettagli vedere
la tabella
“Descrizione delle
funzioni della scheda
di controllo”.

PE

Terminale di
configurazione LATO 1

0-3

Per i dettagli vedere
la tabella
“Descrizione delle
funzioni della scheda
di controllo”.

PF

Modulo fotocellula di
sicurezza

0(NC)-1
(NO)

0: Modalita NC,
contatto
normalmente chiuso.
1: Modalita NO,
contatto
normalmente
aperto.
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0: cancello adue
ante (MOTORE 1 e

PG |Modalita cancello 0-1 0 MOTORE 2).

1: cancello aun’anta
(MOTORE 2).

Imposta la velocita di
0-10 6 viaggio in modalita
lenta.

0: rilevamento di
Modalita di rilevamento sovracorrente.

Pl . 0-1 0 . .
finecorsa 1: rilevamento di
finecorsa.

Impostail valore su5
per attivareil

0-10 0 ripristino delle
impostazioni di
fabbrica.

Regolazione bassa

PH velocita

Ripristino impostazioni

Po difabbrica

Informazioni visualizzate sul display digitale del pannello di
controllo

Quandoil cancello si apre, il display digitale mostra “OP” peril MOTORE 1,
“OP.” per il MOTORE 2 e “O.P.” per l'apertura di entrambi i pannelli.

Quando il cancello si chiude, il display digitale mostra “CL” per il MOTORE
1,“CL.” per il MOTORE 2 e “C.L.” per la chiusura di entrambi i pannelli.

Dopo l’arresto del cancello, il display digitale mostra “--” per il MOTORE 1,
“--” peril MOTORE 2 e “-.-.” per entrambi i pannelli.

Se la protezione da sovraccarico si attiva durante il funzionamento ad alta
velocita, il display digitale mostra “OH” peril MOTORE 1, “OH.” per il MOTORE
2 e “O.H.” per entrambi i pannelli.

Se la protezione da sovraccarico si attiva durante il funzionamento a bassa
velocita, il display digitale mostra “OL” peril MOTORE 1, “OL.” per il MOTORE
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2e“0.L.” perentrambi i pannelli.

Se il motore raggiunge il tempo di funzionamento massimo, il display
digitale mostra “EC” per il MOTORE 1, “EC.” per il MOTORE 2. per il MOTORE
2 e “E.C.” per entrambi i pannelli.

Quando la fotocellula disicurezza e attivata, il display digitale mostra “PH”.

Quando il cancello € completamente aperto, il display mostra “LO” per il
MOTORE 1 e “L.O” peril MOTORE 2.

Quando il cancello € completamente chiuso, il display mostra “LC” per il
MOTORE 1 e “L.C” per il MOTORE 2.

Identificazione del senso di rotazione del motore

Durante il funzionamento del motore:

Colore LED Direzione di funzionamento
Blu Il motore esegue l'operazione di apertura.
Rosso Il motore esegue 'operazione di chiusura.

[taliano 216 Manuale d’uso



Veiligheidswaarschuwingen

« Installatie en inbedrijfstelling mogen uitsluitend worden uitgevoerd door
gekwalificeerd personeel.

+ Volg de instructies van de fabrikant en de lokale voorschriften met
betrekking tot elektrische installaties en poortautomatisering.

+De set is bedoeld voor draaipoorten met een maximaal gewicht van 250
kg en een maximale lengte van 2,5 m per poortvleugel. Overschrijd deze
limieten niet.

« Controleer of de poort stabiel, in balans en uitgelijnd is en soepel beweegt
zonder vast te lopen.

+ Gebruik de automatisering niet als de poort of de onderdelen ervan
beschadigd zijn.

+Installeer fotocellen, begrenzers en andere beveiligingsvoorzieningen die
nodig zijn om beknelling, aanrijding en beklemming te voorkomen.

+ Ga niet staan of lopen door het bewegingsgebied van de poort.

+Bedien de poort alleen wanneer het bewegingsgebied volledig zichtbaar
en vrij is.

+ Schakel de stroomtoevoer uit voor installatie, afstelling, reiniging of
onderhoud.

« Raak het mechanisme, de scharnierende arm of de scharnieren niet aan
tijdens gebruik.
» Test periodiek de veiligheidssystemen, de noodstop en de handmatige
ontgrendeling.

«In geval van abnormale werking, ongebruikelijke geluiden of schade, dient
u het systeem onmiddellijk uit te schakelen en contact op te nemen met
een erkende technicus.

+ Bewaar de gebruiksaanwijzing en de handmatige ontgrendelingssleutel
op een veilige plaats, buiten het bereik van kinderen.
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Inhoud van de verpakking
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1 | Montagebeugel x2 12 | @10 nylonringx 8
2 Motor x 2 13 | M12x25
buitenzeskantschroeven x 4

3 | M8x60 expansieschroef 14 | M12 moerx 4
voor bevestiging van de
steunx 8

4 | M10 x 25 zeskantschroeven x | 15 | @12 x @24 x 2,5 witte nylon
4 ring x 4

5 | M10 x40 zeskantschroeven x | 16 | Gekartelde afstandhouder x
4 2

6 | Poortbedieningsarm x 2 17 | Afstandsbediening x 2

7 | Poortbedieningsarm x 2 18 | Bedieningseenheid x 1

8 | M10moerx12 19 | Schroevenset voor de

bedieningseenheid

9 | @10 elastischeringx 12 20 |Lampx1

10 | Plattering @10 x 12 21 | Fotocellenx2

11 | Poortsteunx?2

Technische specificaties

Bedrijfsspanning 12V DC

Bedrijfsstroom 1.3A

Nominale frequentie 50 Hz/60 Hz

Nominaal vermogen 25Wx 2

Maximaal gewichtvan hetdeurblad | 250 kg

Maximale lengte van het deurblad |2.5m

Maximale openingshoek 110°

Werkcyclusduur

115 (90° opening)
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Beschermingsklasse IP55

Motorafmetingen
= ﬁ
148

Overzicht van de dubbele draaipoort

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate hinge center

Gate in closed position

—

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°
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Waarschuwing: De armsteun is verkrijgbaar in varianten voor de linker- en
rechterkant. Identificeer de juiste variant voér de installatie.

Installatie met trekmechanisme

De poortautomatisering wordt binnen het pand gemonteerd en trekt de
poort naar binnen. Zorg ervoor dat de installatie wordt uitgevoerd volgens
de hierboven aangegeven afmetingen. Anders zullen de eindposities aan
het einde van de slag niet nauwkeurig zijn.

Draaien met de klok mee opent het linkerpaneel. Draaien tegen de klok in
opent het rechterpaneel.

Installatievoorbeeld voor het linkerpoortpaneel

Schroefdiagram montagebeugel:

3. Expansieschroef M8 x
60

1. Montagebeugel

4., M10x 25
zeskantschroeven

5.M10 x40
zeskantschroeven
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Stap 1: Bevestig de montagebeugel met schroeven aan de muur.

5o

=~ 20-40mm

be

1. Mounting bracket

4. M10 x 25 hex head
screws

5. M10 x 40 hex head
screws

3. M8 x 60 expansion
screw for fixing to the
ground

Stap 2: Bevestig de motor op de montageplaat en draai de moer, de veerring
en de platte ring vast.

CRCH-~ N~

12. Nylon ring @10
10. Platte ring @10
9. Elastische ring @10

8. M10 moer

Stap 3: Sluit de kabel aan en monteer de behuizing. Let op: Bij het monteren
van de motorbehuizing moeten de drie aangegeven punten correct uitgelijnd

zijn.
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Stap 4: Bevestig de armsteun aan de automatisering en zet deze vast aan
het poortpaneel.

6. Bedieningsarm van de
Atentie la directia
de deschidere a portii poo rt

® 7. Bedieningsarm van de
poort
8. M10-moer
. elastischerin
©@ @ 9. @10 elastische ring

Stap 5: Monteer de poortbeugel aan het uiteinde van de arm.

11. Poortsteun

12. Nylon ring @10

13. M12 buitenschroef met
zeskantkop

14. M12 moer

Waarschuwing: Test het openen en sluiten van de poort tot de gewenste
positie, markeer vervolgens de beugel en bevestig deze op het poortpaneel.

Stap 6. Bevestig de beugel aan het poortpaneel met schroeven, moeren
enringen.
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Waarschuwing: De schroeven, moeren en ringen die nodig zijn om de beugel
te bevestigen, zijn niet inbegrepen, omdat de dikte van het poortpaneel
kan variéren.

De automatisering voor een van de poortpanelen is nu geinstalleerd. De
bovenstaande installatiestappen zijn van toepassing op zowel de trek- als
de duwconfiguratie voor het openen.

Noodontgrendeling

Gebruik bij stroomuitval de noodontgrendelingssleutel om het
automatiseringsmechanisme uit te schakelen. De poort kan dan handmatig
worden geopend en gesloten.

Manual release key
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Besturingskaart

12V wisselstroomvoeding, met de mogelijkheid om een 12V back-upbatterij
aan te sluiten.

Toepassing: voor de automatisering van draaipoorten met één of twee
vleugels, gevoed door 12V gelijkstroom.

Afstandsbedieningscodering met dynamische code (rolling code), in de
fabriek geconfigureerd. Maximaal aantal afstandsbedieningen: tot 128

stuks.
@,

° &)

1 © .
Iﬁ BE Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

or solar panel {Not InclL)
D
=

g g E é % § T § -Lock# -Lamp+ MEEM B_attery
PO DO B OB®®| ® @ | @
EEEFEEEEEEE ESEmrE

1. MOTOR 1: Secundaire vleugelmotor; deze sluit als eerste en opent als
laatste.

2. MOTOR 2 (hoofd): De motor van de hoofdvleugel; deze opent als eerste
en sluit als laatste.

LET OP! Bij een poort met één vleugel moet de motor worden aangesloten
op de MOTOR 2 (hoofd) aansluiting.

3. BAT +/-: voor het aansluiten van de 12 V DC back-upbatterij.

4. POWER: voor het aansluiten van de AC-transformator of een 12V DC
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zonnepaneel.
5. ANT: voor het aansluiten van de antenne.
6. COM: gemeenschappelijke aansluiting of aarde (GND).

7. CARD: voor het aansluiten van een extern toegangscontroleapparaat
voor het openen van de poort.

8.2 SIDE: voor het aansluiten van een extern apparaat voor de bediening
van een dubbele poort.

9. 1 SIDE: voor het aansluiten van een extern apparaat voor de bediening
van een poort met één vleugel.

10. COM: gemeenschappelijke aansluiting of aarde (GND).
11. PH: ingang voor het aansluiten van de infraroodfotocel.

12.VCC: gelijkstroomuitgang voor de fotocel of andere apparaten; maximale
uitgangsstroom<0,5A.

13. LOCK -: voor het aansluiten van de negatieve pool (aarde) van het
elektrische slot.

14. LOCK +: voor het aansluiten van de positieve pool van het elektrische
slot.

15. LAMP —:voor het aansluiten van de negatieve pool van de signaallamp.
16. LAMP +: voor het aansluiten van de positieve pool van de signaallamp.
17. MENU: digitaal display voor het bekijken van configuratieparameters.

18. TOUCH: voor het aansluiten van een aanraakknop of andere soortgelijke
apparaten.

19. USB: voor het aansluiten van een USB-apparaat om de software bij te
werken.

20. DEC/SMART: voor het verlagen van parameterwaarden of voor het
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bedienen van de smartmodule.

21. FUN: voor toegang tot het configuratiemenu en het bevestigen van de
waarden.

22. INC/START: voor het verhogen van parameterwaarden of voor het
bedienen van het systeem in de modus met één knop.

23. LEARN: voor het opslaan of verwijderen van afstandsbedieningen.

De toegangsknop aansluiten

. £ B 8 38 £ @
2 8 8 82 38 & S
®OEO®O® M ®
o e ol i i i i

]

Aansluitingen 8.2SIDE en 6.COM worden gebruikt om een knop aan te
sluiten die beide poortpanelen bedient.

Waarschuwing! Als er een bedraad toetsenbord of een soortgelijk apparaat
is aangesloten, sluit dan ook aansluitingen 12.VCC en 10.COM aan voor de

voeding ervan.

Connecting the safety photocell
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Sluit klem 12. VDC aan op de “+” aansluiting van de zender (TX) en
ontvanger (RX) van de veiligheidsfotocel.

Sluit klem 10. COM aan op de “~” aansluiting van de zender (TX) en
ontvanger (RX) van de veiligheidsfotocel.

Sluit klem 11. PH aan op de “OUT” aansluiting van de ontvanger van de
veiligheidsfotocel.

Sluit klem 6. COM aan op de “COM” aansluiting van de ontvanger van de
veiligheidsfotocel.

Het toegangscontroletoetsenbord/de kaartlezer aansluiten

Egggggzg
< O O &6 « O o >
®OO®® 0 ®
e

Aansluitingen 12. VCC en 10. COM worden gebruikt om de kaartlezer van
stroom te voorzien.

Aansluitingen 7. CARD en 6. COM worden gebruikt om de kaartlezer aan
te sluiten en beide poortpanelen te bedienen.

Het signaallampje aansluiten

-Lock+ -Lam

® @ ®
i

o
+

1@
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Aansluitingen 16. LAMP+en 15. LAMP-worden gebruikt om de signaallamp
aan te sluiten.

Het elektrische slot aansluiten

Aansluiting 13. LOCK- wordt aangesloten op de blauwe draad van het
elektrische slot.

Aansluiting 14. LOCK+ wordt aangesloten op de rode draad van het
elektrische slot.

Afstandsbediening

Knop “1” wordt gebruikt om één poortpaneel te bedienen via MOTOR 2.
Knop “2” wordt gebruikt om beide poortpanelen te bedienen via MOTOR
1 en MOTOR 2. Knop “4” wordt gebruikt om automatisch sluiten via de
afstandsbediening uit te schakelen.

Een nieuwe afstandsbediening programmeren

Druk ongeveer één seconde op de LEARN-knop op het bedieningspaneel.
Druk binnen maximaal 8 seconden op de knop van de afstandsbediening
die u wilt opslaan. De zoemer geeft een korte piep en het digitale display
toont het nummer van de afstandsbediening. Dit bevestigt dat de
afstandsbediening succesvol is opgeslagen.

Als de besturingsprintplaat binnen maximaal 8 seconden na het indrukken
van de LEARN-knop geen signaal van de nieuwe afstandsbediening ontvangt,
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gaatdeLED-indicator branden en verlaat het systeem de programmeermodus.

Opmerking: Het digitale display kan slechts twee tekens weergeven. Als
er meer dan 99 afstandsbedieningen zijn opgeslagen, beginnend bij
afstandsbediening 100, worden de cijfers van de tientallen en honderden
vervangen door letters, als volgt:

+ Afstandsbediening 100: A0
+ Afstandsbediening 101: A1
+ Afstandsbediening 110: b0
+ Afstandsbediening 120: CO

«_»

Maximale capaciteit: 128 afstandsbedieningen. Als het digitale display
weergeeft en de zoemer vijf korte pieptonen laat horen, is het geheugen
vol en kunnen er geen afstandsbedieningen meer worden toegevoegd.

Afstandsbedieningen verwijderen

Houd de LEARN-knop ongeveer 6 seconden ingedrukt.
Laat de knop los wanneer de zoemer een lange pieptoon geeft.
Het digitale display geeft “00” weer, waarmee wordt bevestigd dat alle

afstandsbedieningen uit het geheugen zijn verwijderd.

Beschrijving van de functies van het bedieningspaneel

Functie Description

Opstarten Bij het opstarten toont het digitale
display EGA-15 en informatie over
de UX-softwareversie, en de
zoemer geeft een geluidssignaal.
Als de LED-indicator brandt, werkt
het systeem correct.
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Configuratie van terminal 1 zijde

De bedieningsmodus van terminal
1 SIDE kan worden geconfigureerd
via het menu van het digitale
display, met behulp van de
parameter PE.

Modus 0: MOTOR 2 - Openen-
Stoppen-Sluiten..

Modus 1: alleen openen; opent
MOTOR 2 in de modus voor een
enkele poortvleugel.

Modus 2: alleen sluiten; sluit
MOTOR 2 in de modus voor een
enkele poortvleugel.

Modus 3: alleen stoppen.

Configuratie van terminal 2 zijde

De bedieningsmodus van terminal
2 SIDE kan worden geconfigureerd
via het menu van het digitale
display, met behulp van
parameter PD.

Modus 0: MOTOR 1 en MOTOR 2 -
Openen-Stoppen-Sluiten..

Modus 1: alleen openen; opent
MOTOR 1 en MOTOR 2 in de
dubbele poortmodus of MOTOR 2
in de enkele poortmodus.

Modus 2: alleen sluiten; sluit
MOTOR 1 en MOTOR 2 in de
dubbele poortmodus of MOTOR 2
in de enkele poortmodus.

Modus 3: alleen stoppen.
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Instellen van de bedrijfstijd bij
hoge en lage snelheid

De tijdsduur voor hoge snelheid
van MOTOR 1 en MOTOR 2 kan
worden ingesteld via de menu’s P4
en P5 op het digitale display. Na
afloop van de ingestelde tijd voor
hoge snelheid, wordt de
resterende tijd op lage snelheid
gedraaid. De lage snelheid kan
worden aangepast via het PH-
menu.

De overstroomgevoeligheid van
de motor aanpassen

Deze functie voorkomt
aanrijdingen met voertuigen en
stopt de motor wanneer de poort
volledig open of volledig gesloten
is. Als de poort tijdens het
bewegen een obstakel tegenkomt,
stopt deze onmiddellijk. De
overstroomgevoeligheid van de
motor, voor hoge en lage
snelheden, kan worden aangepast
via het menu op het digitale
display.

Als de Pl-parameter is ingesteld
op 1l ende poorttijdens het
sluiten een obstakel detecteert,
zal deze zijn beweging omkeren
en volledig openen.
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Het poorttype configureren

The PJ menu allows you to select a
regular gate or a heavy-duty gate.
The default factory setting is the
regular gate. If the gate is heavy,
the motor can more easily detect
obstacles and overcurrent. In this
case, set the PJ menu for the
heavy-duty gate.

Detectiemodus eindschakelaar

Via het PI-menu kunt u de
eindslagdetectiemodus van het
systeem voor de draaipoort
configureren.

0 - overstroomdetectie: als de
motor op lage snelheid draait en
een obstakel tegenkomt, wordt de
gedetecteerde overstroom
beschouwd als het einde van de
slag.

1-detectie door eindschakelaar:
nadat de automatisering de
eindpositie heeft bereikt, opent
het contactvan de
eindschakelaar. Het systeem
detecteert de opening van het
contact en beschouwt de poort
als het einde van de slag.

Timing van de twee vleugels bij
het openen en sluiten

De timing tussen het openen en
sluiten van de twee vleugels kan
afzonderlijk worden ingesteld via
de menu’s P7 en P8. De waarde 0
schakelt de timingfunctie uit. Als
de functie actief is, start MOTOR 2
eerst bij het openen, daarna
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MOTOR 1; bij het sluiten start
MOTOR 1 eerst, daarna MOTOR 2.
Deze functie is niet beschikbaar
voor systemen met één vleugel.

Veiligheidsfotocelmodus De veiligheidsmodus van de
fotocel kan worden geselecteerd
via het PF-menu. De
standaardmodus is 1, met
normaal open contact.

1. Als de fotocel tijdens het sluiten
een obstakel detecteert, keert de
poort zijn beweging om en opent.
2. Als automatisch sluiten na
volledig openen is geconfigureerd,
sluit de poort automatisch.

3. Zolang het signaal van de
fotocel een obstakel aangeeft,
wordt de sluitopdracht niet
uitgevoerd en wordt de afteltimer
continu gereset.

Automatisch sluiten (zonder 1. De automatische sluitfunctie
kaartlezer) kan alleen worden geactiveerd
nadat de poort volledig openiis.
2. Wanneer het aftellen voor de
automatische sluiting begint,
knippert de indicator met
tussenpozen van één seconde.

3. De tijd tot de automatische
sluiting kan worden ingesteld via
het menu.

De automatische sluitfunctie kan
worden geannuleerd door op
knop 4 op de afstandsbediening te
drukken.
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De annulering is alleen geldig voor
de huidige cyclus.

Bij de volgende opening kan de
automatische sluiting opnieuw
worden geactiveerd.

Kaart openen en automatisch
sluiten van de poort

1. Door de functie te activeren,
worden beide poortpanelen
geopend. Na volledig openen kan
de gebruiker de automatische
sluitfunctie afzonderlijk
configureren. De tijd tot
automatisch sluiten kan via het
menu worden ingesteld.

2. Als het systeem is
geconfigureerd voor één vleugel,
activeert het aanbieden van de
kaart alleen het openen van die
vleugel.

Indicatielampje modus

De bedrijfsmodus van de lamp kan
worden geselecteerd via het
PA-menu.

Modus 0: De signaallamp en de
motor starten en stoppen
gelijktijdig.

Modus 1: De signaallamp gaat 30
seconden na het stoppen van de
motor uit.

Ongeacht de geselecteerde
modus blijft de lamp branden
tijdens het aftellen tot de poort
sluit.
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Elektrische vergrendelingsmodus

1. De vergrendelingsmodus kan
worden geselecteerd via het
pc-menu.

0 - NC-modus: stroomtoevoer
aanwezig wanneer de poort
vergrendeld is; gebruikt voor
elektromagnetische sloten.

1- NO-modus: stroomtoevoer
aanwezig wanneer ontgrendeld;
gebruikt voor elektrische sloten.
2. De duur van het stuursignaal
voor het elektrische slot kan
worden geconfigureerd via het
Pb-menu. De waarde 0 schakelt de
functie uit.

Poortmodus

1. De poortmodus kan worden
geselecteerd via het PG-menu.

0 - dubbele poort.

1-enkele poort.

2. Als het systeem is
geconfigureerd voor een enkele
poort, bedienen alle commando’s
die bedoeld zijn voor beide
poorten alleen de hoofdpoort, die
is aangesloten op MOTOR 2.
3.Voor een systeem met een
enkele poort moet de motor
worden aangesloten op de MOTOR
2-aansluiting.
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Beveiliging van de bedrijfstijd van
de motor

1. Als de motor langer dan 60
seconden onafgebroken draait,
stopt deze ter bescherming.

2. Als de motor langer dan 30
seconden onafgebroken op lage
snelheid draait, stopt deze ter
bescherming.

Slimme oplaadfunctie voor de
reservebatterij

1. Bij elke opstart detecteert het
systeem automatisch of de
voeding 12 Vis. Als de
voedingsspanning verandert,
start het systeem opnieuw op.
2. Als de accuspanning onder de
13,5V +/- 0,5V zakt, start het
opladen automatisch en gaat de
laadindicator branden.

Slimme oplaadfunctie van de
reservebatterij

3. Als de accuspanning hoger is
dan 14V +/- 0,5V, wordt het
laadcircuit automatisch
uitgeschakeld om overladen te
voorkomen.

Opmerking: Wanneer de
besturingsprintplaat tegelijkertijd
is aangesloten op de netvoeding
(wisselstroomnet of zonnepaneel)
en op de reserveaccu, wordt de
accu opgeladen.
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Beveiliging tegen lage
accuspanning

1. Als het systeem is uitgeschakeld
(de motor draait niet) en de
accuspanning onder de 12V +/-0,5
V zakt, geeft de zoemer twee
pieptonen bij elk commando,
toont het digitale display “L1” en
draait de motor op lage snelheid.
2. Als de accuspanning verder
daalttot 11,5V +/-0,5V, geeft de
zoemer twee pieptonen bij elk
commando en toont het digitale
display “Lb”. De accu is ontladen
en de motor kan niet werken.

Het bedieningspaneelsysteem
bijwerken via een USB-apparaat

1. Controleer voér de update of de
USB-schijf is geformatteerd als
FAT32. Zo niet, formatteer deze
dan als FAT32.

2. Kopieer het updatebestand
naar de hoofdmap van de USB-
stick en noem het EGB-15.bin.

3. Plaats de USB-stick in de
updatemodule en sluit de module
vervolgens aan op de USB-poort.
4. Schakel het systeem volledig
uit. Controleer voordat u
verdergaat of de STATE-indicator
uitis.

5. Houd de FUN-knop ingedrukt
en schakel het systeem in. Op het
digitale display verschijnt “UP” en
de update begint. Na voltooiing
start het systeem automatisch
opnieuw op.
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TOUCH-poort

Een tweekanaals aanraakknop
kan op de besturingskaart worden
aangesloten.

1. Cyclische besturing voor
MOTOR 2: Open-Stop-Sluiten-
Stop..

2. Cyclische besturing voor
MOTOR 1 en MOTOR 2: Open-Stop-
Sluiten-Stop..

Slimme modulepoort

De XH-SG-WIFIBLE smartmodule
kan extern worden aangesloten
voor bediening, het uitlezen van
gegevens en het configureren van
parameters. De module beschikt
over Wi-Fi-, Bluetooth-en 2,4
GHz-functionaliteit.

1. De Bluetooth-besturingsfunctie
toevoegen in de mobiele app:
houd de DEC/SMART-knop 5
seconden ingedrukt.

Laat de knop los na twee
pieptonen; de module gaat naar
de Bluetooth-koppelingsmodus.
2. De Wi-Fi-besturingsfunctie
toevoegen in de mobiele app:
houd de DEC/SMART-knop 10
seconden ingedrukt. Laat de knop
los na de lange pieptoon; de
module gaat naar de AP-
koppelingsmodus.
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Slimme modulepoort

3.De 2,4 GHz USB-zender
programmeren: druk één keer op
de DEC/SMART-knop. De zoemer
geeft een geluidssignaal en het
systeem gaat naar de
programmeermodus. Schakel de
2,4 GHz USB-zender in; deze zendt
automatisch een signaal uit. Als de
SMART-indicator drie keer
knippert, is de programmering
geslaagd. Anders wordt de
programmeermodus na 8
seconden afgesloten.

4.0mde 2,4 GHz USB-zender te
verwijderen, houdt u de LEARN-
knop 6 seconden ingedrukt totdat
de zoemer een lang signaal geeft
en laat u de knop vervolgens los.
Na deze handeling worden alle
afstandsbedieningen en USB-
zenders verwijderd en kunnen ze
de poort niet meer bedienen.

5. Wanneer een
geprogrammeerde 2,4 GHz USB-
zender binnen het
ontvangstbereik van de module
komt, activeert deze een
commando om de poort te
openen.
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Slimme modulepoort

De Wi-Fi- en Bluetooth-functies
maken verbinding met de mobiele
applicatie mogelijk voor het
bedienen van de poort, het
toevoegen en beheren van
afstandsbedieningen en het
configureren van
menuparameters. Raadpleeg de
applicatiehandleiding voor
gedetailleerde informatie.

Terugzetten naar
fabrieksinstellingen

Het terugzetten naar de
fabrieksinstellingen moetin de
fabriek worden uitgevoerd om de
standaardparameters te
herstellen; zie de tabel hieronder.

De parameters van het bedieningspaneel configureren

1. Houd de [FUN]-knop 3 seconden ingedrukt. Laat de knop los wanneer
“P0” op het digitale display verschijnt. De waarden in het menu kunnen
worden verhoogd of verlaagd met de [INC/START]- en [DEC/SMART]-

knoppen.

2. Druk na het aanpassen van de waarde op de [FUN]-knop om op te slaan.
De zoemer piept ter bevestiging dat de waarde is opgeslagen.

3. Druk na het voltooien van de menu-instellingen op de [LEARN]-knop om
het menu te verlaten en het scherm uit te schakelen.
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No.

Functie

Range

Default Description

PO

Overstroombeveiliging
voor MOTOR 1 bij lage
snelheid

0-20
levels

De
overstroomdrempel
van de motor
instellen bij lage
snelheid. Hoe hoger
de waarde, hoe
moeilijker hetis voor
de motorom te
stoppen.
Instelbereik: 0-20.

Level 10

P1

Overstroombeveiliging
voor MOTOR 1 bij hoge
snelheid

0-20
levels

De
overstroomdrempel
van de motor
instellen bij hoge
snelheid. Hoe hoger
de waarde, hoe
moeilijker het is voor
de motorom te
stoppen.
Instelbereik: 0-20.

Level 10

P2

Overstroombeveiliging
voor MOTOR 2 bij lage
snelheid

0-20
levels

De
overstroomdrempel
van de motor
instellen bij lage
snelheid. Hoe hoger
de waarde, hoe
moeilijker hetis voor
de motorom te
stoppen.
Instelbereik: 0-20.

Level 10
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P3

Overstroombeveiliging
voor MOTOR 2 bij hoge
snelheid

0-20
levels

Level 10

De
overstroomdrempel
van de motor
instellen bij hoge
snelheid. Hoe hoger
de waarde, hoe
moeilijker het is voor
de motor om te
stoppen.
Instelbereik: 0-20.

P4

Snelle bedrijfstijd voor
MOTOR 1

3-30s

10s

Hiermee wordt de
hogesnelheidsduur
voor MOTOR 1
ingesteld. De poort
werkt gedurende de
ingestelde tijd op
hoge snelheid en
legt vervolgens de
resterende afstand
af op lage snelheid.

P5

Snelle bedrijfstijd voor
MOTOR 2

3-30s

10s

Hiermee wordt de
hogesnelheids
bedrijfstijd voor
MOTOR 2 ingesteld.
De poort werkt
gedurende de
ingestelde tijd op
hoge snelheid en
legt vervolgens de
resterende afstand
af op lage snelheid.
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P6

Automatische sluittimer
wanneer aangestuurd
door de kaartlezer

0-99s

10s

De waarde 0
schakelt het
automatisch sluiten
uit dat wordt
geactiveerd door de
kaartlezer.

P7

Timing van de twee
bladen bij het openen

0-15s

2s

De waarde 0
schakelt de
vertraging tussen de
twee vleugels bij het
openen uit.

P8

Timing van de twee
bladen bij het sluiten

0-15s

2s

De waarde 0
schakelt de
vertraging tussen de
twee vleugels bij het
sluiten uit.

P9

Automatische sluittimer

0-99s

De waarde 0
schakelt
automatisch sluiten
uit.

PA

Signaallampmodus

0: Mode 0
1:Model

Modus 0: Het
signaallampje en de
motor starten en
stoppen gelijktijdig.
Modus 1: Het
signaallampje gaat
30 seconden nadat
de motor is gestopt
uit.
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Pb

Bedrijfstijd van het
elektrische slot

0-5s

Hiermee stelt u de
inschakeltijd van het
elektrische slotin,
tussen0en5
seconden. De
waarde 0 schakelt
het elektrische slot
uit.

PC

Vergrendelingsmodus

0:NC
1:NO

NC-modus:
stroomtoevoer
aanwezig wanneer
de poort
vergrendeld is;
gebruikt voor
elektromagnetische
sloten. NO-modus:
normaal open
contact;
stroomtoevoer
aanwezig wanneer
ontgrendeld;
gebruikt voor
elektrische sloten.

Pd

Configuratie van klem 2

Z1JDE

Zie de tabel
“Beschrijving van de
functies van het
bedieningspaneel”
voor meer
informatie.

PE

Configuratie van klem 1

Z|JDE

0-3

Zie de tabel
“Beschrijving van de
functies van het
bedieningspaneel”
voor meer
informatie.
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0: NC-modus,
normaal gesloten
Veiligheidsfotocel 0(NC)-1 contact.

module (NO) 1: NO-modus,
normaal open
contact.

0: dubbele poort
(MOTOR 1 en MOTOR
PG |Poortmodus 0-1 0 2).

1: enkele poort
(MOTOR 2).

Stelt derijsnelheid in
PH |Lage snelheidsregeling |0-10 6 op de langzame
stand.

0:

Pl Detectiemodus 0-1 0 overstroomdetectie.
eindschakelaar 1: eindschakela
ardetectie.

Stel de waarde in op
Terugzetten naar 0-10 0 5omde
fabrieksinstellingen fabrieksinstellingen
te herstellen.

PF

Po

Informatie weergegeven op het digitale scherm van het
bedieningspaneel

Wanneer de poort opent, toont het digitale display “OP” voor MOTOR 1,
“OP.” voor MOTOR 2 en “O.P.” voor het openen van beide panelen.

Wanneer de poort gesloten is, toont het digitale display “CL” voor MOTOR
1, “CL.” voor MOTOR 2 en “C.L.” voor het sluiten van beide panelen.

Nadat de poort is gestopt, toont het digitale display “--” voor MOTOR 1,
“--”voor MOTOR 2 en “-.-.” voor beide panelen.
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Als de overbelastingsbeveiliging wordt geactiveerd tijdens bedrijf met hoge
snelheid, toont het digitale display “OH” voor MOTOR 1, “OH.” voor MOTOR
2 en “O.H.” voor beide vleugels.

Als de overbelastingsbeveiliging wordt geactiveerd tijdens bedrijf met lage
snelheid, toont het digitale display “OL” voor MOTOR 1, “OL.” voor MOTOR
2 en “0.L.” voor beide panelen.

Als de motor de maximale bedrijfstijd bereikt, toont het digitale display
“EC” voor MOTOR 1, “EC.” voor MOTOR 2 en “E.C.” voor beide panelen.

Wanneer de veiligheidsfotocel is geactiveerd, toont het digitale display
“PH”.

Wanneer de poort volledig open is, toont het display “LO” voor MOTOR 1
en “L.0” voor MOTOR 2.

Wanneer de poort volledig gesloten is, toont het display “LC” voor MOTOR
len“L.C” voor MOTOR 2.

De draairichting van de motor bepalen

Tijdens de werking van de motor:

LED-kleur Werkingsrichting
Blauw De motor voert de openingshandeling uit.
Rood De motor voert de sluithandeling uit.
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Ostrzezenia dotyczqce bezpieczenstwa

« Montaz i uruchomienie moze wykonywaé wytacznie wykwalifikowany
personel.

« Nalezy przestrzegad instrukcji producenta oraz lokalnych przepiséw
dotyczacych instalacji elektrycznych i automatyki bram.

+ Zestaw jest przeznaczony do bram skrzydtowych o maksymalnej masie
skrzydet 250 kg i maksymalnej dtugosci 2,5 m kazde. Nie nalezy przekraczac
tych limitéw.

« Sprawdzi¢, czy brama jest stabilna, wywazona, wyréwnana i porusza sie
swobodnie bez zacie€.

« Nie uzywac automatyki, jesli brama lub jej elementy sg uszkodzone.

« Zainstalowaé fotokomorki, ograniczniki i inne zabezpieczenia niezbedne
do zapobiegania zmiazdzeniu, uderzeniom i uwiezieniu.

« Nie stawad ani nie przechodzi¢ przez obszar ruchu bramy.

« Brame nalezy obstugiwad tylko wtedy, gdy obszar ruchu jest catkowicie
widoczny i wolny.

« Odtaczy¢ zasilanie przed montazem, regulacja, czyszczeniem lub
konserwacja.

+ Nie dotyka¢ mechanizmu, ramienia przegubowego ani zawiaséw podczas
pracy.

« Okresowo testowac systemy bezpieczenstwa, zatrzymania awaryjnego
i recznego zwalniania.

« W przypadku nieprawidtowego dziatania, nietypowych dzwiekéw lub
uszkodzenia, nalezy natychmiast zatrzymad system i skontaktowac sie z
autoryzowanym technikiem.

* Przechowuj instrukcje obstugii klucz do recznego zwalniania blokady w
bezpiecznym miejscu, poza zasiegiem dzieci.
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1 | Wspornik montazowy x 2 12 | Podktadka nylonowa @10 x 8
2 | Silnikx2 13 | Sruby ztbem szeéciokatnym
zewnetrznym M12 x 25 x 4
3 | Srubarozporowa M8x60do |14 | Nakretka M12x4
mocowania wspornika x 8
4 | Sruby ztbem szeéciokatnym |15 | Biata podktadka nylonowa
M10x25x4 D12 x @24 %x2,5x 4
5 | Sruby ztbem sze$ciokatnym |16 | Przektadka radetkowana x 2
M10x40x4
6 | Ramie sterujgce bramgx 2 17 | Pilot zdalnego sterowania x 2
7 | Ramie sterujgce bramg x 2 18 | Jednostka sterujacax1
8 | Nakretka M10x 12 19 | Zestaw Srub do jednostki
sterujacej
9 | Podktadkaelastyczna@10x |20 |Lampaxl
12
10 | Podktadka ptaska@10x12 |21 | Fotokomérkix 2
11 | Wspornik bramy x 2
Dane techniczne
Operating voltage 12V DC
Operating current 1.3A
Rated frequency 50 Hz/60 Hz
Rated power 25Wx2
Maximum weight of gate leaf 250 kg
Maximum length of gate leaf 2.5m
Maximum opening angle 110°
Working cycle time 11 s (90°0pening)
Protection grade IP55
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Wymiary silnika

3108

148

Przeglgd bramy skrzydtowej dwuskrzydtowej

| Maximum length of each gate leaf: 2.5m

Gate in closed position Gate hinge center

Assembling the gate arm and support

Maximum opening angle 110°
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Ostrzezenie: Podtokietnik jest dostepny w wersjach na lewg i prawa strone.
Przed montazem nalezy prawidtowo zidentyfikowac kazdy wariant.

Montaz z pociggnieciem, aby otworzy¢

Automatyzacja bramy jest montowana wewnatrz posesji i ciaggnie brame
do wewnatrz. Nalezy upewni¢ sie, ze montaz odbywa sie zgodnie z
wymiarami wskazanymi powyzej. W przeciwnym razie pozycje zatrzymania
na koncu skoku nie beda doktadne.

Obrét zgodnie z ruchem wskazéwek zegara powoduje otwarcie lewego
panelu. Obroét w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara powoduje
otwarcie prawego panelu.

Przyktad montazu lewego panelu bramy

Schemat $rub wspornika montazowego:

3. Sruba rozporowa M8 x
60

1. Uchwyt montazowy

4. Sruby ztbem
sze$ciokatnym M10 x 25

5. Sruby ztbem
sze$ciokatnym M10 x 40
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Krok 1: Przymocuj uchwyt montazowy do $ciany za pomoca $rub.

1. Uchwyt montazowy

4. Sruby ztbem
szesciokatnym M10 x 25

5. Sruby ztbem
szeSciokatnym M10 x 40

3. Sruba rozporowa M8 x
60 do mocowania do
podtoza

Krok 2: Zamocu;j silnik na ptycie montazowej i dokrec nakretke, podktadke
sprezysta i podktadke ptaska

12. Podktadka nylonowa
@10

10. Podktadka ptaska @10

9. Podktadka elastyczna
@10

CRCH-~ N~

8. Nakretka M10

Krok 3: Podtacz kabel i zamontuj obudowe. Uwaga: Podczas montazu
obudowy silnika trzy wskazane punkty muszg by¢ prawidtowo wyréwnane.
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Krok 4: Zamontuj wspornik ramienia do automatyki i zabezpiecz go do
panelu bramy.

6. Ramie sterujace brama

Atentie la directia
de deschidere a portii

7. Ramie sterujace brama
© 8. Nakretka M10

9. Podktadka elastyczna
@10

© @

Krok 5: Zamontuj wspornik bramy na koficu ramienia.

11. Wspornik bramy

12. Podktadka nylonowa
@10

13. Sruba ztbem
szeSciokatnym
zewnetrznym M12

14. Nakretka M12

Ostrzezenie: Przetestuj otwieranie i zamykanie bramy w zadanej pozycji,
a nastepnie zaznacz i zamocuj wspornik na panelu bramy.

Krok 6. Przymocuj wspornik do panelu bramy za pomoca $rub, nakretek i
podktadek.
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Ostrzezenie: Sruby, nakretki i podktadki niezbedne do zamocowania
wspornika nie sg dotaczone, poniewaz grubo$é panelu bramy moze sie
réznié.

Automatyka jednego z paneli bramy jest juz zainstalowana. Przedstawione
powyzej kroki instalacji dotyczag zaréwno konfiguracji otwierania ciggnacego,
jakipchajacego.

Awaryjne odblokowanie reczne

W przypadku awarii zasilania, uzyj klucza do awaryjnego odblokowania
recznego, aby roztagczy¢ mechanizm automatyki. Nastepnie brame mozna
otwierac i zamykac recznie.

Manual release key
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Centrala sterujqca

Zasilanie 12 V AC, z mozliwoscig podtaczenia akumulatora awaryjnego
12Vv.

Zastosowanie: do automatyzacji bram skrzydtowych jedno- lub
dwuskrzydtowych, zasilanych napieciem 12V DC.

Kodowanie pilota z kodem dynamicznym (rolling code), konfigurowane
fabrycznie. Maksymalna liczba pilotoéw: do 128 szt.

" ..
lil !I:l Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

oor solar panel (Not Incl.)

M I
-Lock + -Lamp+ - &

Rows® ® ©| @
i o i i i e [ 7 |

(e0) 28ide
(©) 1side
@) Com
@ rh

1. MOTOR 1: Silnik skrzydta pomocniczego; zamyka sie jako pierwszy i
otwiera jako ostatni.

2. MOTOR 2 (gtéwny): Silnik skrzydta gtéwnego; otwiera sie jako pierwszy
i zamyka jako ostatni.

UWAGA! W przypadku bramy jednoskrzydtowej silnik musi by¢ podtaczony
do zacisku MOTOR 2 (gtéwnego).

3. BAT +/-: do podtaczenia akumulatora zapasowego 12V DC.

4. POWER: do podtaczenia transformatora AC lub panelu stonecznego 12
VDC.
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5. ANT: do podtaczenia anteny.
6. COM: zacisk wsp6lny lub masa (GND).

7. CARD: do podtaczenia zewnetrznego urzadzenia kontroli dostepu
stuzacego do otwierania bramy.

8. 2 SIDE: do podtaczenia urzadzenia zewnetrznego sterujgcego brama
dwuskrzydtowa.

9. 1 SIDE: do podtaczenia urzadzenia zewnetrznego sterujgcego brama
jednoskrzydtowa.

10. COM: zacisk wspdlny lub masa (GND).
11. PH: wejscie do podtaczenia fotokomérki na podczerwien.

12. VCC: wyjscie zasilania pradem statym dla fotokomérki lub innych
urzadzen; maksymalny prad wyjsciowy < 0,5 A.

13. LOCK -: do podtaczenia zacisku ujemnego (masy) zamka elektrycznego.
14. LOCK +: do podtaczenia zacisku dodatniego zamka elektrycznego.
15. LAMP -: do podtaczenia zacisku ujemnego lampy sygnalizacyjne;j.

16. LAMP +: do podtaczenia zacisku dodatniego lampy sygnalizacyjne;j.

17. MENU: wysSwietlacz cyfrowy do wySwietlania parametrow
konfiguracyjnych.

18. TOUCH: do podtaczenia przycisku dotykowego lub innych podobnych
urzadzen.

19. USB: do podtaczenia urzadzenia USB w celu aktualizacji oprogramowania.

20. DEC/SMART: do zmniejszania wartosci parametréw lub obstugi modutu
inteligentnego.

21. FUN: do dostepu do menu konfiguracyjnego i potwierdzania wartosci.
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22.INC/START: do zwiekszania wartos$ci parametréw lub obstugi systemu
w trybie sterowania jednym przyciskiem.

23. LEARN: do zapisywania lub usuwania pilotéw.

Podtgczanie przycisku dostepu

. E B 8 8 & o
£ 38 8 &% 2 8§ & 8
®EeO®O® @ @ @
o o o i i e

\

]

Zaciski 8.2 SIDE i 6.COM stuzg do podtaczenia przycisku sterujgcego

obydwoma panelami bramy.
Uwaga! W przypadku podtaczenia klawiatury przewodowej lub podobnego
urzadzenia, nalezy réwniez podtaczyc zaciski 12.VCCi 10.COM w celu jego

zasilania.

Podtgczenie fotokomorki bezpieczenstwa

aEEgﬁgcg

PODEOO®® @

ol o il i i i
Jumper-—@

PEr TR

X

2
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Podtacz zacisk 12. VDC do zacisku ,+” nadajnika (TX) i odbiornika (RX)
fotokomérki bezpieczenstwa.

Podtacz zacisk 10. COM do zacisku ,—” nadajnika (TX) i odbiornika (RX)
fotokomérki bezpieczenstwa.

Podtacz zacisk 11. PH do zacisku ,,OUT” odbiornika fotokomérki
bezpieczenstwa.

Podtacz zacisk 6. COM do zacisku ,,COM” odbiornika fotokomorki
bezpieczenstwa.

Podtqczanie klawiatury/czytnika kart kontroli dostepu

.] @ Card
l] Q 2Side
l] @ 1Side
-.] 6 Com

§
®
]

l]@Ant
| Sy

H] ® vee

Zaciski 12. VCCi 10. COM stuza do zasilania czytnika kart.
Zaciski 7. CARD i 6. COM stuzg do podtaczenia czytnika kart i sterowania
obydwoma panelami bramy.

Podtqczenie lampki sygnalizacyjnej
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Zaciski 16. LAMP+i 15. LAMP- stuza do podtaczenia lampki sygnalizacyjnej.

Podtqgczanie zamka elektrycznego

Zacisk 13. LOCK-taczy sie z niebieskim przewodem zamka elektrycznego.

Zacisk 14. LOCK+taczy sie z czerwonym przewodem zamka elektrycznego.

Pilot zdalnego sterowania

Przycisk ,,1” stuzy do obstugi pojedynczego panelu bramy za pomoca
SILNIKA 2. Przycisk ,,2” stuzy do obstugi obu paneli bramy za pomoca
SILNIKA 1i SILNIKA 2. Przycisk ,,4” stuzy do dezaktywacji automatycznego
zamykania za pomoca pilota.

Programowanie nowego pilota

Nacisnij przycisk LEARN na panelu sterowania na okoto jedng sekunde. W
ciggu maksymalnie 8 sekund nacis$nij przycisk pilota, ktéry chcesz
zapamietac. Brzeczyk wyemituje krétki sygnat dZzwiekowy, a wyswietlacz
cyfrowy wskaze numer pilota. To potwierdza pomys$lne zapamietanie
pilota.

Jesli centrala sterujaca nie odbierze sygnatu z nowego pilota w ciggu
maksymalnie 8 sekund od naci$niecia przycisku LEARN, zaswieci sie dioda
LED, a system wyjdzie z trybu programowania.

Uwaga: Wyswietlacz cyfrowy moze wyswietlac tylko dwa znaki. Jesli
zapisano wiecej niz 99 pilotéw, zaczynajac od pilota 100, litery zastgpia
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cyfry dziesiatek i setek w nastepujacy sposob:

« Pilot 100: AO
+ Pilot 101: Al
« Pilot 110: bO
« Pilot 120: CO

Maksymalna pojemnos¢: 128 pilotow. Jesli wyswietlacz cyfrowy pokazuje
»— ,abrzeczyk emituje pie¢ krotkich sygnatéw dzwiekowych, pamiec jest
petna i nie mozna doda¢ kolejnych pilotow.

Usuwanie pilotow

Nacisnij i przytrzymaj przycisk LEARN przez okoto 6 sekund.
Po ustyszeniu dtugiego sygnatu dzwiekowego, zwolnij przycisk.
Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie ,,00”, potwierdzajac usuniecie

wszystkich pilotéw z pamieci.

Opis funkcji panelu sterowania

Funkcja

Opis

Uruchomienie

Po uruchomieniu na wyswietlaczu
cyfrowym pojawi sie kod EGA-15 oraz
informacja o wersji oprogramowania
UX, a brzeczyk wyemituje sygnat
dzwiekowy. Jesli dioda LED jest
wtaczona, system dziata
prawidtowo.

Konfigurowanie terminala 1 SIDE

Tryb sterowania zaciskiem 1 SIDE
mozna skonfigurowac z menu
wys$wietlacza cyfrowego, za pomoca
parametru PE.

Tryb 0: SILNIK 2 - Otwieranie-Stop-
Zamykanie..
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Tryb 1: tylko otwieranie; otwiera
SILNIK 2 w trybie bramy
jednoskrzydtowej.

Tryb 2: tylko zamykanie; zamyka
SILNIK 2 w trybie bramy
jednoskrzydtowe;j.

Tryb 3: tylko zatrzymanie.

Konfigurowanie terminala 2 SIDE

Tryb sterowania zaciskiem 2 SIDE
mozna skonfigurowac z menu
wys$wietlacza cyfrowego za pomoca
parametru PD.

Tryb 0: SILNIK 1i SILNIK 2 -
Otwieranie-Stop-Zamykanie..

Tryb 1: tylko otwieranie; otwiera
SILNIK 1i SILNIK 2 w trybie bramy
dwuskrzydtowej lub SILNIK 2 w trybie
bramy jednoskrzydtowej.

Tryb 2: tylko zamykanie; zamyka
SILNIK 1i SILNIK 2 w trybie bramy
dwuskrzydtowej lub SILNIK 2 w trybie
bramy jednoskrzydtowej.

Tryb 3: tylko zatrzymanie.

Regulacja czasu pracy przy
wysokiej i niskiej predkosci

Czas pracy z duzg predkoscia dla
SILNIKA 1iSILNIKA 2 mozna
skonfigurowad w menu P4 iP5 na
wyswietlaczu cyfrowym. Po uptywie
czasu pracy z duzg predkoscia,
pozostaty czas pracy jest liczony z
niska predkoscia. Niska predkosc
mozna regulowaé w menu PH.

Polski

262 Instrukcja obstugi




Regulacja czutosci silnika na
przecigzenie pragdowe

Funkcja ta pomaga zapobiec
uderzeniu pojazdu i zatrzymuje
silnik, gdy brama osiaggnie pozycje
catkowicie otwarta lub catkowicie
zamknieta. Jesli brama napotka
przeszkode podczas ruchu,
natychmiast sie zatrzyma. Czuto$¢
silnika na przecigzenie pradowe,
zaréwno dla predkosci wysokiej, jak i
niskiej, mozna regulowa¢ w menu
wyswietlacza cyfrowego.

Jesli parametr Pl jest ustawiony na 1,
a brama wykryje przeszkode podczas
zamykania, odwréci swéj ruch i
catkowicie sie otworzy.

Konfiguracja typu bramy

Menu PJ umozliwia wybor bramy
zwyktej lub wzmocnione;j.
Domyslnym ustawieniem
fabrycznym jest brama zwykta. Jesli
brama jest ciezka, silnik moze tatwiej
wykrywac przeszkody i przeciagzenia.
W takim przypadku nalezy ustawic
menu PJ dla bramy wzmocnionej.

Tryb wykrywania wytacznika
krafcowego

Menu Pl umozliwia konfiguracje
trybu wykrywania kofca skoku
bramy skrzydtowe;j.

0 - wykrywanie przetezenia: jesli
silnik pracuje z niska predkoscig i
napotka przeszkode, wykryte
przetezenie jest uznawane za koniec
skoku.

1 - Detekcja za pomocg wytacznika
krancowego: po
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osiggnieciu przez automatyke
potozenia kraficowego styk
wytacznika krancowego otwiera sie.
System wykrywa otwarcie styku i
uznaje, ze brama osiggneta koniec
skoku.

Regulacja czasu otwieraniai
zamykania obu skrzydet

Czas miedzy dwoma skrzydtami
podczas otwierania i zamykania
mozna regulowac oddzielnie w menu
P7iP8. Wartos$¢ 0 wytacza funkcje
pomiaru czasu. Jesli funkcja jest
aktywna, podczas otwierania
najpierw uruchamia sie SILNIK 2, a
nastepnie

SILNIK 1; podczas zamykania
najpierw uruchamia sie SILNIK 1, a
nastepnie SILNIK 2.

Funkcja ta nie jest dostepna w
systemach jednoskrzydtowych.

Tryb fotokomérki bezpieczenstwa | Tryb fotokomérki bezpieczenstwa

mozna wybrac z menu PF. Domyslny
tryb to 1, ze stykiem normalnie
otwartym.

1. Jesli fotokomorka wykryje
przeszkode podczas zamykania,
brama zmienia kierunek ruchu i
otwiera sie.

2. Jesli skonfigurowano
automatyczne zamykanie po petnym
otwarciu, brama zamknie sie
automatycznie.

3. Dopdki sygnat fotokomorki
wskazuje na przeszkode, polecenie
zamkniecia nie jest wykonywane, a
odliczanie jest stale resetowane.
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Automatyczne zamykanie (bez
czytnika kart)

1. Funkcje automatycznego
zamykania mozna aktywowac
dopiero po catkowitym otwarciu
bramy.

2. Po rozpoczeciu odliczania do
automatycznego zamykania
wskaznik miga w odstepach
jednosekundowych.

3. Czas do automatycznego
zamkniecia mozna skonfigurowac w
menu.

Funkcje automatycznego zamykania
mozna anulowadé, naciskajac przycisk
4 na pilocie.

Anulowanie obowiazuje tylko w
biezacym cyklu.

Przy kolejnym otwarciu mozna
ponownie aktywowac automatyczne
zamykanie.

Otwieranie i automatyczne
zamykanie bramy na karte

1. Aktywacja funkcji otwiera oba
skrzydta bramy. Po petnym otwarciu
uzytkownik moze oddzielnie
skonfigurowac funkcje
automatycznego zamykania. Czas do
automatycznego zamkniecia mozna
ustawi¢ w menu.

2. Jesli system jest skonfigurowany
dla jednego skrzydta, zblizenie karty
powoduje otwarcie tylko tego
skrzydta.
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Tryb lampek kontrolnych

Tryb pracy lampy mozna wybraé z
menu PA.

Tryb 0: Lampa sygnalizacyjna i silnik
uruchamiaja sie i zatrzymuja
jednoczesnie.

Tryb 1: Lampa sygnalizacyjna gasnie
po 30 sekundach od zatrzymania
silnika.

Niezaleznie od wybranego trybu,
lampa pozostaje wtgczona przez caty
czas odliczania, az do zamkniecia
bramy.

Tryb blokady elektrycznej

1. Tryb blokady mozna wybraé z
menu komputera.

0 - Tryb NC: zasilanie obecne, gdy
brama jest zablokowana; stosowany
w przypadku zamkow
elektromagnetycznych.

1-Tryb NO: zasilanie obecne, gdy
brama jest odblokowana; stosowany
w przypadku zamkow elektrycznych.
2. Czas trwania sygnatu sterujacego
zamkiem elektrycznym mozna
skonfigurowac z menu Pb. Warto$¢ 0
wytacza funkcje.
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Tryb bramy

1. Tryb bramy mozna wybrac z menu
PG.

0 - brama dwuskrzydtowa.

1 - brama jednoskrzydtowa.

2. Jesli system jest skonfigurowany
dla jednego skrzydta, wszystkie
polecenia przeznaczone dla obu
skrzydet steruja tylko skrzydtem
gtoéwnym, podtaczonym do SILNIKA
2.

3. W przypadku systemu
jednoskrzydtowego silnik musi by¢
podtaczony do zacisku SILNIKA 2

Zabezpieczenie czasu pracy
silnika

1. Jesli silnik pracuje nieprzerwanie
przez ponad 60 sekund, zatrzymuje
sie w celu zapewnienia ochrony.

2. Jedlisilnik pracuje nieprzerwanie z
niska predkoscia przez ponad 30
sekund, zatrzymuje sie w celu
zapewnienia ochrony.

Funkcja inteligentnego tadowania
akumulatora zapasowego

1. Przy kazdym uruchomieniu system
automatycznie sprawdza, czy
napiecie zasilania wynosi 12 V. W
przypadku zmiany napiecia zasilania
nalezy ponownie uruchomic system.
2. Jeslinapiecie akumulatora spadnie
ponizej 13,5V +/- 0,5V, tadowanie
rozpocznie sie automatycznie, a
kontrolka tadowania zaswieci sie.
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Funkcja inteligentnego tadowania
akumulatora zapasowego

3. Jesli napiecie akumulatora
przekroczy 14V +/- 0,5V, obwéd
tadowania zostanie automatycznie
odtaczony, aby zapobiec
przetadowaniu.

Uwaga: Gdy ptytka sterujaca jest
jednoczesnie podtaczona do
gtébwnego zrédta zasilania (sieci
pradu przemiennego lub panelu
stonecznego) i do akumulatora
zapasowego, akumulator bedzie
tadowany.

Zabezpieczenie przed niskim
napieciem akumulatora

1. Przy wytaczonym systemie (silnik
nie pracuje), jeSli napiecie
akumulatora spadnie ponizej 12V
+/- 0,5V, brzeczyk emituje dwa
sygnaty dzwiekowe po kazdym
poleceniu, wyswietlacz cyfrowy
pokazuje ,,L1”, a silnik pracuje z niska
predkoscia.

2. Jesli napiecie akumulatora nadal
spadado 11,5V +/-0,5V, brzeczyk
emituje dwa sygnaty dZzwiekowe po
kazdym poleceniu, a wyswietlacz
cyfrowy pokazuje ,,Lb”. Akumulator
jest roztadowany i silnik nie moze
pracowac.

Aktualizacja systemu panelu
sterowania za pomoca urzadzenia
USB

1. Przed aktualizacja sprawdz, czy
dysk USB jest sformatowany w
systemie FAT32. Jesli nie, sformatuj
go w systemie FAT32.
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Aktualizacja systemu panelu
sterowania za pomoca urzadzenia
UsB

2. Skopiuj plik aktualizacji do
katalogu gtéwnego dysku USB i nadaj
mu nazwe EGB-15.bin.

3. Wt6z dysk USB do modutu
aktualizacji, a nastepnie podtacz
modut do portu USB.

4. Catkowicie wytacz system. Przed
kontynuowaniem upewnij sie, ze
wskaznik STATE jest wytaczony.

5. Nacisénij i przytrzymaj przycisk
FUN, a nastepnie wtgcz system. Na
wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie
komunikat ,,UP” i rozpocznie sie
aktualizacja. Po zakonczeniu system
automatycznie uruchomi sie
ponownie.

Port TOUCH

Do ptytki sterujgcej mozna
podtaczy¢ dwukanatowy przycisk
dotykowy.

1. Sterowanie cykliczne dla SILNIKA
2: Otwieranie-Stop-Zamykanie-Stop..
2. Sterowanie cykliczne dla SILNIKA 1
i SILNIKA 2: Otwieranie-Stop-
Zamykanie-Stop..

Port modutu inteligentnego

Inteligentny modut XH-SG-WIFIBLE
mozna podtaczy¢ zewnetrznie w celu
sterowania, odczytu informacji i
konfiguracji parametréw. Modut
obstuguje Wi-Fi, Bluetooth i 2,4 GHz.
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Port modutu inteligentnego

1. Dodawanie funkcji sterowania
Bluetooth w aplikacji mobilnej:
naciénij i przytrzymaj przycisk DEC/
SMART przez 5 sekund.

Po dwoch sygnatach dzwiekowych
zwolnij przycisk; modut przejdzie w
tryb parowania Bluetooth.

2. Dodawanie funkcji sterowania
Wi-Fi w aplikacji mobilnej: naciénij i
przytrzymaj przycisk DEC/SMART
przez 10 sekund. Po dtugim sygnale
dzwiekowym zwolnij przycisk; modut
przejdzie w tryb parowania AP.

3. Programowanie nadajnika USB 2,4
GHz: naci$nij raz przycisk DEC/
SMART. Brzeczyk wyemituje sygnat
dzwiekowy, a system przejdzie w tryb
programowania. Wtacz nadajnik USB
2,4 GHz; automatycznie wysle sygnat.
Jesli wskaznik SMART mignie trzy
razy, programowanie zakonczyto sie
pomyslnie. W przeciwnym razie tryb
programowania zostanie zamkniety
po 8 sekundach.

4. Aby usuna¢ nadajnik USB 2,4 GHz,
nacisnij i przytrzymaj przycisk LEARN
przez 6 sekund, az brzeczyk
wyemituje dtugi sygnat, a nastepnie
zwolnij przycisk.

Po tej operacji wszystkie piloty i
nadajniki USB zostang usuniete i nie
beda mogty juz sterowaé bramg
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Port modutu inteligentnego

5. Gdy zaprogramowany nadajnik
USB 2,4 GHz znajdzie sie w zasiegu
modutu, aktywuje polecenie
otwarcia bramy.

Funkcje Wi-Fi i Bluetooth umozliwiaja
potaczenie z aplikacjg mobilng w
celu sterowania brama, dodawania i
zarzadzania pilotami oraz
konfiguracji parametréw menu.
Szczegbtowe informacije znajduja sie
w instrukcji obstugi aplikacji.

Przywracanie ustawien
fabrycznych

Aby przywrécié parametry domyslne,
nalezy wykonad reset do ustawien
fabrycznych; patrz ponizsza tabela.

Konfigurowanie parametréw panelu sterowania

1. Naciséniji przytrzymaj przycisk [FUN] przez 3 sekundy. Gdy wyswietlacz
cyfrowy pokaze ,,P0”, zwolnij przycisk. Wartosci w menu mozna zwiekszac
lub zmniejszaé za pomoca przyciskdw [INC/START] i [DEC/SMART].

2. Po ustawieniu wartos$ci nacis$nij przycisk [FUN], aby zapisaé. Sygnat

dzwiekowy potwierdzi zapisanie.

3. Po zakonczeniu konfiguracji menu naciénij przycisk [LEARN], aby wy;js¢

zmenu i wytaczyc ekran.
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No.

Funkcja

Range

Default

Description

PO

Regulacja nadpradowa
dla SILNIKA 1 przy
niskiej predkosci

0-20
levels

Level 10

Regulacja progu
przecigzenia pradowego
silnika przy niskiej
predkosci. Im wyzsza
wartos¢, tym trudniej
zatrzymacd silnik. Zakres
regulacji: 0-20.

P1

Regulacja nadpradowa
dla SILNIKA 1 przy
wysokiej predkosci

0-20
levels

Level 10

Regulacja progu
przecigzenia pradowego
silnika przy wysokiej
predkosci. Im wyzsza
wartos$¢, tym trudniej
zatrzymad silnik. Zakres
regulacji: 0-20.

P2

Regulacja nadpradowa
dla SILNIKA 2 przy
niskiej predkosci

0-20
levels

Level 10

Regulacja progu
przecigzenia pragdowego
silnika przy niskiej
predkosci. Im wyzsza
wartos¢, tym trudniej
zatrzymad silnik. Zakres
regulacji: 0-20.

P3

Regulacja nadpradowa
dla SILNIKA 2 przy
wysokiej predkosci

0-20
levels

Level 10

Regulacja progu
przecigzenia pradowego
silnika przy wysokiej
predkosci. Im wyzsza
wartos¢, tym trudniej
zatrzymacd silnik. Zakres
regulacji: 0-20.
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Czas pracy przy

Ustawia czas pracy z
duza predkoscig dla
SILNIKA 1. Brama
pracuje zduza
predkoscia przez

P4 |wysokiej predkoscidla |3-30s 10s )
skonfigurowany czas, a
SILNIKA 1 . .
nastepnie pokonuje
pozostaty odcinek
ruchu z niska
predkoscia.
Ustawia czas pracy z
duzg predkoscig dla
SILNIKA 2. Brama
P5 |wysokiej predkoscidla |3-30s 10s predkoscia p
skonfigurowany czas, a
SILNIKA 2 . .
nastepnie pokonuje
pozostaty odcinek
ruchu z niska
predkoscia.
Wartos$¢ 0 wytacza
Automatyczny timer automatyczne
P6 |zamykaniasterowany |0-99s 10s zamykanie wyzwalane
czytnikiem kart przez terminal czytnika
kart.
Warto$¢ 0 wytacza
P7 Czas otwierania dwoch 0-15¢ 9 s opdznienie poch?zy
skrzydet dwoma skrzydtami
podczas otwierania.
Wartos$¢ 0 wytacza
P8 Czas zamykania dwéch 0-15 5 9 s opdznienie pomugc?zy
arkuszy dwoma skrzydtami
podczas zamykania.
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P9

Czas zamykania
automatycznego

0-99s

Warto$¢ 0 wytacza
automatyczne
zamykanie.

PA

Tryb lampy
sygnalizacyjnej

0: Mode 0
1:Model

Tryb 0: Lampka
sygnalizacyjna i silnik
uruchamiajg siei
zatrzymuja
jednoczesnie.

Tryb 1: Lampka
sygnalizacyjna gasnie 30
sekund po zatrzymaniu
silnika.

Pb

Czas dziatania zamka
elektrycznego

0-5s

Ustawia czas dziatania
zamka elektrycznego w
zakresieod 0do 5
sekund. Warto$¢ 0
wytacza zamek
elektryczny.

PC

Tryb blokady

0:NC
1:NO

Tryb NC: zasilanie
obecne, gdy brama jest
zablokowana;
stosowany w przypadku
zamkow
elektromagnetycznych.

Pd

Konfiguracja zacisku 2
SIDE

0-3

Tryb NO: styk normalnie
otwarty; zasilanie
obecne, gdy brama jest
odblokowana;
stosowany w przypadku
zamkow elektrycznych.

PE

Konfiguracja zacisku 1
SIDE

0-3

Szczegbty znajdziesz w
tabeli ,,Opis funkgji
ptyty sterujacej”.
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0: tryb NC, styk
PE Modut fotokomorki 0(NC)-1 1(NO) normalnie zamkniety.
bezpieczenstwa (NO) 1:tryb NO, styk
normalnie otwarty.
0: brama
dwuskrzydtowa (SILNIK
1iSILNIK 2).
PG |Tryb bramy 0-1 0 1: brama
jednoskrzydtowa
(SILNIK 2).
. Ustawia predkos¢
pyy | Regulaqjaniskiej 0-10 6 podrézy w trybie
predkosci
wolnym.
Tryb wykrywania 0: wykrycie przetezenia.
Pl |wytacznikéw 0-1 0 1: wykrycie wytacznika
krancowych krancowego.
. . Ustaw wartos$¢ na 5, aby
Przywracanie ustawien s
Po fabrycznych 0-10 0 uruchgrrjlc reset do
ustawien fabrycznych.

Informacje wyswietlane na ekranie cyfrowym panelu sterowania

Po otwarciu bramy wyswietlacz cyfrowy pokazuje ,OP” dla SILNIKA 1,
»,OP.” dla SILNIKA 2i,0.P.” dla otwarcia obu skrzydet.

Po zamknieciu bramy wyswietlacz cyfrowy pokazuje ,,CL” dla SILNIKA 1,
»,CL.” dla SILNIKA 2i,,C.L.” dla zamkniecia obu skrzydet.

Po zatrzymaniu bramy wyswietlacz cyfrowy pokazuje ,,--” dla SILNIKA 1,
»-- dla SILNIKA 2i ,-.-.” dla obu skrzydet.

Jesli zabezpieczenie przecigzeniowe zadziata podczas pracy z duza
predkoscia, wyswietlacz cyfrowy pokazuje ,OH” dla SILNIKA 1, ,OH.” dla
SILNIKA 2i,,0.H.” dla obu skrzydet.

Jesli zabezpieczenie przecigzeniowe zadziata podczas pracy z niska
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predkoscia, wyswietlacz cyfrowy pokazuje ,,OL” dla SILNIKA 1, ,OL.” dla
SILNIKA 2i,0.L.” dla obu skrzydet.

Gdy silnik osiggnie maksymalny czas pracy, na wyswietlaczu cyfrowym
pojawi sie ,EC” dla SILNIKA 1, ,EC.” dla SILNIKA 2i ,E.C.” dla obu paneli.

Po aktywacji fotokomorki bezpieczenstwa na wyswietlaczu cyfrowym
pojawi sie ,,PH”.

Gdy brama jest catkowicie otwarta, na wyswietlaczu pojawi sie ,LO” dla
SILNIKA 1i,L.0” dla SILNIKA 2.

Gdy brama jest catkowicie zamknieta, na wyswietlaczu pojawi sie ,LC” dla
SILNIKA1i,L.C” dla SILNIKA 2.

Okreslanie kierunku pracy silnika

Podczas pracy silnika:

Kolor diody Kierunek dziatania
Niebieski Silnik wykonuje operacje otwierania.
Czerwony Silnik wykonuje operacje zamykania.
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Atentionari de siguranta

+ Instalarea si punerea in functiune trebuie efectuate numai de personal
calificat.

+ Respectati instructiunile producatorului si normele locale privind
instalatiile electrice si automatizarile pentru porti.

« Kitul este destinat portilor batante cu foi de maximum 250 kg si lungime
de maximum 2.5 m fiecare. Nu depasiti aceste limite.

« Verificati ca poarta sa fie stabila, echilibrata, aliniata si sa se deplaseze
usor, fara blocaje.

« Nu utilizati automatizarea daca poarta sau componentele acesteia sunt
deteriorate.

« Montati fotocelule, limitatoare si alte dispozitive de protectie necesare
pentru prevenirea strivirii, lovirii si prinderii.

+ Nu stationati si nu treceti prin zona de miscare a portii.

+ Actionati poarta numai atunci cand zona de deplasare este complet
vizibila si libera.

« Intrerupeti alimentarea electrica inainte de instalare, reglare, curatare
sau intretinere.

+ Nu atingeti mecanismul, bratul articulat sau balamalele in timpul
functionarii.

« Testati periodic sistemele de siguranta, oprirea de urgenta si deblocarea
manuala.

+ In caz de functionare anormala, zgomote neobisnuite sau deteriorari,
opriti imediat sistemul si contactati un tehnician autorizat.

« Pastrati instructiunile de utilizare si cheia de deblocare manuala intr-un
loc sigur, inaccesibil copiilor.
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Continutul pachetului
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1 | 2xSuport montaj

12

8 x Saiba din nailon @10

2 2 X Motor

13

4 x Suruburi cu cap
hexagonal exterior M12 x 25

3 | 8xSurubdeexpansiuneM8 |14
x 60 pentru fixare suport

4 x Piulita M12

4 | 4xSuruburicucap 15 |4 x Saiba alba din nailon @12
hexagonal M10 x 25 x @24 x 2.5

5 | 4xSuruburicucap 16 | 2xPrezon striat
hexagonal M10 x 40

6 | 2xbratactionare poarta 17 |2 xTelecomanda

7 | 2xbratactionare poarta 18 | 1x Unitate de control

8 | 12 x PiulitaM10 19 | Pachet suruburi pentru

unitatea de control
9 | 12xSaibaelastica @10 20 |1xLampa
10 |12 x Saiba plata @10 21 | 2xFotocelule

11 | 2xSuport poarta

Specificatii tehnice

Tensiune de operare

230V AC-12VDC (prin transformatorul

integrat)
Curent de operare 1.3A
Putere nominala 25Wx2
Greutate max. foaie poarta | 250 kg
Lungime max. foaie poarta |2.5m
Unghi maxim de deschidere | 110°

Durata ciclu de functionare

11 secunde (deschidere la 90°)

Temperatura de operare -26 ~80°C
Protectie la apa IP55
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Dimensiuni motor

3108

148

Vedere de ansamblu a portii batante cu doua foi

| Lungimea maxima a fiecarei foi de poarta: 2.5m

Poarta in pozitia inchisa Centrul balamalei portii

Asamblare brat si suport poarta

Unghi maxim de deschidere 110°
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Atentionare: Suportul bratului are variante pentru partea stanga si partea
dreapta. Identificati corect fiecare varianta inainte de instalare.

Instalare cu tragere pentru deschidere

Automatizarea portii este montata in interiorul proprietatii si trage poarta
spreinterior. Asigurati-va ca instalarea este realizata conform dimensiunilor
indicate mai sus. In caz contrar, pozitiile de oprire la capat de cursa nu vor
fi precise.

Rotirea in sensul acelor de ceasornic determina deschiderea foii din stanga.
Rotirea in sens invers acelor de ceasornic determina deschiderea foii din
dreapta.

Exemplu de instalare pentru foaia stanga a portii

Diagrama suruburi suport montaj:

3. Surub de expansiune
M8 x 60

1. Suport montaj

4. Suruburi cu cap
hexagonal M10 x 25

5. Suruburi cu cap
hexagonal M10 x 40

€)
D
4
©)

Manual de utilizare 281 Romana



Pasul 1: Fixati suportul de montaj de zid cu suruburi.

1. Suport montaj

4. Suruburi cu cap
hexagonal M10 x 25

5o

=~ 20-40 .
™™ 5.Suruburicu cap

hexagonal M10 x 40

be

3. Surub de expansiune
M8 x 60 pentru fixare pe
sol

Pasul 2: Fixati motorul pe placa de montaj si strangeti piulita, saiba elastica
si saiba plata

12. Saiba din nailon @10
10. Saiba plata @10
9. Saiba elastica @10

8. Piulita M10

CRCH-~ N~

Pasul 3: Conectati cablul si montati carcasa. Atentie: la montarea carcasei
motorului, cele trei puncte indicate trebuie sa fie aliniate corect.
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Pasul 4: Atasati suportul bratului la automatizare si fixati-l pe foaia portii.

6. Brat actionare poarta

Atentie la directia
de deschidere a portii

7. Brat actionare poarta
© 8. Piulita M10

9. Saiba elastica @10

© @

Pasul 5: Montarea suportului de poarta la capatul bratului.

11. Suport poarta

12. Saiba din nailon @10

13. Surub cu cap
hexagonal exterior M12

14. Piulita M12

Atentionare: Testati deschiderea si inchiderea portii pana la pozitia dorita,
apoi marcati si fixati suportul pe foaia portii.

Pasul 6. Fixati suportul pe foaia portii folosind suruburi, piulite si saibe.
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Atentionare: Suruburile, piulitele si saibele necesare pentru fixarea suportului
nu suntincluse, deoarece grosimea foii portii poate varia.

Automatizarea pentru una dintre foile portii este acum instalata. Etapele
de instalare prezentate mai sus se aplica atat configuratiei cu tragere, cat
si celei cu impingere pentru deschidere.

Deblocare manuala de urgenta

In cazul unei pene de curent, utilizati cheia pentru deblocarea manuala de
urgenta pentru a decupla mecanismul automatizarii. Apoi, poarta poate
fi deschisa siinchisa manual.

Cheie pentru
deblocare manuala

Romana 284 Manual de utilizare



Placa de comanda

Alimentare 12 V AC, cu posibilitatea conectarii unei baterii de rezerva de
12V

Aplicatie: pentru automatizari de porti batante cu una sau doua foi,
alimentate la 12V DC.

Codificarea telecomenzii cu cod dinamic (rolling code), configurat din
fabrica. Numar maxim de telecomenzi: pana la 128 buc.

IIEII
e IZ"-EI
] ! ﬁ ﬁﬁgﬁﬁﬁ W

g s
D 'IH EGA-15 “

2] Ok
H BOE L] Power ON/OFF  Connect AC transformer (Incl.)

oor solar panel (Not Incl.)

Egggggfﬁ-Lock+-Lamp+ MMEMB_E‘M:
GEPOEO®OOM@®B®BGG © @

o o i | et [ 77 [

1. MOTOR 1: Motorul foii secundare; aceasta se inchide prima si se deschide
ultima.

2. MOTOR 2 (principal): Motorul foii principale; aceasta se deschide prima
si se inchide ultima.

ATENTIE! Pentru o poarta cu o singura foaie, motorul trebuie conectat
numai la borna MOTOR 2 (principal).

3. BAT +/-: pentru conectarea bateriei de rezerva de 12V DC.

4. POWER: pentru conectarea transformatorului AC sau a unui panou solar
de 12V DC.
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5. ANT: pentru conectarea antenei.
6. COM: borna comuna sau masa (GND).

7. CARD: pentru conectarea unui dispozitiv extern de control al accesului,
utilizat pentru deschiderea portii.

8.2 SIDE: pentru conectarea unui dispozitiv extern care comanda o poarta
cu doua foi.

9. 1 SIDE: pentru conectarea unui dispozitiv extern care comanda o poarta
cu o singura foaie.

10. COM: borna comuna sau masa (GND).
11. PH: intrare pentru conectarea fotocelulei cu infrarosu.

12.VCC:iesire de alimentare continua pentru fotocelula sau alte dispozitive;
curent maxim de iesire < 0,5 A.

13. LOCK -: pentru conectarea bornei negative (masa) a incuietorii electrice.
14, LOCK +: pentru conectarea bornei pozitive a incuietorii electrice.

15. LAMP —: pentru conectarea bornei negative a lampii de semnalizare.
16. LAMP +: pentru conectarea bornei pozitive a lampii de semnalizare.
17. MENU: afisaj digital pentru vizualizarea parametrilor de configurare.

18. TOUCH: pentru conectarea unui buton tactil sau a altor dispozitive
similare.

19. USB: pentru conectarea unui dispozitiv USB in vederea actualizarii
software-ului.

20. DEC/SMART: pentru reducerea valorilor parametrilor sau pentru operarea
modulului inteligent.

21. FUN: pentru accesarea meniului de configurare si confirmarea valorilor.
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22.INC/START: pentru cresterea valorilor parametrilor sau pentru actionarea
sistemului in modul de comanda cu un singur buton.

23. LEARN: pentru memorarea sau stergerea telecomenzilor.

Conectarea butonului de acces

. E B 8 8 & @
2 8 8 & 2 8§ & S
®EO®® @ a @
o ol il i i e e

\

Bornele 8.2 SIDE si 6. COM se utilizeaza pentru conectarea unui buton care

comanda ambele foi ale portii.
Atentie! Daca se conecteaza o tastatura cu fir sau un dispozitiv similar,
conectati si bornele 12. VCC si 10. COM pentru alimentarea acestuia.

Conectarea fotocelulei de siguranta

« E B 822 B _ @
®ODOO®®® @
==
Jumper——E

| { -]

= 2

RX X
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Conectati borna 12. VCC la borna ,,+” a emitatorului (TX) si a receptorului
(RX) fotocelulei de siguranta.

Conectati borna 10. COM la borna ,,=” a emitatorului (TX) si a receptorului
(RX) fotocelulei de siguranta.

Conectati borna 11. PH la borna ,OUT” a receptorului fotocelulei de
siguranta.

Conectati borna 6. COM la borna ,,COM” a receptorului fotocelulei de
siguranta.

Conectarea tastaturii de control acces/ cititorului de carduri

E cE> gggg: S
< O O &6 + O o >
®EOOO®®0M®M®
i i

Bornele 12. VCC si 10. COM se utilizeaza pentru alimentarea cititorului de
carduri.

Bornele 7. CARD si 6. COM se utilizeaza pentru conectarea cititorului de
carduri si comandarea ambelor foi ale portii.

Conectarea lampii de semnalizare

-
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@
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16
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Bornele 16. LAMP+si 15. LAMP-se utilizeaza pentru conectarea lampii de
semnalizare.

Conectarea incuietorii electrice

3
°
+

L&

Borna 13. LOCK- se conecteaza la firul albastru al incuietorii electrice.
Borna 14. LOCK+ se conecteaza la firul rosu al incuietorii electrice.

Telecomanda

Butonul ,,1” se utilizeaza pentru actionarea unei singure foi a portii, prin
MOTOR 2. Butonul ,,2” se utilizeaza pentru actionarea ambelor foi ale portii,
prin MOTOR 1 si MOTOR 2. Butonul ,,/4” se utilizeaza pentru dezactivarea
inchiderii automate din telecomanda.

Programarea unei telecomenzi noi

Apasati butonul LEARN de pe placa de comanda timp de aproximativ o
secunda. In maximum 8 secunde, apasati butonul telecomenzii care trebuie
memorata. Buzzerul va emite un semnal sonor scurt, iar ecranul digital va
indica numarul telecomenzii. Aceasta confirma memorarea cu succes a
telecomentzii.

Daca placa de comanda nu receptioneaza semnalul noii telecomenzi in
maximum 8 secunde de la apasarea butonului LEARN, indicatorul LED se
va aprinde, iar sistemul va iesi din modul de programare.

Nota: ecranul digital poate indica numai doua caractere. Daca au fost
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memorate peste 99 de telecomenzi, incepand cu telecomanda 100, literele
vor inlocui cifrele zecilor si sutelor, dupa cum urmeaza:

» Telecomanda 100: A0
» Telecomanda 101: Al
« Telecomanda 110: b0
« Telecomanda 120: CO

Capacitate maxima: 128 de telecomenzi. Daca ecranul digital indica ,,—”,
iar buzzerul emite cinci semnale sonore scurte, memoria este plina si nu
mai pot fi adaugate alte telecomenzi.

Stergerea telecomenzilor

Apasati si mentineti apasat butonul LEARN timp de aproximativ 6 secunde.
Cand buzzerul emite un semnal sonor lung, eliberati butonul.
Ecranul digital va indica ,,00”, confirmand stergerea tuturor telecomenzilor

din memorie.

Descriere functii placa de comanda

Functie Descriere

Pornire La pornire, ecranul digital va
indica EGA-15 si informatiile
despre versiunea software UX, iar
buzzerul va emite un semnal
sonor. Daca indicatorul LED este
aprins, sistemul functioneaza
corect.

Romana 290 Manual de utilizare



Configurarea bornei 1 SIDE Modul de comanda al bornei 1
SIDE poate fi configurat din
meniul ecranului digital, prin
parametrul PE.

Modul 0: MOTOR 2 - Deschidere-
Oprire-Inchidere..

Modul 1: numai deschidere;
deschide MOTOR 2 in modul de
poarta cu o singura foaie.

Modul 2: numaiinchidere; inchide
MOTOR 2 in modul de poarta cu o
singura foaie.

Modul 3: numai oprire.

Configurarea bornei 2 SIDE Modul de comanda al bornei 2
SIDE poate fi configurat din
meniul ecranului digital, prin
parametrul PD.

Modul 0: MOTOR 1 si MOTOR 2

- Deschidere-Oprire-Inchidere..
Modul 1: numai deschidere;
deschide MOTOR 1 si MOTOR 2 in
modul de poarta cu doua foi sau
MOTOR 2 in modul de poarta cu o
singura foaie.

Modul 2: numaiinchidere; inchide
MOTOR 1si MOTOR 2 in modul de
poarta cu doua foi sau MOTOR 2 in
modul de poarta cu o singura
foaie.

Modul 3: numai oprire.
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Reglarea duratei de functionare la
viteza mare simica

Durata de functionare la viteza
mare pentru MOTOR 1 si MOTOR 2
poate fi configurata din meniurile
P4 si P5 ale ecranului digital. Dupa
expirarea duratei de functionare
la viteza mare, timpul ramas este
parcurs la viteza mica. Viteza mica
poate fi reglata din meniul PH.

Reglarea sensibilitatii la supracurent
a motorului

Aceasta functie contribuie la
prevenirea lovirii unui vehicul si
opreste motorul atunci cand
poarta ajunge in pozitia complet
deschisa sau completinchisa.
Daca poarta intalneste un
obstacol in timpul deplasarii, se
opreste imediat. Sensibilitatea la
supracurent a motorului, pentru
viteza mare si viteza mica, poate fi
reglata din meniul ecranului
digital.

Daca parametrul Pl este setat la 1,
iar poarta detecteaza un obstacol
in timpul inchiderii, aceastaisi va
inversa miscarea si se va deschide
complet.

Configurarea tipului de poarta

Meniul PJ permite selectarea unei
porti obisnuite sau a unei porti
pentru sarcini mari. Setarea
implicita din fabrica este poarta
obisnuita. Daca poarta este grea,
motorul poate detecta mai usor
obstacole si supracurent. In acest
caz, setati meniul PJ pentru
poarta destinata sarcinilor mari.
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Modul de detectare a capatului de
cursa

Meniul Pl permite configurarea
modului de detectare a capatului
de cursa al sistemului pentru
poarta batanta.

0 - detectare prin supracurent:
daca motorul functioneaza la
viteza mica si intalneste un
obstacol, supracurentul detectat
este considerat capat de cursa.

1 - detectare prin limitator de
cursa: dupa ce automatizarea
ajunge in pozitia finala, contactul
limitatorului se deschide. Sistemul
detecteaza deschiderea
contactului si considera ca poarta
a ajuns la capatul de cursa.

Temporizarea celor doua foi la
deschidere siinchidere

Temporizarea dintre cele doua foi
la deschidere si la inchidere poate
fireglata separat din meniurile P7
si P8. Valoarea 0 dezactiveaza
functia de temporizare. Daca
functia este activa, la deschidere
porneste maiintai MOTOR 2, apoi
MOTOR 1; lainchidere porneste
mai intai MOTOR 1, apoi MOTOR 2.
Functia nu este disponibila pentru
sistemele cu o singura foaie.
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Modul fotocelulei de siguranta

Modul fotocelulei de siguranta
poate fi selectat din meniul PF.
Modul implicit este 1, cu contact
normal deschis.

1. Daca fotocelula detecteaza un
obstacol in timpul inchiderii,
poarta isi inverseaza miscarea si
se deschide.

2. Daca este configurata
inchiderea automata dupa
deschiderea completa, poarta se
va inchide automat.

3. Cat timp semnalul fotocelulei
indica un obstacol, comanda de
inchidere nu este executata, iar
numaratoarea inversa este
resetata continuu.

Inchidere automata (fara cititor de
carduri)

1. Functia de inchidere automata
poate fi activata numai dupa
deschiderea completa a portii.
2. Lainceperea numaratorii
inverse pentru inchiderea
automata, indicatorul clipeste la
intervale de o secunda.

3. Durata pana la inchiderea
automata poate fi configurata din
meniu.

Functia de inchidere automata
poate fi anulata prin apasarea
butonului 4 al telecomenzii.
Anularea este valabila numai
pentru ciclul curent.
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La urmatoarea deschidere,
inchiderea automata va putea fi
activata din nou.

Deschiderea cu card si inchiderea
automata a portii

1. Activarea functiei deschide
ambele foi ale portii. Dupa
deschiderea completa, utilizatorul
poate configura separat functia de
inchidere automata. Durata pana
lainchiderea automata poate fi
setata din meniu.

2. Daca sistemul este configurat
pentru o singura foaie,
prezentarea cardului comanda
numai deschiderea acelei foi.

Modul lampii de semnalizare

Modul de functionare al lampii
poate fi selectat din meniul PA.
Modul 0: lampa de semnalizare si
motorul pornesc si se opresc
simultan.

Modul 1: lampa de semnalizare se
stinge la 30 de secunde dupa
oprirea motorului.

Indiferent de modul selectat,
lampa ramane aprinsa si in timpul
numaratorii inverse pana la
inchiderea portii.

Modul incuietorii electrice

1. Modul incuietorii poate fi
selectat din meniul PC.

0- mod NC: alimentare prezenta
cand poarta este incuiata; utilizat
pentru incuietori
electromagnetice.
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Modul incuietorii electrice

1-mod NO: alimentare prezenta
la descuiere; utilizat pentru
incuietori electrice.

2. Durata semnalului de comanda
alincuietorii electrice poate fi
configurata din meniul Pb.
Valoarea 0 dezactiveaza functia.

Modul portii 1. Modul portii poate fi selectat
din meniul PG.
0 - poarta cu doua foi.
1- poarta cu o singura foaie.
Modul portii 2. Daca sistemul este configurat

pentru o singura foaie, toate
comenzile destinate ambelor foi
actioneaza numaifoaia principala,
conectata la MOTOR 2.

3. Pentru un sistem cu o singura
foaie, motorul trebuie conectat la
borna MOTOR 2.

Protectia timpului de functionare a
motorului

1. Daca motorul functioneaza
continuu mai mult de 60 de
secunde, acesta se opreste pentru
protectie.

2. Daca motorul functioneaza
continuu la viteza mica mai mult
de 30 de secunde, acesta se
opreste pentru protectie.

Functia de incarcare inteligenta a
bateriei de rezerva

1. Lafiecare pornire, sistemul
identifica automat daca
alimentarea este de 12V. Daca
tensiunea de alimentare este
modificata, reporniti sistemul.
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Functia de incarcare inteligenta a
bateriei de rezerva

2. Daca tensiunea bateriei scade
sub 13,5V +/- 0,5V, incarcarea
porneste automat, iar indicatorul
deincarcare se aprinde.

Functia de incarcare inteligenta a
bateriei de rezerva

3. Daca tensiunea bateriei
depaseste 14V +/- 0,5V, circuitul
de incarcare este deconectat
automat pentru a preveni
supraincarcarea.

Nota: cand placa de comanda este
conectata simultan la sursa
principala de alimentare (retea AC
sau panou solar) si la bateria de
rezerva, bateria va fiincarcata.

Protectia la tensiune scazuta a
bateriei

1. Cu sistemul oprit (motorul nu
functioneaza), daca tensiunea
bateriei scadesub 12V +/-0,5V,
buzzerul emite doua semnale
sonore la fiecare comanda,
ecranul digital indica “L1”, iar
motorul functioneaza la viteza
mica.

2. Daca tensiunea bateriei
continua sascada panalall,5V
+/-0,5V, buzzerul emite doua
semnale sonore la fiecare
comanda, iar ecranul digital indica
“Lb”. Bateria este descarcata, iar
motorul nu poate functiona.

Actualizarea sistemului placii de
comanda prin dispozitiv USB

1. Inainte de actualizare, verificati
daca unitatea USB este formatata
FAT32. Daca nu este, formatati-o
in sistemul FAT32.
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2. Copiati fisierul de actualizare in
directorul radacina al unitatii USB
si denumiti-l EGB-15.bin.

3. Introduceti unitatea USB in
modulul de actualizare, apoi
conectati modulul la portul USB.
4, Opriti complet sistemul. Inainte
de a continua, asigurati-va ca
indicatorul STATE este stins.

5. Mentineti apasat butonul FUN,
apoi porniti sistemul. Ecranul
digital indica “UP”, iar actualizarea
incepe. Dupa finalizare, sistemul
reporneste automat.

Portul TOUCH

La placa de comanda poate fi
conectat un buton tactil cu doua
canale.

1. Comanda ciclica pentru MOTOR
2: Deschidere-Oprire-Inchidere-
Oprire..

2. Comanda ciclica pentru MOTOR
1si MOTOR 2: Deschidere-Oprire-
Inchidere-Oprire..

Portul modulului inteligent

Modulul inteligent XH-SG-WIFIBLE
poate fi conectat extern pentru
comanda, citirea informatiilor si
configurarea parametrilor.
Modulul include functii Wi-Fi,
Bluetooth si 2,4 GHz.

1. Adaugarea functiei de comanda
Bluetooth in aplicatia mobila:
mentineti apasat butonul DEC/
SMART timp de 5 secunde.
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Portul modulului inteligent Dupa doua semnale sonore,
eliberati butonul; modulul intrain
modul de asociere Bluetooth.

2. Adaugarea functiei de comanda
Wi-Fi in aplicatia mobila:
mentineti apasat butonul DEC/
SMART timp de 10 secunde. Dupa
semnalul sonor lung, eliberati
butonul; modulul intra in modul
de asociere AP.

3. Programarea transmitatorului
USB de 2,4 GHz: apasati o data
butonul DEC/SMART. Buzzerul
emite un semnal sonor, iar
sistemulintrain modul de
programare. Alimentati
transmitatorul USB de 2,4 GHz;
acesta transmite automat un
semnal. Daca indicatorul SMART
clipeste de trei ori, programarea a
reusit. In caz contrar, modul de
programare se inchide dupa 8
secunde.

4. Pentru stergerea
transmitatorului USB de 2,4 GHz,
mentineti apasat butonul LEARN
timp de 6 secunde, pana cand
buzzerul emite un semnal lung,
apoi eliberati butonul.

Dupa aceasta operatiune, toate
telecomenzile si transmitatoarele
USB sunt sterse si nu mai pot
comanda poarta.
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Portul modulului inteligent 5. Cand un transmitator USB de
2,4 GHz programat intra in raza de
receptie a modulului, acesta
declanseaza o comanda de
deschidere a portii.

Functiile Wi-Fi si Bluetooth permit
conectarea la aplicatia mobila
pentru comandarea portii,
adaugarea si administrarea
telecomenzilor si configurarea
parametrilor din meniu. Pentru
informatii detaliate, consultati
manualul aplicatiei.

Resetarea la setarile din fabrica Resetarea la setarile din fabrica
trebuie efectuata in fabrica pentru
restabilirea parametrilor impliciti;
consultati tabelul de mai jos.

Configurarea parametrilor placii de comanda

1. Mentineti apasat butonul [FUN] timp de 3 secunde. Cand ecranul digital
indica “P0”, eliberati butonul. Valorile din meniu pot fi marite sau reduse
cu butoanele [INC/START] si [DEC/SMART].

2. Dupareglarea valorii, apasati butonul [FUN] pentru salvare. Buzzerul va
emite un semnal sonor, confirmand salvarea.

3. Dupa finalizarea configurarii meniului, apasati butonul [LEARN] pentru
aiesidin meniu si a stinge ecranul.
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Nr.

Functie

Domeniu

Implicit

Descriere

PO

Reglarea
supracurentului pentru
MOTOR 1 la viteza mica

0-20
niveluri

Nivel 10

Reglarea pragului de
supracurent al
motorului la viteza
mica. Cu cat valoarea
este mai mare, cu
atat motorul se
opreste mai greu.
Domeniu de reglare:
0-20.

P1

Reglarea
supracurentului pentru
MOTOR 1 la viteza mare

0-20
niveluri

Nivel 10

Reglarea pragului de
supracurent al
motorului la viteza
mare. Cu cat
valoarea este mai
mare, cu atat
motorul se opreste
mai greu. Domeniu
de reglare: 0-20.

P2

Reglarea
supracurentului pentru
MOTOR 2 la viteza mica

0-20
niveluri

Nivel 10

Reglarea pragului de
supracurent al
motorului la viteza
mica. Cu cat valoarea
este mai mare, cu
atat motorul se
opreste mai greu.
Domeniu de reglare:
0-20.
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P3

Reglarea

supracurentului pentru
MOTOR 2 la viteza mare

0-20
niveluri

Nivel 10

Reglarea pragului de
supracurent al
motorului la viteza
mare. Cu cat
valoarea este mai
mare, cu atat
motorul se opreste
mai greu. Domeniu
de reglare: 0-20.

P4

Durata de functionare la

viteza mare pentru
MOTOR 1

3-30s

10s

Stabileste durata de
functionare la viteza
mare pentru MOTOR
1. Poarta
functioneazala
viteza mare pe
durata configurata,
apoi parcurge cursa
ramasa la viteza
mica.

P5

Durata de functionare la

viteza mare pentru
MOTOR 2

3-30s

10s

Stabileste durata de
functionare la viteza
mare pentru MOTOR
2. Poarta
functioneazala
viteza mare pe
durata configurata,
apoi parcurge cursa
ramasa la viteza
mica.

P6

Temporizatorul de
inchidere automata la
comanda prin cititorul
de carduri

0-99s

10s

Valoarea 0
dezactiveaza
inchiderea automata
declansata prin
borna cititorului de
carduri.

Romana

302

Manual de utilizare



Valoarea 0
dezactiveaza

0-15s 2s temporizarea dintre
cele douafoila
deschidere.
Valoarea 0
dezactiveaza

0-15s 2s temporizarea dintre
cele douafoila
inchidere.

Valoarea 0
Temporizatorul de dezactiveaza

. . 0-99s 0 . .
inchidere automata inchiderea
automata.

Modul 0: lampa de
semnalizare si
motorul pornesc si
se opresc simultan.

0 Modul 1: lampa de
semnalizare se stinge
la 30 de secunde
dupa oprirea
motorului.

Stabileste durata de
actionare a
incuietorii electrice,
Pb .DuraTta dc.a.action.area 0-5 < 0 intre 0 si 5 secunde.
incuietorii electrice Valoarea 0
dezactiveaza
incuietoarea
electrica.

Temporizarea celor

P doua foi la deschidere

Temporizarea celor

P8 doua foi la inchidere

P9

0: Modul
Modul lampii de 0
semnalizare 1: Modul
1

PA
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PC

Modul incuietorii

0:NC
1:NO

Mod NC: alimentare
prezenta cand
poarta este incuiata;
utilizat pentru
incuietori
electromagnetice.
Mod NO: contact
normal deschis;
alimentare prezenta
la descuiere; utilizat
pentru incuietori
electrice.

Pd

Configurarea bornei 2
SIDE

0-3

Pentru detalii,
consultati tabelul
“Descrierea functiilor
placii de comanda”.

PE

Configurarea bornei 1
SIDE

0-3

Pentru detalii,
consultati tabelul
“Descrierea functiilor
placii de comanda”.

PF

Modul fotocelulei de
siguranta

0(NC)-1
(NO)

0: mod NC, contact
normal inchis.

1: mod NO, contact
normal deschis.

PG

Modul portii

0-1

0: poarta cu doua foi
(MOTOR 1 si MOTOR
2).

1:poartacuo
singura foaie
(MOTOR2).

PH

Reglarea vitezei mici

0-10

Stabileste viteza de
deplasare in regim
lent.
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0: detectare prin
Modul de detectare a supracurent.

Pl . 0-1 0 .
capatului de cursa 1: detectare prin

limitator de cursa.
Setati valoarea 5

Resetarea la setarile din pentru a declansa
Po ] 0-10 0 )
fabrica resetarea la setarile
din fabrica.

Informatiile afisate pe ecranul digital al placii de comanda

La deschiderea portii, ecranul digital indica “OP” pentru MOTOR 1, “OP.”
pentru MOTOR 2 si “O.P.” pentru deschiderea ambelor foi.

La inchiderea portii, ecranul digital indica “CL” pentru MOTOR 1, “CL.”
pentru MOTOR 2 si “C.L.” pentru inchiderea ambelor foi.

Dupa oprirea portii, ecranul digital indica “--” pentru MOTOR 1, “--.” pentru
MOTOR 2 si “-.-.” pentru ambele foi.

Daca protectia la suprasarcina este declansata in timpul functionarii la
viteza mare, ecranul digital indica “OH” pentru MOTOR 1, “OH.” pentru
MOTOR 2 si “O.H.” pentru ambele foi.

Daca protectia la suprasarcina este declansata in timpul functionarii la
viteza mica, ecranul digital indica “OL” pentru MOTOR 1, “OL.” pentru
MOTOR 2 si “O.L.” pentru ambele foi.

Daca motorul atinge durata maxima de functionare, ecranul digital indica
“EC” pentru MOTOR 1, “EC.” pentru MOTOR 2 si “E.C.” pentru ambele foi.

Cand fotocelula de siguranta este activata, ecranul digital indica “PH”.

Cand poarta este complet deschisa, ecranul indica “LO” pentru MOTOR 1
si “L.0” pentru MOTOR 2.

Cand poarta este complet inchisa, ecranulindica “LC” pentru MOTOR 1 si
“L.C” pentru MOTOR 2.
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Identificarea sensului de functionare a motorului

In timpul functionarii motorului:

Culoare LED Sensul de functionare
Albastru Motorul executa operatiunea de deschidere.
Rosu Motorul executa operatiunea de inchidere.
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