PNI CEL135

Infrared photocell sensors for gate openers
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Safety warnings

This product must be installed and adjusted only by
qualified personnel.

Before installation or maintenance, disconnect the
power supply.

Do not use the equipment if it shows mechanical or
electrical damage.

The photocells mustbe mounted so that they correctly
detect obstacles in the gate’s movement area.

Do notmodify or disassemble the internal components
of the device.

Make sure thatthe alignment between the transmitter
and receiver is correct.

Do notallow children to play near the automatic gate.
Do not pass through the gate area while itis moving.

In the event of a malfunction, stop the system
immediately and contact a specialist.



Technical specifications

Receiver operating
voltage

12V-24VAC/DC

Transmitter operating
voltage

3.2VDC,2xAAA
batteries (included)

Transmitter operating <100uA
current
Receiver operating <32mA

current

<1.5mA (in standby)

Operating distance upto9m
Operating temperature -26~80°C
Protection grade IP45




Productintroduction

A | Outershell Transmitter
B | Dowel Fixing screw
C | Bottomshell Circuit board
D | 220°rotating panel Supportfor

bottom shell
E | Fixingscrew Fixing screw
F | Battery compartment
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Connection diagram
TX (transmitter unit)

Move the jumper to the ON or
OFF position to turn the unit
on/off.

RX (receiver unit)

« Power: 12V - 24V power input.

« COM and OUT: photosensor
signal output.

2l .

« Jumper for selecting NC /NO
%82 mode.

Usage scenarios




1. Transmitter unit installed on the sliding gate and
facing the receiver unit.

2. Receiver unit connected to the control unit of the
gate automation system.

3. Control unit.

1. Transmitter unit installed on the gate post and on
awall at a certain distance from the gates.

2. Receiver unit connected to the gate automation
system controlunit, installed on the gate postand on
awall ata certain distance from the gates.

3. Control unit.
Align the units

Openthecasetoaccesstherotating panelthatallows
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the alignment of the two units. You must achieve
perfectalignment, both in the horizontal and vertical
planes.

The photoelectric sensor must beinstalled ata height
of at least 20 cm from the ground. Adjust the height
according to the type of vehicles that generally pass
by the sensor.

The distance between the two sensors should be more
than 2 meters. Ifthe distance between the two sensors
istoo small (<1 m) there may be a lack of reaction when
an obstacle passesin front of the IR beam.

Firstinstall the receiver and then the transmitterina
vertical position and on the same horizontal line.
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Simplified EU declaration of conformity

ONLINESHOP SRL declares that IR Photocells PNI
CEL135 are in compliance with the EMC Directive
2014/30/EU. The full text of the EU declaration of
conformity is available at the following internet
address:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications



lMpedynpexoeHus 3a 6e3onacHocm

To3u npoayKT TpsibBa fa ce MHCTanmnpa u HacTpoliBa
camo oT kBanuduuMpaH nepcoHan.

Mpegn MOHTaX MAW MOLAPDBKKA, U3KOYETE
3axpaHBaHeTo.

He nsnonseaiite 060pyABaHETO, aKO UMa MEXaHUYHM
WU €NIeKTPUYECKN MOBpeau.

doTokNeTkUTe TpsibBa Aa 6bJAT MOHTUPAHU TakKa,
Yye NpaBU/IHO J,@ OTKPUBAT NPEnsATCTBMS B30HaTa Ha
ABV)KeHMe Ha mopTaTa.

HeMopnduLmpainTe nHe pa3rnobsBainTe BbTpeLlHUTe
KOMMOHEHTUN Ha YyCTPOMNCTBOTO.

YBepeTe ce, ye NoapaBHABaHETO MEX Y NpefaBaTens
1 NpUEeMHUKA e MPaBUIIHO.

He nossonsBanTe Ha geuya aa urpast 61130 ao
aBTOMaTMyHaTa nopra.

He I'IpeMMHaBaVITe npe33oHaTaHanopTaTa, 4OKaTo
TS Ce BN,

B cnyyaii Ha HeusnpaBHOCT, He3abaBHO cnpeTe
crUcTeMaTa u ce CBbPXKETE CbC CNeLnanucT..

10



TexHuYecku cneyugukayuu

PaboTHO HanpexeHue 12V-24VAC/DC

Ha npreMHu1Ka

PaboTHO HanpexeHue 3.2VDC,2xAAA

HanpepasaTens 6aTepum (BKIOYEHN)

PaboTeH Tok Ha <100uA

npepaBaTens

PaboTeH Tok Ha <32mA

npuemMHuKa < 1.5mA (B pexum Ha
rOTOBHOCT)

PaboTHO pascTosiHue 0o9M

PaboTHa TemnepaTtypa -26 ~80°C

Bopo3awwuTa P45
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lpedcmassiHe Ha npodykma

A | BbHWHa 06BMBKa MNpepaBaTten

B | Awben durkcupaly
BUHT

C | foneH Kopnyc MNeyaTHa
nnaTka

D | BbupTaw ce Ha220° Onopasa

naHen [ONHUSA

Kopnyc
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E | dukcnpawy BUHT K | dukcnpay,
BUHT
F | OTpeneHne 3a
b6aTepuu
Auaezpama Ha cebp3saHe
TX (npepaBaten)

MpemecTeTe pgxbmnepa B
no3unuums ON unn OFF, 3a ga
BKNOYNTE/U3KNOYUTE
YyCTPOMNCTBOTO.

RX (npneMHuK)

e 3axpaHBaHe: 12V - 24V
BXOfHO 3axpaHBaHe.

« COM wn OUT: usxopeH
curHan ot poToceH3op.

« [bxbMmnep 3a usbop Ha
pexum NC/NO.
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CyeHapuu 3a ynompeba

1. MpepaBaTteneH 610K, MOHTUPAH Ha NAb3rawarta
cenopTaun obbpHAT KbM NPUEMHMKA.

2. MpUeMHNK, CBbP3aH KbM ynpaBasBawWoTo
YyCTPONCTBO Ha cucTemaTa 3a aBToMaTu3aLus Ha
noprara.

3.YnpaBnsBallo yCTPOMCTBO.




1.MpefaBaTesHO yCTPONCTBO, MOHTUPAHO HA CTbA6A
HanopTaTa v Ha CTeHa Ha ONpeAesieHo PasCcTosHNe
oTnopTuTe.

2. MpUeMHO yCTPOMCTBO, CBBP3aHO C KOHTPOJTHUS
610K Ha cMCcTemaTa 3a aBTOMaTM3aLmMs Ha nopTaTa,
MOHTUPaHO Ha CTb/6a Ha MopTaTa U Ha CTeHa Ha
onpefeneHo pa3CcTosiHMe OT NopTuTe.

3. KOHTPOHO yCTPOWCTBO.

lModpasHseaHe Ha ycmpolicmeama

OTBOpeTe Kopnyca, 3a fia Noay4YnTe JOCTbMN A0
BbPTAWMUS Ce NMaHeN, KOWTO Mo3BoO/sBa
NnofApaBHsABAHETO Ha fiBeTe yCcTpolcTBa. TpsibBa Aa
nocTurHete nepdeKTHO NoApPaBHsBaHe, KAKTO B
XOPW30HTasHa, Taka U BbB BEPTVKaHa PaBHMHa.

15



doTOENEKTPUYHNAT ceH30p TpsbBa Aa 6bae
MOHTMPaH Ha BUCOYMHA Haii-Manko 20 CM OT 3emsTa.
PerynnpaiiTe BUcCO4YMHaTa cnopep BuAaa Ha
NpeBO3HUTE CPefCTBa, KOUTO OBUKHOBEHO
npemMuHaBaT NokpaMn ceHsopa.

Pa3cTosHMeTO Mexay ABaTa ceH3opa TpsibBa fa e
rnoBeye 0T 2 MeTpa. AKO pa3CTOSHMETO MeXay iBaTa
CeH30pa e TBbpe Manko (<1 M), MoXxe fla uma nnca
Ha peaKLus, KOraTto NpensTCTBUE NPEMUHE NPea
MHbpaYepBeHNs Y.

NbvpBO VIHCTaﬂVIpaVITe npueMHWMKa, a cnep ToBa
npefaBaTeia BbB BEPTUKA/IHO MNOJSIOXKEHNE M Ha eJHa
N Cblia XOPU3OHTAHA NNHUA.

OnpocmeHa Oeknapayus 3a cbomeemcmeaue ¢
usuckeaHusma Ha EC

ONLINESHOP SRL geknapvpa, 4e uHdpayepBeHnTe
¢poTokneTkn PNI CEL135 ca B CbOTBETCTBMUE C
[vpeKTnBaTa 3a eNleKTPOMarHMTHa CbBMECTUMOCT
2014/30/EC. MbAHUAT TEKCT Ha AeKnapaymsaTa 3a
CbOTBETCTBME CU3NCKBaHMATa Ha EC e focTBbNEH Ha
cnepfHvs UHTepHeT agpec: https://www.mypni.eu/
products/11029/download/certifications
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Sicherheitswarnungen

Dieses Produkt darf nur von qualifiziertem
Fachpersonalinstalliert und eingestellt werden.

Vor Installation oder Wartung die Stromversorgung
trennen.

Das Gerat darf nicht verwendet werden, wenn es
mechanische oder elektrische Schaden aufweist.

Die Lichtschranken miissen so montiert sein, dass sie
Hindernisse im Bewegungsbereich des Tors korrekt
erkennen.

Die internen Komponenten des Geréts diirfen nicht
verandert oder zerlegt werden.

Stellen Sie sicher, dass Sender und Empfanger korrekt
ausgerichtet sind.

Kinder diirfen nicht in der Nahe des automatischen
Tors spielen.

Den Torbereich wéhrend des Betriebs nicht passieren.

Im Falle einer Storung das System sofort anhalten und
einen Fachmann kontaktieren.
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Technische Spezifikationen

Betriebsspannungdes
Empfangers

12V-24VAC/DC

Betriebsspannungdes
Senders

3,2V Gleichstrom, 2 x
AAA-Batterien (im
Lieferumfang

enthalten)
Betriebsstrom des <100uA
Senders
Betriebsstrom des <32mA
Empfangers <1,5mA(im

Standby-Modus)
Reichweite biszu9m
Betriebstemperatur -26~80°C
Schutzart IP45
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Produkteinfiihrung

A | AulRengehduse | G | Sender

B | Diibel H | Befestigungs
schraube
C | Untergehduse || | Leiterplatte

D | 220°drehbare | J | Halterungfiirdas
Platte Bodengehdause
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E | Befestigungs
schraube

K | Befestigungs
schraube

F | Batteriefach

Anschlussdiagramm

w[Ei5660]

9%, %)
== ==
1224V S =
Acic e

o

TX (Sendereinheit)

Schalten Sie das Gerat
durch  Umschalten des
Jumpers auf EIN oder AUS.

RX (Empfangereinheit)

« Stromversorgung: 12-24
V Eingangsspannung.

- COM und OUT:
Fotosensorsignalausgang.
« Jumper zur Auswahl des
NC/NO-Modus.
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Anwendungsszenarien

1. Die Sendeeinheit ist am Schiebetor montiert und
auf die Empfangseinheit ausgerichtet.

2. Die Empfangseinheit ist mit der Steuereinheit des
Torantriebssystems verbunden.

3. Steuereinheit.
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1. Sendereinheitam Torpfosten und an einer Wand in
einem bestimmten Abstand zum Tor.

2. Empfangereinheit mit der Steuereinheit des
Torantriebssystems verbunden und ebenfalls am
Torpfosten und an einer Wand in einem bestimmten
Abstand zum Tor installiert.

3. Steuereinheit.

Ausrichten der Einheiten

Offnen Sie das Gehduse, um an das Drehfeld zu
gelangen, mitdem Sie die beiden Einheiten ausrichten
konnen.Achten Sie auf eine exakte Ausrichtung sowohl
horizontal als auch vertikal.

Al RNy

Der fotoelektrische Sensor muss in einer Hohe von
22
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mindestens 20 cm liber dem Boden installiert werden.
Passen Sie die Hohe an die Art der Fahrzeuge an, die
liblicherweise am Sensor vorbeifahren.

Der Abstand zwischen den beiden Sensoren sollte
mehrals 2 Meter betragen. Ist der Abstand zu gering
(<1 m), kann es zu einer unzureichenden Reaktion
kommen, wenn ein Hindernis vor dem IR-Lichtstrahl
vorbeifdhrt.

Installieren Sie zuerst den Empfanger und dann den
Sendervertikalund auf derselben horizontalen Linie.

Vereinfachte EU-Konformitdtserkldrung

ONLINESHOP SRL erklart, dass die IR-Lichtschranken
PNI CEL135 der EMV-Richtlinie 2014/30/EU
entsprechen. Der vollstandige Text der EU-
Konformitatserklarung ist unter folgender
Internetadresse abrufbar:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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Advertencias de sequridad

Este producto debe ser instalado y ajustado
Unicamente por personal cualificado.

Antesde lainstalacién o el mantenimiento, desconecte
la alimentacion.

No utilice el equipo si presenta dafios mecanicos o
eléctricos.

Lasfotocélulasdebeninstalarse deforma que detecten
correctamente los obstéaculos en el area de movimiento
dela puerta.

No modifique ni desmonte los componentesinternos
del dispositivo.

Aseglrese de que la alineacién entre el transmisory
el receptor sea correcta.

No permita que los nifios jueguen cerca de la puerta
automatica.

No pase por el drea de la puerta mientras esté en
movimiento.

Encasodeaveria, detenga el sistemainmediatamente
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y contacte con un especialista.

Especificaciones técnicas

Tensién de
funcionamiento del
receptor

12V-24VAC/DC

Tension de 3,2V CC,2 pilasAAA
funcionamiento del (incluidas)
transmisor

Corriente de <100uA
funcionamiento del

transmisor

Corriente de <32mA

funcionamiento del
receptor

<1,5mA (en espera)

Distancia de hasta9m
funcionamiento

Temperatura de -26~80°C
funcionamiento

Grado de protecciéon IP45
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Introduccion del producto

A | Carcasa exterior Transmisor

B | Pasador Tornillo de
fijacion

C | Carcasainferior Placade
circuito

D | Panelgiratorio de 220°

Soporte para
lacarcasa
inferior
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E | Tornillo defijacion

K | Tornillo de
fijacion

F | Compartimentodela

bateria

Diagrama de conexion

%) %,
===
1220y S &
acnc © Q
ol

a

TX (unidad transmisora)
Mueva el puente a la
posicion ON u OFF para
encender o apagar la
unidad.

RX (unidad receptora)

« Alimentacién: Entrada
del12V-24V.

« COM y OUT: Salida de
sefal del fotosensor.

« Puente para seleccionar
elmodo NC/NO.
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Escenarios de uso

1. Unidad transmisorainstalada en la puerta corredera,
frente a la unidad receptora.

2.Unidad receptora conectada alaunidad de control
del sistema de automatizacion de la puerta.

3. Unidad de control.




1. Unidad transmisora instalada en el poste de la
puertayenuna pared a ciertadistanciade las puertas.

2.Unidad receptora conectada a launidad de control
delsistemade automatizacion dela puerta,instalada
en el poste de la puerta y en una pared a cierta
distancia de las puertas.

3. Unidad de control.

Alineacién de las unidades

Abra la cajaparaaccederal panel giratorio que permite
la alineacién de las dos unidades. Debe lograr una
alineacion perfecta, tanto horizontal como vertical.

=]

1

El sensor fotoeléctrico debe instalarse a una altura
minima de 20 cm del suelo. Ajuste la altura segtn el
29




tipo de vehiculos que suelen pasar cerca del sensor.

La distancia entre ambos sensores debe ser superior
a 2 metros. Si la distancia entre ambos sensores es
demasiado pequefia (<1 m), podria producirse una
falta de reaccién al pasar un obstéculo por delante
del hazinfrarrojo.

Instale primero el receptor y luego el transmisor en
posicion verticaly en la misma linea horizontal.

Declaracion de conformidad UE simplificada

ONLINESHOP SRL declara que las fotocélulas IR PNI
CEL135 cumplen con la Directiva EMC 2014/30/UE. El
texto completo de la declaracién de conformidad UE
esta disponible en lasiguiente direccion de internet:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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Avertissements de sécurité

Ce produit doit étre installé et réglé uniquement par
du personnel qualifié.

Avant toute installation ou maintenance, coupez
l’alimentation électrique.

N’utilisez pas appareil s’il présente des dommages
mécaniques ou électriques.

Les photocellules doivent étre installées de maniére
a détecter correctement les obstacles dans la zone
de mouvement du portail.

Ne modifiez ni ne démontez les composantsinternes
de 'appareil.

Assurez-vous que l'alignement entre 'émetteur et le
récepteur est correct.

Ne laissez pas les enfants jouer a proximité du portail
automatique.

Nefranchissez pas lazone de mouvement du portail.

En casdedysfonctionnement, arrétezimmédiatement
le systéme et contactez un technicien.
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Spécifications techniques

Tension de 12V-24VAC/DC
fonctionnement du

récepteur

Tension de 3,2V CC, 2 pilesAAA

fonctionnement de
'émetteur

(incluses)

Courantde <100uA
fonctionnement de

'émetteur

Courantde <32mA
fonctionnement du <1,5mA (enveille)
récepteur

Portée jusqu’aom
Température de -26~80°C
fonctionnement

Indice de protection IP45
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Présentation du produit

A | Coque extérieure

Emetteur

B | Goupille

Vis de fixation

C | Coqueinférieure

Cartede
circuit
imprimé

D | Panneau rotatifa220°

Supportdu
boitier
inférieur
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Vis de fixation

Vis de fixation

Compartiment a piles

Schéma de connexion

TX

ON OFF
(O EEolBEEEO)

34

TX (émetteur)

Déplacez le cavalier sur
la position ON ou OFF
pour allumer/éteindre
l'appareil.

RX (récepteur)

« Alimentation : entrée
d’alimentation 12 V - 24
V.

« COM et OUT : sortie du
signal du  capteur
photoélectrique.

« Cavalier de sélection
dumode NC/NO.



Scénarios d’utilisation

1. Emetteurinstallé sur le portail coulissant et orienté
vers le récepteur.

2. Récepteur connecté a l'unité de commande du
systeme d’automatisation du portail.

3. Unité de commande.




1. Emetteurinstallé sur le poteau du portail et surun
mur a une certaine distance du portail.

2. Récepteur connecté a l'unité de commande du
systeme d’automatisation du portail, installé sur le
poteau du portail et surun muraune certaine distance
du portail.

3. Unité de commande.
Alignez les unités

Ouvrez le boftier pour accéder au panneau rotatif
permettant l’alignement des deux unités. Un
alignement parfait, tant horizontal que vertical, est
indispensable.

Le capteur photoélectrique doit étre installé a une
36



hauteur d’au moins 20 cm du sol. Ajustez la hauteur
en fonction du type de véhicules qui passent
généralement a proximité du capteur.

Ladistance entre les deux capteurs doit étre supérieure
a2 metres. Si cette distance est trop faible (<1 m), il
se peut qu’il n’y ait pas de réaction au passage d’un
obstacle devant le faisceau infrarouge.

Installez d’abord le récepteur, puis ’émetteur, en
position verticale et sur le méme axe horizontal.

Déclaration de conformité UE simplifiée

ONLINESHOP SRL déclare que les photocellules
infrarouges PNI CEL135 sont conformes a la directive
CEM 2014/30/UE. Le texte intégral de la déclaration
de conformité UE est disponible a 'adresse internet
suivante:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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Biztonsdgi figyelmeztetések

Eztaterméket csak szakképzett személyzet telepitheti
és allithatja be.

Telepitésvagy karbantartas el6tt hlizza kiatapellatast.

Ne hasznalja a berendezést, ha mechanikai vagy
elektromos sériilést mutat.

Afotocelldkat tgy kell felszerelni, hogy megfelel6en
érzékeljék az akadalyokat a kapu mozgasi teriiletén.

Ne médositsa és ne szerelje szét a késziilék belsé
alkatrészeit.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy az adé és a vevo kozotti
beallitds megfeleld.

Ne engedje, hogy a gyerekek az automata kapu
kozelében jatsszanak.

Ne haladjon at a kapun, amig az mozog.

Meghibdsoddas esetén azonnal dllitsa le a rendszert,
ésforduljon szakemberhez..
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Miiszaki adatok

Vevd lizemi fesziiltsége | 12V-24VAC/DC

Adé tizemi fesziltsége 3,2V DC,2dbAAA
elem (tartozék)

Adoé lizemiarama <100uA
Vevd lizemi arama <32mA
<1,5mA (készenléti
allapotban)
M(ikodésitavolsag akar 9 méterig

MUkodési hémérséklet -26 ~80°C

Védelmifokozat P45

39



Termékbevezetés

A | Kiils6 héj Ado

B | Tiske Rogzitécsavar

C | Alsé héj Aramkori
panel

D | 220°-ban forgathaté
panel

Alsé burkolat
tartdja

E | Rogzitécsavar

Rogzitécsavar

40




‘ F ‘ Elemtarto rekesz

Csatlakozdsi rajz

TX

0 GolEizE0)

TX (adbegység)

A jumpert ON vagy OFF
allasba kell helyezni a
késziilék be-/
kikapcsolasahoz.

RX (vevbegység)

« Tapellatds: 12v - 24V
tapfesziiltség bemenet.

. COM és OUT:
fotoszenzor jelkimenet.

« Jumper az NC /NO méd
kivalasztasahoz.
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Haszndlati forgatokonyvek

1. Az adbegység a toldkapura van felszerelve, és a
vevbegység felé néz.

2. A vevGegység a kapuautomatizalasi rendszer
vezérléegységéhez csatlakozik.

3.VezérlGegység.
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1.Azadbegység a kapuoszlopra és a kapuktél bizonyos
tavolsagra elhelyezett falra van szerelve.

2.Akapuautomatizalasirendszer vezérléegységéhez
csatlakoztatott vevGegység, a kapuoszlopra és a
kapuktél bizonyos tévolsagra elhelyezve afalra.

3.VezérlGegység.

Az egységek igazitdasa

Nyissa ki a hazat, hogy hozzéaférjen a forgépanelhez,
amely lehetévé teszi a két egységigazitasat. Tokéletes
igazitast kell elérnie mind vizszintes, mind fligg6leges
sikban.

A fotoelektromos érzékel6t legaldbb 20 cm

magassagban kell felszerelni a talajtél. Amagassagot
43



azérzékel6 mellettaltaldban elhaladd jarm(vek tipusa
szerint kell beallitani.

A két érzékeld kozotti tavolsagnak tobb mint 2
méternek kelllennie. Ha a két érzékel6 kozotti tavolsag
talkicsi (<1 m), eléfordulhat, hogy a sugér nem reagal,
ha egy akadély halad el az infravords sugar el6tt.

El&szoravevét, majd az adot fiiggbleges helyzetben,
ugyanazon a vizszintes vonalon kell felszerelni.

Egyszertisitett EU-megfeleldségi nyilatkozat

Az ONLINESHOP SRL kijelenti, hogy a PNI CEL135
infravoros fotocellak megfelelnek a 2014/30/EU EMC
iranyelvnek. Az EU-megfelelségi nyilatkozat teljes
szévege a kdvetkezd internetcimen érhetd el:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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Avvertenze disicurezza

Questo prodotto deve essereinstallato e regolato solo
da personale qualificato.

Prima dell’installazione o della manutenzione,
scollegare 'alimentazione.

Non utilizzare l'apparecchiatura se presenta danni
meccanici o elettrici.

Le fotocellule devono essere montate in modo da
rilevare correttamente gli ostacoli nell’area di
movimento del cancello.

Non modificare o smontare i componenti interni del
dispositivo.

Assicurarsi che l'allineamento tra trasmettitore e
ricevitore sia corretto.

Non permettere ai bambinidi giocarevicinoal cancello
automatico.

Non attraversare I’area del cancello mentre é in
movimento.

In caso di malfunzionamento, arrestare
immediatamente il sistema e contattare un tecnico
specializzato.
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Specifiche tecniche

Tensione di esercizio del
ricevitore

12V-24VAC/DC

Tensione di esercizio del

3,2V CC, 2 batterie

trasmettitore AAA (incluse)
Corrente dieserciziodel | <100uA
trasmettitore

Correntedieserciziodel | =32mA

ricevitore

<1,5mA (in standby)

Distanza di esercizio finoa 9 metri
Temperatura di esercizio | -26 ~80°C
Grado di protezione IP45
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Introduzione al prodotto

A | Guscio esterno

Trasmettitore

B | Tassello Vite di
fissaggio
C | Guscioinferiore Scheda
elettronica
D | Pannello girevolea Supporto per
220° guscio
inferiore
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E | Vitedifissaggio

K | Vitedi
fissaggio

F | Vano batteria

Schema di collegamento

TX

ON OFF

oozl [©

6000

1224 S b=
ACDC Q

I

O

TX (unita trasmittente)
Spostare il jumper in
posizione ON o OFF per
accendere/spegnere
lunita.

RX (unita ricevente)

+ Alimentazione: ingresso
alimentazione 12V - 24V.
+ COM e OUT: uscita
segnale fotosensore.

« Jumper per la selezione
della modalita NC/NO.
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Scenari di utilizzo

1. Unita trasmittente installata sul cancello scorrevole
erivoltaverso l'unita ricevente.

2. Unita ricevente collegata all’ unita di controllo del
sistema di automazione del cancello.

3. Unita di controllo
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1. Unitatrasmittente installata sul pilastro del cancello
e su una parete a una certa distanza dai cancelli.

2. Unita ricevente collegata all’ unita di controllo
dell’automazione del cancello, installata sul pilastro
del cancello e su una parete a una certa distanza dai
cancelli.

3. Unita di controllo.

Allineamento delle unita

Aprireil contenitore peraccedere al pannello rotante
che consente l’allineamento delle due unita. E
necessario ottenere un allineamento perfetto, sia sul
piano orizzontale che su quello verticale.

Il sensore fotoelettrico deve essere installato ad
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un’altezza dialmeno 20 cm daterra. Regolare l'altezza
in base al tipo di veicoli che generalmente transitano
vicino al sensore.

La distanzatraidue sensori deve essere superiore a
2 metri. Seladistanzatraiduesensoriétropporidotta
(<1 m), potrebbe verificarsi una mancata reazione al
passaggio di un ostacolo davanti al raggio IR.

Installare prima il ricevitore e poi il trasmettitore in
posizione verticale e sulla stessa linea orizzontale.

Dichiarazione di conformita UE semplificata

ONLINESHOP SRL dichiara che lefotocellule ainfrarossi
PNICEL135 sono conformialla Direttiva EMC 2014/30/
UE. Iltesto completo della dichiarazione di conformita
UE é disponibile al seguente indirizzo internet:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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Veiligheidswaarschuwingen

Dit product magalleen door gekwalificeerd personeel
worden geinstalleerd en afgesteld.

Schakel v6ér installatie of onderhoud de
stroomtoevoer uit.

Gebruik het apparaat niet als het mechanische of
elektrische schade vertoont.

De fotocellen moeten zo worden gemonteerd dat ze
obstakelsin het bewegingsgebied van de poort correct
detecteren.

Wijzig of demonteer de interne onderdelen van het
apparaatniet.

Zorg ervoor dat de zender en ontvanger correct zijn
uitgelijnd.

Laat kinderen niet in de buurt van de automatische
poortspelen.

Loop niet door het poortgebied terwijl de poort in
bewegingis.

Stop het systeem onmiddellijk en neem contact op
met een specialist in geval van een storing.
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Technische specificaties

Bedrijfsspanning
ontvanger

12V-24VAC/DC

Bedrijfsspanning zender

3,2VDC, 2 x
AAA-batterijen
(meegeleverd)

Bedrijfsstroom zender <100uA
Bedrijfsstroom <32mA

ontvanger <1,5mA (in stand-by)
Bedrijfsafstand tot9m
Bedrijfstemperatuur -26~80°C
Beschermingsklasse IP45
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Productintroductie

A | Buitenschaal

Zender

B | Pen Bevestigings
schroef

C | Onderschaal Printplaat

D | 220°draaibaar paneel Steunvoor de
onderkantvan
de behuizing
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E | Bevestigings K | Bevestigings
schroef schroef
F | Batterijcompartiment
Aansluitschema
TX (zender)

© ©

Verplaats de jumper naar
de AAN- of UIT-positie om
de unitin/uit te schakelen.
RX (ontvanger)

« Voeding: 12V - 24V
voedingsingang.

. COM en OuT:
signaaluitgang fotosensor.
« Jumper voor het
selecteren van de NC/NO-
modus.
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Gebruiksscenario’s

1. Zenderunit geinstalleerd op de schuifpoort en
gericht naar de ontvangerunit.

2.0ntvangerunitaangesloten op de besturingseenheid
van het poortautomatiseringssysteem.

3. Besturingseenheid.




1. Zenderunit geinstalleerd op de poortpaalenop een
muur op een bepaalde afstand van de poorten.

2.0ntvangerunitaangesloten op de besturingseenheid
van het poortautomatiseringssysteem, geinstalleerd
op de poortpaal en op een muur op een bepaalde
afstand van de poorten.

3. Besturingseenheid.
De units uitlijnen

Open de behuizing om toegang te krijgen tot het
draaibare paneel waarmee de twee units kunnen
worden uitgelijnd. U moet een perfecte uitlijning
bereiken, zowel horizontaal als verticaal.

Al RNy

De fotocelsensor moet op een hoogte van minimaal
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20 cm boven de grond worden geinstalleerd. Pas de
hoogte aan op basis van het type voertuigen dat
doorgaans langs de sensor rijdt.

De afstand tussen de twee sensoren moet meer dan
2 meter zijn. Als de afstand tussen de twee sensoren
te klein is (<1 m), kan er een gebrek aan reactie
optredenwanneereen obstakel voordeinfraroodstraal
passeert.

Installeer eerst de ontvanger envervolgens de zender
verticaal en op dezelfde horizontale lijn.

Vereenvoudigde EU-conformiteitsverklaring

ONLINESHOP SRL verklaart dat de IR-fotocellen PNI
CEL135voldoen aan de EMC-richtlijn 2014/30/EU. De
volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring is
beschikbaar op hetvolgende internetadres:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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Ostrzezenia dotyczgce bezpieczeristwa

Ten produkt moze by¢ instalowany i regulowany
wytacznie przez wykwalifikowany personel.

Przed instalacja lub konserwacja nalezy odtaczy¢
zasilanie.

Nie nalezy uzywac urzadzenia, jesli wykazuje ono
uszkodzenia mechaniczne lub elektryczne.
Fotokomérki musza byé zamontowane w taki sposéb,
aby prawidtowo wykrywaty przeszkody w obszarze
ruchu bramy.

Nie nalezy modyfikowac¢ ani demontowac
wewnetrznych elementéw urzadzenia.

Nalezy upewnic sie, ze nadajnik i odbiornik sa
prawidtowo ustawione.

Nie nalezy pozwala¢ dzieciom bawi¢ sie w poblizu
bramy automatycznej.

Nie nalezy przechodzi¢ przez obszar bramy, gdy jest
w ruchu.

W przypadku awarii nalezy natychmiast zatrzymad
system i skontaktowac sie ze specjalista.
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Dane techniczne

Napiecie robocze
odbiornika

12V-24VAC/DC

Napiecie robocze

3,2V DC, 2 baterie

nadajnika AAA (w zestawie)
Prad roboczy nadajnika | <100uA
Prad roboczy odbiornika | =32mA
<1,5mA (wtrybie
czuwania)
Zasiegroboczy do9m
Temperatura robocza -26~80°C
Stopieri ochrony IP45
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Wprowadzenie produktu

A | Powtokazewnetrzna Nadajnik
B | Kotek Sruba
mocujaca
C | Powtokadolna Ptytka
drukowana
D | Panelobrotowy 220° Wspornik
dolnej
obudowy
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E | Srubamocujaca

K | Sruba
mocujaca

F | Komora baterii

Schemat potqczen

mEI5566]

TX (jednostka nadawcza)
Przesun zworke w pozycje
ON lub OFF, aby wtaczyc/
wytaczyc jednostke.

RX (jednostka odbiorcza)

« Zasilanie: wejscie 12V-24 V.
+ COM i OUT: wyjscie sygnatu
czujnika fotoelektrycznego.

» Zworka do wyboru trybu
NC/NO.
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Scenariusze uzycia

1. Nadajnik zamontowany na bramie przesuwnej i
skierowany w strone odbiornika.

2. Odbiornik podtaczony do jednostki sterujacej
automatyki bramy.

3. Jednostka sterujaca.




1. Nadajnik zainstalowany na stupku bramyinascianie
w okreslonej odlegtosci od bramy.

2. Odbiornik podtaczony do jednostki sterujace;j
automatyki bramy, zainstalowany na stupku bramy i
na $cianie w okreslonej odlegtosci od bramy.

3. Jednostka sterujaca.

Wyréwnanie jednostek

Otwérz obudowe, aby uzyska¢ dostep do obrotowego
panelu, ktéry umozliwia wyréwnanie obu jednostek.
Nalezy uzyskac idealne wyréwnanie, zaréwno w
ptaszczyZnie poziomej, jak i pionowej.

Czujnik fotoelektryczny nalezy zamontowad na
wysoko$ci co najmniej 20 cm od podtoza. Wysokos¢
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nalezy dostosowa¢ do rodzaju pojazdéw, ktore
zazwyczaj przejezdzajg obok czujnika.

Odlegtos$¢ miedzy dwoma czujnikami powinna wynosic¢
ponad 2 metry. Jesli odlegto$¢ miedzy czujnikamijest
zbyt mata (<1 m), moze wystapic brak reakcji na
przeszkode przed wiazka podczerwieni.

Najpierw zamontuj odbiornik, a nastepnie nadajnik
w pozycji pionowej i na tej samej linii poziome;j.

Uproszczona deklaracja zgodnosci UE

ONLINESHOP SRL o$wiadcza, ze fotokomérki IR PNI
CEL135s3zgodne zdyrektywg EMC 2014/30/UE. Petny
tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
nastepujacym adresem internetowym:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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Avertizari de siguranta

Acest produs trebuieinstalatsireglat doar de personal
calificat.

Inainte de instalare sau intretinere, deconectati
alimentarea electrica.

Nu utilizati echipamentul daca prezinta deteriorari
mecanice sau electrice.

Fotocelulele trebuie montate astfelincat sa detecteze
corect obstacolele din zona de miscare a portii.

Nu modificati sau demontati componentele interne
ale dispozitivului.

Asigurati-va ca alinierea dintre emitator si receptor
este corecta.

Nu permiteti copiilor sa se joace in apropierea portii
automate.

Nu treceti prin zona portiiin timpul miscarii acesteia.

In cazul unei defectiuni, opriti imediat sistemul si
contactati un specialist.
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Specificatii tehnice

Tensiune de operare
receptor (RX)

12V-24VAC/DC

Tensiune de operare

3.2V DC, 2 x baterii

emitator (TX) AAA (incluse)
Curent de functionare <100uA
emitator (TX)

Curent de functionare <32mA

receptor (RX) <1.5mA (in repaus)
Distanta de operare panala9m
Temperatura de lucru -26~80°C
Protectie la apa IP45
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Prezentare produs

A | Carcasaexterioara Emitator

B | Diblu Surub

C | Suportdefixare Placadebaza
D | Panourotativ220° Suport montaj
E | Surub Surub

F | Compartiment baterii
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Diagrama conexiuni
TX (unitatea emitator)

Mutati jumperul pe pozitia ON
sau OFF pentru a porni/opri
unitatea.

RX (unitatea receptor)

« Power: intrare alimentare 12V
-24V.
« COM si OUT: iesire semnal
o2l
fotosenzor.
e 82 o Jumper selectare mod NC /
NO.
Scenarii de utilizare
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1. Unitate emitator instalata pe poarta culisanta si
orientata catre unitatea receptor.

2. Unitate receptor conectata la unitatea de control
a sistemului de automatizare porti.

3. Unitate de control.

1. Unitate emitator instalata pe stalpul portii sipe un
perete la 0 anumita distanta de porti.

2. Unitate receptor conectata la unitatea de control
asistemului de automatizare porti, instalata pe stalpul
portii si pe un perete la o anumita distanta de porti.

3. Unitate de control.
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Aliniere unitati

Desfaceti carcasa pentru aaveaacces la panoul rotativ
ce permite alinierea celor doua unitati.

Trebuie sa realizati o aliniere perfecta, atat in planul
orizontal cat si vertical.

Senzorul fotoelectric trebuieinstalat la o inaltime de
celputin20 cm de lasol. Adaptatiinaltimeain functie
de tipul autovehiculelor care in general trec prin
dreptul senzorului.

Distanta dintre cei doi senzori ar trebui sa fie mai mare

de 2 metri. Daca distanta dintre cei doi senzori este

prea mica (<1 m) ar putearezulta o lipsa de reactie la

trecerea unuiobstacol prin dreptul fasciculului IR.
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Instalati mai intai receptorul si mai apoi emitatorul
in pozitie verticala si pe aceeasi linie orizontala.

Declaratie UE de conformitate simplificata

ONLINESHOP SRL declara ca Fotocelule PNI CEL135
este in conformitate cu Directiva EMC 2014/30/EU.
Textulintegral al declaratiei UE de conformitate este
disponibil la urmatoarea adresa de internet:

https://www.mypni.eu/products/11029/download/
certifications
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